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Dreame L40 Ultra AE DREAME

Robot Vacuum and Mop with
Auto-Empty and Mop Self-Cleaning

User Manual

The illustrations in this manual are for reference only. Please refer to the actual product.
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Safety Information

To avoid electric shock, fire or injury caused by improper use of the appliance, please read the user
manual carefully before using the appliance and keep it for future reference.

Usage Restrictions

This product should not be used by children younger than 8 years old nor persons with physical,
sensory, intellectual deficiencies, or limited experience or knowledge without the supervision of a
parent or guardian to ensure safe operation and to avoid any risks. Cleaning and maintenance shall not
be performed by children without supervision.

The appliance is only to be used with the power supply unit provided with the appliance.

This appliance contains batteries that are only replaceable by skilled persons.

Clear the area to be cleaned. Children shall not play with the appliance. Ensure children and pets are
kept at a safe distance from the robot while it is operating.

Do not install, charge or use the appliance in the bathrooms or around the pools.

This product is for floor cleaning in a home environment only. Do not use it outdoors, on non-floor
surfaces, or in a commercial or industrial setting.

Ensure that the appliance operates correctly in a proper environment. Otherwise, do not use the
appliance.

If the power cord is damaged, it must be replaced by a special cord or assembly available from the
manufacturer or its service agent.

Do not use the robot in an area suspended above ground level without a protective barrier.




Safety Information

Do not place the robot upside down. Do not use the LDS cover, robot cover, or bumper as a handle for
the robot.

Do not use the robot at an ambient temperature above 40° C or below 0° C or on a floor with liquids or
sticky substances.

To prevent damage or harm from dragging, clear any loose objects from the floor, and remove cables or
power cords on the cleaning path before operating the appliance.

Remove fragile or small items from the floor to prevent the robot from bumping into and damaging
them.

Keep hair, fingers, and other body parts away from the suction opening of the robots.

Keep the cleaning tool out of reach of children.

Do not operate the appliance in a room where an infant or child is sleeping.

Do not place children, pets, or any item on top of the robot regardless of whether it is stationary or
moving.

Keep the cleaning solution out of reach of children.

Use only the officially-approved detergent. Do not add any liquid such as alcohol or disinfectant.

Do not use the robot to clean any burning objects. Do not use the robot to pick up flammable or
combustible liquids, corrosive gases, or undiluted acids or solvents.

Do not vacuum hard or sharp objects. Do not use the appliance to pick up objects such as stones, large
pieces of paper or any item that may clog the appliance.

Plug must be removed from the socket-outlet before cleaning or maintaining the appliance.

Do not wipe the robot or the base station with a wet cloth or rinse them with any liquid. After cleaning



Safety Information

washable parts, fully dry the parts before reinstalling and using them.
* Please use this product in accordance with the instructions in the User Manual. Users are responsible
for any loss or damage that arise from improper use of this product.

Batteries and Charging

* Do not use any third-party battery or base station. The robot can only be used with the model
RCLEO405/RCLEO405-1/RCLE0405-2 base station.

* Do not attempt to disassemble, repair, or modify the battery or the base station on your own.

* Do not place the base station near a heat source.

* Do not use a wet cloth or wet hands to wipe or clean the base station's charging contacts.

* Do not improperly dispose of old batteries. Unneeded batteries should be discarded at an appropriate
recycling facility.

* If the power cord becomes damaged or broken, stop using it immediately and contact after-sales
service.

* Make sure the robot is turned off when being transported and kept in its original packaging if possible.

* If the robot will not be used for an extended period of time, fully charge it, then turn it off and store
it in a cool, dry place. Recharge the robot at least once every 3 months to avoid over-discharging the
battery.



Safety Information

Laser Safety Information
* The laser sensor in this product meets the IEC 60825-1:2014/EN 60825- 1:2014/A11:2021 Standard for
Class 1 laser products. Please avoid direct eye contact with it during use.

CLASS 1 LASER PRODUCT
CONSUMER LASER PRODUCT
EN 50689:2021

ﬁ For indoor use only

Read operator's manual

Hereby, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declares that the radio equipment type RLL77SE is in compliance with Directive 2014/53/EU. The full text of the EU
declaration of conformity is available at the following internet address: https://global.dreametech.com
For detailed e-manual, please go to https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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@ Product Overview

Robot

1. CJ Spot Cleaning Button

Press to start spot cleaning

2. Power / Clean Button

 Press and hold for 3 seconds to turn on or off

* Press to start cleaning after the robot is turned on

3. 3 Dock Button

* Press to send the robot back to the base station
* Press and hold for 3 seconds to disable Child

Lock

Button Status Indicator

* Solid White: Cleaning or cleanup completed

* Blinking Orange: Error

 Solid Orange: Awaiting at low battery or paused

at low battery

Note:

* Press any button on the robot to pause while the robot is
cleaning or returning to charge.
Child Lock can be enabled/disabled through the
Dreamehome App.

. Microphone

. LDS Cover

. Laser Distance Sensor (LDS)
Bumper

. Bumper Window

. 3D Dual-Line Laser Sensors

10. LED Auxiliary Lights

11. Al'IR Camera

12. Al HD Camera

O 00 N OB

13. Cover

14. Auto-Empty Vent

15. Charging Contacts

16. Automatic Water Refilling Inlet
17. Connectors

18. Reset Button

Press and hold for 3 seconds to restore to factory
settings

19.Wi-Fi Indicator

20. Edge Sensor

21. Cliff Sensors

22. Carpet Sensor

23. Side Brush

24. Main Brush

25. Main Wheel

26. MopExtend Assembly

27. Omnidirectional Wheel
28.Brush Guard

29. Main Wheel

30.Brush Guard Clips

31. Mop Pad Holder Mounting Holes

Fig. A-1

Dust Box

1. Filter

2. Filter Handle

3. Dust Box Cover Clip
4. Dust Box Clip

5. Dust Box Cover

6. Auto-Empty Vent
Fig. A-2

Mop Assembly

1. Mop Pad Attachment Area
2. Mop Pad Holder
3. Mop Pad

Fig. A-3

Base Station

Cover
. Used Water Tank
. Clean Water Tank
. Dust Tank Cover
. Washboard
. Ramp Extension Plate
Used Water Tank
. Water Tank Clip
. Float Ball
10. Clean Water Tank
11. Water Tank Clip
12. Water Pipe
13. Filter
14. Floater
15. Auto-Detergent Compartment
16. Filter
17. Signaling Area
18. Auto-Empty Vents
19.Status Indicator
* Solid White: The base station is connected to
power
* Solid Orange: The base station has an error
20. Dust Bag Slot

O 00 NO 0T WN S




21. Charging Contacts

22. Automatic Water Adding Outlet

23. Reserved Slot for Connecting the Water Hookup
Kit for Auto Refilling and Draining

24. Power Port

25. Power Cord Storage Slot

Note: The water hookup kit for auto refilling and draining

needs to be purchased separately. (Only available in specific
regions)

Fig. A-4

® Preparing Your Home

 Before cleaning, please move away unstable,
fragile, valuable or dangerous items, and clean
up cables, cloths, toys, hard objects and sharp
objects on the ground to avoid being entangled,
scratched or knocked over by the robot and
causing losses.

Before cleaning, place a physical barrier at the
edge of the stairs to ensure the secure and
smooth operations of the robot.

Open the door of the room to be cleaned, and
put the furniture in its proper place to leave more
space.

To prevent the robot from missing areas that need
to be cleaned, do not stand in front of the robot,
threshold, hallway, or narrow places.

Note:

When operating the robot for the first time, follow it
around while cleaning to remove any potential obstacles in
time.

The LED auxiliary light will provide auxiliary lighting in
dimly lit environments.

Do not vacuum hard objects like stones, steel balls and
toy parts, or sharp objects like construction waste, broken
glass and nails, otherwise the ground may be scratched.

@ Before Use

1. Place the Base Station and Connect to an
Electrical Outlet

Place the base station in a location that is as open

as possible with a good Wi-Fi signal. Leave enough

space as shown in the figure and remove any objects

in the shaded area. Insert the power cord into the

base station and plug it into the socket.

Note:

¢ Firmly insert the power cord upwards until the indicator

turns on.

Make sure that no objects might block the signaling area.

To prevent water stains from wetting wood floors or

carpets, placing the base station on tile floors or marble

floors is recommended.

2. Install the Ramp Extension Plate

3. Remove Robot Protections and Install the Side
Brush and the Mop Assembly

Note: Install the side brush until it clicks into place.

4. Connect the Robot to the Base Station

Press and hold the power button on the robot for 3
seconds to turn it on.. Place the robot onto the base
station with the mop assembly facing toward the
washboard. Then you will hear a voice notification
when the robot successfully connects to the base
station. After the robot is fully charged, the status
indicators on the robot and the base station will
remain lit for 10 minutes and will then dim.

Note: It is recommended to fully charge the robot before

its first use. When the robot cannot be turned on after the
battery is depleted, manually connect the robot with the
station to charge it.

5. Add the Cleaning Solution

(1) Remove the dust tank cover and pull out the

auto-detergent compartment.

(2) Open the upper lid of the compartment and add the

cleaning solution.

(3) Close the lid of the compartment, put it back into the base

station, and then reinstall the dust tank cover. The cleaning

solution will be added automatically while working.

Note:

* The auto-detergent compartment can be filled up with
cleaning solution for use. Do not add any liquid other than
the officially-approved cleaning solution to help prevent
malfunction.

* Install the auto-detergent compartment until it clicks into
place.

6. Add Water to the Clean Water Tank

Take out the clean water tank from the base station and fill

up the tank with clean water. Then install it back into the base

station.

Note: Do not add hot water into the water tank, as this may



cause the tank to become deformed.

Fig. C-1-Fig. C-6

® Connecting with the
Dreamehome App

1. Download the Dreamehome App

Scan the QR code on the robot, or search

"Dreamehome” in the app store to download and

install the app.

Note:

* Only 2.4 GHz Wi-Fi is supported.

« Due to upgrades in the app software, the actual operations
may differ from the directions in this manual. Please follow
the instructions based on the current app version.

2. Add Device

Open the Dreamehome app, tap "Scan QR code to
connect" and scan the same QR code on the robot
again to add the device. Please follow the prompts
to finish the Wi-Fi connection.

Note:

* To reset Wi-Fi, repeat step 2 and then follow the prompts
to finish the Wi-Fi connection.

 To disconnect the device from Wi-Fi network, press and
hold the Reset button on the robot for 3 seconds.

® Wi-Fi Indicator

* Blinking slowly: To be connected

« Blinking quickly: Connecting

e On: Connected

@ QR Code

® How to Use

Turn On/Off

Press and hold the power button for 3 seconds to
turn on the robot. The power indicator should be
illuminated. Place the robot onto the base station,
the robot should turn on automatically and begin
charging. To turn off the robot, move the robot away
from the base station and press and hold the power
button for 3 seconds.

Fast Mapping

After configuring the network for the first time,
follow the instructions in the app to quickly create a
map. The robot will start mapping without cleaning.
When the robot returns to the base station, the
mapping process has been completed and the map
will be saved automatically.

Pause/Sleep

When the robot is running, press any button to

pause it. If the robot is paused for more than 10

minutes, it automatically enters sleep mode. The

power indicator and charging indicator will turn off.

Press any button on the robot, or use the app to

wake up the robot.

Note:

» The robot will turn off automatically if it is left in the sleep
mode for more than 12 hours.

« If the robot is paused and placed onto the base station,
the current cleaning process will end.

Auto Resume Cleaning

If the battery is too low, the robot will automatically
return to the base station to charge. After charging
to the appropriate battery level, it will resume
unfinished cleaning tasks.

Do Not Disturb (DND) Mode

When the robot is set to the Do Not Disturb (DND)

mode, the robot will be prevented from resuming

cleaning and the power indicator goes out. The DND

mode is disabled by default at the factory. You can

use the app to enable the DND mode or modify

the DND period. The DND period is 22:00- 8:00 by

default.

Note:

» The scheduled cleaning tasks will be performed on time
during the DND period.

» The robot will resume cleanup where it left off after the
DND period expires.

Spot Cleaning

When the robot is awaiting, press briefly the button
{J to enable the spot cleaning mode. In this mode,
the robot cleans a square-shaped area of 1.5 x 1.5
meters around it and returns to its starting point
once the spot cleaning is completed.

Robot Restarting

If the robot stops responding or cannot be turned
off, press and hold the power button for 10 seconds
to forcefully turn it off. Then, press and hold the
power button for 3 seconds to turn the robot on.




Vacuum and Mop

Note: When using the mop assembly for the first time, the
robot performs the "Vacuum and Mop" task by default.

1. Start cleaning

Press the power button on the robot, or use the app to make
the robot start from the base station. Then the robot will plan
the optimal cleaning route and perform the cleaning task
based on the created map.

Note:

« To ensure the robot easily returns to the base station after
cleaning, it is recommended to make the robot start from
the base station.

The mop pads will be cleaned before the robot starts
mopping, please wait patiently.

Do not move the base station, the clean water tank, the
used water tank, or the washboard during operation.

Hot water cleaning can be enabled in the app for mop pad
and washboard base cleaning tasks, which applies to all
modes. To prevent scalding, do not touch the water outlet
when the function is on.

2. Auto mop washing

When cleaning, the robot will automatically return
to the base station to wash mop pads based on the
mop pad cleaning frequency specified in the app.
The base station will automatically refill the robot's
water tank and the robot will resume cleanup.

Note: If the robot returns to the base station to wash its mop

pads during cleaning, the base station will not automatically
empty the dust box.

3. Automatically empty the dust box and wash and
dry the mop pads

After the robot finishes a cleaning task and returns
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to the base station to charge, the base station will

automatically start emptying the dust box, and then

clean and dry the mop pads.

Note:

« If the auto-empty function is turned off in the app, the
base station will not automatically empty the dust box.

¢ The base station will empty the dust box according to the
frequency set in the app.

4. Clean the used water tank

After the robot has completed the task, please clean
the used water tank to avoid any odor.

Mop After Vacuuming

Enable the mopping after vacuuming function in the
app, and the robot will automatically lift the mop
assembly to vacuum the floor. After vacuuming is
completed, the robot will return to empty the dust
box, and then start mopping after automatically
lowering the mop assembly.

Vacuum Only

Enable the vacuuming function in the app, and the
robot will automatically lift the mop assembly and
start vacuuming.

Mop Only

Enable the mopping function in the app, and the
robot will check if the mop assembly is installed. If
not, manually install the mop assembly, and then the
robot will automatically start mopping.



@ Routine Maintenance

Parts
To keep the robot in good condition, it is recommended to refer to the accessory usage in the app or the following table for routine maintenance.
Maintenance Replacement Maintenance Replacement
Part . Part .
Frequency Period Frequency Period
Used water tank After each use 3D dual-line laser sensors
/
Clean water tank Carpet sensor
Main brush Every 6 to 12 months Cliff sensors
Dust box's filter Once every 2 weeks Bumper window
Every 3 to 6 months Once every month
Side brush Bumper /
Mop pad holders / Robot's automatic water
refilling inlet
Washboard Once every 2 months /
Base station's signaling Bottom of the robot
area
Dust box Clean it as needed
Charging contacts
Dust bag Every 2 to 4 months
Auto-empty vents /
. Once every month / Mop pad Every 1to 3 months
Omnidirectional wheel
Edge sensor Note: The replacement frequency will depend on your usage of the robot. If an
exception occurs due to special circumstances, the parts should be replaced.
Laser distance sensor
(LDS)




Washboard Base

The base station will perform washboard
self-cleaning along with each mop pad cleaning. For
deep cleaning, please refer to the following steps.

1. Enable the washboard base cleaning function in
the app, and the robot will exit the base station
automatically. Take out the washboard and wait
for water to fill the washboard base.

2. Use a proper tool to clean the washboard
base. After a moment, the base station will
automatically pump out the used water. Then
wipe the washboard base with a soft and dry
cloth.

3. Flip the washboard over, remove the roller cover
and the roller in turn, and then pull off the end
caps of the roller.

Note:

If the roller cover is blocked by wipers on both sides of the

washboard, rotate the roller to move them aside.

The roller cover can be removed with a proper tool.

4. Remove the hair tangled in the roller, and then
reassemble the parts according to corresponding
colors.

5. Rinse the washboard with clean water, wipe it
clean and then put it back into the base station
downwards in an inclined way.

6. Use the app or briefly press the button (3 on the
robot to make it return to the base station.

Note: During cleaning, do not make the robot return to the
base station.
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Fig. F-1
Dust Bag

1. Remove the dust tank cover and discard the dust
bag.

Note: Pulling upwards on the handle will seal the bag to

prevent the dust and debris from accidentally falling out.

2. Remove the dust and debris from the filter with a
dry cloth.

3. Install a new dust bag.

4. Reinstall the dust tank cover.
Fig. F-2

Used Water Tank

1. Remove the used water tank, open its cover and
pour out the used water.

2. Rinse the used water tank with clean water, and
use a proper tool to clean the inner wall of the
used water tank.

Note: The float ball in the used water tank is a movable

part. Do not apply too much force when cleaning it to avoid

damaging it.

Fig. F-3

Main Brush

1. Press the brush guard clips inwards to remove the
brush guard and lift the brush out of the robot.

2. Pull out the brush covers at both ends of the
brush as shown in the figure. Use a proper tool to
remove the hair tangled in the brush.

Fig. F-4

Side Brush

Remove and clean the side brush.
Fig. F-5

Omnidirectional Wheel

Note:

¢ Use a tool such as a small screwdriver to separate the axle
and tire of the omnidirectional wheel. Do not use excessive
force.

« Rinse the omnidirectional wheel under the running water

and put it back after drying it completely.
Fig. F-6

Mop Pad Holders

Remove and clean the mop pad holders.
Fig. F-7

Mop Pad

Remove the mop pad from the mop pad holder to
replace it.



Fig. F-8

Dust Box and Filter

1. Open the robot cover and press the dust box clip
to remove the dust box. Then remove the filter
and tap its basket gently.

Note: Do not attempt to clean the filter with a brush, a finger
or sharp objects to prevent damage.

2. Rinse the dust box and filter with water and dry
them completely before reinstalling.

Note:

« Rinse the dust box and filter with clean water only. Do not
use any detergent.

« Use the dust box and filter only when they are completely
dry.

Fig. F-9

Robot Sensors

Wipe the robot sensors by using a soft and dry cloth,
as shown in the below figure:

1. Laser Distance Sensor (LDS)

2. Bumper Window

3. 3D Dual-Line Laser Sensors

4. Edge Sensor

5. Bumper

6. Cliff Sensors

7. Carpet Sensor

Note: A wet cloth can damage sensitive elements within
the robot and the base station. Please use a dry cloth for
cleaning.

Fig. F-10

Charging Contacts and Signaling
Area

Clean the charging contacts and the signaling area
with a soft and dry cloth.

Fig. F-11

Auto-empty Vents

Clean the auto-empty vents of the robot and the
base station with a soft and dry cloth.

Fig. F-12

Battery

The robot contains a high-performance lithium-ion
battery pack. Make sure that the battery remains
well-charged for daily use to maintain optimal
battery performance. If the robot is not used for an
extended period of time, turn it off and put it away.
To prevent damage from over-discharging, charge
the robot at least once every three months.
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Troubleshooting

Problem Solution Problem Solution
The baFtery is low. Recharge the robot on the base and The base station is disconnected from power or moved
try again. . .
The robot will when the robot is not on it.
not turn on. The temperature of the battery is too low or too high. Itis There are too many obstructions around the base station.
recommended to operate the appliance at a temperature Place the base station in a more open area
between 32°F (0° C) and 104° F (40° C). The robot P '
car(;nottflnd Moving the robot may cause it to re-position itself, and
and return i ; . ;
The base station is not connected to power, please make to the base !t will ;ec';eate ahmzp if re—ppsﬂlf)nlqgﬁalls. Ifbthek:lobot
sure both ends of its power cord are correctly plugged in. station is too ar' rom the base §tat|on, ',t m'g, t not be able Fo
: automatically return on its own, in which case you will
The contact between the charging contacts on the base need to manually place the robot onto the base station.
The robot will station and the robot is poor, please clean the charging Wibe the sianali h )
not charge. contacts. ipe the signaling area on the base station to remove
dust or debris.
Check whether there is any foreign object at the
connector of the robot and remove the foreign object if
any.
Check whether there is enough space on both sides or in
L . front of the base station to prevent the robot from being
The Wi-Fi network password is incorrect. Make sure blocked.
the password used to connect to your Wi-Fi network is i .
correct The robot The route for returning to charge is blocked, e.g. the
' gets stuck in door is closed.
The robot The robot does not support a 5 GHz Wi-Fi connection. g;sr: ggatt?:n The robot may slip if the floor in front of the base station
fails to Make sure the robot is connected to a 2.4 GHz Wi-Fi is overly wet. If so, clean the excess water before trying
connect to connection. and cannot again
Wi-Fi return to it. '

The Wi-Fi signal is weak. Make sure the robot is in an
area with good Wi-Fi coverage.

The robot may not be ready to be configured. Please exit
and re-enter the app, and then try again as instructed.

It is recommended to move the base station to a different
place and try again.

Make sure the ramp extension plate is installed properly.
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Troubleshooting

Problem Solution Problem Solution
The robot cannot be turned off when it is charging. It is Objects such as power cords and slippers should be
recommended to move the robot from the base station, organized before using the robot.
and then press and hold the power button for 3 seconds The robot Working on wet slippery surfaces causes the main wheel
The robot will to turn it off. moves without

not turn off.

If the robot cannot be turned off by performing step

1, press and hold the power button for 10 seconds to
forcibly turn off the robot. If the problem persists, please
contact after-sales service.

The charging
speed is slow.

It takes about 3.5 hours to fully charge the robot when its
battery is low.

If you operate the robot at temperatures outside of the
specified range, the charging speed will automatically
slow down to extend the battery life.

The charging contacts on both the robot and the base
may be dirty, please wipe them with a dry cloth.

following the

to slip. It is recommended to dry the wet places before
using the robot.

The noise
increases
while the robot
is operating.

Check whether the dust box filter is clogged. If so, clean
it or replace it.

A hard object may be caught in the main brush or the
dust box. Check and remove any hard object.

The main brush or the side brush may become tangled.
Check and remove any foreign objects.

Switch the suction mode to Standard or Quiet.

set route. Wipe the 3D dual-line laser sensors and the bumper
window on the robot with a clean, soft cloth to keep
them clean and unobstructed.
Make sure that the doors of the rooms to be cleaned are

The robot open.

misses the The place in front of the room to be cleaned may be

rooms to be wet and slippery, causing the robot to slip and work

cleaned. abnormally. Please try drying the floor before using the
robot.
Make sure that the robot is not set to the Do Not Disturb
(DND) mode, which will prevent it from resuming

The robot will | ©€2Mng:

not resume

cleaninu after The robot will not resume cleaning after you manually

. 9 return the robot to the base station to charge, which
charging.

includes manually placing the robot on the base station
or sending the robot to charge via the app or the robot
itself.
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Troubleshooting

Problem

Solution

Problem

Solution

The station cannot
automatically empty the dust
box.

Check whether the dust bag in the dust
tank is full.

If the dust bag is not full, check whether
there is any obstruction at the auto-empty
vents of the robot, the base station, or the
dust box. If any, clean the blocked part in
time.

The mop pad holder is
raised abnormally.

Please remove the mop pad holder to
check if there is any foreign object stuck
in it, and try to restart the robot. If the
problem persists, please contact the
after-sales service team.

The water level in the
washboard is abnormal.

Remove the washboard and check whether
the sewage drain is blocked and clean it.

Gently press down on the used water tank
to make sure it is installed correctly.

Check whether the seal on the used water
tank is loose or not correctly installed,

and manually reset it if so. If the problem
persists, please contact the after-sales
service team.

Check the cleaning solution. Do not add
any liquid other than the officially-approved
cleaning solution.

There is water under the
clean water tank or around
the seal.

When taking out the clean water tank,
some water in the pipe may be left under
the tank or around the seal. This is normal.
Please wipe with a dry cloth.

For more support, contact us via https://global.dreametech.com
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Specifications

Robot

Base Station

Model RLL77SE

Charging Time Approx. 3.5 hours

Rated Voltage 144V =

Rated Power 75W

Operation Frequency 2400-2483.5 MHz

Maximum Output Power <20 dBm

Under normal use of condition, this equipment should be kept a separation
distance of at least 20cm between the antenna and the body of the user.

Base Station/Charging Dock

Power consumption in standby mode: < 0.5W (within 15 minutes after the robot
leaves the base station/charging dock)

Robot&Base Station/Charging Dock

The equipment does not have a standby mode or other equivalent states in
terms of standby requirements, power management function, or the ability to
deactivate wireless network connections due to battery maintenance needs. The
power consumption of the equipment is likely to be higher than other equipment
models meeting these functional requirements.

Model RCLEO405/RCLEO405-1/RCLE0405-2
Rated Input 220-240 V ~ 50-60 Hz
Rated Output 20V=2A
Rate.d Power . 700 W
(during dust emptying)
R,
ate-d Power ‘ 160 W
(during hot water cleaning)
Rated P duri
ated Power (during 87 W

charging and drying)

Note:

 Rated Power (during hot water cleaning) is determined by the power value during the
representative period (water temperature 25°C ).

 Rated Power (during charging and drying) is determined by the power value during full load
period.

Rechargeable Lithium-ion Battery Pack

Model P2150-4S2P-KLYEV/P2150-4S2P-MMBK
Nominal Voltage 144V =
Rated Capacity 4.8Ah

Typical Capacity 5.2Ah 74.88Wh
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Battery Disposal and

Removal

The built-in lithium-ion battery contains substances
that are hazardous to the environment. Before
disposing of the battery, make sure the battery is
removed by qualified technicians and discarded at
an appropriate recycling facility.

- the battery must be removed from the appliance
before it is scrapped;

— the appliance must be disconnected from the
supply mains when removing the battery;

- the battery is to be disposed of safely.

CAUTION:

Before removing the battery, disconnect the power
and run out the battery as much as possible.
Unneeded batteries should be discarded at an
appropriate recycling facility.

Do not expose to high temperature environment to
avoid risks of explosion.

Under abusive conditions, liquid may be ejected
from the battery. If contact occurs, flush with water
and seek medical help.
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Removal Guide:

1. Turn over the robot, use a proper tool to remove
the screws on the back of the robot, and then
remove the cover.

2. Unplug the terminals between the battery and
PCB board to remove the battery.

WEEE Information

All products bearing this symbol are waste
ﬁ electrical and electronic equipment (WEEE
as in directive 2012/19/EU) which should
not be mixed with unsorted household
waste. Instead, you should protect human
health and the environment by handing
over your waste equipment to a designated
collection point for the recycling of waste
electrical and electronic equipment,
appointed by the government or local
authorities. Correct disposal and recycling
will help prevent potential negative
consequences to the environment and
human health. Please contact the installer
or local authorities for more information
about the location as well as terms and
conditions of such collection points.



Sicherheitshinweise

Lesen Sie die Bedienungsanleitung vor der Verwendung des Gerats sorgfaltig durch und bewahren Sie
sie zum spateren Nachschlagen auf, um Stromschlage, Brande oder Verletzungen durch unsachgemaBen
Gebrauch des Gerats zu vermeiden.

Nutzungsbeschrankungen

* Um einen sicherer Betrieb dieses Produkts zu gewahrleistet und um jegliche Risiken zu vermeiden, darf
es nicht von Kindern unter 8 Jahren oder von Personen mit kérperlichen, sensorischen oder intellektuellen
Defiziten bzw. eingeschrankter Erfahrung oder Kenntnissen ohne die Aufsicht der Eltern oder eines
Erziehungsberechtigten benutzt werden. Kinder diirfen die Reinigung und Wartung nicht ohne Aufsicht
durchfthren.

* Das Gerat darf nur mit dem mitgelieferten Netzteil verwendet werden.

* Dieses Gerat enthalt Akkus, die nur von Fachpersonal ausgetauscht werden kdnnen.

* Raumen Sie den zu reinigenden Bereich ab. Kinder dirfen nicht mit dem Gerat spielen. Achten Sie auf
einen sicheren Abstand zwischen Kindern und Haustieren und dem Roboter, wahrend dieser in Betrieb ist.

* Das Gerat darf nicht in Badezimmern oder in der Nahe von Schwimmbecken installiert, aufgeladen oder
verwendet werden.

* Dieses Produkt ist nur fiir die Bodenreinigung in Wohnraumen geeignet. Verwenden Sie es nicht
im Freien, auf anderen Oberflachen als Bodenbeldge oder in einer gewerblichen oder industriellen
Umgebung.

* Stellen Sie sicher, dass das Gerat in einer geeigneten Umgebung ordnungsgemaf funktioniert. Andernfalls
dirfen Sie das Gerat nicht verwenden.
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Sicherheitshinweise
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Bei Beschadigung des Netzkabels muss es durch ein spezielles Kabel oder eine spezielle Einheit ersetzt
werden, die Sie beim Hersteller oder seinem Kundendienst erhalten kénnen.

Benutzen Sie den Roboter nicht in einem Bereich, der Gber dem Boden freisteht, ohne dass eine
Schutzbarriere vorhanden ist.

Stellen Sie den Roboter nicht auf den Kopf. Nutzen Sie die LDS-Abdeckung, die Roboterabdeckung oder
den StoBfénger nicht als Griff fiir den Roboter.

Betreiben Sie den Roboter nicht bei einer Umgebungstemperatur tber 40 ° C oder unter O ° C oder auf
einem Boden, wo es Flussigkeiten oder klebrige Substanzen gibt.

Entfernen Sie vor dem Betrieb des Gerats alle freistehenden Gegenstédnde vom Boden, sowie alle auf dem
Reinigungspfad herumliegenden Kabel oder Netzkabel, um Schaden bzw. Verletzungen durch Nachziehen
zu vermeiden.

Entfernen Sie zerbrechliche oder kleine Gegenstande vom Boden, um eine Kollision des Roboters mit
diesen Gegenstanden und deren Beschadigung zu vermeiden.

Halten Sie Haare, Finger und andere Kdrperteile von der Saugéffnung des Roboters fern.

Bewahren Sie das Reinigungswerkzeug auBerhalb der Reichweite von Kindern auf.

Betreiben Sie das Gerét nicht in einem Zimmer mit schlafenden Sauglingen oder Kindern.

Verhindern Sie, dass sich Kinder, Haustiere oder andere Gegenstande auf den Roboter befinden,
unabhangig davon, ob er steht oder sich bewegt.

Bewahren Sie die Reinigungsflussigkeit auBerhalb der Reichweite von Kindern auf.

Verwenden Sie nur das offiziell zugelassene Reinigungsmittel. Fligen Sie keine Flussigkeiten wie z.B.
Alkohol oder Desinfektionsmittel hinzu.



Sicherheitshinweise

Verwenden Sie den Roboter nicht zum Reinigen im Falle von brennenden Gegenstanden. Verwenden
Sie den Roboter nicht, um entflammbare oder brennbare Flissigkeiten, atzende Gase oder unverdiinnte
Sauren oder Lésungsmittel aufzusaugen.

Keine harten oder scharfen Gegenstande aufsaugen. Verwenden Sie das Gerat nicht zum Aufsaugen von
Gegenstanden wie Steinen, gro3en Papierstiicken oder anderen Gegenstanden, die zur Verstopfung des
Gerats fuhren kdnnen.

Vor der Reinigung oder Wartung des Gerats muss der Stecker aus der Steckdose gezogen werden.
Wischen Sie den Roboter oder die Basisstation nicht mit einem feuchten Tuch ab und spiilen Sie diese
nicht mit Flussigkeiten aus. Lassen Sie die abwaschbaren Teile nach der Reinigung vollstandig trocknen,
bevor Sie sie wieder einbauen und benutzen.

Verwenden Sie dieses Gerdt gemal den Anweisungen im Benutzerhandbuch. Der Benutzer ist fir alle
auf Grund einer unsachgemaBen Verwendung dieses Produkts entstandenen Verluste oder Schaden
verantwortlich.

Akkus und Aufladen

Verwenden Sie keine Akkus oder eine Basisstation von externen Anbietern. Der Roboter kann nur mit der
Basisstation Modell RCLE0O405/RCLE0405-1/RCLEO405-2 verwendet werden.

Versuchen Sie nicht, den Akku oder die Basisstation selbst zu zerlegen, zu reparieren oder zu veréndern.
Stellen Sie die Basisstation nicht in der Nahe einer Warmequelle auf.

Reinigen Sie die Ladekontakte der Basisstation niemals mit einem feuchten Tuch oder nassen Handen.
Entsorgen Sie alte Akkus nicht unsachgemaf. Nicht bendtigte Batterien sollten in einer geeigneten
Recyclinganlage entsorgt werden.
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Sicherheitshinweise

* Im Falle einer Beschadigung oder eines Defekts des Netzkabels stellen Sie die Verwendung sofort ein und
wenden Sie sich an den Kundendienst.

* Achten Sie darauf, dass der Roboter beim Transport ausgeschaltet ist und mdglichst in seiner
Originalverpackung aufbewahrt wird.

* Bei langerer Nichtbenutzung des Roboters sollte er vollstandig aufgeladen, danach ausgeschaltet und
an einem kihlen, trockenen Ort aufbewahrt werden. Laden Sie den Roboter mindestens einmal alle 3
Monate auf, um eine Tiefentladung des Akkus zu vermeiden.
Informationen zur Lasersicherheit

* Der Lasersensor in diesem Produkt entspricht der Norm IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 ftr
Laserprodukte der Klasse 1. Bei der Verwendung ist direkter Augenkontakt zu vermeiden.

LASERPRODUKT DER KLASSE 1
LASERPRODUKT FUR VERBRAUCHER
EN 50689:2021

ﬁ Nur fir den Innenbereich geeignet
Bedienungsanleitung lesen

Hiermit erklért Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dass das Funkgerat des Typs RLL77SE den Anforderungen der Richtlinie 2014/53/EU entspricht. Der vollstandige
Wortlaut der EU-Konformitatserklarung ist unter der folgenden Internetadresse abrufbar: https://global.dreametech.com
Eine ausfuhrliche elektronische Anleitung finden Sie unter https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags.
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@ Produktiibersicht

Roboter

1. CJ Taste fur die Punktreinigung

Drticken Sie diese Taste, um die Punktreinigung zu
starten

2. Einschalt-/Reinigungstaste

* Halten Sie die Taste 3 Sekunden lang gedriickt,
um das Geréat ein- oder auszuschalten

Dricken Sie diese Taste, um die Reinigung nach
dem Einschalten des Roboters zu starten

3. 0 Dockingtaste

Dricken Sie diese Taste fir die Ruckkehr des
Roboters zur Basisstation

Halten Sie die Taste 3 Sekunden lang gedrtickt,
um die Kindersicherung zu deaktivieren
Tasten-Statusanzeige

* Leuchtet weiB: Reinigung oder Sauberung
abgeschlossen

* Blinkt orange: Fehler

* Leuchtet orange: Wartend bei niedrigem
Akkustand oder angehalten bei niedrigem
Akkustand

Hinweis:

o Durch Driicken einer beliebigen Taste am Roboter kdnnen
Sie den Betrieb pausieren wahrend der Roboter reinigt
oder zur Ladestation zurtickkehrt.

« Die Kindersicherung kann tber die Dreamehome App
aktiviert/deaktiviert werden.

4. Mikrofon

5. LDS-Abdeckung

6. Laserdistanzsensor (LDS)
7. StoBfénger

8. StoBfangerfenster

9. 3D-Doppellinien-Lasersensoren

10. LED-Zusatzlicht

11. KI-IR-Kamera

12. KI-HD-Kamera

13. Abdeckung

14. Automatisch entleerendes Entliiftungsventil
15. Ladekontakte

16. Einlass fir automatische Wassernachftillung
17. Anschlisse

18. Reset-Taste

Halten Sie die Taste 3 Sekunden lang gedriickt, um
die Werkseinstellungen wiederherzustellen

19.WLAN-Anzeige

20. Randsensor

21. Klippensensoren

22. Teppichsensor

23. Seitenblirste

24. Hauptblrste

25. Hauptrad

26. MopExtend-Baugruppe (Mopp-
Verlangerungsbaugruppe)

27. Omnidirektionales Rad

28.Blrstenschutz

29. Hauptrad

30. Klammern flr Burstenschutz

31. Befestigungsdffnungen fir Wischpadhalter

Abb. A-1

Staubbehilter

1. Filter

2. Filtergriff

3. Staubbehalterabdeckungskappe
4. Staubbehalter-Clip

5. Staubbehélterabdeckung
6. Automatisch entleerendes Entliftungsventil
Abb. A-2

Wischmopp-Baugruppe

1. Wischpad-Befestigungsbereich
2. Wischpadhalter
3. Wischpad

Abb. A-3

Basisstation

. Abdeckung

. Schmutzwasserbehalter

. Frischwassertbehélter

. Staubbehalterabdeckung

. Waschplatte

. Rampenverlangerungsplatte
Schmutzwasserbehélter

. Wasserbehalter-Clip

. Schwimmerkugel

10. Frischwassertbehalter

11. Wasserbehalter-Clip

12. Wasserleitung

13. Filter

14. Schwimmer

15.Reinigungsmittelfach fiir automatisches Hinzuftigen

16. Filter

17. Signalbereich

18. Automatisch entleerte Entluftungssffnungen

19.Status-Anzeige

* Leuchtet weiB: Die Basisstation ist an die

Stromversorgung angeschlossen
* Leuchtet orange: Die Basisstation hat einen Fehler

Vo0 NOU b WNS
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20. Staubbeutel-Schlitz

21. Ladekontakte

22. Auslass fir automatische Wassernachfillung

23. Reservierter Steckplatz fir den Anschluss
des Wasseranschlusssets zum automatischen
Nachfllen und Entleeren

24. Stromanschluss

25. Steckplatz fir Netzkabel

Hinweis: Das Wasseranschlussset fur das automatische
Nachfillen und Entleeren muss separat erworben werden.
(Nur in bestimmten Regionen verfiigbar)

Abb. A-4

@ Vorbereitung des
Zuhauses

Entfernen Sie vor der Reinigung instabile,
zerbrechliche, wertvolle oder gefahrliche
Gegenstande und rdumen Sie Kabel, Tiicher,
Spielzeug, harte und scharfe Gegenstande vom
FuBboden auf, um ein Verfangen, Zerkratzen oder
Umfallen des Roboters und damit verbundene
Verluste zu vermeiden.

Montieren Sie vor der Reinigung die physische
Barriere an den Kanten von Treppen, um

dem Roboter ein reibungsloses Arbeiten zu
ermdglichen.

Offnen Sie die Tir des zu reinigenden Raumes
und stellen Sie die Mé&bel in die geeignete
Position, um mehr Platz zu schaffen.

Um zu verhindern, dass der Roboter die zu
reinigenden Bereiche nicht erkennt, sollten Sie
sich nicht vor dem Roboter, vor Schwellen, Fluren
oder engen Stellen aufhalten.
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Hinweis:

Folgen Sie dem Roboter bei der ersten Inbetriebnahme
wahrend des Reinigungsvorgangs, um mdogliche
Hindernisse rechtzeitig zu entfernen.

LED-Zusatzlicht sorgt fir zusatzliche Beleuchtung in
schwach beleuchteten Umgebungen.

Saugen Sie keine harten Gegenstande wie Steine,
Stahlkugeln und Spielzeugteile oder scharfe Gegenstande
wie Bauschutt, Glasscherben und Né&gel auf, da dadurch
der Boden verkratzt werden kann.

@ Vor der Verwendung

1. Stellen Sie die Basisstation auf und stecken Sie
den Stecker in die Steckdose

Stellen Sie die Basisstation an einem méglichst

freistehenden Ort mit gutem WLAN-Signal auf. Lassen

Sie gentigend Platz, wie in der Abbildung gezeigt, und

entfernen Sie alle Objekte im schattierten Bereich.

SchlieBen Sie das Netzkabel an die Basisstation an und

stecken Sie es in die Steckdose.

Hinweis:

» Stecken Sie das Netzkabel fest aufwarts hinein, bis die

Anzeige aufleuchtet.

Achten Sie darauf, dass keine Gegenstande den

Signalisierungsbereich blockieren.

Um zu verhindern, dass Wasserflecken Holzbéden oder

Teppiche néassen, empfiehlt es sich, die Basisstation auf

Fliesen- oder MarmorfuBbdden zu stellen.

2. Installation der Rampenverlangerungsplatte

3. Entfernen Sie die Schutzvorrichtungen des
Roboters und installieren Sie die Seitenbirste
und die Mopp-Baugruppe

Hinweis: Installieren Sie die Seitenburste, bis sie einrastet.

4. Roboter mit der Ladestation verbinden

Zum Einschalten des Roboters die Ein-/Aus-Taste

am Roboter driicken und 3 Sekunden lang gedriickt
halten. Setzen Sie den Roboter so auf die Basisstation,
dass die Mopp-Baugruppe zur Waschplatte zeigt.
AnschlieBend héren Sie eine Sprachmeldung, wenn
sich der Roboter erfolgreich mit der Basisstation
verbunden hat. Nach dem vollstandigen Aufladen

des Roboters leuchten die Status-Anzeigen am
Roboter und an der Basisstation 10 Minuten lang und
erléschen anschlieBend.

Hinweis: Es wird empfohlen, den Roboter vor der ersten
Inbetriebnahme vollstéandig aufzuladen. Wenn sich der
Roboter aufgrund eines leeren Akkus nicht einschalten lasst,
verbinden Sie ihn zum Aufladen manuell mit der Basisstation.

5. Fullen Sie die Reinigungsflussigkeit ein

(1) Entfernen Sie die Abdeckung des Staubbehélters und
ziehen Sie das

Reinigungsmittelfach fir automatisches Hinzufligen heraus.
(2) Offnen Sie den oberen Deckel des Fachs und geben Sie
die Reinigungslésung ein.

(3) SchlieBen Sie den Deckel des Fachs, setzen Sie es wieder
in die Basisstation ein, und bringen Sie dann die Abdeckung
des Staubbehalters wieder an. Die Reinigungsflissigkeit wird
wahrend des Betriebs automatisch zugefuhrt.

Hinweis:

Das Reinigungsmittelfach fiir automatisches Hinzuftigen
kann mit Reinigungslosung gefullt werden. Flgen Sie
keine andere Flussigkeit als die offiziell zugelassene
Reinigungslésung hinzu, um Fehlfunktionen zu vermeiden.
Dricken Sie das Fach fur automatische Nachfullung des
Reinigungsmittels hinein, bis es einrastet.

6. Wasser in den Frischwasserbehlter einfillen

Nehmen Sie den Frischwasserbehélter aus der Basisstation
heraus und flllen Sie den Behélter mit sauberem Wasser.
Danach setzen Sie ihn wieder in die Basisstation ein.
Hinweis: Fuillen Sie kein heiBes Wasser ein, da sonst der
Frischwasserbehalter verformt werden kann.

Abb. C1- Abb. Cé



® Verbinden mit der
Dreamehome App

1. Laden Sie die Dreamehome App herunter

Scannen Sie den QR-Code auf dem Roboter, oder
suchen Sie im App-Store nach ,Dreamehome®, um
die App herunterzuladen und zu installieren.
Hinweis:

o Es wird nur 2,4-GHz-WLAN unterstUtzt.

« Aufgrund von Aktualisierungen der App-Software kann
der tatsachliche Betrieb von den Anweisungen in dieser
Anleitung abweichen. Bitte folgen Sie den auf der
aktuellen App-Version basierenden Anweisungen.

2. Gerét hinzuftigen

Offnen Sie die Dreamehome-App, tippen Sie auf
,Scannen Sie den QR-Code zum verbinden®, und
scannen Sie denselben QR-Code auf dem Roboter
erneut, um das Gerat hinzuzuftigen. Bitte folgen
Sie den Anweisungen, um die WLAN-Verbindung
herzustellen.

Hinweis:
Zum Zurticksetzen der WLAN-Verbindung wiederholen Sie

Schritt 2 und folgen Sie den Anweisungen, um die WLAN-
Verbindung zu erstellen.

Halten Sie die Reset-Taste am Roboter 3 Sekunden lang
gedruckt, um das Gerat vom WLAN-Netzwerk zu trennen.
@ WLAN-Anzeige

* Blinkt langsam: Verbindung wird hergestellt

* Blinkt schnell: Am Verbinden

e Ein: Verbunden

@ QR-Code

@ Benutzung

Einschalten/Ausschalten

Zum Einschalten des Roboters driicken und halten
Sie die Ein-/Aus-Taste 3 Sekunden lang gedrickt.
Stellen Sie den Roboter auf die Basisstation. Der
Roboter sollte sich automatisch einschalten und
mit dem Aufladen beginnen. Um den Roboter
auszuschalten, entfernen Sie den Roboter von der
Basisstation und halten Sie die Taste 3 Sekunden
lang gedriickt.

Schnelle Kartenerstellung

Nach der erstmaligen Konfiguration des Netzwerks
folgen Sie zur schnellen Kartenerstellung den
Anweisungen in der App. Der Roboter beginnt

mit der Kartenerstellung ohne Reinigung. Wenn
der Roboter zur Basisstation zurlickkehrt, ist die
Kartenerstellung abgeschlossen und die Karte wird
automatisch gespeichert.

Pause/Ruhemodus

Wenn der Roboter lauft, driicken Sie eine beliebige
Taste, um ihn anzuhalten. Wird der Roboter langer
als 10 Minuten angehalten, geht er automatisch in
den Ruhemodus uber. Die Betriebsanzeige und die
Ladeanzeige schalten sich aus. Driicken Sie eine
beliebige Taste auf dem Roboter, oder nutzen Sie die
App, um den Roboter wieder in Betrieb zu nehmen.
Hinweis:

* Wenn das Gerat langer als 12 Stunden im Ruhemodus ist,

schaltet es sich automatisch aus.

* Wird der Roboter ausgeschaltet und auf
die Basisstation gestellt, endet die aktuelle
Reinigungsaufgabe.

Reinigung automatisch fortsetzen

Wenn der Akku zu schwach ist, kehrt der Roboter
automatisch zur Basisstation zum Aufladen zurick.
Wenn der Akku ausreichend aufgeladen ist, setzt er die
noch nicht abgeschlossenen Reinigungsaufgaben fort.

Nicht-Stéren-Modus (DND)

Ist der Roboter auf den Nicht-Stéren-Modus (DND)

eingestellt, kann er die Reinigung nicht fortsetzen

und die Betriebsanzeige erlischt. Der Nicht-Stéren-

Modus (DND) ist ab Werk standardméBig deaktiviert.

Sie kénnen den Nicht-Stéren-Modus (DND) Uiber die

App aktivieren oder den DND-Zeitraum &ndern. Der

Nicht-Stéren-Zeitraum (DND) ist standardméBig auf

22:00-8:00 Uhr eingestellt.

Hinweis:

» Die geplanten Reinigungsaufgaben werden wéhrend der
Nicht-Stéren-Zeit (DND) piinktlich ausgefiihrt.

» Der Roboter wird die Reinigung fortsetzen, wo er nach
Ablauf des DND-Zeitraums aufgehort hat.

Punktreinigung

Driicken Sie im Modus ,Wartend” des Roboters
kurz die {3 Taste, um den Punktreinigungsmodus
zu aktivieren. In diesem Modus reinigt der Roboter
einen quadratischen Bereich von 1,5 x 1,5 Meter

um ihn herum und kehrt zu seinem Ausgangspunkt
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zurlick, sobald die Reinigung bestimmter Bereiche

abgeschlossen ist.

Roboter neu starten

Wenn der Roboter nicht mehr reagiert oder sich
nicht ausschalten lasst, halten Sie die Ein-/Aus-Taste
10 Sekunden lang gedrtickt, um ihn zwangsweise
auszuschalten. Halten Sie dann die Ein-/Aus-

Taste 3 Sekunden lang gedriickt, um den Roboter
einzuschalten.

Staubsaugen und Wischen

Hinweis: Wenn Sie die Mopp-Baugruppe zum ersten Mal
verwenden, flhrt der Roboter standardméBig die Aufgabe
,Staubsaugen und Wischen® aus.

1. Beginne mit der Reinigung

Driicken Sie die Ein-/Aus-Taste am Roboter oder nutzen Sie
die App, um den Roboter von der Basisstation aus starten zu
lassen. Dann plant der Roboter die optimale Reinigungsroute
und fuhrt die Reinigungsaufgabe auf der Grundlage der
erstellten Karte aus.

Hinweis:

« Um eine problemlose Riickkehr des Roboters zur
Basisstation nach der Reinigung zu gewahrleisten,
empfiehlt es sich, den Roboter von der Basisstation aus
starten zu lassen.

Der Wischmopp wird gereinigt, bevor der Roboter mit dem
Wischen beginnt, bitte warten Sie mit Geduld.

Bewegen Sie die Basisstation, den Frischwasserbehalter,
den Schmutzwasserbehalter oder die Waschplatte wahrend
der Reinigung nicht.

Die HeiBwasserreinigung kann in der App fir die
Reinigungsaufgaben des Mopps und der Waschplatten-
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Basis aktiviert werden, was fir alle Modi gilt. Bertihren
Sie den Wasserauslass bei aktivierter Funktion nicht, um
Verbriihungen zu vermeiden.

2. Automatisches Waschen des Wischmopps

Wahrend der Reinigung kehrt der Roboter
automatisch zur Basisstation zuriick, um die
Wischmopps zu waschen, je nach der in der App
festgelegten Haufigkeit der Wischmoppreinigung.
Die Basisstation fllt automatisch den
Wasserbehalter des Roboters auf und der Roboter
setzt die Reinigung fort.

Hinweis: Wenn der Roboter wéhrend der Reinigung zur

Basisstation zum Waschen der Wischmopps zurtickkehrt, leert
die Basisstation nicht automatisch den Staubbehalter.

3. Automatisches Entleeren des Staubbehélters und
Waschen und Trocknen der Wischmopps

Nachdem der Roboter eine Reinigungsaufgabe
erledigt hat und zum Aufladen zur Basisstation
zurlickkehrt, beginnt die Basisstation automatisch
mit dem Entleeren des Staubbehélters. AnschlieBend
wascht und trocknet sie die Mopps.

Hinweis:

Wenn die automatische Entleerungsfunktion in der App
ausgeschaltet ist, leert die Basisstation den Staubbehalter
nicht automatisch.

Die Basisstation leert den Staubbehalter gemaB der in der
App eingestellten Haufigkeit.

4. Reinigen Sie den Schmutzwasserbehalter

Nachdem der Roboter seine Aufgabe erfillt hat,
reinigen Sie bitte den Schmutzwasserbehélter, um
Geruchsbildung zu vermeiden.

Wischen nach dem Staubsaugen

Aktivieren Sie in der App die Funktion ,Wischen
nach dem Staubsaugen®. Der Roboter hebt dann
automatisch den Wischmopp an und staubsaugt den
Boden. Nach Beendigung des Staubsaugvorgangs
kehrt der Roboter zurtick, um den Staubbehalter

zu entleeren, und beginnt dann nach dem
automatischen Absenken der Mopp-Baugruppe.

Nur Staubsaugen

Aktivieren Sie die Funktion ,Staubsaugen® in der
App, und der Roboter hebt automatisch den Mopp
an und beginnt mit dem Staubsaugen.

Nur Wischen

Aktivieren Sie die Wischfunktion in der App, und der
Roboter prift, ob die Mopp-Baugruppe installiert ist.
Sollte dies nicht der Fall sein, setzen Sie die Mopp-
Baugruppe manuell ein, woraufhin der Roboter
automatisch mit dem Wischen beginnt.



@ RegelmiBige Wartung

Teile

Um den Roboter in einem einwandfreien Zustand zu halten, wird empfohlen, in der App oder in der folgenden Tabelle die Hinweise zur regelmaBigen Wartung des

Zubehdrs zu beachten.

Omnidirektionales Rad

Randsensor

Laserdistanzsensor (LDS)

. . Haufigkeit des . . Haufigkeit des
Teil Wartungsintervall utigkel Teil Wartungsintervall utigkel
Austausches Austausches
Schmutzwasserbehalter Nach jedem 5D-Doppeliinien-
Gebrauch / Lasersensoren
Frischwassertbehalter Teppichsensor
Hauptbirste Alle 6 bis 12 Monate Klippensensoren
Staubbehélterfilter Einmal alle 2 Wochen .
Alle 3 bis 6 Monate StoBfangerfenster Einmal im Monat
Seitenburste /
Wischpadhalter / StoBfanger
) Offnung furr automatisches
Waschplatte Einmal alle 2 Monate ! Wassernachfiillen des
Signalbereich der Roboters
Basisstation Unterseite des Roboters
Ladekontakte Staubbehalter Nach Bedarf reinigen
Automatisch entleerte Einmal im Monat / Staubbeutel ; Alle 2 bis 4 Monate
o " I I
Entlftungsoffnungen Wischpad Alle 1 bis 3 Monate

Hinweis: Die Austauschintervalle hangen von der Nutzung des Roboters ab.

Sollte durch besondere Umstande eine Ausnahme auftreten, missen die Teile

ausgetauscht werden.
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Waschplattenbasis

Die Basisstation fuihrt eine Selbstreinigung der
Waschplatte bei jeder Reinigung des Wischmopps
durch. Fur die Tiefenreinigung beachten Sie bitte die
folgenden Schritte.

1. Aktivieren Sie die Funktion zur Reinigung der
Waschplattenbasis in der App, und der Roboter
verlasst die Basisstation automatisch. Nehmen Sie
die Waschplatte heraus und warten Sie, bis sich die
Waschplattenbasis mit Wasser fuillt.

2. Reinigen Sie die Basis der Waschplatte mit einem
geeigneten Reinigungswerkzeug. Nach kurzer
Zeit pumpt die Basisstation das Schmutzwasser
automatisch ab. Wischen Sie die Basis der
Waschplatte anschlieBend mit einem weichen,
trockenen Tuch ab.

3. Drehen Sie die Waschplatte um, nehmen Sie
nacheinander die Rollenabdeckung und die Rolle ab,
und ziehen Sie dann die Endkappen der Rolle ab.

Hinweis:

* Wenn die Rollenabdeckung durch Abstreifer
auf beiden Seiten der Waschplatte blockiert ist,

drehen Sie die Rolle, um sie zur Seite zu schieben.

Die Rollenabdeckung kann mit einem geeigneten
Reinigungswerkzeug entfernt werden.

4. Entfernen Sie alle in der Rolle verhedderten Haare,
und setzen Sie die Teile entsprechend den Farben
wieder zusammen.

5. Spiilen Sie die Waschplatte mit sauberem Wasser
ab, wischen Sie sie sauber und setzen Sie sie dann
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wieder schrag nach unten in die Basisstation ein.

6. Nutzen Sie die App oder driicken Sie kurz die
Taste (O am Roboter, um ihn zur Basisstation
zurtickzuholen.

Hinweis: Lassen Sie den Roboter wéhrend der Reinigung
nicht zur Basisstation zurtickkehren.

Abb. F-1
Staubbeutel

1. Entfernen Sie die Staubbehélterabdeckung und
entsorgen Sie den Staubbeutel.

Hinweis: Wenn Sie den Griff nach oben ziehen, wird der

Beutel verschlossen, damit Staub und Schmutz nicht

versehentlich herausfallen kénnen.

2. Entfernen Sie den Staub und die Verunreinigungen
mit einem trockenen Tuch vom Filter.

3. Setzen Sie einen neuen Staubbeutel ein.

4. Bringen Sie die Staubbehalterabdeckung wieder
an.
Abb. F-2

Schmutzwasserbehilter

1. Entfernen Sie den Schmutzwasserbehalter, 6ffnen
Sie den Deckel und gieBen Sie das Schmutzwasser
aus.

2. Spllen Sie den Schmutzwasserbehalter mit
sauberem Wasser aus, und reinigen Sie die
Innenwand des Schmutzwasserbehalters mit

einem geeigneten Reinigungswerkzeug.

Hinweis: Die Schwimmerkugel im Schmutzwasserbehalter
ist ein bewegliches Teil. Uben Sie beim Reinigen nicht zu viel
Kraft aus, um sie nicht zu beschadigen.

Abb. F-3

Hauptbiirste

1. Dricken Sie den Burstenschutz-Clip nach innen,
um den Burstenschutz zu entfernen und die
Burste aus dem Roboter zu heben.

2. Ziehen Sie die Burstenabdeckungen an beiden
Enden der Burste heraus, wie in der Abbildung
gezeigt. Entfernen Sie mit einem geeigneten
Reinigungswerkzeug alle in den Bursten
verhedderten Haare.

Abb. F-4

Seitenblrste

Entfernen und reinigen Sie die Seitenblirste.
Abb. F-5

Omnidirektionales Rad

Hinweis:

* Trennen Sie die Achse und den Reifen des Rundumlaufrads
mit einem Werkzeug, z. B. einem kleinen Schraubendreher.
Uben Sie dabei keine (ibermaBige Kraft aus.

» Spulen Sie das omnidirektionale Rad unter flieBendem
Wasser ab und setzen Sie es nach dem vollstandigen
Trocknen wieder ein.



Abb. F-6

Wischpadhalter

Entfernen und reinigen Sie die Wischpadhalter.
Abb. F-7

Wischpad

Entfernen Sie das Wischpad aus dem
Wischpadhalter, um es auszutauschen.

Abb. F-8

Staubbehélter und Filter

1. Offnen Sie die Abdeckung des Roboters und
driicken Sie den Staubbehalter-Clip, um den
Staubbehalter zu entfernen. Nehmen Sie dann
den Filter heraus und klopfen Sie vorsichtig auf
seinen Filterkorb.

Hinweis: Reinigen Sie den Filter niemals mit einer Burste,

einem Finger oder scharfen Gegenstanden, um Schaden zu
vermeiden.

2. Spulen Sie den Staubbehalter und den Filter mit
Wasser ab und trocknen Sie sie vor dem Einbau
vollstandig ab.

Hinweis:

« Spulen Sie den Staubbehalter und den Filter nur mit
sauberem Wasser ab. Keine Reinigungsmittel verwenden.

« Verwenden Sie den Staubbehalter und den Filter nur, wenn

sie vollstandig trocken sind.

Abb. F-9

Roboter-Sensoren

Wischen Sie die Roboter-Sensoren mit einem
weichen und trockenen Tuch ab, wie in der
folgenden Abbildung dargestellt:

1. Laserdistanzsensor (LDS)

. StoBfangerfenster

. 3D-Doppellinien-Lasersensoren
. Randsensor

. StoBfanger

. Klippensensoren

N o 00 A NN

Teppichsensor

Hinweis: Ein feuchtes Tuch kann empfindliche Elemente im
Inneren des Roboters und der Basisstation beschadigen. Bitte
nutzen Sie ein trockenes Tuch zur Reinigung.

Abb. F-10

Ladekontakte und Signalbereich

Reinigen Sie die Ladekontakte und den
Signalisierungsbereich mit einem weichen,
trockenen Tuch.

Abb. F-11

Automatisch entleerte
Entlliftungséffnungen

Reinigen Sie die automatisch entleerten
EntlUftungsventile des Roboters und der
Basisstation mit einem weichen, trockenen Tuch.

Abb. F-12

Akku

Der Roboter enthalt einen leistungsstarken Lithium-
lonen-Akku. Sorgen Sie bei taglichem Gebrauch

um eine ausreichende Ladung des Akkus, um

eine optimale Akkuleistung zu erhalten. Schalten

Sie den Roboter bei langerem Nichtgebrauch aus
und verstauen Sie ihn. Laden Sie den Roboter
mindestens einmal alle drei Monate auf, um Schaden
durch Uberentladung zu vermeiden.
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Fehlersuche

Problem

Lésung

Problem

Lésung

Der Roboter
lasst sich
nicht
einschalten.

Der Akku ist schwach. Laden Sie den Roboter an der
Ladestation auf und versuchen Sie es dann erneut.

Die Temperatur des Akkus ist zu niedrig oder zu hoch.
Die empfohlene Betriebstemperatur des Gerats liegt
zwischen 0 ° C (32° F) und 40 ° C (104° F).

Der Roboter
ladt sich nicht
auf.

Die Basisstation ist nicht an die Stromversorgung
angeschlossen. Bitte stellen Sie sicher, dass beide Enden
des Netzkabels korrekt angeschlossen sind.

Der Kontakt zwischen den Ladekontakten an
der Basisstation und dem Roboter ist schlecht, bitte
reinigen Sie die Ladekontakte.

Uberpriifen Sie, ob sich am Anschluss des Roboters ein
Fremdobjekt befindet, und entfernen Sie gegebenenfalls
das Fremdobjekt.

Der Roboter
findet nichts
und kehrt
zur Basissta-
tion zurlck.

Die Basisstation ist nicht an das Stromnetz angeschlossen
oder wurde bewegt, wahrend der Roboter nicht auf ihr
steht.

Es gibt zu viele Hindernisse um die Basisstation herum.
Platzieren Sie die Basisstation in einen freistehenden
Bereich.

Wenn der Roboter bewegt wird, muss er sich
maoglicherweise neu positionieren, und er erstellt eine
neue Karte, wenn die Neupositionierung fehlschlagt.
Wenn der Roboter zu weit von der Basisstation
entfernt ist, kann er méglicherweise nicht automatisch
zurlickkehren. In diesem Fall miussen Sie den Roboter
manuell auf die Basisstation stellen.

Wischen Sie den Signalisierungsbereich an
der Basisstation ab, um Staub oder Schmutz zu
entfernen.

Der Roboter
kann keine
Verbindung
zum WLAN
herstellen.

Das Passwort fiir das WLAN-Netzwerk ist falsch.
Uberpriifen Sie, ob das Passwort fiir die Verbindung mit
Ihrem WLAN-Netzwerk korrekt ist.

Der Roboter unterstitzt keine 5 GHz-WLAN-Verbindung.
Stellen Sie sicher, dass der Roboter mit einer 2,4-GHz-
WLAN-Verbindung verbunden ist.

Das WLAN-Signal ist schwach. Stellen Sie sicher, dass
sich der Roboter in einem Gebiet mit guter WLAN-
Abdeckung befindet.

Der Roboter ist méglicherweise nicht fur die Konfiguration
bereit. Beenden Sie die App, starten Sie diese erneut,
und versuchen Sie es dann noch einmal wie angewiesen.
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Der Roboter
bleibt vor
der Basissta-
tion stecken
und kann
nicht zu ihr
zurtickkeh-
ren.

Prifen Sie, ob auf beiden Seiten bzw. vor der Basisstation
gentigend Platz vorhanden ist, um ein Blockieren des
Roboters zu verhindern.

Der Weg fur die Riickkehr zum Aufladen ist blockiert, z. B.
die Tur ist geschlossen.

Der Roboter kann wegrutschen, wenn der Boden vor
der Basisstation GbermafBig nass ist. Wenn dies der Fall
ist, entfernen Sie zunachst das Uberschissige Wasser,
bevor Sie es erneut versuchen.

Es wird empfohlen, die Basisstation an einen anderen Ort
zu stellen und es erneut zu versuchen.

Vergewissern Sie sich, dass die
Rampenverlangerungsplatte richtig installiert ist.




Fehlersuche

Problem

Lésung

Problem

Lésung

Der Roboter
lasst sich nicht
ausschalten.

Der Roboter kann wahrend des Ladevorgangs nicht
ausgeschaltet werden. Zum Ausschalten des Roboters wird
empfohlen, ihn von der Basisstation zu entfernen und die
Ein-/Aus-Taste 3 Sekunden lang gedrickt zu halten.

Wenn sich der Roboter durch Ausfiihren von Schritt 1

nicht ausschalten l&sst, halten Sie die Ein-/Aus-Taste 10
Sekunden lang gedriickt, um ein Ausschalten des Roboters
zu erzwingen. Wenn das Problem weiterhin besteht,
wenden Sie sich bitte an den Kundendienst.

Die Aufladege-
schwindigkeit
ist langsam.

Es dauert etwa 3,5 Stunden, um den Roboter mit dem
niedrigen Akkustand vollstandig aufzuladen.

Wenn Sie den Roboter bei Temperaturen auBerhalb
des angegebenen Bereichs betreiben, wird die
Ladegeschwindigkeit automatisch verlangsamt, um die
Lebensdauer des Akkus zu verlangern.

Die Ladekontakte sowohl am Roboter als auch an der

Basisstation kénnen verschmutzt sein, bitte wischen Sie sie
mit einem trockenen Tuch ab.

Der Roboter
bewegt sich,
ohne der
festgelegten
Route zu
folgen.

Gegenstande wie Stromkabel und Hausschuhe sollten vor
dem Einsatz des Roboters aufgeraumt werden.

Beim Einsatz auf nassen, rutschigen Oberflachen rutscht
das Hauptrad durch. Es wird empfohlen, die nassen Stellen
vor dem Einsatz des Roboters zu trocknen.

Wischen Sie das StoBfangerfenster und die
3D-Doppellinien-Lasersensoren des Roboters mit
einem sauberen, weichen Tuch ab, um sie sauber und
funktionsfahig zu halten.

Die Gerausche
nehmen zu,
wahrend der
Roboter in
Betrieb ist.

Prufen Sie, ob der Staubbehalterfilter verstopft ist. Wenn
ja, reinigen Sie ihn oder ersetzen Sie ihn.

Ein harter Gegenstand koénnte in der Hauptbdrste oder im
Staubbehlter eingeklemmt sein. Priifen und entfernen Sie
alle harten Gegenstande.

Die Hauptburste oder die Seitenbirste kann sich
verheddern. Prifen und entfernen Sie alle Fremdkdrper.

Schalten Sie den Saugmodus auf Standard oder Leise.

Der Roboter
kann die zu
reinigenden
Raume nicht
erreichen.

Stellen Sie sicher, dass die Tiren der zu reinigenden Raume
offen sind.

Der Boden vor dem zu reinigenden Zimmer kann nass und
rutschig sein, so dass der Roboter wegrutscht und nicht
ordnungsgeman funktioniert. Trocknen Sie den Boden,
bevor Sie den Roboter benutzen.

Der Roboter
nimmt die
Reinigung nach
dem Laden
nicht wieder
auf.

Vergewissern Sie sich, dass der Roboter nicht auf den
Nicht-Stéren-Modus (DND) eingestellt ist, da er dann die
Reinigung nicht fortsetzen kann.

Der Roboter setzt die Reinigung nicht mehr fort, nachdem
Sie ihn manuell zum Aufladen auf die Basisstation gestellt
haben. Dazu gehért das manuelle Aufstellen des Roboters
auf der Basisstation oder das Senden des Roboters zum
Aufladen Uber die App oder Uber den Roboter selbst.
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Fehlersuche

Problem

Lésung

Problem

Lésung

Die Station kann den
Staubbehélter nicht
automatisch leeren.

Prifen Sie, ob der Staubbeutel im
Staubbehéalter voll ist.

Wenn der Staubbeutel nicht voll ist,

prufen Sie, ob die automatisch entleerten
Entliftungsoffnungen des Roboters, der
Basisstation oder des Staubbehalters verstopft
sind. Falls ja, beseitigen Sie die Verstopfung
rechtzeitig.

Der Wischpadhaltet ist
abnormal angehoben.

Bitte entfernen Sie den Wischpadhalter,
prufen Sie, ob sich ein Fremdkorper darin
befindet, und starten Sie den Roboter

neu. Wenn das Problem weiterhin besteht,
wenden Sie sich bitte an den Kundendienst.

Der Wasserstand der
Waschplatte ist nicht
normal.

Nehmen Sie die Waschplatte heraus und
prifen Sie, ob der Abwasserabfluss verstopft
ist, und reinigen Sie ihn.

Driicken Sie vorsichtig auf
Schmutzwasserbehélter, um sicherzustellen,
dass er richtig installiert ist.

Uberpriifen Sie, ob die Dichtung am
Schmutzwasserbehalter lose oder nicht richtig
installiert ist, und setzen Sie sie gegebenenfalls
manuell zurtick. Wenn das Problem weiterhin
besteht, wenden Sie sich bitte an den
Kundendienst.

Uberpriifen Sie die Reinigungsflissigkeit.
Fligen Sie keine anderen Flissigkeiten als die
offiziell zugelassene Reinigungsflissigkeit
hinzu.

Unter dem
Frischwasserbehalter oder
um die Dichtung herum
befindet sich Wasser.

Wenn Sie den Frischwasserbehalter
herausnehmen, kann etwas Wasser in der
Leitung unter dem Behalter oder um die
Dichtung herum zuriickbleiben. Dies ist
normal. Wischen Sie es bitte mit einem
trockenen Tuch ab.

Bei weiteren Fragen wenden Sie sich bitte an https://global.dreametech.com
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Spezifikationen

Roboter

Modell RLL77SE
Ladezeit Ca. 3,5 Stunden
Bemessungsspannung 144V =
Bemessungsleistung 75 W

Betriebsfrequenz

2400 - 2483,5 MHz

Maximale Ausgangsleistung

<20 dBm

Unter normalen Einsatzbedingungen muss dieses Geréat in einem Abstand
von mindestens 20 cm zwischen der Antenne und dem Koérper des Benutzers

gehalten werden.

Basisstation/Ladestation

Energieverbrauch im Standby-Modus: < 0,5 W (innerhalb von 15 Minuten,
nachdem der Roboter von der Basisstation/Ladestation entfernt wurde)

Roboter&Basisstation/Ladestation

Das Gerat verflgt nicht Gber einen Standby-Modus oder einen anderen
vergleichbaren Status hinsichtlich der Standby-Anforderungen,

der Energieverwaltungsfunktion oder der Méglichkeit, drahtlose
Netzwerkverbindungen wegen der erforderlichen Batteriewartung zu
deaktivieren. Der Stromverbrauch des Gerats durfte hoher sein als bei anderen
Modellen, die diese Funktionsanforderungen erftllen.

Basisstation
Modell RCLEO405/RCLE0405-1/RCLE0405-2
Nenneingang 220-240 V ~ 50-60 Hz
Nennausgang 20V=2A
Bemessungslelstung 700 W
(bei der Staubentleerung)
Bemessungsleistung
(wahrend der 1160 W
HeiBwasserreinigung)
Bemessungsleistung (wéhrend 87W
des Ladens und Trocknens)

Hinweis:

« Die Bemessungsleistung (wihrend der HeiBwasserreinigung) wird durch den Leistungswert
wahrend des angegebenen Zeitraums (Wassertemperatur 25°C ) bestimmt.

« Die Bemessungsleistung (beim Lade- und Trocknungsvorgang) wird durch den
Leistungswert wahrend der Volllastperiode bestimmt.

Wiederaufladbares Lithium-lonen-Akkupack

Modell P2150-4S2P-KLYEV/P2150-4S2P-MMBK
Nennspannung 144V ==
Bemessungskapazitat 4,8Ah

Typische Leistung 5,2Ah 74,88Wh
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Entsorgung und

Entfernung von Batterien

Die eingebaute Lithium-lonen-Batterie enthalt
umweltgefahrdende Substanzen. Stellen Sie vor der
Entsorgung der Batterie sicher, dass die Batterie
von qualifizierten Technikern entfernt und in einer
geeigneten Recyclinganlage entsorgt wird.

— Der Akku muss vor der Entsorgung aus dem Gerat
entfernt werden;

— Das Gerat muss beim Entfernen des Akkus vom
Stromnetz getrennt werden;

— Der Akku muss sicher entsorgt werden.

ACHTUNG:

Bevor Sie den Akku entfernen, trennen Sie die
Stromversorgung und lassen Sie den Akku komplett
leer laufen.

Nicht benétigte Batterien sollten in einer geeigneten
Recyclinganlage entsorgt werden.

Lassen Sie den Akku nicht in einer Umgebung mit
extrem hohen Temperaturen, um Explosionsrisiken
zu vermeiden.

Unter missbrauchlicher Verwendung kann Flissigkeit
aus der Batterie ausgestoBen werden. Wenn Sie

aus Versehen anfassen, spulen Sie mit Wasser und
suchen Sie medizinische Hilfe.
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Anleitung zum Herausnehmen:

1. Drehen Sie den Roboter um, entfernen Sie mit
einem geeigneten Werkzeug die Schrauben auf der
Ruckseite des Roboters und nehmen Sie dann die
Abdeckung ab.

2. Losen Sie die Klemmen zwischen dem Akku und
der Leiterplatte, um den Akku zu entfernen.

WEEE-Informationen

Das Symbol auf dem Produkt oder der
Verpackung bedeutet, dass das Produkt einer
getrennten Erfassung fur elektrische und
elektronische Gerate zugefuhrt werden muss
und nicht Gber den normalen Haushaltsabfall
entsorgt werden darf. Bitte entnehmen Sie
Batterien und Lampen, die nicht vom Gerat
umschlossen sind, vor der Abgabe aus dem
Gerat und entsorgen diese Uber die offiziellen
Sammelstellen fir Batterien und Lampen.

Beim Kauf eines neuen Elektrogerates kdnnen
Sie beim Vertreiber ein gleichartiges Altgerat
unentgeltlich zurtickgeben. Elektrogerate mit
einer Kantenlange von maximal 25 cm kénnen
unentgeltlich bei Vertreibern von Elektro- und
Elektronikgeraten mit einer Verkaufsflache
von mindestens 400 m? sowie in Geschéften
des Lebensmittelhandels (z.B. Supermirkten,
Lebensmitteldiscountern, Drogerien) mit einer
Gesamtverkaufsflache von mindestens 800

m2, die mehrmals im Kalenderjahr oder dauerhaft
Elektro- und Elektronikgerate anbieten und auf
dem Markt bereitstellen, abgegeben werden, ohne
dass ein Neugerat erworben werden muss. GroBere
Elektrogerate kénnen kostenlos bei kommunalen
Wertstoffhdfen abgegeben werden.

Durch die korrekte Entsorgung tragen Sie dazu bei,
negative Auswirkungen auf die Umwelt und die
menschliche Gesundheit zu vermeiden, die durch
unsachgeméBe Erfassung und Behandlung von
Elektroaltgeraten entstehen kénnen.

Bitte l6schen Sie samtliche personenbezogenen
Daten auf dem Gerét, bevor Sie es entsorgen.

Fur weitere Informationen kontaktieren sie

bitte Ihre Kommunalverwaltung, lhren 6rtlichen
Abfallentsorger oder das Geschéft, in dem Sie das
Produkt erworben haben.



Informations sur la sécurité

Pour éviter tout risque d'électrocution, de départ de feu ou de blessures li¢ & une utilisation non conforme
de l'appareil, veuillez attentivement lire le mode d'emploi avant d'utiliser l'appareil et le conserver pour
toute référence ultérieure.

Restrictions d'utilisation

Ce produit ne doit pas étre utilisé par des enfants agés de moins de 8 ans et des personnes ayant un
handicap physique, sensoriel ou intellectuel, ou une connaissance ou une expérience limitée sans la
surveillance d'un parent ou d'un tuteur pour assurer un fonctionnement en toute sécurité et éviter les
risques. Les opérations de nettoyage et d'entretien ne doivent pas étre effectuées par les enfants sans
supervision.

L'appareil ne doit étre utilisé gu'avec le bloc d'alimentation fourni avec l'appareil.

Cet appareil contient des batteries qui ne peuvent étre remplacées que par des personnes qualifiées.
Dégagez la surface a nettoyer. Les enfants ne doivent pas jouer avec l'appareil. Assurez-vous que les
enfants et animaux de compagnie se tiennent a distance du robot en fonctionnement.

Evitez d'installer, de charger ou d'utiliser 'appareil dans les salles de bains ou autour des piscines.

Ce produit est congu pour nettoyer le sol dans un environnement domestique uniquement. Ne ['utilisez
pas a l'extérieur, sur des surfaces brutes, ou dans un milieu industriel ou commercial.

Assurez-vous que l'appareil fonctionne correctement dans un environnement approprié. Sinon, n'utilisez
pas l'appareil.

Si le cordon d'alimentation est endommagé, il doit étre remplacé par un assemblage ou cordon spécial
disponible aupres du fabricant ou de son réparateur agréé.
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Informations sur la sécurité
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N'utilisez pas le robot dans un espace suspendu au-dessus du sol sans barriére de protection.

Ne renversez pas le robot. N'utilisez pas le couvercle LDS, le capot du robot ou le pare-chocs comme
poignée pour tenir le robot.

N'utilisez pas le robot a une température ambiante supérieure a 40 °C ou inférieure a 0 °C ou sur un sol
recouvert de liquides ou de substances collantes.

Pour éviter tout risque de dommage ou blessure causé par un raclement, retirez tous les objets mobiles
du sol, ainsi que les cables ou cordons d'alimentation sur l'itinéraire de nettoyage avant de faire
fonctionner l'appareil.

Retirez les objets fragiles ou de petite taille présents sur le sol pour empécher le robot de les heurter
ou de les endommager.

Eloignez les cheveux, les doigts et toute autre partie du corps de l'orifice d'aspiration du robot.

Gardez l'outil de nettoyage hors de la portée des enfants.

N'utilisez pas l'appareil dans une piéce ol un nourrisson ou un enfant dort.

Ne placez pas un enfant, un animal domestique ou tout objet sur le robot, qu'il soit en marche ou a l'arrét.
Gardez la solution de nettoyage hors de la portée des enfants.

Utilisez uniguement le détergent approuvé. N'ajoutez pas de liquide tel que de l'alcool ou un
désinfectant.

N'utilisez pas le robot pour nettoyer des objets qui brilent. N'utilisez pas le robot pour ramasser des
liquides combustibles ou inflammables, des gaz corrosifs ou des acides ou des solvants non dilués.
N'aspirez pas d'objets durs ou tranchants. N'utilisez pas l'appareil pour ramasser des objets tels que des
cailloux, des gros morceaux de papier ou tout objet susceptible d'obstruer l'appareil.



Informations sur la sécurité

La fiche doit étre débranchée de la prise avant de nettoyer ou d'entretenir 'appareil.

N'essuyez pas le robot ou la station de base avec un chiffon humide et ne les rincez pas avec un
liquide. Apres le nettoyage des pieces lavables, séchez-les completement avant de les réinstaller et de
les utiliser.

Veuillez utiliser ce produit conformément aux instructions présentes dans le monde d'emploi. Les
utilisateurs sont responsables de toute perte ou de tout dommage occasionné par une utilisation non
conforme de ce produit.

Batteries et recharge

N'utilisez pas de batterie ou de station de base tierce. Le robot ne peut étre utilisé qu'avec la station de
base RCLEO405/RCLE0405-1/RCLE0405-2.
N'essayez pas de démonter, de réparer ou de modifier la batterie ou la station de base vous-méme.
Ne placez pas la station de base a proximité d'une source de chaleur.
N'utilisez pas un chiffon mouillé ou et ne manipulez pas l'appareil les mains humides pour essuyer ou
nettoyer les contacts de charge de la station de base.
N'éliminez pas les batteries usagées de maniére inappropriée. Les batteries non utilisées doivent étre
mises au rebut dans un centre de recyclage approprié.
Si le cordon d'alimentation est endommagé ou coupé, arrétez de ['utiliser immédiatement et contactez
le service apres-vente.
Assurez-vous que le robot est éteint lorsque vous le transportez et rangez-le dans son emballage
d'origine si possible.
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Informations sur la sécurité

* Sile robot n'est pas utilisé pendant une longue période, chargez-le complétement, puis éteignez-le et
rangez-le dans un endroit sec et frais. Rechargez le robot au moins tous les 3 mois pour ne pas trop

décharger la batterie.

Informations de sécurité sur le laser

* Le capteur laser de ce produit répond a la norme IEC 60825-1:2014/EN 60825- 1:2014/A11:2021 des
appareils a laser de classe 1. Veuillez éviter de regarder directement le laser pendant ['utilisation.

APPAREIL A LASER DE CLASSE 1
APPAREIL A LASER DESTINE AU GRAND PUBLIC
EN 50689:2021

Q Pour un usage en intérieur uniquement

Lire le mode d’emploi

Par le présent document, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. déclare que le modéle d'équipement radio RLL77SE répond a la directive 2014/53/UE. Lintégralité du texte
de la déclaration UE de conformité est disponible a l'adresse Internet suivante : https://global.dreametech.com
Pour consulter le mode d'emploi en ligne, veuillez accéder a https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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@ Présentation du produit

Robot

1. L3 Bouton de nettoyage localisé

Appuyez pour démarrer le nettoyage localisé

2. Bouton d'alimentation/nettoyage

* Appuyez et maintenez enfoncé pendant 3

secondes pour allumer ou éteindre

Appuyez pour commencer le nettoyage une fois

le robot allumé

3. 0 Bouton de station d'accueil

Appuyez pour renvoyer le robot a la station de

base

Appuyez et maintenez enfoncé pendant 3

secondes pour désactiver le Verrouillage enfants

Indicateur d’état de bouton

* Blanc fixe : Nettoyage ou lavage terminé

 Orange clignotant : Erreur

* Orange fixe : En attente avec batterie faible ou en
pause avec batterie faible

Remarque :

« Appuyez sur n'importe quel bouton du robot pour faire
une pause pendant que le robot nettoie ou revient pour se

charger.
Le Verrouillage enfants peut étre activé et désactivé avec

l'application Dreamehome.
. Microphone
. Couvercle LDS
. Capteur de distance laser (LDS)
. Pare-chocs
. Vitre de pare-chocs
. Deux capteurs laser d’alignement 3D
10. Eclairage auxiliaire LED

N0 00 N OO0 bN

11. Caméra IR 1A

12. Caméra HD IA

13. Capot

14. Event de vidage automatique

15. Contacts de charge

16. Orifice de remplissage d’eau automatique
17. Connecteurs

18. Bouton Réinitialisation

Appuyez et maintenez enfoncé pendant 3 secondes
pour rétablir les paramétres d'usine

19.Indicateur Wi-Fi

20. Capteur de bord

21. Capteurs de chute

22. Capteur de tapis

23. Brosse latérale

24, Brosse principale

25. Roue principale

26. Assemblage MopExtend

27. Roue omnidirectionnelle

28. Protection de brosse

29. Roue principale

30. Clips de protection de brosse
31. Trous de montage du support de serpilliére

Figue. A-1

Compartiment a poussiére

1. Filtre

2. Poignée du filtre

3. Clip de couvercle de compartiment a poussiére
4. Clip de compartiment a poussiére

5. Couvercle de compartiment a poussiére

6. Events de vidage automatique

Figue. A-2

Unité de serpilliere

1. Zone de fixation de serpilliere
2. Support de serpilliere
3. Serpilliére

Figue. A-3

Station de base

Capot
Réservoir d’eau sale
Réservoir d’eau propre
Couvercle du réservoir a poussiére
Plaque de lavage
Plaque d'extension de rampe
Réservoir d’eau sale
Fixation du réservoir d'eau
Boule flottante
. Réservoir d'eau propre
. Fixation du réservoir d’eau
. Tuyau d’eau
. Filtre
. Flotteur
. Compartiment de détergent automatique
. Filtre
17. Zone d'émission du signal
18. Events de vidage automatique
19.Indicateur d’état
* Blanc fixe : La station de base est connectée a
l'alimentation
* Orange fixe : Erreur dans la station de base
20. Fente pour sac a poussiére
21. Contacts de charge

VPN O AN

- = 4 A a a o
ok WWNN— O

37




22.Sortie de remplissage d'eau automatique

23. Emplacement réservé au raccordement du kit

de raccordement d'eau pour le remplissage et la

vidange automatiques

24. Port d’alimentation

25. Emplacement pour ranger le cordon
d'alimentation

Remarque : Le kit de raccordement & l'eau pour le

remplissage et la vidange automatiques doit étre acheté
séparément. (Disponible uniquement dans certaines régions)

Figue. A-4

@ Préparer son intérieur

e Avant de procéder au nettoyage, éloignez les
objets instables, fragiles, précieux ou dangereux,
et ramassez les cables, les chiffons, les jouets,
les objets durs et pointus qui se trouvent sur le
sol, afin d’éviter que le robot ne les emméle, ne
les raye ou ne les renverse, ce qui entrainerait
des pertes.

Avant le nettoyage, placez une barriére physique
au bord de l'escalier pour garantir la sécurité et
le bon fonctionnement du robot.

Ouvrez la porte de la piéce a nettoyer et placez
les meubles dans un espace approprié pour
laisser plus d'espace.

Pour permettre au robot de bien identifier les
zones qui doivent étre nettoyées, ne restez

pas devant le robot, un seuil, un couloir ou des
endroits étroits.
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Remarque :

« Ala premiére utilisation du robot, suivez-le pendant qu'il
nettoie afin de retirer tout obstacle éventuel a temps.
L'éclairage auxiliaire LED fournira un éclairage d'appoint
dans les environnements faiblement éclairés.

N'aspirez pas des objets durs tels que des cailloux, des
boules en acier et des pieces de jouet, ou des objets
tranchants tels que des déchets de construction, du verre
brisé et des clous, sinon cela peut rayer le sol.

@ Avant l'utilisation

1. Placer la station de base et la brancher sur une
prise électrique

Placez la station de base dans un endroit le plus
dégagé possible et disposant d'un signal Wi-Fi
satisfaisant. Libérez suffisamment d'espace, comme
montré sur le schéma, et retirez tous les objets de
la zone obscurcie. Insérez le cordon d'alimentation
dans la station de base et branchez-le sur la prise.
Remarque :

o Insérez fermement le cordon d'alimentation vers le haut
jusqu'a ce que lindicateur s'allume.

Assurez-vous qu'aucun objet ne bloque la zone d'émission
du signal.

est recommandé d'installer la station de base sur des sols
en carrelage ou en marbre.

2. Installer la plaque d'extension de rampe

3. Retirez les protections du robot et installer la
brosse latérale et l'unité de lavage

Remarque : Installez la brosse latérale jusqu’a ce qu'elle

senclenche.

Pour éviter que l'eau ne mouille les parquets ou les tapis, il

4. Connecter le robot a la station de base

Appuyez sur le bouton d’alimentation du robot et
maintenez-le enfoncé pendant 3 secondes pour
l'allumer. Placez le robot sur la station de base avec
l'unité de serpilliere orientée vers la planche a laver.
Une notification vocale est émise lorsque le robot est
bien connecté a la station de base. Une fois le robot
complétement chargg, les indicateurs d'état sur le
robot et sur la station de base resteront allumés
pendant 10 minutes, puis diminueront en luminosité.

Remarque : Il est conseillé de charger complétement le
robot avant la premiere utilisation. Quand le robot ne peut
pas étre activé lorsque la batterie est déchargée, connectez
manuellement le robot a la station pour le recharger.

5. Ajouter la solution de nettoyage

(1) Retirez le couvercle du réservoir a poussiére et sortez le
compartiment de détergent automatique.

(2) Ouvrez le couvercle supérieur du compartiment et ajoutez
la solution de nettoyage.

(3) Fermez le couvercle du compartiment, remettez-le dans
la station de base, puis replacez le couvercle du réservoir a
poussiére. La solution de nettoyage sera automatiquement
ajoutée pendant le fonctionnement.

Remarque :

Le compartiment de détergent automatique peut étre
rempli de solution de nettoyage. N'ajoutez pas de liquide
autre que la solution de nettoyage approuvée pour éviter
toute défaillance.

Installez le compartiment de détergent automatique en

veillant & bien l'engager.
6. Verser l'eau dans le réservoir d'eau propre

Retirez le réservoir d'eau propre de la station de base et
remplissez-le d'eau propre. Puis remettez-le en place dans la
station de base.



Remarque : Ne versez pas d'eau chaude dans le réservoir d'eau
car cela peut le déformer.

Fig. C1 - Fig. Cé

® Connexion a l'application
Dreamehome

1. Télécharger l'application Dreamehome

Scannez le code QR sur le robot ou recherchez «
Dreamehome » dans [App Store pour télécharger et
installer l'application.

Remarque :

« Seul le réseau Wi-Fi 2,4 GHz est reconnu.

« Le logiciel d'application étant soumis a des mises a jour, les
opérations réelles peuvent donc différer des instructions
de ce manuel. Veuillez suivre les instructions selon la
version actuelle de 'application.

2. Ajouter lappareil

Ouvrez l'application Dreamehome, appuyez sur

« Scannez le code QR pour vous connecter »

et scannez a nouveau le méme code QR sur le
robot pour ajouter l'appareil. Suivez les messages
d'instructions pour terminer la connexion Wi-Fi.
Remarque :

* Sivous souhaitez réinitialiser le Wi-Fi, répétez l‘étape 2,
puis suivez les instructions pour terminer la connexion Wi-
Fi.

Pour déconnecter l'appareil du réseau Wi-Fi, maintenez
le bouton de réinitialisation du robot enfoncé pendant 3
secondes.

@ Indicateur Wi-Fi

+ Clignote lentement : A connecter

« Clignote rapidement : Connexion en cours
e Allumé : Connecté

@ Code QR

® Mode d'utilisation

Allumer/Eteindre

Appuyez sur le bouton d'alimentation et maintenez-
le enfoncé pendant 3 secondes pour allumer le
robot. Lindicateur d’alimentation doit étre allumé.
Placez le robot sur la station de base, puis le robot
doit s'allumer automatiquement et commencer a
charger. Pour éteindre le robot, éloignez-le de la
station de base, appuyez sur le bouton dalimentation
et maintenez-le enfoncé pendant 3 secondes.

Cartographie rapide

Aprés avoir configuré le réseau pour la premiere
fois, suivez les instructions de l'application pour
créer rapidement une carte. Le robot commencera
a cartographier sans nettoyage. Lorsque le

robot retourne a la station de base, le processus
de cartographie est terminé et la carte sera
automatiquement enregistrée.

Pause/Veille

Lorsque le robot fonctionne, appuyez sur n'importe
quel bouton pour le mettre en pause. Si le robot

est mis en pause pendant plus de 10 minutes, il
passe automatiquement en mode veille. L'indicateur
d'alimentation et l'indicateur de charge s'éteindront.
Appuyez sur n'importe quel bouton du robot, ou
utilisez l'application pour réactiver le robot.
Remarque :

« Le robot s'éteindra automatiquement s'il est en mode veille

pendant plus de 12 heures.
« Si le robot est mis en pause et placé sur la station de base,

le processus de nettoyage en cours se terminera.

Reprise automatique du nettoyage

Si la batterie est trop faible, le robot retournera
automatiquement a la station de base pour se
recharger. Aprés avoir rechargé la batterie au niveau
approprié, il reprendra les taches de nettoyage
inachevées.

Mode Ne pas déranger (DND)

Lorsque le robot est réglé sur le mode Ne pas

déranger (DND), il lui sera impossible de reprendre

le nettoyage, et lindicateur d'alimentation s'éteint.

Le mode DND est désactivé par défaut a l'usine.

Vous pouvez utiliser 'application pour activer le

mode DND ou modifier la période DND. La période

DND est de 22h00 a 8h00 par défaut.

Remarque :

o Les taches de nettoyage planifiées seront effectuées a
temps pendant la période DND.

« Le robot reprendra le nettoyage a ou il sest arrété a la fin
de la période DND.

Nettoyage localisé

Lorsque le robot est en attente, appuyez brievement
sur le bouton {J pour activer le mode de nettoyage
localisé. Dans ce mode, le robot nettoie une surface
carrée de 1,5 x 1,5 métres autour de lui, et retourne
a son point de départ a la fin du nettoyage localisé.

Redémarrage du robot

Si le robot ne répond plus ou ne peut pas étre éteint,
appuyez sur le bouton d’alimentation et maintenez-
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le enfoncé pendant 10 secondes pour forcer larrét.

Ensuite, appuyez sur le bouton d’alimentation et
maintenez-le enfoncé pendant 3 secondes pour
allumer le robot.

Aspiration et nettoyage

Remarque : Lors de la premiére utilisation de ['unité
de serpilliere, le robot effectue la tadche « Aspiration et
nettoyage » par défaut.

1. Commencer le nettoyage

Appuyez sur le bouton d'alimentation du robot ou utilisez
l'application pour faire démarrer le robot a partir de la station
de base. Ensuite, le robot planifiera litinéraire de nettoyage
optimal et effectuera la tadche de nettoyage en fonction de la
carte créée.

Remarque :

« Pour s'assurer que le robot retourne facilement a la station
de base apres le nettoyage, il est recommandé de faire
démarrer le robot a partir de la station de base.

Les serpillieres seront nettoyées avant que le robot ne
commence a nettoyer, veuillez patienter.

Ne déplacez pas la station de base, le réservoir d'eau

propre, le réservoir d'eau sale ou la planche 4 laver
pendant toute utilisation.

Le nettoyage a l'eau chaude peut étre activé dans
l'application pour les taches de nettoyage de la base de

la planche & laver et de la serpilliere, et cela s'applique &
tous les modes. Pour éviter les brilures, ne touchez pas la
sortie d'eau lorsque la fonction est activée.

2. Lavage automatique des serpillieres

Lors du nettoyage, le robot retournera
automatiquement a la station de base pour laver
les serpillieres en fonction de la fréquence de
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nettoyage spécifiée des serpilliéres dans l'application.

La station de base remplira automatiqguement le
réservoir d'eau du robot et le robot reprendra le
nettoyage.

Remarque : Si le robot retourne a la station de base pour

laver ses lingettes pendant le nettoyage, la station de base ne
videra pas automatiquement le compartiment a poussiere.

3. Vider automatiquement la compartiment a
poussiére, puis laver et sécher les serpilliéres

Une fois que le robot a terminé une tache de

nettoyage et retourne a la station de base pour

se recharger, la station de base commencera

automatiquement a vider le compartiment a

poussiére, puis nettoiera et séchera les serpillieres.

Remarque :

 Sila fonction de vidage automatique est désactivée
dans l'application, la station de base ne videra pas
automatiquement le compartiment & poussiére.

« La station de base videra le compartiment a poussiére en
fonction de la fréquence définie dans l'application.

4. Nettoyer le réservoir d'eau sale

Une fois que le robot a terminé sa tache, veuillez
nettoyer le réservoir d'eau sale pour éviter toute
odeur.

Lavage aprés l'aspiration

Activez la fonction de nettoyage apres

l'aspiration dans l'application, et le robot lévera
automatiquement l'unité de serpilliere pour aspirer
le sol. Aprés avoir aspiré, le robot retourne pour
vider le compartiment a poussiére, puis commence

a passer la serpilliere aprés avoir automatiquement
baissé l'unité de serpilliére.

Aspiration uniquement

Activez la fonction d'aspiration dans l'application, et
le robot lévera automatiquement l'unité de serpilliére
et commencera & aspirer.

Nettoyage uniquement

Activez la fonction de nettoyage dans l'application,
et le robot vérifiera si l'unité de serpilliere est
installée. Dans le cas contraire, installez l'unité de
serpilliere manuellement, puis le robot commencera
automatiquement a passer la serpilliére.



@ Entretien de routine

Pieces
Pour maintenir le robot en bon état, il est recommandé de se référer a [utilisation des accessoires dans l'application ou au tableau suivant pour l'entretien de routine.
" Fréquence Période de " Fréquence Période de
Piéce , . Piéce ) .
dentretien remplacement dentretien remplacement
, . Aprés chaque Deux capteurs laser
Réservoir d'eau sale I L
utilisation / d’alignement 3D

Réservoir d'eau propre

Brosse principale

Filtre du compartiment a
poussiére

Brosse latérale

Support de serpilliere

Une fois toutes les
2 semaines

Capteur de tapis

Tous les 6 a 12 mois

Capteurs de chute

Tous les 3 a 6 mois

Vitre de pare-chocs

Pare-chocs

Orifice de remplissage d'eau
automatique du robot

Plaque de lavage

Une fois tous les 2 mois

Dessous du robot

Une fois par mois

Zone d'émission du signal de
la station de base

Contacts de charge

Events de vidage
automatique

Roue omnidirectionnelle

Capteur de bord

Capteur de distance laser
(LDS)

Une fois par mois

Compartiment a poussiere

Nettoyez au besoin

Sac a poussiéere

Serpilliére

Tous les 2 a 4 mois

Tous les 1 a 3 mois

Remarque : La fréquence de remplacement dépendra de votre utilisation du
robot. Si une exception se produit en raison de circonstances particuliéres, les

piéces doivent étre remplacées.
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Base de la planche a laver

La station de base nettoiera la plaque de lavage
automatiquement ainsi que le nettoyage de la
lingette. Pour un nettoyage complet, veuillez suivre
les étapes suivantes.

1. Activez la fonction de nettoyage de la base de
la planche a laver dans l'application, et le robot
quittera automatiquement la station de base.
Retirez la planche a laver et attendez que la base
de la planche & laver se remplisse d'eau.

2. Utilisez un outil approprié pour nettoyer la base
de la planche a laver. Aprés quelques instants, la
station de base évacuera automatiquement l'eau
sale. Puis séchez la base de la planche a laver
avec un chiffon doux et sec.

3. Retournez la planche a laver, retirez le couvercle
du rouleau puis le rouleau, et retirez les embouts
du rouleau.

Remarque :

* Si le couvercle du rouleau est bloqué par les

racleurs situés de part et d'autre de la planche a

laver, tournez le rouleau pour les écarter.

Le couvercle du rouleau peut étre retiré avec un

outil approprié.

4. Retirez les poils/cheveux emmélés dans le
rouleau, puis réassemblez les pieces selon les
couleurs correspondantes.

5. Rincez la planche a laver a l'eau claire, essuyez-la,
puis remettez-la dans la station de base, en bas
et inclinée.

6. Utilisez l'application ou appuyez brievement sur le
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bouton (> du robot pour le renvoyer a la station
de base.

Remarque : Pendant le nettoyage, le robot ne doit pas
retourner a la station de base.

Fig. F-1
Sac a poussiere

1. Retirez le couvercle du réservoir a poussiere et
jetez le sac a poussiére.

Remarque : Tirez vers le haut sur la poignée pour verrouiller

le sac et empécher la poussiere et les débris de tomber

accidentellement.

2. Retirez la poussiére et les débris du filtre avec un
chiffon sec.

3. Installez un nouveau sac a poussiére.
4. Réinstallez le couvercle du réservoir a poussiere.
Fig. F-2

Réservoir d’eau sale

1. Retirez le réservoir d'eau sale, enlevez son
couvercle et évacuez l'eau sale.

2. Rincez le réservoir d'eau sale a l'eau claire et
utilisez un outil approprié pour nettoyer la paroi
intérieure du réservoir d'eau sale.

Remarque : La boule flottante dans le réservoir d'eau sale

est une piece mobile. N'appliquez pas une force excessive

lorsque vous la nettoyez pour ne pas l'endommager.

Fig. F-3

Brosse principale

1. Appuyez sur les clips de protection de brosse
pour retirer la protection de brosse et soulevez la
brosse hors du robot.

2. Retirez les couvercles de brosse aux deux
extrémités de la brosse comme illustré sur la
figure. Utilisez un outil approprié pour enlever les
poils/cheveux emmélés dans la brosse.

Fig. F-4

Brosse latérale

Retirez et nettoyez la brosse latérale.
Fig. F-5

Roue omnidirectionnelle

Remarque :

« Utilisez un outil tel qu'un petit tournevis pour séparer
l'essieu et le pneu de la roue omnidirectionnelle. N'utilisez
pas une force excessive.

« Rincez la roue omnidirectionnelle sous l'eau courante et

remettez-la apreés l'avoir complétement séchée.

Fig. F-6

Supports de serpilliere

Retirez et nettoyez les supports de serpilliere.

Fig. F-7

N
Serpillieres
Retirez les serpillieres du support pour les remplacer.

Fig. F-8



Filtre et compartiment a poussiére

1. Ouvrez le couvercle du robot et appuyez sur la
fixation de compartiment a poussiére pour retirer
le compartiment a poussiére. Puis retirez le filtre
et tapotez légerement son panier.

Remarque : N'essayez pas de nettoyer le filtre avec une

brosse, les doigts ou des objets pointus pour éviter de
lendommager.

2. Rincez le compartiment a poussiere et le filtre a
l'eau et séchez-les complétement avant de les
réinstaller.

Remarque :

« Rincez le compartiment a poussiére et le filtre uniquement
a l'eau claire. N'utilisez aucun détergent.

« Utilisez le compartiment a poussiére et le filtre uniquement
lorsqu'ils sont completement secs.

Fig. F-9

Capteurs de robot

Essuyez les capteurs de robot a l'aide d'un chiffon doux
et sec, comme illustré dans la figure ci-dessous :

1. Capteur de distance laser (LDS)
2. Vitre de pare-chocs
3. Deux capteurs laser d'alignement 3D

4. Capteur de bord

5. Pare-chocs
6. Capteurs de chute
7. Capteur de tapis

Remarque : Un chiffon humide peut endommager les
éléments sensibles dans le robot et la station de base.
Veuillez utiliser un chiffon sec pour le nettoyage.

Fig. F-10

Contacts de charge et zone
d'émission du signal

Nettoyez les contacts de charge et la zone d'émission

du signal avec un chiffon doux et sec.
Fig. F-11

Events de vidage automatique

Nettoyez les évents de vidage automatique du robot
et de la station de base a l'aide d'un chiffon doux et

sec.
Fig. F-12

Batterie

Le robot contient une batterie lithium-ion haute
performance. Assurez-vous que la batterie reste

bien chargée pour une utilisation quotidienne afin de
maintenir les performances optimales de la batterie.

Si le robot n'est pas utilisé pendant une longue

période, éteignez-le et rangez-le. Pour éviter tout

risque de dommages lié a une décharge excessive,
rechargez le robot au moins une fois tous les trois
mois.
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Dépannage
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Probléme Solutions Probléme Solutions
La batterie est faible. Rechargez la batterie sur la base et La station de base est déconnectée de l'alimentation ou
réessayez. déplacée lorsque le robot n'est pas dessus.
L'e robot ne La température de la batterie est trop basse ou trop Ily a trop d'obstacles autour de la station de base. Placez
sallume pas. élevée. Il est recommandé de faire fonctionner l'appareil Le robot ne la station de base dans une zone plus dégagée.
4 une température comprise entre 0 ° C (32°F) et 40 ° C peut pas i R
(104° F). Tout déplacement du robot peut entrainer son
trtottjyeréa repositionnement, il recréera alors une carte s'il n'est pas
La station de base n'est pas connectée & l'alimentation, Z:S;ogt ye I:Ofl;egtem;nt)repoiltlon?e. Sile "°b°t_e5t ttrop etl_0|gne det
veuillez vous assurer que les deux extrémités de son retourner. (a station de base, It peu ?e pas revenir automatiquemen
cordon d'alimentation sont correctement branchées. a la station de base lui-méme, auquel ca?s vous devrez
manuellement placer le robot sur la station de base.
Le robot ne .
se recharge Le contact entre les contact.s de charge sur la station Essuvez la zone démission du signal sur [a station de
pas de base et le robot est défaillant, veuillez nettoyer les basey climi l " 9 les débri
. contacts de charge. pour éliminer la poussiére ou les débris.
Vérifiez la présence d'objet étranger au niveau du
connecteur du robot et retirez-le le cas échéant. Assurez-vous qu'il y ait assez d'espace de chaque coté et
3 lavant de la station de base pour que le robot ne soit
Le mot de passe du réseau Wi-Fi n'est pas correct. Le robot pas bloqué.
Assurez-vous que le mot de passe utilisé pour vous reste bloqué Litinéraire pour revenir se recharger est bloqué, par ex. la
connecter a votre réseau Wi-Fi est correct. devant la porte est fermée.
Le robot ne prend pas en charge la connexion Wi- station de Le robot peut glisser si le sol devant la station de base
Le robot ne Fi 5 GHz. Assurez-vous que le robot est relié  une base et ne est trop humide. Dans ce cas, nettoyez l'excés d'eau avant
se connecte connexion Wi-Fi 2,4 GHz. peut pas de réessayer.
as au réseau . . .
\?Vi-Fi. Le signal Wi-Fi est faible. Assurez-vous que le robot se :/Ztrzuerlrl]sr Il est recomrnandfe de déplacer la station de base dans un
trouve dans une zone avec une bonne couverture Wi-Fi. autre endroit et réessayez.
Assurez-vous que la plaque d'extension de rampe est
Le robot peut ne pas étre prét a étre configuré. Veuillez correctement installée.
quitter et rouvrir l'application, puis essayez a nouveau
comme indiqué.
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Probléeme Solutions Probléme Solutions
Le robot ne peut pas étre éteint lorsqu’il est en charge. Les objets tels que cordons d'alimentation et pantoufles
Il est recommandé de déplacer le robot de la station de doivent étre rangés avant d'utiliser le robot.
base, puis d'appuyer sur le bouton d’alimentation et le Le robot se o . .
maintenir enfoncé pendant 3 secondes pour l'éteindre. ) Les_ surfaces mou_lllegs et glissantes peuvent' fa|re(
Le robot ne deplace sans patiner la roue principale. Il est recommandé de sécher
séteint pas. Si le robot ne peut pas étre éteint en effectuant l‘étape suivre litinéraire | les endroits humides avant d'utiliser le robot.

1, appuyez sur le bouton d’alimentation et maintenez-
le enfoncé pendant 10 secondes pour forcer l'arrét du
robot. Si le probléeme persiste, contactez le service
aprés-vente.

défini.

Essuyez la vitre de pare-chocs et les capteurs laser
d'alignement 3D sur le robot avec un chiffon propre et
doux pour les maintenir propres et dégagés.

La vitesse de

La charge compléte du robot, lorsque le niveau de la
batterie est bas, dure environ 3,5 heures.

Si vous utilisez le robot a des températures en dehors
de la plage indiquée, la vitesse de charge ralentira

Assurez-vous que la porte de chaque piece a nettoyer

charge est automatiquement pour prolonger l'autonomie de la
lente. batterie.
Les contacts de charge sur le robot et la base peuvent
étre sales, veuillez les essuyer avec un chiffon sec.
Vérifiez si le compartiment a poussiére est bouché. Si
. c'est le cas, nettoyez-le ou remplacez-le.
Le bruit
augmente Un objet dur peut étre coincé dans la brosse principale
lors du ou le compartiment & poussiére. Vérifiez et retirez l'objet.
fonctionnement La brosse principale ou la brosse latérale est peut-étre
du robot. bloquée. Vérifiez et retirez tous les objets étrangers.

Passez le mode d'aspiration sur Standard ou Silencieux.

Le robot na est ouverte.

pas trouvé

les piéces & La zone devant la piéce a nettoyer est peut-étre

nettoyer glissante et mouillée, et le robot glisse et ne fonctionne

’ pas normalement. Séchez le sol avant d'utiliser le robot.

Assurez-vous que le robot n'est pas programmé sur le
mode Ne pas déranger (DND), ce qui peut 'empécher

Le robot ne de reprendre le nettoyage.

reprend pas le
nettoyage apres
la recharge.

Le robot ne reprend pas le nettoyage si vous avez
ramené le robot a la main sur la station de base pour le
recharger, ce qui inclut de placer manuellement le robot
sur la station de base ou d'envoyer le robot se charger
via l'application ou le robot lui-méme.
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Probléme

Solutions

La station ne vide pas
automatiquement le
compartiment a poussiére.

Vérifiez si le sac a poussiére dans le
compartiment a poussiére est plein.

Si le sac a poussiére n'est pas plein, vérifiez
si les évents de vidage automatique

du robot, de la station de base ou du
compartiment a poussiére ne sont pas
obstrués. Si c'est le cas, dégagez la piece
bloquée.

Le support de serpilliere
ne se souléve pas
normalement.

Veuillez retirer le support de serpilliere pour
vérifier la présence d'objet étranger coincé
a lintérieur, et essayer de redémarrer le
robot. Si le probleme persiste, contactez
l'équipe de service aprés-vente.

Le niveau d'eau dans la
planche a laver est anormal.

Retirez la planche a laver et vérifiez si la
conduite des eaux usées est bouchée, et
nettoyez-la.

Enfoncez légérement le réservoir d'eau sale
pour vous assurer qu'il est correctement
installé.

Vérifiez si le joint sur le réservoir d'eau sale
est desserré ou mal installé, et fixez-le a
nouveau manuellement le cas échéant. Si
le probléme persiste, contactez l'équipe de
service apres-vente.

Vérifiez la solution de nettoyage. N'ajoutez
pas de liquide autre que la solution de
nettoyage approuvée.

De l'eau est présente sous
le réservoir d'eau propre ou

autour du joint d'étanchéité.

Lorsque vous retirez le réservoir d'eau
propre, de l'eau contenue dans le tuyau
peut étre présente sous le réservoir ou
autour du joint d'étanchéité. Cela est
normal. Veuillez essuyer a l'aide d'un chiffon
sec.

Pour plus d'assistance, contactez-nous via https://global.dreametech.com
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Caractéristiques techniques

Robot
Modeéle RLL77SE
Temps de charge Environ 3,5 h
Tension nominale 144V =
Puissance nominale 75 W

Fréquence de

. 2400-2483,5 MHz
fonctionnement

Puissance de sortie maximale <20 dBm

Station de base

Modéle RCLE0405/RCLE0405-1/RCLE0405-2

Entrée nominale 220-240 V ~ 50-60 Hz

Sortie nominale 20V=2A
Puissance nominale

(pendant la vidange de la 700 W
poussiére)

Puissance nominale
(pendant le nettoyage a l'eau 1160 W
chaude)

Dans des conditions normales d'utilisation, cet équipement doit étre maintenu
a une distance de séparation d'au moins 20 cm entre l'antenne et le corps de
l'utilisateur.

Batterie lithium-ion rechargeable

Modele P2150-4S2P-KLYEV/P2150-4S2P-MMBK
Tension nominale 144V =

Capacité nominale 4,8Ah

Capacité type 5,2Ah 74,88Wh

C il . REPRISE A DEPOSER A DEPQSER
et appareil, ALALIVRAISON  EN MAGASIN  EN DECHETERIE
ses accessoires, e

piles et cordons
se recyclent

Points de collecte sur www.quefairedemesdechets.fr
Privilégiez la réparation ou le don de votre appareil !

Puissance nominale (pendant la

87 W
charge et le séchage)

Remarque :

« La puissance nominale (pendant le nettoyage a l'eau chaude) est déterminée par la valeur
de puissance pendant la période représentative (température de l'eau a 25 ° C).

« La puissance nominale (pendant la charge et le séchage) est déterminée par la valeur de
puissance pendant la période de pleine charge.

Station de base/station de recharge

Consommation électrique en mode veille : < 0,5 W (dans les 15 minutes une fois
que le robot a quitté la station de base/station de recharge)

Robot et station de base/station de recharge
L'équipement ne dispose pas d'un mode veille ou d'autres états équivalents

en termes d'exigences de veille, de fonction de gestion de l'alimentation

ou de capacité a désactiver les connexions au réseau sans fil en raison des
besoins d'entretien de la batterie. La consommation d'énergie de l'équipement
est susceptible d'étre plus élevée que celle d'autres modéles d'équipement
répondant a ces exigences fonctionnelles.
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Retrait et élimination de

la batterie

La batterie lithium-ion intégrée contient des
substances dangereuses pour l'environnement.
Avant d'éliminer la batterie, assurez-vous qu'elle est
enlevée par un technicien qualifié et déposée dans
un centre de recyclage approprié.

- la batterie doit étre retirée de l'appareil avant d'étre
mise au rebut ;

— l'appareil doit étre débranché de la source
d'alimentation lors du retrait de la batterie ;

— la batterie doit étre mise au rebut en toute
sécurité.

ATTENTION :

Avant d'enlever la batterie, débranchez ['appareil et
déchargez au maximum la batterie.

Les batteries non utilisées doivent étre mises au
rebut dans un centre de recyclage approprié.

N'exposez pas la batterie dans un environnement
a haute température pour éviter les risques
d'explosion.

En cas d'usage abusif, du liquide peut s'échapper
de la batterie. En cas de contact, rincez a 'eau et
consultez un médecin.
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Guide pour le retrait :

1. Retournez le robot, utilisez l'outil adapté pour
retirer les vis a l'arriére du robot, puis enlevez le
couvercle.

2. Débranchez les bornes entre la batterie et la carte
de circuit imprimé pour retirer la batterie.

Informations concernant les DEEE
Tous les produits portant ce symbole sont
E des déchets d’équipements électriques
et électroniques (DEEE d’apres la
directive 2012/19/UE) qui ne doivent pas
étre mélangés avec les ordures ménageres
non triées. Vous devez protéger la santé
humaine et 'environnement en déposant
votre équipement usagé dans un point
de collecte prévu a cet effet pour le
recyclage des déchets d'équipements
électriques et électroniques, désigné par le
gouvernement et les autorités locales. Des
procédures d'élimination et de recyclage
adéquates permettent d'éviter les effets
nocifs sur l'environnement et la santé
humaine. Veuillez contacter linstallateur ou
les autorités locales pour plus dnformations
sur le site, ainsi que les modalités et
conditions des points de collecte de ce
type.



Informazioni sulla sicurezza

Per evitare scosse elettriche, incendi o lesioni causate da un uso improprio dell'apparecchio, leggere
attentamente il manuale d'uso prima di utilizzare 'apparecchio e conservarlo per riferimenti futuri.

Restrizioni di utilizzo

Questo prodotto non deve essere utilizzato da bambini di eta inferiore a 8 anni o da persone con
deficit fisici, sensoriali, intellettuali o con esperienza o conoscenze limitate senza la supervisione di un
genitore o di un tutore per garantire un funzionamento sicuro ed evitare qualsiasi rischio. La pulizia e la
manutenzione non devono essere eseguite da bambini senza supervisione.

L'apparecchio deve essere utilizzato solo con 'alimentatore fornito in dotazione.

Questo apparecchio contiene batterie che possono essere sostituite solo da personale specializzato.
Liberare l'area da pulire. | bambini non devono giocare con l'apparecchio. Assicurarsi che bambini e
animali domestici siano tenuti a distanza di sicurezza dal robot durante il suo funzionamento.

Non installare, caricare o utilizzare ['apparecchio nei bagni o intorno alle piscine.

Questo prodotto e destinato esclusivamente alla pulizia dei pavimenti in ambiente domestico. Non
utilizzare all'aperto, su superfici non pavimentate o in ambienti commerciali o industriali.

Assicurarsi che l'apparecchio funzioni correttamente in un ambiente adeguato. In caso contrario, non
utilizzare l'apparecchio.

Se il cavo di alimentazione & danneggiato, deve essere sostituito con un cavo o un gruppo speciale
disponibile presso il produttore o il suo agente di assistenza.

Non utilizzare il robot in un'area sospesa sopra il livello del suolo senza una barriera protettiva.
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Non posizionare il robot a testa in git. Non utilizzare il coperchio dell'LDS, il coperchio del robot o il
paraurti come impugnatura del robot.

Non utilizzare il robot a una temperatura ambiente superiore a 40 °C o inferiore a 0 °C o su un
pavimento con liquidi o sostanze appiccicose.

Per evitare danni o danni da trascinamento, prima di mettere in funzione l'apparecchio, rimuovere tutti
gli oggetti lasciati sul pavimento e i cavi o i fili di alimentazione che si trovano sul percorso di pulizia.
Rimuovere gli oggetti fragili o piccoli dal pavimento per evitare che il robot li urti e li danneggi.

Tenere capelli, dita e altre parti del corpo lontano dall'apertura di aspirazione del robot.

Tenere lo strumento di pulizia fuori dalla portata dei bambini.

Non mettere in funzione l'apparecchio in una stanza in cui dorme un neonato o un bambino.

Non collocare bambini, animali domestici o altri oggetti sopra il robot, indipendentemente dal fatto che
sia fermo o in movimento.

Tenere la soluzione detergente fuori dalla portata dei bambini.

Utilizzare solo il detersivo ufficialmente approvato. Non aggiungere liquidi come alcol o disinfettanti.
Non utilizzare il robot per pulire oggetti molto caldi. Non utilizzare il robot per raccogliere liquidi
inflammabili o combustibili, gas corrosivi, acidi o solventi non diluiti.

Non aspirare oggetti duri o taglienti. Non utilizzare l'apparecchio per raccogliere oggetti come sassi,
grandi pezzi di carta o qualsiasi altro oggetto che possa intasare |'apparecchio.

La spina deve essere rimossa dalla presa di corrente prima di procedere alla pulizia o alla manutenzione
dell'apparecchio.



Informazioni sulla sicurezza

* Non pulire il robot o la stazione base con un panno bagnato e non sciacquarli con alcun liquido. Dopo
aver pulito le parti lavabili, asciugarle completamente prima di reinstallarle e utilizzarle.

* Utilizzare questo prodotto in conformita alle istruzioni contenute nel manuale d'uso. Gli utenti sono
responsabili di eventuali perdite o danni derivanti dall'uso improprio di questo prodotto.

Batterie e ricarica

* Non utilizzare batterie o stazioni base di parte terza. Il robot pud essere utilizzato solo con la stazione
base modello RCLEO405/RCLE0405-1/RCLE0405-2.

* Non tentare di smontare, riparare o modificare da soli la batteria o la stazione base.

* Non collocare la stazione base vicino a una fonte di calore.

* Non utilizzare un panno o le mani bagnate per pulire i contatti di ricarica della stazione base.

* Non smaltire impropriamente le vecchie batterie. Le batterie non necessarie devono essere smaltite
presso un centro di riciclo appropriato.

* Se il cavo di alimentazione & danneggiato o rotto, interrompere immediatamente 'uso e contattare il
servizio di assistenza.

* Assicurarsi che il robot sia spento durante il trasporto e, se possibile, conservato nellimballaggio
originale.

* Se il robot non viene utilizzato per un tempo prolungato, caricarlo completamente, quindi spegnerlo e
conservarlo in un luogo fresco e asciutto. Ricaricare il robot almeno una volta ogni 3 mesi per evitare di
scaricare eccessivamente la batteria.
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Informazioni sulla sicurezza

Informazioni sulla sicurezza del laser
* |l sensore laser di questo prodotto & conforme alla norma IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021
per i prodotti laser di Classe 1. Evitare il contatto diretto con gli occhi durante l'uso.

PRODOTTO LASER DI CLASSE 1
PRODOTTO LASER DI CONSUMO
EN 50689:2021

ﬁ Solo per uso interno

Leggere il manuale dell'operatore

Con la presente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dichiara che l'apparecchiatura radio di tipo RLL77SE & conforme alla Direttiva 2014/53/UE. Il testo completo della
dichiarazione di conformita dell' UE & disponibile al seguente indirizzo internet: https://global.dreametech.com
Per un manuale elettronico dettagliato, visitare il sito https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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@ Panoramica del prodotto

Robot

1. L3 Pulsante per la pulizia localizzata

Premere per avviare la pulizia localizzata

2. Pulsante di accensione / pulizia

Tenere premuto per 3 secondi per accendere o

spegnere il dispositivo

Premere per avviare la pulizia dopo l'accensione

del robot

3. O Pulsante Stazione

* Premere per rimandare il robot alla stazione base

Tenere premuto per 3 secondi per disattivare il

blocco bambini

Indicatore di stato del pulsante

« Bianco fisso: Pulizia o ripulitura completata

* Arancione lampeggiante: Errore

* Arancione fisso: In attesa con batteria scarica o in
pausa con batteria scarica

Nota:

Premere un pulsante qualsiasi del robot per mettere in

pausa il robot durante la pulizia o la ricarica.
Il blocco bambini puo essere attivato/disattivato tramite

'App Dreamehome.
. Microfono
. Copertura LDS
. Sensore di distanza laser (LDS)
. Paraurti
. Finestra paraurti
. Sensori laser 3D a doppia linea
10. Luce ausiliaria a LED
11. Fotocamera IR Al

O 00 N O D

12. Fotocamera HD Al

13. Copertura

14. Bocchetta di svuotamento automatico

15. Contatti di ricarica

16. Ingresso per il rifornimento automatico
dell'acqua

17. Connettori

18. Pulsante di ripristino

Tenere premuto per 3 secondi per ristabilire le
impostazioni di fabbrica

19.Indicatore Wi-Fi

20. Sensore di bordo

21. Sensori di dislivello

22. Sensore tappeto

23. Spazzola laterale

24. Spazzola principale

25. Ruota principale

26. Gruppo di estensione del mocio (MopExtend)

27. Ruota omnidirezionale

28. Protezione della spazzola

29. Ruota principale

30. Clip della protezione della spazzola

31. Fori di montaggio del supporto del tampone di
spazzolatura

Fig. A-1

Contenitore della polvere

1. Filtro

2. Maniglia del filtro

3. Clip del coperchio del contenitore della polvere
4. Clip del contenitore della polvere

5. Coperchio del contenitore della polvere

6. Bocchette di svuotamento automatico

Fig. A-2

Gruppo mocio

1. Area di attacco del tampone del mocio
2. Supporto per il tampone del mocio
3. Tampone del mocio

Fig. A-3

Stazione base

. Copertura

. Serbatoio dell'acqua usata

. Serbatoio dell'acqua pulita

. Coperchio del contenitore della polvere

. Piastra di lavaggio

. Piastra di estensione della rampa
Serbatoio dell'acqua usata

. Clip del serbatoio dell'acqua

. Sfera galleggiante

. Serbatoio dell'acqua pulita

. Clip del serbatoio dell'acqua

. Tubo dell'acqua

. Filtro

. Galleggiante

. Scomparto del detergente automatico

. Filtro

17. Area di segnalazione

18. Bocchette di svuotamento automatico

19.Indicatore di stato

* Bianco fisso: La stazione base ¢ collegata

all'alimentazione

* Arancione fisso: La stazione base riporta un errore

20. Fessura per il sacchetto della polvere

21. Contatti di ricarica

O 00 NO 0T WN S
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22. Uscita automatica per l'aggiunta di acqua

23. Fessura riservata per il collegamento del kit di
allacciamento all'acqua per il riempimento e lo
svuotamento automatici

24. Porta di alimentazione

25. Alloggiamento per il cavo di alimentazione

Nota: Il kit di allacciamento all'acqua per il riempimento

e lo svuotamento automatico deve essere acquistato
separatamente. (Disponibile solo in alcune regioni)

Fig. A-4

® Preparare la casa

* Prima di procedere alla pulizia, allontanare gli
oggetti instabili, fragili, di valore o pericolosi e
togliere i cavi, i panni, i giocattoli, gli oggetti duri
e gli oggetti appuntiti che si trovano a terra, per
evitare che il robot possa impigliarsi, graffiarsi o
rovesciarsi e causare danni.

Prima della pulizia, posizionare una barriera
fisica sul bordo delle scale per garantire il
funzionamento sicuro e senza intoppi del robot.
Aprire la porta della stanza da pulire e sistemare i
mobili al loro posto per lasciare piu spazio.

Per evitare che il robot non riconosca le aree da
pulire, non sostare davanti al robot, alle soglie, ai
corridoi o ai luoghi angusti.
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Nota:

Quando si utilizza il robot per la prima volta, seguirlo
durante la pulizia per eliminare in tempo eventuali ostacoli.
Le luci a LED ausiliarie forniranno un'illuminazione
ausiliaria negli ambienti scarsamente illuminati.

Non aspirare oggetti duri come pietre, sfere d'acciaio e
parti di giocattoli, né oggetti appuntiti come rifiuti edili,
vetri rotti e chiodi, per evitare di graffiare il pavimento.

@ Prima dell'uso

1. Posizionare la stazione base e collegarla a una
presa elettrica

Collocare la stazione base in una posizione il piu
possibile aperta e con un buon segnale Wi-Fi.
Lasciare uno spazio sufficiente come mostrato nella
figura e rimuovere gli oggetti nell'area ombreggiata.
Inserire il cavo di alimentazione nella stazione base e
collegarlo alla presa.

Nota:

« Inserire saldamente il cavo di alimentazione verso lalto

fino all'accensione dell'indicatore.
Assicurarsi che nessun oggetto possa bloccare larea di

segnalazione.
Per evitare che le macchie d'acqua bagnino i pavimenti

in legno o i tappeti, si consiglia di posizionare la stazione
base su pavimenti in piastrelle o in marmo.
2. Installare la piastra di estensione della rampa
3. Rimuovere le protezioni del robot e installare il
gruppo spazzola laterale e mocio
Nota: Installare la spazzola laterale finché non scatta in
posizione.

4. Collegare il robot alla stazione base

Tenere premuto il pulsante di accensione sul robot
per 3 secondi per accenderlo. Posizionare il robot
sulla stazione base con il gruppo mocio rivolto verso
la piastra di lavaggio. Quando il robot si connette con
successo alla stazione base, viene emessa una notifica
vocale. Dopo che il robot e stato completamente
caricato, gli indicatori di stato sul robot e sulla
stazione base rimarranno accesi per 10 minuti e poi si
spegneranno.

Nota: si raccomanda di caricare completamente il robot prima
del suo primo utilizzo. Se non & possibile accendere il robot
dopo l'esaurimento della batteria, collegare manualmente il
robot alla stazione per caricarlo.

5. Aggiungere la soluzione detergente

(1) Rimuovere il coperchio del contenitore della polvere ed
estrarre

lo scomparto per il detergente automatico.

(2) Aprire il coperchio superiore dello scomparto e aggiungere
la soluzione detergente.

(3) Chiudere il coperchio dello scomparto, reinserirlo nella
stazione base e rimontare il coperchio del contenitore

della polvere. La soluzione detergente verra aggiunta
automaticamente durante il lavoro.

Nota:

Lo scomparto del detergente automatico puo essere
riempito di soluzione detergente per 'uso. Per evitare
malfunzionamenti, non aggiungere altri liquidi oltre alla
soluzione detergente ufficialmente approvata.

Installare lo scomparto del detergente automatico finché

non scatta in posizione.
6. Aggiungere acqua al serbatoio dell'acqua pulita

Estrarre il serbatoio dell'acqua pulita dalla stazione base e
riempirlo con acqua pulita. Quindi reinserirlo nella stazione base.

Nota: Non aggiungere acqua calda nel serbatoio dell'acqua per
evitare che il serbatoio si deformi.

Fig.C-1-Fig.C-6



® Collegamento con App
Dreamehome

1. Scaricare 'App Dreamehome

Effettuare la scansione del codice QR, oppure
cercare "Dreamehome” nellApp Store per scaricare
e installare l'app.

Nota:

« E supportato solo il Wi-Fi a 2,4 GHz.

« A causa degli aggiornamenti del software dell'app, le
operazioni effettive potrebbero differire dalle indicazioni
contenute nel presente manuale. Seguire le istruzioni in
base alla versione attuale dell'app.

2. Aggiungere il dispositivo

Aprire l'app Dreamehome, toccare "Scansiona

il codice QR per connetterti' e scansionare

nuovamente lo stesso codice QR sul robot per

aggiungere il dispositivo. Seguire le istruzioni per

completare la connessione Wi-Fi.

Nota:

* Per ripristinare il Wi-Fi, ripetere il passo 2 e seguire le
istruzioni per completare la connessione Wi-Fi.

* Per scollegare il dispositivo dalla rete Wi-Fi, tenere
premuto il pulsante Ripristino sul robot per 3 secondi.

@ Indicatore Wi-Fi

* Lampeggia lentamente: Da connettere

* Lampeggia rapidamente: Connessione in corso

* Fisso: Connesso

@ Codice QR

@ Utilizzo

Accensione/Spegnimento

Tenere premuto il pulsante di accensione per 3
secondi per accendere il robot. il robot. Lindicatore
di alimentazione dovrebbe essere acceso. Collocare
il robot sulla stazione base, il robot si accendera
automaticamente e iniziera a caricarsi. Per spegnere
il robot, allontanarlo dalla stazione base e tenere
premuto il pulsante di alimentazione per 3 secondi.

Mappatura veloce

Dopo aver configurato la rete per la prima volta,
seguire le istruzioni dellApp per creare rapidamente
una mappa. Il robot iniziera a tracciare una mappa
senza pulire. Quando il robot torna alla stazione
base, il processo di mappatura é stato completato e
la mappa viene salvata automaticamente.

Pausa/Riposo

Quando il robot & in funzione, premere un pulsante

qualsiasi per metterlo in pausa. Se il robot rimane in

pausa per pit di 10 minuti, entra automaticamente

in modalita di riposo. L'indicatore di alimentazione

e lindicatore di carica si spengono. Premere un

pulsante qualsiasi del robot o utilizzare l'app per

attivarlo.

Nota:

o Il robot si spegne automaticamente se viene lasciato in
modalita di riposo per pit di 12 ore.

« Se il robot viene messo in pausa e posizionato sulla stazione
diricarica, il processo di pulizia in corso viene interrotto.

Ripresa automatica della pulizia

Se la batteria & troppo scarica, il robot torna
automaticamente alla stazione base per ricaricarsi.
Dopo la ricarica al livello di batteria appropriato,
riprendera le attivita di pulizia non ancora concluse.

Modalita Non disturbare (DND)

Quando il robot & impostato sulla modalita Non

disturbare (DND), il robot non pud riprendere la

pulizia e l'indicatore di alimentazione si spegne.

La modalita DND e disattivata per impostazione

predefinita in fabbrica. Con l'app & possibile attivare

la modalita DND o modificare il periodo di DND. Per

impostazione predefinita, il periodo di DND va dalle

22:00 alle 8:00.

Nota:

o Le attivita di pulizia programmate saranno eseguite
puntualmente durante il periodo di DND.

¢ Alla scadenza del periodo di DND, il robot riprendera la
pulizia dal punto in cui l'aveva lasciata.

Pulizia localizzata

Quando il robot & in attesa, premere brevemente
il pulsante ] per attivare la modalita di pulizia
localizzata. In questa modalita, il robot pulisce
un'area quadrata di 1,5 x 1,5 metri intorno a sé e
torna al punto di partenza una volta completata la
pulizia localizzata.
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Riavvio del robot

Se il robot smette di rispondere o non puo essere
spento, tenere premuto il pulsante di accensione
per 10 secondi per spegnerlo forzatamente. Quindi,
tenere premuto il pulsante di accensione per 3
secondi per accendere il robot. -

Aspirazione e lavaggio

Nota: Quando si utilizza il gruppo mocio per la prima
volta, il robot esegue il compito "Aspirazione e mocio" per
impostazione predefinita.

1. Inizia a pulire

Premere il pulsante di accensione sul robot, oppure utilizzare

l'app per far partire il robot dalla stazione base. Quindi il robot
pianifica il percorso di pulizia ottimale ed esegue l'operazione
di pulizia in base alla mappa creata.

Nota:

¢ Per garantire che il robot torni facilmente alla stazione
base dopo la pulizia, si raccomanda di far partire il robot
dalla stazione base.

| tamponi del mocio verranno puliti prima che il robot inizi
a pulire, attendere pazientemente.

Non spostare la stazione base, il serbatoio dellacqua
pulita, il serbatoio dell'acqua usata o la piastra di lavaggio
durante il funzionamento.

La pulizia con acqua calda pud essere attivata nell'app
per le attivita di pulizia del tampone del mocio e della
base della piastra di lavaggio, e questo vale per tutte

le modalita. Per evitare scottature, non toccare l'uscita
dell'acqua quando la funzione & attiva.

2. Lavaggio automatico del mocio

Durante la pulizia, il robot torna automaticamente
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alla stazione base per lavare i tamponi del mocio in
base alla frequenza di pulizia degli stessi specificata
nell'app. La stazione base riempira automaticamente
il serbatoio dell'acqua del robot e quest'ultimo
riprendera le operazioni di pulizia.

Nota: Se il robot torna alla stazione base per lavare i tamponi

del mocio durante la pulizia, la stazione base non svuotera
automaticamente il contenitore della polvere.

3. Svuota automaticamente il contenitore della
polvere e lava e asciuga i tamponi del mocio

Dopo che il robot ha terminato un'attivita di

pulizia e torna alla stazione base per ricaricarsi, la
stazione base inizia automaticamente a svuotare il
contenitore della polvere, quindi pulisce e asciuga i
tamponi del mocio.

Nota:
Se la funzione di svuotamento automatico e disattivata

nell'app, la stazione base non svuotera automaticamente il
contenitore della polvere.

La stazione base svuotera il contenitore della polvere in
base alla frequenza impostata nell'app.

4. Pulire il serbatoio dell'acqua usata

Dopo che il robot ha completato l'operazione, pulire
il serbatoio dell'acqua usata per evitare odori.

Lavaggio dopo l'aspirazione

Selezionare lavaggio dopo l'aspirazione nell'app e

il robot sollevera automaticamente il gruppo mocio
per aspirare il pavimento. Al termine dell'aspirazione,
il robot torna a svuotare il contenitore della polvere e
inizia a pulire dopo aver abbassato automaticamente

il gruppo del mocio.

Solo aspirapolvere

Selezionando la funzione di aspirazione nell'app, il
robot sollevera automaticamente il gruppo mocio e
iniziera ad aspirare.

Solo lavaggio

Selezionare la funzione di lavaggio nellApp e il
robot controllera se il gruppo mocio € installato. In
caso contrario, installare manualmente il gruppo del
mocio, quindi il robot iniziera a pulire.



@ Manutenzione ordinaria

Parti di ricambio

Per mantenere il robot in buone condizioni, si raccomanda di fare riferimento all'utilizzo degli accessori nell'app o alla tabella seguente per la manutenzione ordinaria.

Parte

Frequenza di
manutenzione

Periodo di
sostituzione

Parte

Frequenza di
manutenzione

Periodo di
sostituzione

Serbatoio dell'acqua usata

Dopo ogni utilizzo

Sensori laser 3D a doppia linea

Ruota omnidirezionale

Sensore di bordo

Sensore di distanza laser (LDS)

/
Serbatoio dell'acqua pulita Sensore tappeto
Spazzola principale Ogni 6-12 mesi Sensori di dislivello
; ; Finestra paraurti
Filtro del contenitore della Una volta ogni 2 : Una volta al mese
polvere cettimane Ogni 3-6 mesi Paraurti /
Spazzola laterale Ingresso per il rifornimento
Supporto per il tampone del ) automatico di acqua del robot
mocio Fondo del robot
Piastra di lavaggio Una volta ogni 2 mesi / Contenitore della polvere Pulire se necessario
Area di segnalazione della Sacchetto per la polvere Ogni 2-4 mesi
. /
stazione base Tampone del mocio Ogni 1-3 mesi
Contatti di ricarica Nota: La frequenza di sostituzione dipendera dall'utilizzo del robot. Se si verifica
K un'eccezione dovuta a circostanze particolari, le parti devono essere sostituite.
Bocchette di svuotamento
automatico Una volta al mese /
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Base della piastra di lavaggio

La stazione base eseguira autopulizia della piastra
di lavaggio con ogni pulizia del tampone del mocio.
Per una pulizia profonda, fare riferimento ai passi
seguenti.

1. Abilitando la funzione di pulizia della base
della piastra di lavaggio nell'app, il robot uscira
automaticamente dalla stazione base. Estrarre la
piastra e attendere che l'acqua riempia la base.

2. Utilizzare uno strumento adatto per pulire la
base dell'asse di lavaggio. Dopo qualche istante,
la stazione base provvedera a pompare fuori
automaticamente l'acqua utilizzata. Pulire quindi
la base della piastra con un panno morbido e
asciutto.

3. Capovolgere la piastra, rimuovere il coperchio
del rullo e il rullo a sua volta, quindi estrarre le
estremita del rullo.
Nota:
Se il coperchio del rullo & bloccato dalle spazzole
su entrambi i lati della piastra di lavaggio, ruotare
il rullo per spostarle.
La copertura del rullo puo essere rimossa con uno
strumento adatto.

4. Rimuovere i capelli impigliati nel rullo, quindi
rimontare le parti in base ai colori corrispondenti.

5. Sciacquare la piastra di lavaggio con acqua pulita,
pulirla e reinserirla nella stazione base in modo
inclinato verso il basso.
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6. Utilizzare 'app o premere brevemente il pulsante
O sul robot per farlo tornare alla stazione base.

Nota: Durante la pulizia, non far tornare il robot alla stazione
base.

Fig. F-1

Sacchetto per la polvere

1. Rimuovere il coperchio del contenitore della
polvere e gettare il sacchetto della polvere.

Nota: Tirando verso lalto la maniglia, il sacchetto

viene sigillato per evitare che polvere e detriti cadano

accidentalmente.

2. Rimuovere la polvere e i detriti dal filtro con un
panno asciutto.

3. Installare un nuovo sacchetto per la polvere.

4. Reinstallare il coperchio del contenitore della
polvere.
Fig. F-2

Serbatoio dell'acqua usata

1. Rimuovere il serbatoio dell'acqua usata, aprire il
coperchio e versare l'acqua.

2. Sciacquare il serbatoio dell'acqua usata con acqua
pulita e utilizzare uno strumento adatto per pulire
la parete interna del serbatoio.

Nota: La sfera del galleggiante nel serbatoio dell'acqua usata
€ una parte mobile. Non applicare troppa forza durante la

pulizia per evitare di danneggiarla.

Fig. F-3

Spazzola principale

1. Premere i fermi della protezione della spazzola
verso l'interno per rimuoverla e sollevare la
spazzola dal robot.

2. Estrarre i coperchi delle spazzole su entrambe
le estremita, come mostrato in figura. Utilizzare
uno strumento adatto per rimuovere i capelli
aggrovigliati nella spazzola.

Fig. F-4

Spazzola laterale

Rimuovere e pulire la spazzola laterale.
Fig. F-5

Ruota omnidirezionale

Nota:
Utilizzare un utensile, ad esempio un piccolo cacciavite, per

separare l'asse e il pneumatico della ruota omnidirezionale.
Non usare una forza eccessiva.
Sciacquare la ruota omnidirezionale sotto l'acqua corrente

e rimontarla dopo averla asciugata completamente.

Fig. F-6



Supporti per il tampone del mocio

Rimuovcere e pulire i supporti per il tampone del
mocio.

Fig. F-7

Tamponi del mocio

Per sostituirli, imuovere i tamponi dal relativo
supporto.

Fig. F-8

Contenitore della polvere e filtro

1. Aprire il coperchio del robot e premere la clip del
contenitore della polvere per rimuoverlo. Quindi
rimuovere il filtro e battere delicatamente il suo
cestello.

Nota: Non tentare di pulire il filtro con spazzole, dita o oggetti
appuntiti per evitare di danneggiarlo.

2. Sciacquare il contenitore della polvere e il filtro
con acqua e asciugarli completamente prima di
rimontarli

Nota:

« Sciacquare il contenitore della polvere e il filtro solo con
acqua pulita. Non utilizzare alcun detergente.

« Utilizzare il contenitore della polvere e il filtro solo quando
sono completamente asciutti.

Fig. F-9

Sensori del robot asciutto.

Pulire i sensori del robot con un panno morbido e Fig. F-12

asciutto, come mostrato nella figura seguente:

1. Sensore di distanza laser (LDS) .
Batteria

. Finestra paraurti
. Sensori laser 3D a doppia linea Il robot contiene una batteria agli ioni di litio ad
alte prestazioni. Assicurarsi che la batteria rimanga
ben carica durante ['uso quotidiano per mantenere
prestazioni ottimali. Se il robot non viene utilizzato
. Sensori di dislivello per un tempo prolungato, spegnerlo e metterlo
via. Per evitare danni dovuti a scariche eccessive,
caricare il robot almeno una volta ogni tre mesi.

2

3

4. Sensore di bordo
5. Paraurti

6

7.

Sensore tappeto

Nota: Un panno bagnato pu6 danneggiare gli elementi
sensibili del robot e della stazione base. Per la pulizia
utilizzare un panno asciutto.

Fig. F-10

Contatti di ricarica e area di
segnalazione

Pulire i contatti di ricarica e l'area di segnalazione
con un panno morbido e asciutto.

Fig. F-11

Bocchette di svuotamento
automatico

Pulire le bocchette di svuotamento automatico del
robot e della stazione base con un panno morbido e
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Risoluzione dei problemi

Problema Soluzione Problema Soluzione
La batteria & scarica. Ricaricare il robot sulla base e La stazione base viene scollegata dall'alimentazione o
riprovare. spostata quando il robot non € su di essa.
Il robot non si
accende. La temperatura della batteria e troppo bassa o troppo Ci sono troppi ostacoli intorno alla stazione base.
alta. Si raccomanda di far funzionare ['apparecchio a una Il robot non Posizionare la stazione base in un'area piu aperta.
temperatura compresa tra 32 °F (0 °C) e 104 °F (40 °C). riesce a . )
Lo spostamento del robot pud provocare il suo
:rovare elf riposizionamento e, se il riposizionamento non riesce, il
La stazione base non & collegata all'alimentazione, Sg;;ie:)rsea 8 robqt ncrsa una mapt));i)a. Se il robot FT‘ tropzo lg.ntano dalla
accertarsi che entrambe le estremita del cavo di base. stazmne. ase, potrebbe non essere in gra od tornarg
alimentazione siano collegate correttamente. autgmatlcamente da solo, pel qual caso sarg necessario
. posizionare manualmente il robot sulla stazione base.
Il robot non si . o . .
carica. Il contat'to tra.l f:ontattl d.l n(;anca dgllé sFazpne base e il Pulire I di lazi dell X b
robot e insufficiente; pulire i contatti di ricarica. .u Ire Larea di segna azmﬁe ella stazione base per
rimuovere polvere o detriti.
Verificare la presenza di oggetti estranei sul connettore
del robot ed eventualmente rimuoverli.
Verificare se lo spazio a disposizione su entrambi i lati o
davanti alla stazione base e sufficiente per evitare che il
La password della rete Wi-Fi non & corretta. Assicurarsi robot venga bloccato.
che la password utilizzata per la connessione alla rete Il robot Il percorso di ritorno alla carica & bloccato, ad esempio la
Wi-Fi sia corretta. si blocca porta & chiusa.
. — davanti alla L . . . .
Il robot non supporta una connessione Wi-Fi a 5 GHz. stazione Il robot pud scivolare se il pavimento davanti alla stazione
Il robot non Assicurarsi che il robot sia collegato a una connessione base e non base & troppo bagnato. In tal caso, pulire l'acqua in
riescea Wi-Fi a 2,4 GHz. pub tornare eccesso prima di riprovare.
\C,\(;ir_]gfttem ! Il segnale Wi-Fi & debole. Assicurarsi che il robot si trovi indietro. Si 'consiglia di spostare la stazione base in un altro luogo
in un'area con una buona copertura Wi-Fi. € riprovare.
Assicurarsi che la piastra di estensione della rampa sia
Il robot potrebbe non essere pronto per essere installata correttamente.
configurato. Uscire e rientrare nell'app, quindi riprovare
come indicato.
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Risoluzione dei problemi

Problema Soluzione Problema Soluzione
) rob.otl.n%r) plllJO (tessere iper;t()t ?juﬁnd? em ca{)lca. Sld' Oggetti come cavi di alimentazione e pantofole devono
consiglia di aiontanare It robot dalla stazione base € di essere messi via prima di utilizzare il robot.
tenere premuto il pulsante di accensione per 3 secondi Il robot si
Il robot non si per spegnerlo. muove senza Il lavoro su superfici bagnate e scivolose provoca lo
L. . . Lo slittamento della ruota principale. Si raccomanda di
spegne. &
Peg Se non & posmbl}e spegnere _'l robot gseguendo i punto‘1, seguire il asciugare i punti bagnati prima di utilizzare il robot.
tenere premuto il pulsante di accensione per 10 secondi percorso
per spegnere forzatamente il robot. Se il problema impostato. Pulire la finestra del paraurti e i sensori laser 3D a
persiste, contattare il servizio post-vendita. doppia linea del robot con un panno morbido e pulito per
mantenerli puliti e non ostruiti.
La ricarica completa del robot richiede circa 3,5 ore
quando la batteria & scarica.
s o . Assicurarsi che le porte delle stanze da pulire siano
La velocita Se si utilizza il robot a temperature che non rientrano aperte.
diricarica e nell'intervallo specificato, la velocita di ricarica rallentera Il robot non
lenta. automaticamente per prolungare la durata della batteria. trova le stanze Il luogo antistante la stanza da pulire potrebbe essere
o da pulire. bagnato e scivoloso, causando lo scivolamento del robot
I contatti di ricarica del robot e della base potrebbero e un funzionamento anomalo. Prima di utilizzare il robot,
essere sporchi; pulirli con un panno asciutto. provare ad asciugare il pavimento.
Controllare se il filtro del contenitore della polvere &
intasato. In tal caso, pulirlo o sostituirlo. Assicurarsi che il robot non sia impostato sulla modalita
Il rumore Un oggetto duro pud rimanere incastrato nella spazzola Non disturbare (DND), che gli impedisce di riprendere la
principale o nel contenitore della polvere. Controllare e L rob pulizia.
aumenta - . L robot non
_ rimuovere eventuali oggetti duri. .
durante il o rlpr.e.nde la Il robot non riprendera la pulizia dopo che il robot & stato
funzionamento | L@ spazzola principale o quella laterale potrebbero pulizia dopo la | tiportato manualmente alla stazione base per essere
incastrarsi. Controllare e rimuovere eventuali corpi ricarica L . - . .
del robot. . ricaricato, il che significa posizionare manualmente il

estranei.

Commutare la modalita di aspirazione su Standard o
Silenzioso.

robot sulla stazione base o inviare il robot alla ricarica
tramite l'app o il robot stesso.
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Risoluzione dei problemi

Problema

Soluzione

Problema

Soluzione

La stazione non pud
svuotare automaticamente il
contenitore della polvere.

Controllare se il sacchetto della polvere nel
contenitore & pieno.

Se il sacchetto della polvere non e pieno,
verificare se ci sono ostruzioni nelle
bocchette di svuotamento automatico

del robot, della stazione base o del
contenitore della polvere. Se ci sono, pulire
prontamente la parte bloccata.

Il supporto del mocio &
sollevato in modo anomalo.

Rimuovere il supporto del mocio per
verificare che non vi siano oggetti estranei
incastrati e provare a riavviare il robot. Se
il problema persiste, contattare il servizio
post-vendita.

Il livello dell'acqua nella
piastra di lavaggio &
anomalo.

Rimuovere la piastra di lavaggio e
controllare se lo scarico delle acque reflue
¢ ostruito e pulirlo.

Premere delicatamente sul serbatoio
dell'acqua usata per verificare che sia
installato correttamente.

Controllare se la guarnizione del serbatoio
dell'acqua usata ¢ allentata o non &
installata correttamente e, in tal caso,
ripristinarla manualmente. Se il problema
persiste, contattare il servizio post-vendita.
Controllare la soluzione detergente. Non
aggiungere altri liquidi oltre alla soluzione
detergente ufficialmente approvata.

Presenza di acqua sotto il
serbatoio dell'acqua pulita o
intorno alla guarnizione.

Quando si estrae il serbatoio dell'acqua
pulita, & possibile che rimanga dell'acqua
nel tubo sotto il serbatoio o intorno alla
guarnizione. Questo & normale. Pulire con
un panno asciutto.

Per ulteriore supporto, contattateci tramite https://global.dreametech.com
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Specifiche

Robot
Modello RLL77SE
Tempo di ricarica Circa 3,5 ore
Tensione nominale 144V =
Potenza nominale 75 W
Frequenza di funzionamento 2400-2483,5 MHz
Potenza di uscita massima <20 dBm

In condizioni normali di utilizzo, questa apparecchiatura deve essere tenuta a una
distanza di almeno 20 cm tra l'antenna e il corpo dell'utente.

Pacco batteria ricaricabile agli ioni di litio

Modello P2150-4S2P-KLYEV/P2150-4S2P-MMBK
Tensione nominale 144V =
Capacita nominale 4,8Ah

Capacita tipica 5,2Ah 74,88Wh

Stazione base/Stazione di ricarica

Consumo di energia in modalita standby: < 0,5 W (entro 15 minuti dopo che il
robot lascia la stazione base/di ricarica)

Robot e Stazione base/Stazione di ricarica

L'apparecchiatura non dispone di una modalita di standby o di altri

stati equivalenti in termini di requisiti di standby, funzione di gestione
dell'alimentazione o capacita di disattivare le connessioni di rete wireless
per esigenze di manutenzione della batteria. Il consumo di energia
dell'apparecchiatura & probabilmente superiore a quello di altri modelli di
apparecchiature che soddisfano questi requisiti funzionali.
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Specifiche

Stazione base

Modello RCLEO405/RCLE0405-1/RCLE0405-2
Ingresso nominale 220-240 V ~ 50-60 Hz
Uscita nominale 20V=2A

Potenza nominale
(durante lo svuotamento 700 W
della polvere)

Potenza nominale
(durante la pulizia con acqua 1M60 W
calda)

Potenza nominale (durante la

. s 87 W
carica e l'asciugatura)

Nota:

« La potenza nominale (durante la pulizia con acqua calda) & determinata dal valore della
potenza durante il periodo rappresentativo (temperatura dell'acqua 25 °C ).

« La potenza nominale (durante la carica e l'asciugatura) & determinata dal valore della
potenza a pieno carico.

paP 20 | Pap21 [ Pap22 PVC 3 PET 1 cPE7 |PE4/PP5 m
e
RACCOLTA DIFFERENZIATA

Verifica le disposizioni del tuo Comune.
Separa le componenti e conferiscile in modo corretto.
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Smaltimento e rimozione
della batteria

La batteria agli ioni di litio incorporata contiene
sostanze pericolose per 'ambiente. Prima di smaltire
la batteria, assicurarsi che venga rimossa da tecnici
qualificati e smaltita presso un centro di riciclo
appropriato.

- la batteria deve essere rimossa dall'apparecchio
prima di essere rottamata;

- lapparecchio deve essere scollegato dalla rete di
alimentazione quando si rimuove la batteria;

- la batteria deve essere smaltita in modo sicuro.

CAUTELA:

Prima di rimuovere la batteria, scollegare
l'alimentazione ed esaurire la batteria il pili possibile.
Le batterie non necessarie devono essere smaltite
presso un centro di riciclo appropriato.

Non esporre ad ambienti ad alta temperatura per
evitare rischi di esplosione.

In caso di condizioni difficili, & possibile che il liquido
venga espulso dalla batteria. In caso di contatto,
sciacquare con acqua e consultare un medico.

Guida alla rimozione:

1. Capovolgere il robot, utilizzare uno strumento
appropriato per rimuovere le viti sul retro del robot,
quindi rimuovere il coperchio.

2. Scollegare i terminali tra la batteria e la scheda
PCB per rimuovere la batteria.

Informazioni RAEE

Tutti i prodotti contrassegnati da questo
E simbolo sono rifiuti di apparecchiature
elettriche ed elettroniche (RAEE come
da direttiva 2012/19/UE) che non devono
essere mescolati con i rifiuti domestici
indifferenziati. Per proteggere la salute
umana e l'ambiente, invece, & necessario
consegnare i rifiuti di apparecchiature
a un punto di raccolta designato per il
riciclaggio dei rifiuti di apparecchiature
elettriche ed elettroniche, nominato
dal governo o dalle autorita locali. Lo
smaltimento e il riciclo corretti aiutano a
prevenire potenziali conseguenze negative
per l'ambiente e la salute umana. Per
ulteriori informazioni sull'ubicazione e
sui termini e le condizioni di tali punti
di raccolta, contattare l'installatore o le
autorita locali.
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Informacién sobre seguridad

Para evitar una descarga eléctrica, incendios o lesiones provocados por un uso indebido del aparato, debe
leer el manual de usuario cuidadosamente antes de usar el aparato y guardarlo para consultas futuras.

Restricciones de uso
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Este producto no debe ser usado por nifios de menos de 8 afos ni personas con deficiencias fisicas,
sensoriales, intelectuales, o experiencia o conocimiento limitados sin la supervision de un adulto o tutor
para asegurar un uso seguro y evitar riesgos. La limpieza y el mantenimiento no deben ser realizados
por nifos sin supervision.

El aparato solamente debe utilizarse con la unidad de alimentacién eléctrica proporcionada con el
aparato.

Este aparato cuenta con baterias que unicamente pueden ser sustituidas por personas cualificadas.
Despeje el area a limpiar. Los nifios no deben jugar con el aparato. Asegurese de que niflos y mascotas
se encuentren a una distancia segura del robot mientras esté en funcionamiento.

No instale, cargue ni utilice el aparato en los bafios o alrededor de las piscinas.

Este producto es Unicamente para la limpieza de suelos en un entorno doméstico. No lo use en
exteriores, en superficies que no sean el suelo, ni en un establecimiento comercial o industrial.
Asegurese de que el aparato funciona correctamente en un ambiente apropiado. De otro modo, no
utilice el aparato.

Si el cable de alimentacion esta dafado, debe ser sustituido por un cable especial o conjunto
suministrado por el fabricante o su agente de servicio.



Informacién sobre seguridad

* No use el robot en un area suspendida por encima del nivel del suelo sin barrera protectora.

* No coloque el robot boca abajo. No use la tapa del LDS, la tapa del robot o el paragolpes como asa
para el robot.

* No use el robot a una temperatura ambiente por encima de 40 °C o por debajo de 0 °C o sobre un
suelo con liquidos o sustancias pegajosas.

* Para evitar dafos por arrastre, despeje los objetos sueltos del suelo y retire los cables o los cables de
alimentacion del camino de limpieza antes de poner en funcionamiento el aparato.

* Retire articulos fragiles o pequefos del suelo para impedir que el robot choque con ellos y los darie.

* Mantenga el pelo, los dedos y otras partes corporales lejos de la abertura de succion del robot.

* Mantenga la herramienta de limpieza fuera del alcance de los nifios.

* No utilice el aparato en una habitacién en la que duerman bebés o nifios.

* No coloque nifios, mascotas o algun articulo encima del robot, independientemente de si esta parado o
en movimiento.

* Mantenga la solucion de limpieza fuera del alcance de los nifios.

» Use unicamente el detergente aprobado oficialmente. No afiada liquido tal como alcohol o
desinfectante.

* No use el robot para limpiar objetos que arden. No use el robot para recoger liquidos inflamables o
combustibles, gases corrosivos, o acidos o solventes sin diluir.

* No aspire objetos duros o afilados. No utilice el aparato para recoger objetos tales como piedras,
pedazos grandes de papel o algun articulo que pueda taponar el aparato.
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Informacién sobre seguridad

Antes de limpiar o realizar el mantenimiento en el aparato hay que retirar el enchufe de la toma de
corriente.

No restriegue el robot o la estacion base con un trapo mojado ni lo enjuague con liquido. Después de
limpiar las piezas lavables, séquelas totalmente antes de volver a instalarlas y utilizarlas.

Use este producto segun las instrucciones del Manual de Usuario. Los usuarios son responsables de
cualquier pérdida o dafo que puedan producirse por el uso indebido de este producto.

Baterias y carga
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No use baterias o estaciones base de terceros. El robot Unicamente se puede usar con la estacion base
modelo RCLEO405/RCLEO405-1/RCLE0405-2.

No intente usted mismo desensambilar, reparar o modificar la bateria o la estacion base.

No coloque la estacién base cerca de una fuente de calor.

No use un trapo o las manos mojados para restregar o limpiar los contactos de carga de la estacion
base.

No deseche incorrectamente las baterias antiguas. Las baterias innecesarias deben desecharse en
instalaciones de reciclaje apropiadas.

Si el cable de alimentacion se dafia o se rompe, deje de utilizarlo de inmediato y contacte con el
servicio de posventa.

Asegurese de que el robot esté apagado cuando vaya a ser transportado y manténgalo en su embalaje
original si es posible.



Informacién sobre seguridad

* Si el robot no se va a usar durante un periodo de tiempo prolongado, carguelo totalmente, apaguelo
y almacénelo en un lugar fresco y seco. Recargue el robot al menos una vez cada 3 meses para evitar

que la bateria se descargue en exceso.

Informacién sobre seguridad laser
* El sensor laser de este producto cumple la Norma IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 para
productos laser Clase 1. Cuando lo use, evite el contacto directo con los ojos.

PRODUCTO LASER CLASE 1

PRODUCTO LASER DE CONSUMO
EN 50689:2021

ﬁ Solo para uso en interiores

Lea el manual del operador

Por la presente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declara que el equipo de radio tipo RLL77SE cumple la Directiva 2014/53/EU. El texto completo de la declaracién de

conformidad de la UE esté disponible en la siguiente direccién web: https://global.dreametech.com
Para un manual electrénico detallado, vaya a la direccion https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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@ Descripcion general
del producto

Robot

1. CJBotén de limpieza localizada

Pulse para empezar la limpieza localizada

2. Botén de encendido / limpieza

* Mantenga pulsado durante 3 segundos para

encender o apagar

Pulse para empezar a limpiar después de

encender el robot

3. 03 Botén de atraque

Pulse para enviar el robot de regreso a la estacién

base

Mantenga pulsado durante 3 segundos para

desactivar el bloqueo infantil

Indicador de estado del botén

* Blanco fijo: Limpieza completada

 Parpadeo en naranja: Error

* Naranja fijo: En espera con poca bateria o
pausado con poca bateria

Nota:

o Pulse cualquier botén en el robot para pausar mientras el

robot limpia o vuelve para cargarse.
¢ El bloqueo infantil se puede activar/desactivar mediante la

aplicacién Dreamehome.

. Micréfono

. Tapa del LDS

. Sensor laser de distancia (LDS)
Parachoques

. Ventanilla del parachoques

. Sensores laser 3D de doble linea

10. Luz LED auxiliar
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11. Camara IR con IA

12. Camara HD con IA

13. Tapa

14. Respiradero de vaciado automatico

15. Contactos de carga

16. Entrada de recarga automética de agua
17. Conectores

18. Botodn de restablecimiento

Mantener pulsado durante 3 segundos para
restaurar los ajustes de fabrica

19.Indicador Wi-Fi

20.Sensor de bordes

21. Sensores de precipicio
22.Sensor de alfombras

23. Cepillo lateral

24. Cepillo principal

25. Rueda principal

26. Conjunto MopExtend

27. Rueda omnidireccional

28. Protector de cepillo

29. Rueda principal

30. Hebilla del protector de cepillo
31. Agujeros de montaje para soporte de mopa

Fig. A-1

Caja de polvo

1. Filtro

2. Asa de filtro

3. Presilla de la cubierta de la caja de polvo
4. Presilla de caja de polvo

5. Tapa de caja de polvo

6. Respiraderos de vaciado automatico

Fig. A-2

Conjunto de mopa

1. Area de fijacion de mopa
2. Soporte de mopa
3. Mopa

Fig. A-3

Estacién base

Tapa

Depésito de agua usada

. Depésito de agua limpia

. Tapa del depésito de polvo

. Bandeja de lavar

. Placa de extension de rampa

Depésito de agua usada

. Presilla del depésito de agua

. Bola flotante

10. Depésito de agua limpia

11. Presilla del depésito de agua

12. Tubo de agua

13. Filtro

14. Flotador

15. Compartimento de detergente automatico

16. Filtro

17. Area de sefalizacién

18. Respiraderos de vaciado automatico

19.Indicador de estado

* Blanco fijo: La estacién base esta conectada a la
alimentacion

* Naranja fijo: La estaciéon base tiene un error

20. Ranura de bolsa de polvo

21. Contactos de carga
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22. Salida para afadir agua automaticamente

23. Ranura reservada para conectar el kit de
enganche de agua para llenado y vaciado
automaticos

24. Puerto de carga

25. Ranura de almacenamiento del cable de
alimentacion

Nota: El kit de enganche de agua para llenado y vaciado

automaticos se tiene que comprar por separado. (Unicamente
disponible en regiones especificas)

Fig. A-4

® Preparando su hogar

Antes de limpiar, retire los articulos inestables,
fragiles, valiosos o peligrosos, y recoja los cables,
la ropa, los juguetes y los objetos afilados y
rigidos del suelo para evitar que se enreden,

se arafien o se golpeen con el robot causando
pérdidas.

Antes de empezar a limpiar, ponga una barrera
fisica en el borde de las escaleras para garantizar
un funcionamiento seguro y fluido del robot.
Abra la puerta de la habitacion que va a limpiar y
coloque los muebles en el lugar apropiado para
hacer mas espacio.

Para evitar que el robot no reconozca areas

que se tienen que limpiar, no permanezca de

pie delante del robot, el umbral, en el pasillo o
lugares estrechos.

Nota:

Cuando utilice el robot por primera vez, sigalo mientras
realiza la limpieza para quitar de inmediato cualquier
obstéculo potencial.

La luz LED auxiliar proporcionara iluminacion auxiliar en
ambientes con poca luz.

No aspire objetos rigidos como piedras, bolas de acero ni
piezas de juguetes, u objetos afilados como residuos de
construccién, cristales rotos y clavos, de lo contrario, el
suelo podria rayarse.

@ Antes de usar

1. Colocar la estacién base y conectar a una toma
eléctrica

Coloque la estacién base en un lugar lo mas abierto
posible con una buena sefialWi-Fi. Deje suficiente
espacio como se muestra en la figura y reitre los
objetos en el area sombreada. Inserte el cable de

alimentacion en la estacion base y conéctelo a la toma.

Nota:

« Inserte firmemente el cable de alimentacion hacia arriba
hasta que se encienda el indicador.

Asegurese de que ningun objeto pueda bloquear el drea
de sefializacion.

Para evitar que las manchas de agua mojen los suelos de

madera o las alfombras, se recomienda colocar la estacion
base sobre suelos de baldosas o de marmol.

2. Instalar la placa de extension de rampa

3. Retire las protecciones del robot e instale el
cepillo lateral y el conjunto de mopa

Nota: Instale el cepillo lateral hasta que encaje en su sitio.

4. Conectar el robot a la estacién base

Mantenga pulsado el botén de encendido en el

robot durante 3 segundos para encenderlo. Coloque
el robot sobre la estacién base con el conjunto de
mopa mirando hacia la bandeja de lavar. Se oird

una indicacion de voz cuando el robot se conecte
con éxito a la estacion base. Después de cargar
totalmente el robot, los indicadores de estado en el
robot y la estacién base permaneceran iluminados
durante 10 minutos y luego se atenuaran.

Nota: Antes de usarlo por primera vez, se recomienda cargar
totalmente el robot. Cuando el robot no se pueda encender
después de que la bateria se haya agotado, conéctelo
manualmente a la estacién base para cargarlo.

5. Aiadir la solucién de limpieza

(1) Retire la tapa del depdsito de polvo y saque

el compartimento de detergente automatico.

(2) Abra la tapa superior del compartimento y afada solucién

de limpieza.

(3) Cierre la tapa del compartimento, coléquelo de nuevo en

la estacion base y vuelva a montar la tapa del depdsito de

polvo. La solucién de limpieza se afadird automaticamente

durante el funcionamiento.

Nota:

 El compartimento de detergente automatico se puede
llenar con solucién de limpieza para su uso. Para evitar un
mal funcionamiento, no afada liquido distinto a la solucion
de limpieza oficialmente aprobada.

* Instale el compartimento de detergente automatico hasta
que encaje en su sitio.

6. Aflada agua al deposito de agua limpia

Saque el depdsito de agua limpia de la estacion base y llénelo
con agua limpia. A continuacién, instalelo de nuevo en la
estacion base.

Nota: No llene el depdsito de agua con agua caliente, esto
podria provocar que el depdsito se deforme.

Fig.C1-Fig.C6
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® Conexion con la

aplicacion Dreamehome

1. Descargar la aplicacién Dreamehome

Escanee el cédigo QR del robot, o busque
"Dreamehome” en la tienda de aplicaciones para
descargarla e instalarla.

Nota:

« Solo compatible con Wi-Fi de 2,4 GHz.

« Debido a las actualizaciones de software de la aplicacion,
el funcionamiento real puede diferir de las indicaciones
en este manual. Siga las instrucciones en funcién de la
version actual de la aplicacion.

2. Afadir el dispositivo

Abra la aplicacion Dreamehome, toque "Escanear
el codigo QR para conectarse" y vuelva a escanear
el mismo cédigo QR en el robot para afadir el
dispositivo. Siga las indicaciones para finalizar la
conexion Wi-Fi.

Nota:

Para restablecer la Wi-Fi, repita el paso 2 y luego siga las
indicaciones para finalizar la conexién Wi-Fi.

Para desconectar el dispositivo de la red WiFi, mantenga
pulsado el botén de restablecimiento del robot durante 3
segundos.

@ Indicador Wi-Fi

* Parpadeo lento: Esperando a conectar
* Parpadeo rapido: Conectando

* Encendido: Conectado

@ Cédigo QR
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® Modo de uso

Encender/apagar

Mantenga pulsado el botén de encendido 3
segundos para encender el robot. El indicador de
alimentacion debe iluminarse. Coloque el robot
sobre la estacién base, el robot debe encenderse
automaticamente y comenzar a cargar. Para apagar
el robot, aléjelo de la estacién base y mantenga
pulsado el botén de encendido durante 3 segundos.

Mapeo rapido

Después de configurar la red por primera vez,

siga las instrucciones de la aplicacién para crear
réapidamente un mapa. El robot comenzara a mapear
sin limpiar. El proceso de mapeo se completara
cuando el robot regrese a la estacion base y el mapa
se guardara automaticamente.

Pausa/Reposo

Cuando el robot esté funcionando, pulse

cualquier botén para pausarlo. Si el robot esta

en pausa durante mas de 10 minutos, entrara

automaticamente en modo de reposo. El indicador

de alimentacién y el indicador de carga se apagaran.

Para activar el robot, pulse cualquier botén del robot

o la estacién base, o use la aplicacion.

Nota:

¢ Elrobot se apagaré automaticamente si se mantiene en
modo de reposo durante mas de 12 horas.

» Si el robot se pone en pausa y se coloca en la estacién
base, terminara el proceso de limpieza actual.

Reanudacion automatica de la
limpieza

Si las baterias tienen muy poca carga, el robot
vuelve automéaticamente a la estacion base para
cargar. Después de cargar hasta el nivel de bateria
adecuado, el robot retomara las tareas de limpieza
no finalizadas.

Modo no molestar (DND)

Cuando el robot se pone en el modo No Molestar
(DND), se impide que el robot retome la limpieza y
el indicador de alimentacién se apaga. El modo DND
estd inhabilitado de forma predeterminada desde la
fabrica. Se puede usar la aplicacién para habilitar el
modo DND o modificar el periodo DND. El periodo
DND es 22:00 - 8:00 de manera predeterminada.
Nota:
« Las tareas de limpieza programadas se realizaran durante
el periodo DND.
» Cuando termine el periodo DND, el robot reanudara la
limpieza donde la dejo.

Limpieza localizada

Cuando el robot esta en espera, presione
brevemente el botén ] para habilitar el modo de
limpieza localizada. En este modo, el robot limpia
un area de forma cuadrada de 1,5 x 1,5 metros a su
alrededor y vuelve a su punto de inicio una vez que
se completa la limpieza localizada.



Reinicio del robot

Si el robot deja de responder o no puede apagarse,
mantenga pulsado el botén de encendido durante
10 segundos para forzar el apagado. A continuacién,
mantenga pulsado el botén de encendido durante 3
segundos para encender el robot.

Aspirar y pasar la mopa

Nota: Cuando se usa el conjunto de mopa por primera vez, el
robot realiza la tarea de "Aspirar y pasar la mopa" de manera
predeterminada.

1. Empezar a limpiar

Pulse el botén de encendido en el robot o use la aplicacion
para que el robot empiece desde la estacion base. A
continuacion, el robot planificara la ruta de limpieza éptima y
realizard la tarea de limpieza en funcién del mapa creado.

Nota:

« Para asegurarse de que el robot vuelve facilmente a la
estacién base después de limpiar, se recomienda que el
robot empiece desde la estacién base.

Las mopas se limpiaran antes de que el robot comience a

pasar la mopa, espere con paciencia.

No mueva la estacion base, el depdsito de agua limpia, el
deposito de agua usada o la bandeja de lavar durante su
funcionamiento.

La limpieza con agua caliente puede activarse en la
aplicacién para las tareas de limpieza de mopa y bandeja
de lavar, que se aplica a todos los modos. Para evitar
quemaduras, no toque la salida de agua cuando la funcién
estd activada.

2. Lavado automatico de la mopa

Cuando esta limpiando, el robot vuelve
automaticamente a la estacién base para lavar las

mopas en funcién de la frecuencia de limpieza de
mopa especificada en la aplicacién. La estacion base
recargara automéaticamente el depésito de agua del
robot y este retomara la limpieza.

Nota: Si el robot vuelve a la estacién base para lavar sus

almohadillas de mopa durante la limpieza, la estacion base no
vacia automéaticamente la caja de polvo.

3. Vaciar automaticamente la caja de polvo y lavar
y secar las mopas

Cuando el robot finaliza una tarea de limpieza y
vuelve a la estacién base para cargarse, la estacion
base empezara a vaciar automaticamente la caja de
polvo y después a limpiar y secar las mopas.

Nota:

« Sila funcién de vaciado automético esté desactivada en la
aplicacién, la estacién base no vaciard automaticamente la
caja de polvo.

La estacion base vaciara la caja de polvo segun la
frecuencia establecida en la aplicacién.

4. Limpieza del depésito de agua usada

Cuando el robot haya completado su tarea, limpie el
depdsito de agua usada para evitar olores.

Pasar la mopa después de aspirar

Active la funcion de pasar la mopa después de

la funcién de aspirar en la aplicacién y el robot
levantara automaticamente el conjunto de mopa en
la estacion para aspirar el suelo. Después de aspirar,
el robot regresa para vaciar la caja de polvo y luego
empieza a pasar la mopa automéaticamente bajando
el conjunto de mopa.

Solo aspirar

Active la funcién de aspirar en la aplicacion y el
robot levantard automaticamente el conjunto de
mopa y empezara a aspirar.

Solo mopa

Active la funcién de pasar la mopa en la aplicacion
y el robot comprobara si el conjunto de mopa

estd instalado. Si no es asi, instale manualmente
el conjunto de mopa, y luego el robot subira
automaticamente el cepillo principal y empezara a
pasar la mopa.
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Piezas

@ Mantenimiento rutinario

Para mantener el robot en buenas condiciones, se recomienda consultar el uso de accesorios en la aplicacién o en la siguiente tabla de mantenimiento rutinario.

Frecuencia de

Frecuencia de

Frecuencia de

Frecuencia de

Pieza . N Pieza . s

mantenimiento sustitucion mantenimiento sustitucion

L. Después de cada Sensores laser 3D de

Depésito de agua usada .

uso / doble linea
Depésito de agua limpia Sensor de alfombras
Cepillo principal Cada 6 a 12 meses Sensores de precipicio

Una vez cada 2 n
Filtro de la caja de polvo e Ventanilla del

semanas Cada 3 a 6 meses parachoques Una vez al mes
Cepillo lateral

Parachoques /
Soporte de mopa /
Entrada de recarga
Bandeja de lavar Una vez cada 2 meses / automatica de agua del
Area de sefalizacion de la robot
estacion base Parte inferior del robot
. Limpie cuando sea

Contactos de carga Caja de polvo necesario
Respiraderos de vaciado Bolsa de polvo Cada 2 a 4 meses
automatico Una vez al mes / /

Rueda omnidireccional

Sensor de bordes

Sensor laser de distancia
(LDS)
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Mopa

Cada 1a 3 meses

Nota: La frecuencia de sustitucién dependera de su uso del robot. Si ocurre una
excepcion debido a circunstancias especiales, las piezas deben ser sustituidas.




Base de la bandeja de lavar

La estacion base realizar el lavado de la bandeja de
lavar junto con cada limpieza de mopa. Para una
limpieza profunda, consulte los siguientes pasos.

1. Active la funcion de limpieza de la base de la
bandeja de lavar en la aplicacion y el robot saldra
automaticamente de la estacién base. Saque la
bandeja de lavar y espere a que la base de la
bandeja de lavar se llene con agua.

2. Use una herramienta adecuada para limpiar
la base de la bandeja de lavar. Al cabo de
un momento, la estacion base bombea
automaticamente el agua usada. Luego limpie la
bandeja de lavar con un pafio suave y seco.

3. Voltee la bandeja de lavar, retire la tapa del rodillo
y el rodillo a la vez y quite las tapas de extremo
del rodillo.

Nota:

« Si las escobillas bloquean la tapa del rodillo en
ambos lados de la bandeja de lavar, gire el rodillo
para moverlos a un lado.

La cubierta del rodillo se puede retirar con una
herramienta adecuada.

4. Retire el pelo enredado en el rodillo y
vuelva a montar las piezas segun los colores
correspondientes.

5. Enjuague la bandeja de lavar con agua limpia,
limpiela y vuelva a colocarla en la en la estacién
base inclindndola hacia abajo.

6. Use la aplicacion o pulse brevemente el boton (O
en el robot para que regrese a la estacion base.

Nota: Durante la limpieza, no haga que el robot vuelva a la
estacion base.

Fig.F-1

Bolsa de polvo

1. Retire la tapa del depdsito de polvo y deseche la
bolsa de polvo.

Nota: Tirar del tirador hacia arriba sellara la bolsa para evitar

que polvo y restos se caigan accidentalmente.

2. Quite el polvo y la suciedad del filtro con un pafio
Seco.

3. Instale una nueva bolsa de polvo.

4. Reinstale la tapa del depésito de polvo.

Fig.F-2

Depdsito de agua usada

1. Retire el depdsito de agua usada, abra la tapa 'y
vierta el agua usada.

2. Enjuague el depésito de agua usada con agua
limpia y use una herramienta adecuada para
limpiar la pared interior del depésito de agua
usada.

Nota: La bola flotante en el depdsito de agua usada es una

pieza movil. No aplique demasiada fuerza al limpiarla para

evitar dafarla.

Fig.F-3

Cepillo principal

1. Presione las presillas del protector de cepillo
hacia dentro para quitar el protector de cepillo y
sacar el cepillo del robot.

2. Extraiga las tapas de cepillo en ambos extremos
del cepillo como se muestra en la figura. Use
una herramienta adecuada para retirar pelos
enredados en el cepillo.

Fig.F-4

Cepillo lateral

Retire y limpie el cepillo lateral.
Fig.F-5

Rueda omnidireccional

Nota:

» Use una herramienta como un pequerio destornillador para

separar el eje y el neumético de la rueda omnidireccional.
No ejerza excesiva fuerza.

« Enjuague la rueda omnidireccional con agua corriente y
vuelva a colocarla después de secarla completamente.

Fig.F-6

Soportes de mopa

Retire y limpie los soportes de mopa.
Fig.F-7
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Mopas

Retire las mopas de los soportes de mopa para
sustituirlas.

Fig.F-8

Caja de polvo y filtro

1. Abra la tapa del robot y presione la presilla del
recipiente para retirar la caja de polvo. Luego
retire el filtro y golpee suavemente su canasta.

Nota: No intente limpiar el filtro con un cepillo, los dedos u
objetos afilados para evitar dafos.

2. Enjuague la caja de polvo y el filtro con agua y
séquelos completamente antes de reinstalar.

Nota:

¢ Enjuague la caja de polvo y el filtro con agua Unicamente.
No utilice detergente.

« Use la caja de polvo y el filtro Unicamente cuando estén
completamente secos.

Fig.F-9

Sensores del robot

Limpie los sensores del robot usando un trapo suave
y seco, como se muestra en la siguiente figura:

1. Sensor laser de distancia (LDS)

2. Ventanilla del parachoques

3. Sensores laser 3D de doble linea

4. Sensor de bordes

5. Parachoques

76

6. Sensores de precipicio
7. Sensor de alfombras

Nota: Un pafio humedo puede dafiar los elementos sensibles
dentro del robot y la estacion base. Utilice un pafio seco para
la limpieza.

Fig.F-10

Contactos de carga y zona de
sefializacion

Limpie los contactos de carga y el &rea de
sefializaciéon con un pafio suave y seco.
Fig.F-11

Respiraderos de vaciado
automatico

Limpie los respiraderos de vaciado automatico del
robot y la estacién base con un pafio suave y seco.

Fig.F-12

Bateria

El robot cuenta con una bateria de iones de litio

de alto rendimiento. Asegurese de que la bateria
permanezca bien cargada para el uso diario a fin de
mantener un rendimiento éptimo. Si el robot no se
utiliza durante un periodo de tiempo prolongado,
apaguelo y guardelo. Para evitar dafios por descarga
excesiva, cargue el robot al menos una vez cada tres
meses.



Resolucion de problemas

Problema Solucién Problema Solucién
La bateria tiene poca carga. Recargue el robot en la base La estacion base estd desconectada de la alimentacién o
de carga y pruebe de nuevo. se ha movido cuando el robot no estaba en ella.
El robot no se
enciende. La temperatura de la bateria estd demasiado baja o Hay demasiadas obstrucciones alrededor de la estacién
demasiado alta. Se recomienda que el aparato funcione a El robot base. Coloque la estacién base en un drea mas abierta.
una temperatura entre 0 ° C (32 °F) y 40 ° C (104 °F). no puede . )
Mover el robot puede hacer que se reposicione, y volvera
encontrar y a crear un mapa si el reposicionamiento falla. Si el robot
La estacién base no esta conectada a la fuente de regresar a est4 demasiado lejos de la estacién base, es posible que
alimentacion, asegurese de que ambos extremos del la estacion no pueda regresar automaticamente por si solo, en cuyo
cable de alimentacion estén conectados correctamente. base. caso deberé colocar manualmente el robot en la estacién
El robot no se El nivel de contacto entre los contactos de carga de base.
carga. la estacion base y el robot es deficiente, limpie los Limpie el drea de sefalizacién de la estacion base para
contactos de carga. eliminar el polvo o la suciedad.
Verifique si hay algun objeto extrafio en el conector del
robot vy, si lo hay, eliminelo.
Compruebe si hay suficiente espacio en ambos lados o
delante de la estacién base para evitar que el robot que
La contrasefa de la red Wi-Fi es incorrecta. Asegurese de bloqueado.
que la contrasefia utilizada para conectarse a la red Wi-Fi El robot La ruta de regreso para cargar esta blogueada, por
sea correcta. se atasca

El robot

no puede
conectarse a
la red Wi-Fi.

El robot no admite una conexién Wi-Fi de 5 GHz.
Asegurese de que el robot esté conectado a una conexién
Wi-Fi de 2,4 GHz.

La sefial de Wi-Fi es débil. Asegurese de que el robot
esté en un area con buena cobertura Wi-Fi.

Es posible que el robot no esté listo para configurarse.
Salga de la aplicacién y vuelva a entrar, e inténtelo de
nuevo segun las instrucciones.

delante de la
estacion base
y no puede
volver a la
estacion.

ejemplo la puerta esta cerrada.

El robot puede resbalarse si el suelo delante de la
estacion base estd demasiado mojado. Si es asi, elimine
el exceso de agua antes de volver a intentarlo.

Se recomienda mover la estacién base a un lugar
diferente y volver a intentarlo.

Asegurese de que la placa de extension de rampa esta
instalada correctamente.

77




Resolucion de problemas

Problema Solucién Problema Solucién
El robot no se puede apagar cuando esta cargando. Se Los objetos como cables de alimentacién y pantuflas
recomienda mover el robot de la estacion base y luego deben mantenerse ordenados antes de usar el robot.
mantener pulsado el botén de encendido durante 3
El robot no se segundos para apagarlo. El robot e Trabajar en superficies resbaladizas provoca que la
. mueve sin rueda principal resbale. Se recomienda secar los lugares
apaga. Si el robot no se puede apagar con el paso 1, mantenga seguir la ruta mojados antes de usar el robot.
pulsado el botén de encendido durante 10 segundos establecida

para forzar el apagado del robot. Si el problema
persiste, contacte con el servicio posventa.

La velocidad de
carga es lenta.

Se necesitan aproximadamente 3,5 horas para cargar
completamente el robot cuando la bateria tiene poca
carga.

Si utiliza el robot a temperaturas fuera del intervalo
especificado, la velocidad de carga disminuira
autométicamente para prolongar la duracién de la
bateria.

Los contactos de carga del robot y la base pueden estar
sucios, limpielos con un pafo seco.

Limpie la ventanilla del parachoques y los sensores
laser 3D de doble linea con un pario limpio y suave y
para mantenerlos limpios y desobstruidos.

El robot omite
las habitaciones

Asegurese de que las puertas de las habitaciones a
limpiar estén abiertas.

El lugar delante de la sala a limpiar puede estar mojado

El ruido aumenta
mientras el
robot esta en
funcionamiento.

Compruebe si el filtro de la caja de polvo esta obstruido.
Si es asi, limpielo o sustituyalo.

Un objeto rigido puede quedar atrapado en el cepillo
principal o en la caja de polvo. Compruébelo y retire
cualquier objeto duro.

El cepillo principal o el cepillo lateral pueden estar
enredados. Compruébelo y retire objetos extrafios.

Cambie el modo de succién a Estandar o Silencio.

que deben
limpiarse y resbaladizo, lo que hace que el robot resbale y trabaje
’ anormalmente. Seque el suelo antes de usar el robot.
Asegurese de que el robot no esté en modo No Molestar
El robot no (DND), el cual evitard que reanude la limpieza.
r-ean.uda la El robot no reanuda la limpieza después de devolverlo
limpieza manualmente a la estacion base para cargar, incluso si

después de la
carga.

se coloca manualmente el robot en la estacion base o
se envia el robot a cargar por medio de la aplicacién o
el propio robot.

78




Resolucion de problemas

Problema

Solucién

Problema

Solucién

La estacion no puede vaciar
automaticamente la caja de
polvo.

Compruebe si la bolsa de polvo en el
depdsito estd llena.

Si la bolsa de polvo no esta llena,
compruebe si hay obstruccién en los
respiraderos de vaciado automatico del
robot, la estacién base o la caja de polvo.
Si es asi, limpie oportunamente la parte
blogueada.

El soporte de mopa se sube
de manera andémala.

Retire el soporte de mopa para comprobar
si hay objetos extrafos atascados en él,

e intente reiniciar el robot. Si el problema
persiste, contacte con el equipo de servicio
posventa.

El nivel de agua en la

bandeja de lavar es anémalo.

Quite la bandeja de lavar y compruebe si la
salida de aguas residuales esta bloqueada
y limpiela.

Presione suavemente el depdsito de

agua usada para asegurarse de que esta
instalado correctamente.

Compruebe si el sellado del depdsito de
agua usada estda suelto o no esté instalado
correctamente y, en caso afirmativo,
reajustelo manualmente. Si el problema
persiste, contacte con el equipo de servicio
posventa.

Compruebe la botella de solucién de
limpieza. No afiada liquido distinto

a la solucién de limpieza aprobada
oficialmente.

Hay agua debajo del
depdsito de agua limpia
o alrededor de la junta de
sellado.

Cuando se extrae el depésito de agua
limpia, algo de agua del tubo puede quedar
debajo del depdsito o alrededor de la junta
de sellado. Esto es normal. Restriegue con
un trapo seco.

Para obtener méas ayuda, contacte con nosotros en https://global.dreametech.com
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Especificaciones

Robot Estacion base
Modelo RLL77SE Modelo RCLE0405/RCLE0405-1/RCLE0405-2
Tiempo de carga Aprox. 3,5 horas Entrada nominal 220-240 V ~ 50-60 Hz
Tension asignada 144V = Salida nominal 20V=2A
Potencia nominal 75 W Potencia nominal
) 700 W

(durante el vaciado de polvo)
Frecuencia de
funcionamiento 2400-2483,5 MHz Potencia nominal

(durante la limpieza con agua 160 W
Potencia maxima de salida <20 dBm caliente)

Potenci inal (d te |

otencia nominal (durante la 87 W

En condiciones normales de uso, este equipo debe mantenerse a una distancia
de, al menos, 20 cm entre la antena y el cuerpo del usuario.

Paquete de bateria de iones de litio recargable

Modelo P2150-4S2P-KLYEV/P2150-4S2P-MMBK
Voltaje nominal 144V =

Capacidad nominal 4,8Ah

Capacidad tipica 5,2Ah 74,88Wh
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carga y el secado)

Nota:

« La potencia nominal (durante la limpieza con agua caliente) se determina por el valor de
potencia durante el periodo representativo (temperatura de agua 25 °C ).

« La potencia nominal (durante la carga y el secado) se determina por el valor de potencia
durante un periodo de carga completa.

Estacion base/estacion de carga

Consumo energético en modo de espera: < 0,5 W (15 minutos después de que el
robot deje la estacion base/estacion de carga)

Robot y estacion base/estacion de carga

El equipo no dispone de un modo en reposo o de otros estados equivalentes en
lo que respecta a los requisitos del modo preparado, la funcién de gestion de
energia o la capacidad de desactivar el modo de conexiones de red inaldmbrica
debido a las necesidades de mantenimiento de la bateria. Es probable que el
consumo energético del equipo sea mayor que el de otros modelos de equipos
que cumplen estos requisitos funcionales.



Eliminacion y retirada de
la bateria

La bateria de iones de litio integrada contiene
sustancias que son peligrosas para el medio
ambiente. Antes de eliminar la bateria, asegurese de
que la bateria sea retirada por técnicos cualificados y
desechada en instalaciones de reciclaje apropiadas.

— Se debe retirar la bateria del aparato antes de
tirarlo;

— el aparato debe desconectarse del suministro
eléctrico cuando se retire la bateria;

— asegurese de desechar la bateria de forma segura.

PRECAUCION:

Antes de retirar la bateria, desconecte la
alimentacion y agote la bateria al maximo.

Las baterias innecesarias deben desecharse en
instalaciones de reciclaje apropiadas.

No la exponga a ambientes de alta temperatura para
evitar riesgos de explosion.

En condiciones abusivas, el liquido puede ser
expulsado de la bateria. Si ocurre un contacto,
enjuague con agua y busque ayuda médica.

Guia de retirada:

1. Voltee el robot, use una herramienta apropiada
para retirar los tornillos de la parte posterior del
robot, y luego retire la tapa.

2. Desenchufe los terminales entre la bateria y la
placa PCB para retirar la bateria.

Informacion RAEE

Todos los productos que llevan este
E simbolo son residuos de aparatos
eléctricos y electrénicos (RAEE segun
la directiva 2012/19/UE) que no deben
mezclarse con residuos domésticos sin
clasificar. En cambio, debe proteger
la salud humana y el medio ambiente
entregando sus residuos de aparatos
a un punto de recogida designado
para el reciclaje de basura de aparatos
eléctricos y electrénicos, nombrado por
el gobierno o las autoridades locales. La
correcta eliminacion y reciclaje ayudaran
a evitar posibles consecuencias negativas
para el medio ambiente y la salud
humana. Contacte con el instalador o las
autoridades locales para mas informacién
acerca de la ubicacién asi como términos y
condiciones de tales puntos de recogida.
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Informacje dotyczace bezpieczenstwa

Celem niedopuszczenia do porazenia prgdem elektrycznym, pozaru lub obrazeh spowodowanych
niewtasciwym uzytkowaniem urzgdzenia, przed jego uzyciem nalezy uwaznie zapoznac sie z trescig
obstugi oraz zachowa¢ jg na wypadek koniecznosci skorzystania z niej w przysztosci.

Ograniczenia uzytkowania
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Z niniejszego urzgdzenia nie powinny korzystac dzieci w wieku ponizej 8 lat ani osoby o ograniczonych
mozliwosciach fizycznych, zmystowych lub intelektualnych, ani osoby o niewystarczajagcym
doswiadczeniu lub wiedzy, chyba ze znajduja sie pod nadzorem rodzica lub opiekuna. Dzieci
pozostajgce bez nadzoru nie moga czysci¢ urzadzenia ani dokonywac czynnosci konserwacyjnych.
Urzadzenie nalezy uzywac tylko wraz z modutem zasilania, z nim dostarczanym.

To urzadzenie zawiera baterie, ktére mogg by¢ wymieniane tylko przez personel o odpowiednich
umiejetnosciach.

Uprzatnij teren, ktéry ma by¢ czyszczony. Nie wolno zezwalac, by dzieci uzywaty urzagdzenia do zabawy.
Dbaj o to, by dzieci i zwierzeta domowe pozostawaty w bezpiecznej odlegtosci od robota podczas jego
pracy.

Nie instaluj, nie taduj ani nie uzywaj urzagdzenia w tazienkach ani wokot basendw.

Niniejszy urzadzenie przeznaczony jest wytgcznie do czyszczenia podtdég w warunkach domowych. Nie
nalezy z niego korzysta¢ na wolnym powietrzu, do czyszczenia powierzchni innych niz podtogi, ani w
obiektach komercyjnych lub przemystowych.

Upewnij sie, czy urzadzenie dziata poprawnie we wtasciwym otoczeniu. W przeciwnym razie nie uzywaj
urzadzenia.



Informacje dotyczace bezpieczenstwa

Jezeli kabel zasilania jest uszkodzony, nalezy go zastgpi¢ specjalnym przewodem lub zespotem
dostepnym u producenta, lub u jego przedstawiciela serwisowego.

Nie uzywaj robota w miejscach zawieszonych ponad poziomem gruntu, bez bariery ochronnej.
Nie ustawiaj robota kotami do géry. Nie uzywaj pokrywy LDS, pokrywy robota ani zderzaka w
charakterze uchwytu.

Nie uzywaj robota w temperaturze otoczenia powyzej 40 °C ani ponizej 0 °C ani na podtodze z
rozlanymi cieczami badz substancjami lepkimi.

Aby unikng¢ uszkodzenia lub szkdd wskutek wtdczenia, usun wszelkie luzne przedmioty z podtogi, usun
kable i przewody zasilajgce z drogi, zanim uruchomisz urzadzenie.

Usun wrazliwe lub mate przedmioty z podtogi, aby zapobiec obijaniu sie o nie robota oraz ich
uszkodzeniu.

Witosy, palce i inne czesci ciata trzymaj z dala od otworu ssgcego robota.

Narzedzie do sprzatania nalezy przechowywac¢ w miejscu niedostepnym dla dzieci.

Nie uzywaj urzadzenia w pomieszczeniu, gdzie przebywa $pigce niemowle lub dziecko.

Dzieci, zwierzagt domowych ani zadnego przedmiotu nie stawiaj na robocie, bez wzgledu na to, czy jest
on nieruchomy, czy sie porusza.

Srodki czyszczace nalezy przechowywaé w miejscu niedostepnym dla dzieci.

Uzywaj tylko oficjalnie zaaprobowany detergent. Nie dodawaj zadnej cieczy, jak alkohol lub Srodek
dezynfekcyjny.

Nie uzywaj robota do sprzatania palacych sie przedmiotéw. Nie uzywaj robota do zbierania cieczy
zapalnych ani palnych, zracych cieczy, nierozcienczonych kwasow ani rozpuszczalnikéw.
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Informacje dotyczace bezpieczenstwa

* Nie odkurzaj twardych ani ostrych przedmiotéw. Nie uzywaj urzadzenia do zbierania przedmiotéw
takich, jak kamienie, duze kawatki papieru lub inne, ktére mogtyby zatka¢ urzadzenie.

* Wtyczke nalezy wyjac¢ z gniazdka elektrycznego przed czyszczeniem lub serwisowaniem urzadzenia.

* Nie wycieraj robota ani stacji bazowej mokrg $cierkg ani nie zmywaj zadng cieczg. Po wyczyszczeniu
wszystkich elementéw, ktére mozna umy¢, przed ich ponownym zamontowaniem i uzyciem nalezy je
doktadnie wysuszyc¢.

* Uzywaj to urzadzenie zgodnie z zaleceniami zawartymi w instrukcji obstugi. Uzytkownicy ponosza
odpowiedzialno$¢ za wszelkie straty lub uszkodzenia wynikte z nieprawidtowego uzycia urzadzenia.

Baterie i tadowanie

* Nie uzywaj akumulatora ani stacji dokujgcej innych producentéw. Robot moze by¢ uzywany tylko ze
stacjg bazowg modelu RCLEO405/RCLE0405-1/RCLEO405-2.

* Nie prébuj na wtasna reke demontowac, naprawia¢ ani modyfikowac¢ akumulatora lub stacji bazowe].

* Nie ustawiaj stacji bazowej w poblizu zrédta ciepta.

* Nie uzywaj mokrej Sciereczki ani mokrych rak do czyszczenia stykéw tadowania stacji bazowe;.

* Zuzytych akumulatoréw nie likwiduj w sposob nieodpowiedni. Niepotrzebne akumulatory nalezy poddac
utylizacji w odpowiednim zaktadzie recyklingowym.

* W razie uszkodzenia lub zerwania kabla zasilania zaprzestan niezwtocznie uzywania wyrobu i skontaktuj
sie z serwisem posprzedaznym.

* Upewnij sig, czy robot jest wytgczony na czas transportu, w miare mozliwosci przechowywany w

oryginalnym opakowaniu.
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Informacje dotyczace bezpieczenstwa

 Jezeli robot nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, w petni nataduj go, wytacz i ztéz w chtodnym,
suchym miejscu. Akumulator nalezy natadowac przynajmniej raz na 3 miesigce, dzieki czemu nie
dopusci sie do jego nadmiernego roztadowania.

Informacja o bezpieczernstwie laserowym

* Czujnik laserowy w tym produkcie spetnia norme IEC 60825-1:2014/EN 60825- 1:2014/A11:2021 dla
produktow laserowych Klasy 1. Promienia laserowego nie wolno kierowa¢ bezposrednio w strone oczu.

PRODUKT LASEROWY KLASY 1

KONSUMENCKI PRODUKT LASEROWY
EN 50689:2021

ﬁ Wytacznie do uzytku w pomieszczeniach zamknietych

Zapoznaj sie z trescig instrukcji obstugi

Niniejszym Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. deklaruje, ze sprzet radiowy typu RLL77SE pozostaje w zgodzie z Dyrektywa 2014/53/EU. Petny tekst deklaracji zgodnosci
UE jest dostepny pod nastgpujagcym adresem internetowym: https://global.dreametech.com
Szczegdtowy e-podrecznik, patrz https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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@ Opis urzadzenia

Robot

1. L3 Przycisk czyszczenia punktowego
Wciénij, aby rozpoczaé¢ czyszczenie punktowe
2. Przycisk Zasilania / Czyszczenia

« Wecisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby wtaczyé

lub wytgczy¢

» Wciénij, aby rozpocza¢ czyszczenie po wigczeniu

robota
3. O3 Przycisk dokowania
» Wecisnij, aby odesta¢ robot do stacji bazowej
« Wecisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby
dezaktywowa¢ Blokade rodzicielskg
Wskaznik stanu przycisku

» Ciagty biaty: czyszczenie lub sprzatanie

zakoriczone
* Migajacy pomaranczowy: Btad
 Ciggty pomaraniczowy: Oczekiwanie przy
niskim poziomie natadowania akumulatora lub
wstrzymanie przy niskim poziomie natadowania
akumulatora

Uwaga:

« Podczas gdy robot sprzata lub powraca do tadowania,
nacisniecie dowolnego przycisku na robocie powoduje
wstrzymanie jego dziatania.

Blokade rodzicielskg mozna wtaczy¢/wytaczy¢ w aplikacji

Dreamehome.

. Mikrofon

. Pokrywa LDS

. Czujnik dalmierza laserowego (LDS)
Zderzak

. Okno zderzaka
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9. Dwuliniowe czujniki laserowe 3D

10. Lampka pomocnicza LED

11. Kamera Al IR

12. Kamera Al HD

13. Pokrywa

14. Odpowietrznik samooprdzniania

15. Styki tadowania

16. Wlot automatycznego uzupetniania wody
17. Ztacza

18. Przycisk Reset

Wcisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby
przywréci¢ ustawienia fabryczne
19.Wskaznik Wi-Fi

20. Czujnik krawedzi

21. Czujniki klifu

22. Czujnik dywanu

23. Szczotka boczna

24. Szczotka gtéwna

25. Koto gtéwne

26. Zespot przedtuzacza mopa

27. Kétko wielokierunkowe

28. Ostona szczotki

29. Koto gtéwne

30. Zaciski ostony szczotki

31. Otwory montazowe uchwytu podktadki mopa

Rys. A-1

Pojemnik na kurz

1. Filtr

2. Uchwyt filtra

3. Zatrzask pokrywy pojemnika na kurz
4. Zatrzask pojemnika na kurz

5. Pokrywa pojemnika na kurz

6. Wyloty automatycznego odpowietrzania
Rys. A-2

Zespo6t mopa

1. Miejsce mocowania podktadki mopa
2. Uchwyt podktadki mopa
3. Podktadka mopa

Rys. A-3

Stacja bazowa

. Pokrywa

. Zbiornik na brudna wode

. Zbiornik na czystg wode

. Pokrywa zbiornika na kurz

Tarka

. Ptytka rozszerzajaca rampe

Zbiornik na brudng wode

. Zacisk zbiornika na wode

. Kulka ptywajaca

10. Zbiornik na czystg wode

11. Zacisk zbiornika na wode

12. Rura wodna

13. Filtr

14. Ptywak

15. Automatyczny dozownik detergentu
16. Filtr

17. Obszar sygnalizacji

18. Wyloty automatycznego odpowietrzania
19.Wskaznik stanu

* Ciagty biaty: stacja bazowa jest podtgczona do
zasilania
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« Ciggty pomaranczowy: stacja bazowa ma btad

20. Szczelina worka na kurz

21. Styki tadowania

22. Wylot automatycznego dodawania wody

23. Szczelina zastrzezona do podtaczania zestawu
przytaczeniowego do auto-uzupetniania wody i
jej oprdzniania

24. Gniazdo zasilania

25. Szczelina do magazynowania kabla zasilajacego

Uwaga: Zestaw do podtaczania wody stuzacy do

automatycznego uzupetniania i oprézniania wymaga

osobnego zakupu. (Dostepne tylko w okreslonych regionach)

Rys. A-4

® Przygotowanie domu

* Przed czyszczeniem usun z podtoza przedmioty
niestabilne, kruche, cenne lub niebezpieczne, a
kable, odziez, zabawki, przedmioty twarde i ostre
uporzadkuj, aby unikna¢ zaplatania, porysowania
lub uderzenia o robota i spowodowania strat.
Przed sprzataniem ustaw bariere fizyczng na
krawedzi schodéw, aby zapewni¢ bezproblemowe
dziatanie robota.

Otwérz drzwi pomieszczenia do sprzatania i
ustaw meble we wtasciwym miejscu, aby zostawi¢
wiecej przestrzeni.

Aby uchroni¢ robota przed nierozpoznanymi
miejscami wymagajacymi sprzatania, nie stawaj
przed nim, przed progiem, korytarzem lub waskimi
miejscami.

Uwaga:

Uruchamiajgc robot po raz pierwszy $ledz go wokét
podczas sprzatania, aby na czas usuwaé ewentualne
przeszkody.

Lampka pomocnicza LED zapewnia pomocnicze
oswietlenie w zacienionym otoczeniu.

Nie odkurzaj twardych przedmiotdéw, jak kamienie, kulki
stalowe i czedci zabawek ani twardych przedmiotéw, jak
gruz, pottuczone szkto, gwozdzie, w przeciwnym razie
moze dojé¢ do porysowania podtoza.

@ Przed uzyciem

1. Ustaw stacje bazowa i podtacz do gniazdka
elektrycznego

Stacje bazowa ustaw w miejscu mozliwie najbardziej
otwartym , z dobrym sygnatem Wi-Fi. Wokét urzadzenia
pozostaw wystarczajgco duzo miejsca, jak przedstawiono
na ilustracji, a zacienionego obszaru usur wszystkie
przedmioty. Nastepnie wt6z przewdd zasilajacy do stacji
bazowej i wetknij wtyczke do gniazdka.

Uwaga:

Pewnie wtéz przewdd do géry, az kontrolka sie zaswieci.
Upewnij sie, czy zaden obiekt nie bedzie blokowa¢ obszaru

sygnalizacyjnego.
Aby zapobiec zamoczeniu podtég drewnianych lub

dywandw, zalecane jest umieszczanie stacji bazowej na
ptytkach ceramicznych lub marmurowych.
2. Zainstaluj ptytke przedtuzajacg rampy
3. Usun zabezpieczenie robota i zainstaluj szczotke
boczng oraz zespdt mopa
Uwaga: Zainstaluj szczotke boczng, az kliknie na wtasciwym
miejscu.

4. Podtacz robot do stacji bazowej

Chcac wytaczyé robota, weidnij przycisk zasilania
na robocie na 3 sekundy. Umie$¢ robota w stacji
bazowej z zespotem mopa zwréconym w kierunku
tarki. Wéwczas ustyszysz instrukcje gtosowa, gdy
robot pomyslnie potaczy sie ze stacja bazowa.

Po tym, jak robot zostanie w petni natadowany,
lampki statusu w robocie i stacji bazowej pozostang
zapalone przez 10 minut i $ciemnieja.

Uwaga: Zaleca sig petne natadowanie robota przed jego
pierwszym uzyciem. Gdy robot nie moze by¢ wtgczony po
wyczerpaniu sig¢ baterii, recznie potgcz go ze stacjg bazows i
nataduj.

5. Dodaj roztwdr czyszczacy.

(1) Zdejmij pokrywe zbiornika na kurz, po czym wyjmij

automatyczny dozownik

$rodka czyszczacego.

(2) Otworz gérna pokrywe komory i dodaj roztwdr czyszczacy.

(3) Zamknij pokrywe komory, wtéz jg z powrotem do

stacji bazowej i ponownie zatéz pojemnik na kurz. Srodek

czyszczacy bedzie dodawany automatycznie podczas pracy.

Uwaga:

* Automatyczny zbiornik na detergent mozna napetni¢
srodkiem czyszczacym. Nie nalezy stosowac zadnego
innego $rodka, niz zalecany przez producenta, gdyz grozi
to niewtasciwym dziataniem urzadzenia.

* Zainstaluj automatyczny dozownik $rodka czyszczgcego, az
sie zablokuje we wtasciwym miejscu.

6. Dolej wody do zbiornika na czystg wode

Wyjmij zbiornik na czystg wode ze stacji bazowej i napetnij

go czysta wodg. Nastepnie zainstaluj go na powrdt w stacji
bazowe;j.

Uwaga: Nie dodawaj gorgcej wody do zbiornika, gdyz moze
to spowodowac jego odksztatcenie.

Rys. C1- Rys. Cé
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® taczenie z aplikacja

Dreamehome

1. Pobieranie aplikacji Dreamehome

Zeskanuj kod QR na robocie lub wyszukaj
,Dreamehome” w sklepie aplikacji, aby jg pobrac i
zainstalowac.

Uwaga:

« Obstugiwane jest tylko sie¢ Wi-Fi 2,4 GHz.

Ze wzgledu na aktualizacje w oprogramowaniu
aplikacyjnym faktyczne operacje moga odbiega¢ od
instrukcji w tym podreczniku. Stosuj sie do instrukcji w
oparciu o biezaca wersje aplikacji.

2. Dodaj urzadzenie

Otwérz aplikacje Dreamehome, dotknij opcji

,Zeskanuj kod QR, aby sie potaczy¢”, po czym

ponownie zeskanuj ten sam kod QR na robocie,

co umozliwi dodanie urzadzenia. Stosuj sie do
wyswietlanych instrukcji, aby ukonczyé¢ potaczenie
Wi-Fi.

Uwaga:

* Celem zresetowania potagczenia Wi-Fi powtérz etap 2,
a nastepnie postepuj zgodnie z poleceniami i dokoncz
nawigzywanie potaczenia Wi-Fi.

» Chcac odtgczy¢ urzadzenie od sieci Wi-Fi, wciénij przycisk
Reset na robocie na 3 sekundy.

@ Wskaznik Wi-Fi

* Miga powoli: nalezy potaczy¢

* Miga szybko: taczenie

* Wt.: Potagczony

@ Kod QR
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@ Uzytkowanie

Witaczanie/wytaczanie

Chcac wigczy¢ robota, weisnij przycisk zasilania na
robocie na 3 sekundy. Wskaznik zasilania powinien
podswietli¢ sie. Umie$¢ robota na stacji bazowej,
powinien on witgczy¢ sie¢ automatycznie i rozpoczaé
tadowanie. Chcac wytaczy¢ robota, odsun go od
stacji bazowej i wcidnij przycisk zasilania na 3
sekundy.

Szybkie mapowanie

Skonfigurowawszy sie¢ po raz pierwszy stosuj sie
do instrukcji w aplikacji, aby szybko utworzy¢ mape.
Robot rozpocznie mapowanie bez czyszczenia. Gdy
robot powrdci do stacji bazowej, proces mapowania
jest zakonczony, a mapa zostanie automatycznie
zapisana.

Pauza/uspienie

Gdy robot pracuje, wciénij dowolny przycisk, aby
go spauzowad. Jezeli robot nie pracuje dtuzej niz
10 minut, automatycznie wchodzi w tryb uspienia.
Sygnalizator zasilania i tadowania wytacza sie.
Wciénij dowolny przycisk w robocie badz uzyj
aplikacji, aby go obudzi¢.

Uwaga:

« Robot wytaczy sie automatycznie, jezeli zostanie

pozostawiony w trybie usépienia dtuzej niz przez 12 godzin.

o Jezeli robot jest wstrzymany i umieszczony w stacji
bazowej, proces biezacego czyszczenia zostanie
zakonczony.

Auto-wznawianie czyszczenia

Jezeli akumulator jest bliski roztadowania, robot
automatycznie powrdci do stacji bazowej w celu
tadowania. Po dotadowaniu do odpowiedniego
poziomu, robot wznowi niedokoriczone zadania
czyszczenia.

Tryb Nie przeszkadza¢ (DND)

Gdy robot jest ustawiony na tryb Nie Przeszkadza¢
(DND), nie wznowi sprzatania, a kontrolka zasilania
zgasnie. Tryb DND jest domyslnie dezaktywowany
w fabryce. Mozesz uzy¢ aplikacji do aktywacji trybu
DND lub zmodyfikowa¢ okres DND. Domyslnie okres
DND trwa od godziny 22:00 do 08:00.

Uwaga:

« Planowe zadania czyszczenia bedg wykonywane na czas w

okresie DND.
* Robot wznowi sprzatanie po uptywie okresu DND.

Czyszczenie punktowe

Gdy robot znajduje sie w trybie oczekiwania,
krétkotrwale nacisnij przycisk ¢ 3 ,co spowoduje
wtaczenie trybu czyszczenia punktowego. W tym
trybie robot czysci kwadratowy obszar o wymiarach
1,5 x 1,56 metra wokét siebie, a po zakorczeniu
czyszczenia punktowego powraca do punktu
poczatkowego.



Ponowne uruchamianie robota

Jesli robot przestanie reagowac lub nie bedzie
mozna go wytaczy¢, wytacz go wciskajac przycisk
zasilania na 10 sekund. Nastgpnie wci$nij przycisk
zasilania na 3 sekundy, co spowoduje wtaczenie
robota.

Odkurzanie i mopowanie

Uwaga: Uzywajac zesp6t mopa po raz pierwszy robot
wykonuje domyslnie zadanie ,Odkurzanie i mopowanie”.

1. Rozpoczecie czyszczenia

W celu uruchomienia robota ze stacji bazowej naciénij przycisk
zasilania na robocie lub postuz sie aplikacja. Nastgpnie robot
zaplanuje optymalng trase czyszczenia i wykona to zadanie w
oparciu o stworzong mape.

Uwaga:

« Aby zapewni¢ tatwy powrdt robota do stacji bazowej
po czyszczeniu, zaleca sie jego uruchamianie ze stacji
bazowe;.

Podktadki mopa beda czyszczone przed rozpoczeciem
mopowania przez robota, czekaj cierpliwie.

Podczas pracy nie poruszaj stacja bazowa, zbiornikiem na
czystg wode, zbiornikiem na brudng wode ani tarka.
Mycie goragca woda moze by¢ aktywowane w aplikacji
dla naktadki mopa i zadan mycia podstawy tarki, ktére
majg zastosowanie do wszystkich trybéw. Aby zapobiec
oparzeniu, nie dotykaj wylotu wody, gdy funkcja jest
witgczona.

2. Automatyczne pranie mopa

Podczas sprzatania robot bedzie automatycznie
powracac¢ do stacji bazowej, aby wypraé $cierki
mopa w oparciu o czestotliwos¢ jej uzycia okreslong

w aplikacji. Stacja bazowa automatycznie uzupetni
wodg zbiornik robota i ten wznowi sprzatanie.
Uwaga: Jezeli robot powraca do stacji bazowej w celu mycia

Scierki mopa podczas sprzatanie, stacja automatycznie
opréznia pojemnik na kurz.

3. Automatyczne oprdéznianie pojemnika na kurz
oraz pranie i suszenie naktadki mopa

Gdy robot zakoriczy zadanie czyszczenia i powrdéci
do stacji bazowej celem tadowania, stacja
automatycznie podejmie opréznianie pojemnika na
kurz, a nastepnie czyszczenie i suszenie podktadek
mopa.

Uwaga:

o Jezeli funkcja auto-oprdzniania jest wytagczona w aplikacji,
stacja bazowa nie bedzie automatycznie opréznia¢
pojemnika na kurz.

Stacja bazowa bedzie opréznia¢ pojemnik na kurz z
czestotliwoscig ustawiong w aplikacji.

4. Wyczys$¢ zbiornik na brudng wode

Gdy robot zakoriczy zadanie, umyj pojemnik z
uzywang wodg, aby unikng¢ powstawania zapachu.

Mopowanie po odkurzaniu

Aktywuj funkcje mopowania po odkurzaniu, a robot
automatycznie uniesie zespét mopa, aby odkurzac
podtoge. Zakonczywszy odkurzanie robot powrdci,
aby oproézni¢ pojemnik na kurz, nastgpnie uruchomi

mopowanie automatycznie obnizywszy zespét mopa.

Tylko odkurzanie

Aktywuj funkcje odkurzania w aplikacji, a robot

automatycznie uniesie zespét mopa i rozpocznie
odkurzanie podtogi.

Tylko mopowanie

Aktywuj funkcje mopowania w aplikacji, a robot
sprawdzi, czy jest zainstalowany zespét mopa. Jezeli
nie, zainstaluj recznie zespét mopa, robot wtedy
automatycznie rozpocznie mopowanie.
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Czesci

@ Rutynowa konserwacja

Aby utrzymad¢ robot w dobrym stanie, zaleca sig sprawdzanie uzytkowania akcesoriéw w aplikacji lub nastepujgcej tabeli w kwestii planowej konserwacji.

Cze$é

Czestotliwos¢
konserwacji

Okres wymiany

Czes¢

Czestotliwosc
konserwacji

Okres wymiany

Zbiornik na brudng wode

Po kazdym uzyciu

Zbiornik na czystg wode

Szczotka gtéwna

Filtr pojemnika na kurz

Szczotka boczna

Raz na 2 tygodnie

Dwuliniowe czujniki
laserowe 3D

Co 6 do 12 miesiecy

Czujnik dywanu

Co 3 do 6 miesiecy

Czujniki klifu

Okno zderzaka

Raz na miesigc

Uchwyt podktadki mopa / Zderzak
Tarka Co 2 miesiace / WIlot automatycznego

thiani
Obszar sygnalizacyjny uzupetniania wody robota
stacji bazowej Dno robota
Styki tadowania Pojemnik na kurz C2yS¢ w miarg

potrzeby
Wyloty automatycznego
v y' . v 9 L Worek na kurz Co 2 do 4 miesigcy

odpowietrzania Raz na miesigc / /

Kétko wielokierunkowe

Czujnik krawedzi

Czujnik dalmierza
laserowego (LDS)

Podktadka mopa

Co 1do 3 miesiecy

90

Uwaga: Czestotliwo$¢ wymiany zalezy od uzytkowania robota. W razie wystapienia
wyjatku ze wzgledu na szczegdlne okolicznosci, czesci nalezy wymienic.




Podstawa tarki

Stacja bazowa bedzie dokonywaé automatycznego
czyszczenia tarki za kazdym razem, gdy czyszczone
sg podktadki mopa. W kwestii gtebokiego
czyszczenia, patrz ponizsze czynnosci.

1. Aktywuj funkcje czyszczenia podstawy tarki
w aplikacji, robot opusci stacje bazowa
automatycznie. Wyjmij tarke i odczekaj, az woda
napetni jej podstawe.

2. Do wyczyszczenia podstawy tarki uzyj
odpowiedniego narzedzia. Po chwili stacja bazowa
automatycznie wypompuje uzytg wode. Nastepnie
wytrzyj podstawe tarki miekka i sucha éciereczka.

3. Odwro¢ tarke, wyjmij pokrywe watka i z kolei
watek, nastepnie wyciagnij jego zatyczki koricowe.

Uwaga:

 Jezeli pokrywa watka jest zablokowana przez

wycieraczki po obu stronach tarki, obré¢ watek, i

przesun je na bok.

Pokrywe watka mozna zdja¢ za pomoca

odpowiedniego narzedzia.

4. Usun wtosy zaplatane w watek, a nastepnie
ponownie ztéz czesci zgodnie z odpowiednimi
oznaczeniami kolorystycznymi.

5. Przeptucz tarke czysta wodg, wytrzyj do czysta
i wtoz jg z powrotem w stacje bazowa w dét w
sposéb nachylony.

6. Postuz sie aplikacja lub krétkotrwale nacisnij
przycisk (O na robocie, co spowoduje jego powro6t
do stacji bazowej.

Uwaga: Podczas sprzatania nie nalezy wydawac robotowi
polecen powrotu do stacji bazowej.

Rys. F-1
Worek na kurz

1. Zdejmij pokrywe zbiornika na kurz i wyrzu¢ worek.
Uwaga: Pociggnigcie do géry za uchwyt uszczelni worek na
kurz, aby zapobiec przypadkowemu wypadaniu jego i $mieci.

2. Kurz i $mieci z filtra usuwaj suchg $ciereczka.
3. Zainstaluj nowy worek na kurz.

4. Zainstaluj na powrdét pokrywe zbiornika.
Rys. F-2

Zbiornik na brudng wode

1. Wyjmij zbiornik na brudna wode, otwérz pokrywe
i wylej zawartosc.

2. Czystg wodg wyptucz zbiornik na brudng wode, a

do wyczyszczenia wewnetrznych $cianek zbiornika
na brudng wode uzyj odpowiedniego narzedzia.

Uwaga: Ptywajaca kula w zbiorniku uzytej wody jest czgscia
ruchoma. Nie wywieraj nadmiernej sity czyszczac ja, aby
unikng¢ uszkodzenia jej.

Rys. F-3

Szczotka gtéwna
1. Weciénij zatrzaski ostony szczotki do $rodka, aby
wyja¢ ostone, wyjmij szczotke z robota.

2. Wyciagnij ostony szczotki na obu koricach
szczotki, jak przedstawiono na rysunku. Do

usuniecia wtoséw zaplatanych w szczotke uzyj
odpowiedniego narzedzia.

Rys. F-4

Szczotka boczna
Wyjmij i oczy$¢ szczotke boczna.
Rys. F-5

Kotko wielokierunkowe

Uwaga:

* Matym $rubokretem oddziel o$ od opony koétka
wielokierunkowego. Nie wywieraj nadmierne;j sity.

» Wyptucz kétko wielokierunkowe pod biezacg woda i zatéz z

powrotem po catkowitym wysuszeniu.

Rys. F-6

Uchwyty podktadek mopa

Wyjmij i umyj uchwyty podktadek mopa.
Rys. F-7

Podktadki mopa
Zdejmij podktadki mopa z uchwytéw i wymien je.
Rys. F-8

Pojemnik na kurz i filtr

1. Otworz pokrywe robota i wciénij zatrzask
pojemnika na kurz, aby go wyjgé. Wyjmij filtr i
delikatnie wytrzep koszyk.

Uwaga: Nie prébuj czysci¢ filtra szczotka, palcem ani ostrymi

przedmiotami, gdyz grozi to jego uszkodzeniem.
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2. Wyptucz wodg pojemnik na kurz i filtr, wysusz je

catkowicie przed ponownym zainstalowaniem.

Uwaga:

« Pojemnik na kurz i filtr ptucz wytagcznie czysta woda. Nie
uzywaj detergentu.

« Pojemnik na kurz i filtr uzywaj dopiero po catkowitym
wyschnieciu.

Rys. F-9

Czujniki robota

Czujniki robota przetrzyj migkka i suchg $ciereczka,
jak przedstawiono na rysunku ponizej:

1. Czujnik dalmierza laserowego (LDS)

2. Okno zderzaka

3. Dwuliniowe czujniki laserowe 3D
4. Czujnik krawedzi

5. Zderzak

6. Czujniki klifu

7. Czujnik dywanu

Uwaga: Mokra $cierka moze uszkodzi¢ czute elementy robota
i stacji bazowej. Do czyszczenia uzywaj suchej $ciereczki.

Rys. F-10

Styki tadowania i pole
sygnalizacyjne

Styki tadowania i pole sygnalizacyjne czy$¢ migkka,
suchg $ciereczka.

Rys. F-11
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Wyloty automatycznego
odpowietrzania

Wyloty automatycznego odpowietrzania robota i
stacji bazowej czy$¢ miekkg, suchg Sciereczka.

Rys. F-12

Akumulator

Robot zawiera pakiet akumulatora litowo-jonowego
o wysokich parametrach uzytkowych. Dbaj o to, by
akumulator byt dobrze natadowany do codziennego
uzytku, aby zachowac jego parametry uzytkowe

na optymalnym poziomie. Jezeli robot nie jest
uzywany przez dtuzszy czas, wytacz go i ztdéz. Aby
unikng¢ szkéd wskutek nadmiernego roztadowania,
robot nalezy dotadowywac¢ przynajmniej raz na trzy
miesiace.



Wykrywanie i usuwanie usterek

Usterka Rozwigzanie Usterka Rozwigzanie
Akumulator jest roztadowany. Dotaduj robot w stacji Stacja bazowa zostata odtgczona od zasilania lub
bazowej i sprébuj ponownie. poruszona, gdy robot znajdowat si¢ poza stacja.
Robot nie
wiacza sie. Temperatura akumulatora jest zbyt niska lub zbyt wysoka. Za duzo jest przeszkod wokét stacji bazowej. Ustaw stacje
Zaleca sie prace urzadzenia w zakresie temperatur od ) bazowa w terenie bardziej otwartym.
32 °F (0 °C) do 104 °F (40 °C). Robot nie ) ' ) '
moze znalezé Poruszenie robotem moze spowodowaé ponowne jego
i powrécic¢ pozycjonowanie, a to spowoduje ponowne tworzenie
Stacja bazowa nie jest podtaczona do zasilania, upewnij do stacji mapy, jezeli ponowne pozycjonowanie zawiedzie. Jezeli
sie, czy oba korice kabla zasilania sg prawidtowo bazowej. robot jest zbyt daleko od stacji bazowej, moze nie by¢
wetkniete. w stanie powréci¢ samodzielnie, w ktérym to przypadku
i konieczne jest jego reczne umieszczenie w stacji bazowe;.
E\%?ﬁ; Zile Staby kontakt miedzy stykami tadowania w stacji bazowej
Je sie. i robocie, oczys$¢ styki tadowania. Wytrzyj pole sygnalizacji w stacji bazowej, aby usungé
kurz i $mieci.
Sprawdz, czy na ztgczu robota nie ma jakiegos ciata
obcego, usun je w takim przypadku.
Sprawdz, czy jest wystarczajgco duzo miejsca po
obu stronach stacji bazowej i przed nig, aby zapobiec
zablokowaniu robota.
Nieprawidtowe hasto sieci Wi-Fi. Sprawdz, czy hasto L
. o TR, . Robot utyka Trasa powrotu do tadowania jest zablokowana, np.
uzywane do taczenia sie z siecig Wi-Fi, jest prawidtowe. Y! Kniete drzwi
. . ) o o przed stacja zamknigte arzwi.
Robot nie obstuguje potaczenia Wi-Fi 5 GHz. Upewnij sie, bazowq i Robot moze $lizga sie, jezeli podtoga przed stacja
Robot nie czy robot jest potaczony z siecig Wi-Fi 2,4 GHz. nie moze bazowa jest nadmiernie mokra. W takim przypadku usun
taczy sig z Staby sygnat Wi-Fi. Upewnij sig, czy robot jest w obszarze powrdcic do nadmiar wody przed podjgciem ponownej proby.
Wi-Fi. o dobrym zasiegu Wi-Fi. niej. Zaleca sie przesunigcie stacji bazowej w innej miejsce i
sprébowanie ponownie.
Robot moze nie by¢ gotowy do skonfigurowania. Wyjdz z L . .
[T K . P Upewnij sie, czy ptytka przedtuzajaca rampy jest
aplikacji i wejdz ponownie, nastgpnie sprébuj jeszcze raz ot t
zgodnie z instrukcja. prawidtowo zamontowane.
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Wykrywanie i usuwanie usterek

Usterka Rozwigzanie Usterka Rozwiazanie
Podczas tadowania akumulatora robota nie mozna Przedmioty takie, jak kable zasilania i pantofle nalezy
wytaczy¢. W celu wytaczenia robota zaleca sie odsunigcie zorganizowaé przed uzyciem robota.
go od stacji bazowej,a nastepnie wciéniecie przycisku
) zasiania na 3 sekundy. R'obo't porusza Praca na mokrych, éliskich powierzchniach powoduje
Robot nie B ) ) ) ) B sie nie poslizg gtownego kotka. Zaleca sie wysuszenie mokrych
wytacza sie. Jedli robota nie mozna wytaczy¢, wykonujgc czynnosé trzymajac sie miejsc przed uzyciem robota.

1, wciénij przycisk zasilania na 10 sekund, co spowoduje
wymuszone wytagczenie robota. W razie utrzymywania
sie problemu prosimy o kontakt z dziatem obstugi
posprzedazne;j.

ustalonej trasy.

Wytrzyj okno zderzaka i czujnik lasera dwuliniowego 3D
w robocie czysta, miekka i $ciereczka, aby utrzymac go w
czystosci i wolnym od przeszkdd.

Niska predkos¢
tadowania.

Petne natadowanie roztadowanego akumulatora robota
trwa okoto 3,5 godziny.

Jezeli pracujesz robotem w temperaturach poza zakresem
okre$lonym w specyfikacji technicznej, predkos$é
tadowania automatycznie zmniejsza sie, aby wydtuzy¢
trwato$¢ akumulatora.

Styki tadowania w robocie i stacji moga by¢ zabrudzone,
wytrzyj je suchga $ciereczka.

Robot pomija
pomieszcze-
nia, ktére maja
by¢ czyszczo-
ne.

Upewnij sig, czy drzwi sprzatanych pomieszczen sg
otwarte.

Miejsce przed pomieszczeniem do czyszczenia moze byé
mokre lub $liskie, powodujg poslizg robota i nienormalng
prace. Wysusz podtoge przed uzyciem robota.

Hatas zwigksza
sie, gdy robot
pracuje.

Sprawdz, czy filtr pojemnika na kurz nie jest zatkany. Jesli
tak, oczy$¢ go lub wymien.

Twardy przedmiot mégt zostaé¢ uchwycony przez szczotki
gtéwne lub pojemnik na kurz. Sprawdz i usun wszelkie
twarde przedmioty.

Szczotka gtéwna lub boczna moze by¢ splatana. Sprawdz
i usun wszelkie obce ciata.

Tryb ssania przetacz na Standard lub Spokojny.

Robot nie
wznawia
sprzatania po
tadowaniu.

Upewnij sig, czy robot nie jest ustawiony w tryb ,Nie
przeszkadza¢” (DND), co uniemozliwia wznowienie
sprzatania.

Robot nie wznowi czyszczenia po recznym powrocie

do stacji bazowej celem tadowania, co obejmuje reczne
umieszczenie robota na stacji bazowej lub wystanie go do
tadowania przez aplikacje lub sam robot.
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Wykrywanie i usuwanie usterek

Usterka

Rozwigzanie

Usterka

Rozwigzanie

Stacja nie moze
automatycznie oproznic¢
pojemnika na kurz.

Sprawdz, czy worek na kurz w pojemniku
nie jest zapetniony.

Jezeli worek na kurz nie jest petny,
sprawdz, czy nie ma jakiej$ przeszkody
na automatycznych odpowietrznikach
robota, stacji bazowej lub pojemnika na
kurz. W takim przypadku wyczy$¢ na czas
zablokowang czes¢.

Uchwyt podktadki mopa jest
nienormalnie podniesiony.

Wyjmij uchwyt podktadki mopa i sprawdz,
czy nie utknety w nim jakie$ ciata obce,
po czym uruchom robota ponownie. Jezeli
problem utrzymuje sig, skontaktuj sie z
zespotem serwisu posprzedaznego.

Poziom wody na tarce nie
jest prawidtowy.

Zdejmij tarke i sprawdz, czy spust $ciekow
nie jest zablokowany i oczy$¢ go.
Delikatnie wcisnij w dét zbiornik na brudna
wode sprawdzajac, czy jest prawidtowo
zatozony.

Sprawdz, czy uszczelka w zbiorniku
uzywanej wody nie jest poluzowana lub
niewtasciwie zatozona, recznie skoryguj w
razie potrzeby. Jezeli problem utrzymuje
sig, skontaktuj sie z zespotem serwisu
posprzedaznego.

Sprawdz roztwér do czyszczenia. Nie
dodawaj innej cieczy niz oficjalnie
zaaprobowany roztwoér czyszczacy.

Pod zbiornikiem na czysta
wode lub wokét uszezelki
jest woda.

Przy wyjmowaniu zbiornika na czystg
wode w rurze pod zbiornikiem lub wokoét
uszczelki moze pozostawac nieco wody.
To jest normalne zjawisko. Wytrzyj sucha
$ciereczka.

W kwestii dalszej pomocy kontaktuj sie z nami przez https://global.dreametech.com
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Dane techniczne

Robot

Model RLL77SE

Czas tadowania ok. 3,5 godziny

Napigcie znamionowe 144V =

Moc znamionowa 75W

Czestotliwos$¢ robocza 2400-2483,5 MHz

Maksymalna moc wyj$ciowa <20 dBm

W normalnych warunkach eksploatacji ten sprzet powinien by¢ utrzymywany w
odstepie przynajmniej 20cm miedzy anteng i ciatem uzytkownika.

Akumulator litowo-jonowy

Model P2150-4S2P-KLYEV/P2150-4S2P-MMBK
Napiecie znamionowe 144V =
Pojemno$¢ znamionowa 4,8Ah

Typowa pojemnoéc 5,2Ah 74,88Wh
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Stacja bazowa

Model RCLE0405/RCLE0405-1/RCLE0405-2

Znamionowy prad zasilania 220-240 V ~ 50-60 Hz

Znamionowa moc wyjsciowa 20V=2A
M )

oc znam|onf>}/v.a . 700 W
(podczas oprdzniania kurzu)
Moc znamlonéwa 160 W
(podczas mycia gorgca woda)
Moc znamionowa (podczas 87 W

tadowania i suszenia)

Uwaga:

. M?JC znamionowa (podczas czyszczenia goraca woda) jest wyznaczana przez warto$é mocy
w okresie reprezentatywnym (temperatura wody 25 ° C).

» Moc znamionowa (podczas tadowania i suszenia) determinuje warto$¢ mocy podczas catego
okresu tadowania.

Stacja bazowa/stacja tadowania

Pobor mocy w trybie czuwania: < 0,5 W (w ciggu 15 minut po opuszczeniu przez
robota stacji bazowej/stacji tadowania)

Robot i stacja bazowa/stacja tadowania

Sprzet nie ma trybu czuwania ani innych réwnowaznych stanéw pod wzgledem
wymagan dotyczacych czuwania, funkcji zarzadzania energia ani mozliwosci
dezaktywacji potaczen sieci bezprzewodowej ze wzgledu na konieczno$é
konserwacji akumulatora. Pobér mocy urzadzenia prawdopodobnie bedzie
wyzszy, niz w przypadku innych modeli sprzetu spetniajgcych te wymagania
funkcjonalne.



Wyijecie i utylizacja
akumulatora

Wbudowany akumulator litowo-jonowy zawiera
substancje, ktére sa niebezpieczne dla Srodowiska.
Demontazu akumulatora moze dokona¢ wytacznie
wykwalifikowany serwisant, a sam akumulator nalezy
przekaza¢ do odpowiedniego punktu zajmujgcego
sie recyklingiem.

— akumulator przed ztomowaniem nalezy wyja¢ z
urzadzenia;

— podczas wyjmowania akumulatora urzagdzenie musi
by¢ odtaczone od zasilania sieciowego;

— akumulator nalezy utylizowa¢ w sposéb bezpieczny.

OSTROZNIE:

Przed wyjeciem akumulatora urzadzenie nalezy
odtaczy¢ od zrédta zasilania, po czym roztadowac
akumulator do mozliwie najnizszego poziomu.

Niepotrzebne akumulatory nalezy poddac utylizacji
w odpowiednim zaktadzie recyklingowym.

Akumulatora nie narazaj na dziatanie wysokiej
temperatury, gdyz grozi to jego wybuchem.

W niewtasciwych warunkach uzytkowania z
akumulatora moze wydobywac sig elektrolit. W
przypadku dostania sie elektrolitu do oczu lub na
skére skazone miejsce nalezy przeptukac duzg iloscig
wody, po czym zasiegna¢ porady lekarskiej.

Instruktaz usuwania:

1. Odwr6¢ robot, za pomoca odpowiedniego
narzedzia odkre¢ $ruby z tytu robota i zdejmij

pokrywe.

2. Odtacz zaciski miedzy akumulatorem i ptytka
drukowana, aby wyjac¢ ten pierwszy.

X

Ochrona $rodowiska

Zuzyty sprzet elektroniczny
oznakowany zgodnie z dyrektywg

Unii Europejskiej, nie moze by¢
umieszczany tacznie z innymi
odpadami komunalnymi. Podlega

on selektywnej zbiorce i recyklingowi
w wyznaczonych punktach.
Zapewniajac jego prawidtowe
usuwanie, zapobiegasz potencjalnym,
negatywnym konsekwencjom dla
srodowiska naturalnego i zdrowia
ludzkiego. System zbierania zuzytego
sprzetu zgodny jest z lokalnie
obowigzujgcymi przepisami ochrony
srodowiska dotyczgcymi usuwania
odpadow. Szczegotowe informacje na
ten temat mozna uzyskac¢ w urzedzie
miejskim, zaktadzie oczyszczania

lub sklepie, w ktorym produkt zostat
zakupiony.

Produkt spetnia wymagania
dyrektyw tzw. Nowego Podejscia
Unii Europejskiej (UE), dotyczgcych
zagadnien zwigzanych z

bezpieczenstwem uzytkowania, ochrong zdrowia
i ochrong srodowiska, okreslajgcych zagrozenia,
ktére powinny zosta¢ wykryte i wyeliminowane.

Niniejszy dokument jest ttumaczeniem
oryginalnej instrukcji obstugi, stworzonej przez
producenta.

Produkt nalezy regularnie konserwowac

(czysci¢) we wtasnym zakresie lub przez
wyspecjalizowane punkty serwisowe na

koszt i w zakresie uzytkownika. W przypadku
braku informacji o koniecznych akcjach
konserwacyjnych cyklicznych lub serwisowych w
instrukgcji obstugi, nalezy reqularnie, minimum
raz na tydzien ocenia¢ odmiennos$¢ stanu
fizycznego produktu od fizycznie nowego
produktu. W przypadku wykrycia lub stwierdzenia
jakiejkolwiek odmiennosci nalezy pilnie podjac
kroki konserwacyjne (czyszczenie) lub serwisowe.
Brak poprawnej konserwacji (czyszczenia) i
reakcji w chwili wykrycia stanu odmiennosci
moze doprowadzi¢ do trwatego uszkodzenia
produktu. Gwarant nie ponosi odpowiedzialnosci
za uszkodzenia wynikajgce z zaniedbania.

Szczegotowe informacje o warunkach gwarangji
dystrybutora /producenta dostepne na stronie
internetowej https://serwis.innpro.pl/gwarancja
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Akumulator LI-ION

Urzagdzenie wyposazone jest w akumulator LI ION
(litowo-jonowy), ktéry z uwagi na swojg fizyczng i
chemiczng budowe starzeje sie z biegiem czasu i
uzytkowania. Producent okre$la maksymalny czas
pracy urzgdzenia w warunkach laboratoryjnych,
gdzie wystepujg optymalne warunki pracy dla
urzadzenia, a sam akumulator jest nowy i w petni
natadowany. Czas pracy w rzeczywistosci moze
sie rozni¢ od deklarowanego w ofercie i nie jest to
wada urzgdzenia a cecha produktu. Aby zachowac
maksymalng zywotnos¢ akumulatora, nie zaleca
sie go roztadowywac do poziomu ponizej 3,18V
lub 15% ogdlnej pojemnosci. Nizsze wartosci, jak
np. 2,5V dla ogniwa uszkadzajg je trwale i nie jest
to objete gwarancjg. W przypadku zaniechania
uzywania akumulatora lub catego urzgdzenia przez
czas dtuzszy niz jeden miesigc nalezy akumulator
natadowac do 50% i sprawdzac cyklicznie co dwa
miesigce poziom jego natadowania. Przechowuj
akumulator i urzagdzenie w miejscu suchym, z dala
od stonca i ujemnych temperatur.

Akumulator LIPO

Urzadzenie wyposazone jest w akumulator LI

PO (litowo-polimerowy), ktory z uwagi na swojg
fizyczng i chemiczng budowe starzeje sie z
biegiem czasu i uzytkowania. Producent okresla
maksymalny czas pracy urzadzenia w warunkach
laboratoryjnych, gdzie wystepujg optymalne
warunki pracy dla urzgdzenia, a sam akumulator
jest nowy i w petni natadowany. Czas pracy w
rzeczywistosci moze sie réznic¢ od deklarowanego
w ofercie i nie jest to wada urzadzenia a cecha
produktu. Aby zachowa¢ maksymalng zywotnos¢
akumulatora, nie zaleca sie go roztadowywac¢ do
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poziomu ponizej 3,5V lub 5% ogdlnej pojemnosci.
Nizsze wartosci, jak np 3,2V dla ogniwa uszkadzajg
je trwale i nie jest to objete gwarancjg. W
przypadku zaniechania uzywania akumulatora lub
catego urzadzenia przez czas dtuzszy niz jeden
miesigc nalezy akumulator natadowac do 50% i
sprawdzac cyklicznie co dwa miesigce poziom jego
natadowania. Przechowuj akumulator i urzgdzenie
w miejscu suchym, z dala od stonca i ujemnych
temperatur.



Veiligheidsinformatie

Om elektrische schokken, brand of letsel door verkeerd gebruik van het toestel te voorkomen, dient u de
gebruikershandleiding zorgvuldig te lezen voordat u het toestel gebruikt en te bewaren voor toekomstig
gebruik.

Gebruiksbeperkingen

Dit product mag niet zonder toezicht van een ouder of voogd worden gebruikt door kinderen jonger
dan 8 jaar of personen met fysieke, zintuiglijke of geestelijke tekortkomingen of met beperkte ervaring
of kennis, om een veilige bediening te waarborgen en risico's te vermijden. Schoonmaken en onderhoud
mogen niet door kinderen zonder toezicht worden uitgevoerd.

Het toestel mag alleen worden gebruikt met de meegeleverde voeding.

Dit toestel bevat batterijen die alleen door specialisten kunnen worden vervangen.

Maak de zone die gereinigd moet worden leeg. Kinderen mogen niet met dit toestel spelen. Zorg ervoor
dat kinderen en huisdieren terwijl de robot in werking is op veilige afstand blijven.

Installeer, gebruik en laad het toestel niet op in badkamers of in de buurt van zwembaden.

Dit product is uitsluitend bestemd voor vloerreiniging in een huishoudelijke omgeving. Gebruik het niet
buitenshuis, op niet-vloeroppervlakken of in een commerciéle of industriéle omgeving.

Zorg ervoor dat het toestel correct werkt in een geschikte omgeving. Gebruik het toestel anders niet.
Als het netsnoer beschadigd is, dient het vervangen te worden door een speciaal snoer of een
samenstel dat verkrijgbaar is bij de fabrikant of zijn serviceagent.

Gebruik de robot niet in een ruimte die zich boven vloerniveau bevindt zonder een veiligheidsbarriére.
Plaats de robot niet ondersteboven. Gebruik de LDS-afdekking, klep van de robot of stootrand niet als

handgreep voor de robot.
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Veiligheidsinformatie
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Gebruik de robot niet bij een omgevingstemperatuur boven 40 °C of onder 0 °C of op een vloer met
vloeistoffen of kleverige stoffen.

Om schade of letsel door slepen te voorkomen, verwijdert u losse voorwerpen van de vloer en
verwijdert u kabels of netsnoeren op het reinigingspad voordat u het toestel gebruikt.

Verwijder breekbare of kleine voorwerpen van de vloer om te voorkomen dat de robot er tegenaan
stoot en deze beschadigt.

Houd haar, vingers en andere lichaamsdelen uit de buurt van de aanzuigopening van de robots.

Houd het schoonmaakgereedschap buiten het bereik van kinderen.

Gebruik het toestel niet in een kamer waar een baby of kind slaapt.

Plaats geen kinderen, huisdieren of andere voorwerpen bovenop de robot, ongeacht of deze stilstaat of
beweegt.

Houd het reinigingsmiddel buiten het bereik van kinderen.

Gebruik alleen het officieel toegestane schoonmaakmiddel. Voeg geen andere vloeistoffen zoals alcohol
of desinfectiemiddel toe.

Gebruik de robot niet om brandende voorwerpen te reinigen. Gebruik de robot niet om ontvlambare of
brandbare vloeistoffen, corrosieve gassen, onverdunde zuren of oplosmiddelen op te nemen.

Zuig geen harde of scherpe voorwerpen op. Gebruik het toestel niet om voorwerpen op te rapen zoals
stenen, grote stukken papier of andere voorwerpen die het toestel kunnen verstoppen.

De stekker moet uit het stopcontact worden gehaald alvorens het toestel schoon te maken of te
onderhouden.



Veiligheidsinformatie

* Veeg de robot of het basisstation niet af met een natte doek en spoel ze niet af met een vloeistof. Laat
wasbare en gereinigde onderdelen volledig opdrogen alvorens ze weer te installeren en te gebruiken.

* Gebruik dit product volgens de instructies in de gebruikershandleiding. Gebruikers zijn verantwoordelijk
voor verlies of schade als gevolg van onjuist gebruik van dit product.

Batterijen en opladen

* Gebruik geen batterij of basisstation van derden. De robot kan alleen worden gebruikt met een
basisstation van het model RCLEO405/RCLE0405-1/RCLEO405-2.

* Probeer de batterij of het basisstation niet zelf te demonteren, repareren of aan te passen.

* Plaats het basisstation niet in de buurt van een warmtebron.

* Gebruik geen natte doek of natte handen om de oplaadcontacten van het basisstation af te vegen of
schoon te maken.

» Gooi oude batterijen op de juiste manier weg. Niet-gebruikte accu's moeten worden afgevoerd naar
een geschikt recyclingbedrijf.

* Als het netsnoer beschadigd of gebroken is, stop dan onmiddellijk met het gebruik ervan en neem
contact op met de klantenservice.

» Zorg ervoor dat de robot tijdens het vervoer is uitgeschakeld en indien mogelijk in de originele
verpakking wordt bewaard.

* Als de robot voor langere tijd niet wordt gebruikt, laad deze dan volledig op, schakel deze uit en bewaar
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Veiligheidsinformatie

deze op een koele, droge plaats. Laad de robot minstens elke 3 maanden op om overontlading van de
batterij te voorkomen.

Informatie over laserveiligheid
* De lasersensor in dit product voldoet aan de IEC 60825- 1:2014/EN 60825- 1:2014/A11:2021 norm voor
klasse 1 laserproducten. Vermijd direct oogcontact tijdens het gebruik.

KLASSE 1 LASERPRODUCT
LASERPRODUCT VOOR CONSUMENTEN
EN 50689:2021

ﬁ Alleen voor gebruik binnenshuis

Lees de gebruikershandleiding

Hierbij verklaart Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dat de radioapparatuur van het type RLL77SE in overeenstemming is met Richtlijn 2014/53/EU. De volledige tekst

van de EU-conformiteitsverklaring is beschikbaar op het volgende internetadres: https://global.dreametech.com
Ga voor een gedetailleerde elektronische handleiding naar https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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@ Productoverzicht

Robot

1. {3 Spotreinigingsknop

Druk hierop om spotreiniging te starten

2. Aan/Uit/Reinigen-knop

Houd 3 seconden ingedrukt om in of uit te

schakelen

Druk hierop om het reinigen te starten nadat de

robot is ingeschakeld

3. OO Dockingknop

 Druk hierop om de robot terug te sturen naar het

basisstation

Houd 3 seconden ingedrukt om het kinderslot uit

te schakelen

Knopstatusindicator

* Continu wit: Reinigen of opruimen voltooid

* Knipperend oranje: Fout

» Continu oranje: in de wachtstand bij bijna lege
accu of gepauzeerd bij bijna lege accu

Opmerking:

« Druk op een willekeurige knop van de robot om te
pauzeren terwijl de robot aan het reinigen is of terugkeert

om op te laden.
« Het kinderslot kan worden ingeschakeld/uitgeschakeld via

de Dreamehome-app.
. Microfoon
. LDS-afdekking
. Laserafstandssensor (LDS)
. Stootrand
. Stootrandvensterr
. 3D dubbele-lijnlasersensoren

N0 00 N OO0~

10. LED-hulpverlichting

11. Al IR-camera

12. Al HD-camera

13. Klep

14. Opening voor automatisch ledigen
15. Oplaadcontacten

16. Automatische watervulinlaat
17. Connectoren

18. Resetknop

Houd 3 seconden ingedrukt om de
fabrieksinstellingen te herstellen

19.Wifi-indicator
20.Randsensor

21. Afgrondsensoren

22. Tapijtsensor

23. Zijborstel

24. Hoofdborstel

25. Hoofdwiel

26. MopExtend-montage
27. Rondomlopend wiel
28.Borstelbescherming
29. Hoofdwiel

30. Borstelbeschermingsclips

31. Montagegaten voor dweilpadhouder

Afb. A-1

Stofbak

1. Filter

2. Filterhendel

3. Stofbakdekselklem

4. Stofbakklem

5. Stofbakdeksel

6. Openingen voor automatisch ledigen
Afb. A-2

Dweileenheid

1. Bevestigingsoppervlak voor dweilpad
2. Dweilpadhouder
3. Dweilpad

Afb. A-3

Basisstation

Klep
. Vuilwatertank
. Schoonwatertank
. Stofreservoirdeksel
. Wasbord
. Verlengplaat voor oprijplaat
Vuilwatertank
. Watertankclip
. Vlotterbal
10. Schoonwatertank
11. Watertankclip
12. Waterleiding
13. Filter
14. Vlotter
15. Compartiment voor automatisch
reinigingsmiddel
16. Filter
17. Signaleringsvlak
18. Openingen voor automatisch ledigen
19.Statusindicator
» Continu wit: Het basisstation is op de
stroomvoorziening aangesloten
» Continu oranje: Het basisstation heeft een fout
20. Stofzaksleuf
21. Oplaadcontacten
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22. Automatische watervuluitlaat

23. Gereserveerde sleuf voor het aansluiten van de
wateraansluitset voor automatisch bijvullen en
afvoeren

24. Stroompoort

25. Opbergsleuf voor netsnoer

Opmerking: De wateraansluitset voor automatisch bijvullen

en aftappen moet apart worden aangeschaft. (Alleen
beschikbaar in bepaalde regio's)

Afb. A-4

® Bereid uw huis voor

Verwijder véor het reinigen onstabiele, breekbare,
waardevolle of gevaarlijke voorwerpen en ruim
kabels, doeken, speelgoed, harde voorwerpen

en scherpe voorwerpen op de vloer op om te
voorkomen dat ze verstrikt raken, gekrast of
omgestoten worden door de robot en schade
veroorzaken.

Plaats véor het reinigen een fysieke barriére bij de
rand van de trap, zodat de robot veilig en soepel
kan werken.

Open de deur van de kamer die moet worden
gereinigd, en zet het meubilair op de juiste plaats
om meer ruimte over te laten.

Om te voorkomen dat de robot zones die
gereinigd moeten worden niet herkent, mag u niet
véor de robot, drempel, gang of smalle plaatsen
staan.

Opmerking:

* Wanneer u de robot voor de eerste keer bedient, volg deze
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dan tijdens het reinigen om eventuele obstakels tijdig te
verwijderen.

De LED-hulpverlichting zorgt voor extra verlichting in
slecht verlichte omgevinge.

Zuig geen harde voorwerpen op zoals stenen, stalen
kogels en speelgoedonderdelen, of scherpe voorwerpen
zoals bouwafval, gebroken glas en spijkers, anders kunnen
de grond krassen oplopen.

@ Véoér gebruik

1. Het basisstation plaatsen en aansluiten op een
stopcontact

Plaats het basisstation op een plek die zo open

mogelijk is met een goed wifi-signaal. Laat genoeg

ruimte over zoals aangegeven in de afbeelding en

verwijder alle voorwerpen in het gearceerde gebied.

Steek het netsnoer in het basisstation en steek de

stekker in het stopcontact.

Opmerking:

« Duw de stekker goed naar boven totdat het indicatielampje

gaat branden.

Zorg ervoor dat geen voorwerpen het signaleringsvlak

blokkeren.

Om te voorkomen dat watervlekken de houten vloeren

of tapijten beschadigen, wordt aanbevolen om het

basisstation op tegel- of marmeren vloeren te plaatsen.

2. Installeer de verlengplaat voor de oprijplaat

3. Verwijder de robotbeschermingen en installeer
de zijborstel en de dweileenheid

Opmerking: Installeer de zijborstel totdat deze op zijn plaats

vastklikt.

4. De robot verbinden met het basisstation

Houd de Aan/Uit-knop op de robot 3 seconden
ingedrukt om hem in te schakelen. Plaats de robot
op het basisstation met de dweileenheid in de
richting van het wasbord. Vervolgens hoort u een
gesproken melding wanneer de robot met succes
verbinding maakt met het basisstation. Als de robot
volledig is opgeladen blijven de statusindicatoren op
de robot en het basisstation 10 minuten branden, en
worden daarna gedimd.

Opmerking: Het wordt aanbevolen de robot volledig op te
laden voor het eerste gebruik ervan. Als de robot niet kan
worden ingeschakeld nadat de batterij leeg is, sluit deze dan
handmatig aan op het basisstation om het op te laden.

5. Reinigingsmiddel toevoegen

(1) Verwijder het stofreservoirdeksel en trek het
compartiment voor automatisch reinigingsmiddel eruit.

(2) Open het bovenste deksel van het compartiment en voeg
het reinigingsmiddel toe.

(3) Sluit het deksel van het compartiment, plaats het terug in
het basisstation en breng vervolgens het stofreservoirdeksel
weer aan. Het reinigingsmiddel wordt tijdens het gebruik
automatisch toegevoegd.

Opmerking:

* Het compartiment voor automatisch reinigingsmiddel kan
worden gevuld met reinigingsoplossing voor gebruik. Voeg
geen andere vloeistof toe dan het officieel goedgekeurde
reinigingsmiddel om storingen te helpen voorkomen.

* Installeer het compartiment voor automatisch
reinigingsmiddel totdat deze op zijn plaats vastklikt.

6. Voeg water toe aan de schoonwatertank

Haal de schoonwatertank uit het basisstation en vul de
tank met schoon water. Plaats het vervolgens terug in het
basisstation.

Opmerking: Doe geen heet water in de watertank dit kan
vervorming van de tank veroorzaken.

Afb. C-1-Afb. C-6



® Verbinding maken met
de Dreamehome-app

1. Download de Dreamehome-app

Scan de QR-code op de robot, of zoek
"Dreamehome” in de app-store om de app te
downloaden en te installeren.

Opmerking:

« Alleen 2,4 GHz wifi wordt ondersteund.

« Als gevolg van upgrades in de app-software kunnen de
daadwerkelijke handelingen afwijken van de aanwijzingen
in deze handleiding. Volg de instructies op basis van de
huidige app-versie.

2.Apparaat toevoegen

Open de Dreamehome-app, tik op "Scan QR-code
om verbinding te maken" en scan dezelfde QR-
code op de robot opnieuw om het apparaat toe te
voegen. Volg de aanwijzingen om de wifi-verbinding
te voltooien.

Opmerking:
» Om wifi te resetten, herhaalt u stap 2 en volgt u de
aanwijzingen om de wifi-verbinding te voltooien.

Om het apparaat te ontkoppelen van het Wifi-netwerk,
houd de Reset-knop op de robot gedurende 3 seconden
ingedrukt.
@ Wifi-indicator

* Knippert langzaam: Moet worden verbonden

* Knippert snel: Bezig met verbinding maken

e Aan: Verbonden

@ QR-code

@ Hoe te gebruiken

In-/uitschakelen

Houd de Aan/Uit-knop gedurende 3 seconden
ingedrukt om de robot in te schakelen. De
stroomindicator moet branden. Plaats de robot op
het basisstation, de robot zou automatisch moeten
inschakelen en beginnen met opladen. Om de
robot uit te schakelen, verwijder de robot van het
basisstation en houd de Aan/Uit-knop 3 seconden
ingedrukt.

Snel in kaart brengen

Nadat u het netwerk voor de eerste keer hebt
geconfigureerd, volgt u de instructies in de app om
snel een kaart aan te maken. De robot zal beginnen
met het in kaart brengen zonder reiniging. Wanneer
de robot terugkeert naar het basisstation, is het
proces voor het in kaart brengen voltooid en wordt
de kaart automatisch opgeslagen.

Pauze/slapen

Als de robot aan het werk is drukt u op deze knop
om deze te pauzeren. Als de robot langer dan 10
minuten is gepauzeerd, gaat deze automatisch

naar de slaapmodus. De stroomindicator en de
oplaadindicator zullen uit gaan. Druk op een
willekeurige knop op de robot of gebruik de app om
de robot te ontwaken.

Opmerking:

 De robot zal automatisch uitschakelen als deze langer dan
12 uur in de slaapmodus staat.

» Als de robot wordt gepauzeerd en in het basisstation wordt
geplaatst, wordt het huidige reinigingsproces beéindigd.

Automatisch reinigen hervatten

Als de batterij te zwak is, keert de robot automatisch
terug naar het basisstation om op te laden. Na

het opladen tot het juiste batterijniveau zal deze
onafgemaakte reinigingstaken hervatten.

Niet-Storen-modus (DND)

Als de robot in de niet-storen-modus (DND) staat,

zal deze het reinigen niet kunnen hervatten

en gaat de stroomindicator uit. De DND-modus

wordt in de fabriek standaard uitgeschakeld. U kunt

de app gebruiken om de DND-modus in te schakelen

of de DND-periode ervan aan te passen. De DND-

periode is standaard ingesteld op 22:00-8:00.

Opmerking:

¢ De geplande reinigingstaken worden nog uitgevoerd
tijdens de DND-periode.

¢ De robot zal na het verstrijken van de DND-periode het
reinigen hervatten waar deze de vorige keer gestopt is.

Spotreiniging

Wanneer de robot in de wachtstand staat, druk dan
kort op de knop 3 om de modus voor spotreiniging
te activeren. In deze modus reinigt de robot een
vierkant gebied van 1,5 x 1,5 meter rondom en keert
hij terug naar zijn startpunt zodra de spotreiniging is
voltooid.
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De robot herstarten

Als de robot niet meer reageert of niet uitgeschakeld
kan worden, houd de Aan/Uit-knop 10 seconden
ingedrukt om hem geforceerd uit te schakelen. Houd
vervolgens de Aan/Uit-knop gedurende 3 seconden
ingedrukt om de robot in te schakelen.

Stofzuigen en dweilen

Opmerking: Bij het eerste gebruik van de dweileenheid voert
de robot standaard de taak "Stofzuigen en dweilen" uit.

1. Starten met reiniging

Druk op de Aan/Uit-knop op de robot of gebruik de app om
de robot te laten starten vanaf het basisstation. De robot zal
vervolgens de optimale reinigingsroute bepalen en deze taak
uitvoeren volgens de plattegrond.

Opmerking:

« Het wordt aanbevolen de robot te laten starten vanuit het
basisstation om ervoor te zorgen dat de robot hier na het
reinigen gemakkelijk naar kan terugkeren.

De dweilpads worden schoongemaakt voordat de robot
begint te dweilen, wacht geduldig.

Verplaats het basisstation, de schoonwatertank, de
vuilwatertank of het wasbord niet tijdens het gebruik.
Heetwaterreiniging kan in de app worden ingeschakeld
voor reinigingstaken van de dweilpad en wasbordbasis,
wat geldt voor alle modi. Raak de waterafvoer niet aan
wanneer de functie wordt ingeschakeld, om verbranding
te voorkomen.

2. Automatisch wassen van de dweil

Bij het reinigen keert de robot automatisch
terug naar het basisstation om de dweilpads te
wassen op basis van de schoonmaakfrequentie
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van de dweilpads die in de app is opgegeven. Het
basisstation zal automatisch de watertank van de
robot bijvullen en de robot zal verder gaan met
reinigen.

Opmerking: Als de robot tijdens het schoonmaken terugkeert

naar het basisstation om zijn dweilpads te wassen, zal het
basisstation de stofbak niet automatisch leegmaken.

3. Automatisch ledigen van de stofbak en wassen
en drogen van de dweilpads

Nadat de robot klaar is met een reinigingstaak en
naar het basisstation terugkeert om op te laden,
begint het basisstation automatisch met het
ledigen van de stofbak en worden de dweilpads
schoongemaakt en gedroogd.

Opmerking:

Als de functie voor automatisch ledigen is uitgeschakeld
in de app, zal het basisstation de stofbak niet automatisch
leegmaken.

Het basisstation zal de stofbak ledigen volgens de in de
app ingestelde frequentie.

4. De vuilwatertank schoonmaken

Reinig de afvalwatertank nadat de robot een taak
heeft afgerond, om nare geurtjes te voorkomen.

Dweilen na stofzuigen

Schakel de functie dweilen na stofzuigen in de app
in, en de robot tilt automatisch de dweileenheid
omhoog om de vloer te stofzuigen. Nadat het
stofzuigen is voltooid, keert de robot terug om de
stofbak te legen en begint deze met dweilen nadat

het automatisch de dweileenheid heeft laten zakken.

Alleen stofzuigen

Schakel de stofzuigfunctie in de app in en de
robot zal automatisch de dweileenheid optillen en
beginnen met stofzuigen.

Alleen dweilen

Schakel de dweilfunctie in de app in en de robot
controleert of de dweileenheid is geinstalleerd. Als
dit niet het geval is, installeert u de dweileenheid
handmatig, waarna de robot automatisch begint te
dweilen.



@ Routinematig onderhoud

Onderdelen

Om de robot in goede staat te houden, is het raadzaam om het gebruik van accessoires in de app of de volgende tabel te raadplegen voor routinematig onderhoud.

basisstation

Signaleringsvlak van het

Oplaadcontacten

Openingen voor
automatisch ledigen

Rondomlopend wiel

Randsensor

Laserafstandssensor
(LDS)

Eens per maand

robot

Onderkant van de robot

Maak het schoon indien

Onderdeel Onderhoudsfrequentie Vervangingsperiode Onderdeel Onderhoudsfrequentie Vervangingsperiode
Vuilwatertank Na elk gebruik 3D dubbele-
Schoonwatertank yniasersensoren
Tapijtsensor
Elke 6 tot 12
Hoofdborstel maanden Afgrondsensoren
Eens per 2 weken
Filter van stofbak g Stootrandvenster
Elke 3 tot 6 maanden Eens per maand
Zijborstel
Stootrand /
Dweilpadhouder /
Automatische
Wasbord Eens per 2 maanden / watervulinlaat van de

Stofbak .
nodig
Stofzak Elke 2 tot 4 maanden
/
Dweilpad Elke 1 tot 3 maanden

Opmerking: De vervangingsfrequentie hangt af van uw gebruik van de robot.
Indien er door bijzondere omstandigheden een uitzondering optreedt, moeten de
onderdelen worden vervangen.
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Wasbordbasis

Het basisstation zal zelfreiniging van het wasbord
uitvoeren samen met de reiniging van elke dweilpad.
Raadpleeg de volgende stappen voor een grondige
reiniging.

1. Schakel de reinigingsfunctie van het wasbord in
de app in en de robot verlaat automatisch het
basisstation. Haal het wasbord eruit en wacht tot
het water de wasbordbasis vult.

2. Gebruik een geschikt gereedschap om de
wasbord basis schoon te maken. Na een ogenblik
zal het basisstation automatisch het gebruikte
water wegpompen. Veeg de wasbordbasis
vervolgens af met een zachte en droge doek.

3. Draai het wasbord om, verwijder achtereenvolgens
de rolborstelkap en de rol en trek vervolgens de
eindkappen van de rol.

Opmerking:

* Als de rolborstelkap wordt geblokkeerd door
wissers aan beide zijden van het wasbord, draai
dan aan de rol om ze opzij te schuiven.

De afdekking van de borstelrol kan worden
verwijderd met een geschikt gereedschap.

4. Verwijder het haar dat in de borstelrol verstrikt zit
en zet de onderdelen weer in elkaar volgens de
corresponderende kleuren.

o

. Spoel het wasbord af met schoon water, veeg het
schoon en plaats het schuin naar beneden terug
in het basisstation.

6. Gebruik de app of druk kort op de knop (O op
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de robot om deze terug te laten keren naar het
basisstation.

Opmerking: Laat de robot tijdens het reinigen niet terugkeren
naar het basisstation.

Afb. F-1
Stofzak

1. Verwijder het stofreservoirdeksel en gooi de
stofzak weg.

Opmerking: Door de hendel omhoog te trekken wordt de

stofzak afgesloten, zodat stof en vuil er niet per ongeluk uit

kunnen vallen.

2. Verwijder het stof en vuil uit het filter met een
droge doek.

3. Plaats een nieuwe stofzak.

4. Plaats het stofreservoirdeksel terug.
Afb. F-2

Vuilwatertank

1. Verwijder de vuilwatertank, open de klep en giet
het gebruikte water eruit.

2. Spoel de vuilwatertank uit met schoon water,
en gebruik een geschikt gereedschap om de
binnenwand van de vuilwatertank schoon te
maken.

Opmerking: De vlotterbal in de vuilwatertank is een

bewegend onderdeel. Gebruik niet teveel kracht tijdens het

reinigen zodat deze niet beschadigt.

Afb. F-3

Hoofdborstel

1. Druk de clips van de borstelbescherming naar
binnen om de borstelbescherming te verwijderen
en til de borstel uit de robot.

2. Trek de borstelbeschermingen aan beide
uiteinden van de borstel naar buiten, zoals op
de afbeelding te zien is. Gebruik een geschikt
gereedschap om haren die in de borstel verstrikt
zitten te verwijderen.

Afb. F-4

Zijborstel

Verwijder en maak de zijborstel schoon.
Afb. F-5

Rondomlopend wiel

Opmerking:

* Gebruik een gereedschap zoals een kleine
schroevendraaier om de as en de band van het
rondomlopende wiel te scheiden. Gebruik geen overmatige
kracht.

* Spoel het rondomlopende wiel af onder stromend water

en plaats het terug nadat het volledig is gedroogd.
Afb. F-6

Dweilpadhouders

Verwijder en maak de dweilpadhouders schoon.
Afb. F-7



Dweilpads

Verwijder de dweilpads uit de dweilpadhouder om
ze te vervangen.

Afb. F-8

Stofbak en filter

1. Open de klep van de robot en druk vervolgens
op de stofbakklem om de stofbak te verwijderen.
Verwijder vervolgens het filter en tik voorzichtig
op het korfje.

Opmerking: Pobeer het filter niet te schoon te maken

met een borstel, vinger of scherp voorwerp om schade te
voorkomen.

2. Spoel de stofbak en het filter af met water en
droog ze volledig af alvorens ze opnieuw te
installeren.

Opmerking:

« Spoel de stofbak en het filter alleen af met schoon water.
Gebruik geen schoonmaakmiddel.

o Gebruik de stofbak en het filter alleen als ze volledig droog

zijn.

Afb. F-9

Robotsensoren

Veeg de robotsensoren schoon met een zachte en
droge doek, zoals weergegeven in de onderstaande
afbeelding:

1. Laserafstandssensor (LDS)

2. Stootrandvenster

3. 3D dubbele-lijnlasersensoren
4. Randsensor

5. Stootrand

6. Afgrondsensoren

7. Tapijtsensor

Opmerking: Een natte doek kan gevoelige elementen in de
robot en het basisstation beschadigen. Gebruik een droge
doek voor het schoonmaken.

Afb. F-10

Oplaadcontacten en
signaleringsvlak

Maak de oplaadcontacten en het signaleringsvlak
schoon met een zachte, droge doek.

Afb. F-11

Openingen voor automatisch
ledigen

Maak de openingen voor het automatisch ledigen
van de robot en het basisstation schoon met een
zachte en droge doek.

Afb. F-12

Batterij

De robot bevat een krachtige lithium-ionbatterij.
Zorg ervoor dat de batterij goed opgeladen blijft

voor dagelijks gebruik om optimale prestaties van
de batterij te behouden. Als de robot voor langere
tijd niet wordt gebruikt, laad deze dan volledig

op, schakel het uit en bewaar het op een koele,
droge plaats. Om schade door overontlading te
voorkomen, moet u de robot minimaal één keer per
drie maanden opladen.
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Problemen oplossen

Probleem Oplossing Probleem Oplossing
De batterij is bijna leeg. Laad de robot op het Het basisstation is niet op netstroom aangesloten of
De robot basisstation op en probeer het opnieuw. verplaatst terwijl de robot niet er niet op stond.
schakelt niet De temperatuur van de batterij is te laag of te hoog. Het Er zijn te veel obstakels rond het basisstation. Plaats het
n. wordt aanbevolen om het apparaat te gebruiken bij een De robot basisstation in een meer open plek.
temperatuur tussen 0 °C (32 °F) en 40 °C (104 °F). kan het .
. i Het verplaatsen van de robot kan ertoe leiden dat
basisstation deze zich opnieuw positioneert, en een plattegrond zal
Het basisstation is niet op netstroom aangesloten, niet vinden aanmaken als het opnieuw positioneren niet lukt. Als de
zorg dat beide uiteinden van het netsnoer goed zijn en keert niet robot zich te ver van het basisstation bevindt, kan deze
aangedrukt. terug. mogelijk niet automatisch terugkeren. In dat geval moet u
De robot Het contact tussen de oplaadcontacten op het de robot handmatig op het basisstation plaatsen.
laadt niet op. basisstation en de robot is slecht, maak de Veeg het signaleringsvlak van het basisstation af om stof
oplaadcontacten schoon. en vuil te verwijderen.
Controleer of er vieemde voorwerpen zitten op de
connector van de robot en verwijder deze als dat zo is.
Controleer of er voldoende ruimte is aan beide kanten
N o of voér het basisstation om te voorkomen dat de robot
Het wachtwoord van het wifi-netwerk is onjuist. geblokkeerd wordt.
Controleer of het wachtwoord waarmee u verbinding L .
maakt met uw wifi-netwerk correct is. De robot zit !De rputg richting het oplaadpunt is geblokkeerd, de deur
B o vast voor het is bijv. dicht.
De robot De robot ondersteunt geen 5 GHz wifi-verbinding. Zorg basisstation De robot kan wegglijden als de vloer vé6r het basisstation
kan geen ervoor dat de robot verbonden is met een 2,4 GHz wifi- en kan er heel erg nat is. Als dit zo is, maak de vloer dan droog en
verbinding verbinding. niet naar probeer het opnieuw.
maken met Het wifi-signaal is zwak. Zorg ervoor dat de robot zich in terugkeren. Het wordt aangeraden het basisstation naar een andere
wifi. een gebied met goede wifi-bereik bevindt. plek te verplaatsen en het opnieuw te proberen.
De robot is misschien niet klaar om geconfigureerd te ‘Zorg"ervoor dat de verlengplaat voor de oprijplaat correct
worden. Sluit de app en open deze opnieuw en probeer is geinstalleerd.
het opnieuw volgens de instructies.
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Problemen oplossen

Probleem Oplossing Probleem Oplossing
De robot kan alleen worden uitgeschakeld als deze niet .
wordt opgeladen. Het wordt aanbevolen om de robot van Zorg ervoor dat voorwerpen zoals netsnoeren en slippers
het basisstation te verplaatsen, en houd vervolgens de De robot opgeruimd zijn voordat u de robot gebruikt.
De robot Air;/mt-hkn;;? gedurende 3 seconden ingedrukt om deze beweegt Werken op natte, gladde oppervlakken veroorzaakt
schakelt niet uitte schaketen. zonder de slippen van het hoofdwiel. Het wordt aanbevolen om de
uit Als de robot niet uitgeschakeld kan worden door stap ingestelde natte plekken te drogen voordat u de robot gebruikt.
1 uit tzvoe_ren,dhois de gan/%'t;knofp geduc'j’e”_fi 10 route te Veeg het stootrandvenster en de 3D dubbele-
seconden ingedrukt om de robot geforceera uit te volgen. lijnlasersensoren op de robot schoon met een schone,

schakelen. Als het probleem aanhoudt, neem dan contact
op met de klantenservice.

De op-
laadsnelheid is
traag.

Het duurt ongeveer 3,5 uur om de robot volledig op te
laden als de batterij bijna leeg is.

Als u de robot gebruikt bij temperaturen buiten het
aangegeven bereik, zal de oplaadsnelheid automatisch
vertragen om de levensduur van de batterij te verlengen.

De oplaadcontacten van zowel de robot als het
basisstation kunnen vuil zijn, veeg ze af met een zachte
doek.

zachte doek om ze schoon en vrij te houden.

De robot mist

Zorg ervoor dat de deuren van de kamers die moeten
worden gereinigd geopend zijn.

Het geluid
neemt toe
terwijl de
robot werkt.

Controleer of het stofbakfilter verstopt is. Als dat het
geval is, reinig of vervang deze dan.

Er kan een hard voorwerp in de hoofdborstel of de
stofbak vastzitten. Controleer dat en verwijder evt. het
harde voorwerp.

De hoofdborstel of de zijborstel kan verstrikt raken.
Controleer dat en verwijder evt. vreemde voorwerpen.

Schakel de zuigmodus over naar "Standaard" of "Stil".

de kamers
die moeten De plek voér de kamer die moet worden gereinigd kan
worden nat en glad zijn, waardoor de robot abnormaal slipt en
. werkt. Probeer de vloer te drogen voordat u de robot

gereinigd. .

gebruikt.

Zorg ervoor dat de robot niet is ingesteld op de Niet-
De robot zal Storen-modus (DND), waardoor deze het reinigen niet
na het opladen kan hervatten.
niet verder De robot gaan niet verder met reinigen nadat u deze zelf
gaan met terugzet in het basisstation om op te laden. Dit geldt
reinigen. voor het fysiek terugplaatsen van de robot, maar ook het

sturen van de robot via de app of de robot zelf.
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Problemen oplossen

Probleem

Oplossing

Probleem

Oplossing

Het basisstation kan niet
automatisch de stofbak
ledigen.

Controleer of de stofzak in het stofreservoir
vol is.

Als de stofzak niet vol zit, controleer dan of
de openingen voor het automatisch ledigen
van de robot, het basisstation of de stofbak
geblokkeerd zijn. Verwijder eventuele
verstoppingen op tijd.

De dweilpadhouder
is abnormaal omhoog
gebracht.

Verwijder de dweilpadhouder om te
controleren of er een vreemd voorwerp

in vastzit en probeer de robot opnieuw te
starten. Als het probleem aanhoudt, neem
dan contact op met de klantenservice.

Het waterniveau in het
wasbord is abnormaal.

Verwijder het wasbord en controleer of de
afvoer verstopt is en maak deze schoon.
Druk voorzichtig de vuilwatertank naar
beneden om zeker te zijn dat deze correct
geplaatst is.

Controleer of de afdichting op de
vuilwatertank los zit, of onjuist geplaatst
is, en corrigeer dit indien nodig. Als het
probleem aanhoudt, neem dan contact op
met de klantenservice.

Controleer het reinigingsmiddel. Vul

niet bij met andere dan het officieel
voorgeschreven reinigingsmiddel.

Er staat water onder de
schoonwatertank of rond de
afdichting.

Bij het uitnemen van de schoonwatertank
kan er wat water in de leiding achterblijven
onder de tank of rond de afdichting. Dit is
normaal. Veeg af met een droge doek.

Neem voor meer ondersteuning contact met ons op via https://global.dreametech.com
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Specificaties

Robot Basisstation
Model RLL77SE Model RCLE0405/RCLE0405-1/RCLE0405-2
Oplaadtijd Ongeveer 3,5 uur Nominale ingang 220-240 V ~ 50-60 Hz
Nominale spanning 144V = Nominale uitgang 20V=2A
Nominaal vermogen 75 W Nominaal vermogen
; 700 W
(tijdens legen van stof)
Werkingsfrequentie 2400-2483,5 MHz
Nominaal vermogen
Maximaal uitgangsvermogen <20 dBm (tijdens heetwaterreiniging) neow
Onder normale gebruiksomstandigheden moet de afstand tussen de antenne en Nominaal vermogen (tijdens 87 W
het lichaam van de gebruiker ten minste 20 cm bedragen. opladen en drogen)

Oplaadbaar Lithium-ion batterijpakket

Model P2150-4S2P-KLYEV/P2150-4S2P-MMBK
Nominale spanning 144V =

Werkelijke capaciteit 4,8Ah

Typische capaciteit 5,2Ah 74,88Wh

Opmerking:

« Nominaal vermogen (tijdens heetwaterreiniging) wordt bepaald door de vermogenswaarde
tijdens de representatieve periode (watertemperatuur 25 ° C).

« Het nominaal vermogen (tijdens opladen en drogen) wordt bepaald door de
vermogenswaarde tijdens volledige belasting.

Basisstation/oplaadstation

Stroomverbruik in stand-bymodus: < 0,5 W (binnen 15 minuten nadat de robot
het basisstation/oplaadstation heeft verlaten)

Robot en basisstation/oplaadstation

Het apparaat heeft geen stand-bymodus of andere gelijkwaardige toestanden
wat betreft stand-byvereisten, energiebeheerfunctie of de mogelijkheid om
draadloze netwerkverbindingen uit te schakelen vanwege het onderhoud van de

accu. Het stroomverbruik van de apparatuur is waarschijnlijk hoger dan dat van
andere apparatuurmodellen die aan deze functionele vereisten voldoen.
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Weggooien en

verwijderen van accu’s

De ingebouwde lithium-ion-accu bevat stoffen die
gevaarlijk zijn voor het milieu. Voordat u de accu
weggooit, moet u ervoor zorgen dat de accu door
gekwalificeerde technici wordt verwijderd en bij een
geschikt recyclingbedrijf wordt ingeleverd.

— de batterij moet uit het toestel worden verwijderd
voordat deze wordt afgedankt;

— bij het verwijderen van de batterij moet het toestel
van de stroomvoorziening worden losgekoppeld;

- de batterij moet veilig worden weggegooid.

VOORZICHTIG:

Voordat u de batterij verwijdert, moet u de stroom
uitschakelen en de batterij zoveel mogelijk leeg laten
lopen.

Niet-gebruikte accu's moeten worden afgevoerd
naar een geschikt recyclingbedrijf.

Stel niet bloot aan een omgeving met hoge
temperaturen om explosiegevaar te voorkomen.

Onder extreme omstandigheden kan er vloeistof uit
de batterij lekken. Bij aanraking, spoel met water en
zoek medische hulp.
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Verwijderingsgids:

1. Draai de robot ondersteboven, gebruik een
geschikt gereedschap om de schroeven aan de
achterkant van de robot te verwijderen en verwijder
vervolgens de afdekking.

2. Maak de klemmen tussen de batterij en de
printplaat los om de batterij te verwijderen.

AEEA-informatie
Alle producten met dit symbool zijn
E afgedankte elektrische en elektronische
f— apparatuur (AEEA zoals in richtlijn 2012/19/
EU) die niet samengevoegd mogen worden
met ongesorteerd huishoudelijk afval. In
plaats daarvan moet u de volksgezondheid
en het milieu beschermen door uw
afgedankte apparatuur in te leveren bij
een door de overheid of de plaatselijke
autoriteiten aangewezen inzamelpunt voor
het recyclen van afgedankte elektrische
en elektronische apparatuur. Een correcte
verwijdering en recycling zal mogelijke
negatieve gevolgen voor het milieu en
de volksgezondheid helpen voorkomen.
Neem contact op met de installateur
of de plaatselijke autoriteiten voor
meer informatie over de locatie en de
voorwaarden van dergelijke inzamelpunten.



Sikkerhetsinformasjon

For & unnga elektrisk stgt, brann eller skade forarsaket av feil bruk av apparatet, ma du lese
bruksanvisningen ngye fgr du bruker apparatet og oppbevare den for fremtidige oppslag.

Bruksbegrensninger

Dette apparatet ma ikke brukes av barn yngre enn 8 ar eller av personer med fysiske, sensoriske,
intellektuelle mangler, eller med begrenset erfaring eller kunnskap dersom det skjer uten tilsyn av en
forelder eller foresatt for a sikre sikker bruk og for a unnga risiko. Rengjgring og vedlikehold ma ikke
utfgres av sma barn uten tilsyn.

Apparatet skal kun benyttes sammen med stramforsyningen som er levert med apparatet.

Dette apparatet inneholder batterier som bare kan byttes av erfarne personer.

Rydd omradet som skal rengjgres. Barn skal ikke leke med apparatet. Sgrg for at barn og kjzaeledyr
holdes pa trygg avstand fra roboten mens den er i drift.

Ikke installer, lad eller bruk apparatet pa bad eller rundt bassenger.

Dette apparatet er kun ment for gulvrengjgring i et hjemmemiljg. Ikke bruk det utendgrs, pa andre
overflater enn guly, eller i kommersielle eller industrielle omgivelser.

Serg for at apparatet fungerer som det skal og er i et riktig milja. Ellers ma du ikke bruke apparatet.
Hvis stramledningen er skadet, ma den byttes av en spesiell ledning eller enhet tilgjengelig fra
produsenten eller deres servicerepresentant.

Ikke bruk roboten i omrader over bakkeniva uten en beskyttende barriere.
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Y Sikkerhetsinformasjon

* |kke plasser roboten opp-ned. Ikke bruk LDS-dekselet, robotdekselet eller stagtfangeren som handtak
for roboten.

* |kke bruk roboten ved en omgivelsestemperatur over 40 °C eller under 0 °C, eller pa et gulv med
vaesker eller klebrige stoffer.

 For a forhindre skade eller at noe dras lgs, fjernes eventuelle lgse gjenstander fra gulvet samt kabler
eller stremledninger fra rengjgringsbanen fgr du bruker apparatet.

* Fjern skjgre eller sma gjenstander fra gulvet for & forhindre at roboten stgter pa og skader dem.

* Hold har, fingre og andre kroppsdeler unna robotens sugeapning.

* Oppbevar rengjgringsverktgyet utilgjengelig for barn.

* |kke bruk apparatet i et rom der et spedbarn eller barn sover.

* |kke plasser barn, kjaeledyr eller andre gjenstander oppa roboten, uansett om den star stille eller
beveger seg.

* Oppbevar rengjgringsmiddelet utilgjengelig for barn.

» Bruk kun det offisielt godkjente vaskemiddelet. Ikke tilsett veeske som alkohol eller desinfeksjonsmiddel.

* |kke bruk roboten til a rengjgre brennende gjenstander. lkke bruk roboten til & plukke opp brannfarlige
eller brennbare veesker, etsende gasser, ufortynnede syrer eller lgsemidler.

* |kke stgvsug harde eller skarpe gjenstander. Ikke bruk apparatet til a plukke opp gjenstander som
steiner, store papirbiter eller gjenstander som kan tette apparatet.

* Stgpselet ma tas ut av stikkontakten far rengjgring eller vedlikehold av apparatet.
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Sikkerhetsinformasjon

* |kke t@rk robotstgvsugeren eller basestasjonen med en vat klut, og ikke skyll dem med vaeske. Etter
rengjgring av vaskbare deler, tark delene helt fgr du installerer og bruker dem igjen.

* Bruk dette apparatet i samsvar med instruksjonene i bruksanvisningen. Brukerne er ansvarlige for tap
eller skade som oppstar fra feil bruk av dette apparatet.

Batterier og lading

* |kke bruk batterier eller basestasjon fra tredjepart. Robotstgvsugeren kan kun brukes med RCLE0405/
RCLEO405-1/RCLEO405-2-basestasjonen.

* |kke forsgk & demontere, reparere eller modifisere batteriet eller basestasjonen pa egenhand.

* |kke plasser basestasjonen naer en varmekilde.

* lkke bruk en vat klut eller vate hender til 3 tarke eller rengjgre basens ladekontakter.

* |kke avhend gamle batterier pa feil mate. Brukte batterier ma avhendes hos et passende
gjenvinningsanlegg.

* Hvis strgmledningen blir skadet eller gdelagt, ma du slutte & bruke den umiddelbart og kontakte
produktstagtten.

» Sgrg for at roboten er slatt av nar den transporteres, og at den oppbevares i originalemballasjen hvis
mulig.

* Hvis roboten ikke skal brukes over en lengre periode, ma den lades helt opp, slas av og oppbevares pa
et kjalig, tert sted. Lad opp roboten minst én gang hver 3. maned for & unnga overutlading av batteriet.

Lasersikkerhets-informasjon
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Sikkerhetsinformasjon

* Lasersensoren i dette produktet oppfyller standarden IEC 60825-1:2014/EN 608251:2014/A11:2021 for
klasse 1-laserprodukter. Unnga direkte gyekontakt med den under bruk.

KLASSE 1-LASERPRODUKT
FORBRUKERLASERPRODUKT
EN 50689:2021

ﬁ Kun for innendgrs bruk

Les bruksanvisningen

Med dette erkleerer Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. at radioutstyret type RLL77SE er i samsvar med direktiv 2014/53/EU. EU-overensstemmelseserkleeringens fulle

tekst kan man finne pa fglgende internettadresse: https://global.dreametech.com
For en detaljert elektronisk bruksanvisning kan du besgke https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags

18



@ Produktoversikt

Robot

1. L3 Omraderengjgringsknapp

Trykk for & starte punktrengjgring

2. Strgm/rengjgringsknapp

« Trykk og hold i 3 sekunder for & sla den pa eller

av

Trykk for & starte rengjgringen etter at roboten er

slatt pa

3. O Dokkingknapp

Trykk for & sende roboten tilbake til basestasjonen

Trykk og hold i 3 sekunder for & deaktivere

barnesikring

Knappens statusindikator

* Fast hvit: Rengjgring eller opprydding er fullfgrt

* Blinkende oransje: Feil

 Fast oransje: Venting ved lavt batteri eller pauset
ved lavt batteri

Merk:
« Trykk pa en vilkarlig knapp pa roboten for & pause mens

roboten rengjgr eller gar tilbake til lading.
Barnesikring kan aktiveres/deaktiveres via Dreamehome-

appen.
. Mikrofon

. LDS-deksel

. Laseravstandssensor (LDS)
. Stetfanger

. Stgtfangervindu

O 00 N O oD

. 3D-dobbeltlinjelasersensorer
10. LED-hjelpelys
1. KI IR-kamera

12. KI HD-kamera

13. Deksel

14. Automatiske tgmmingsventil

15. Ladekontakter

16. Automatisk vannpafyllingsinntak
17. Tilkoblinger

18. Tilbakestillingsknapp

Trykk og hold i 3 sekunder for & gjenopprette
fabrikkinnstillingene

19.Wi-Fi-indikator

20. Kantsensor

21. Trappesensorer

22. Teppesensor

23. Sidebgrste

24. Hovedbgrste

25. Hovedhjul

26. MopExtend-enhet

27. Omnidireksjonelt hjul

28.Bgrstevern

29. Hovedhjul

30.Klips for bgrstebeskyttelse

31. Monteringshull for moppeputeholder

Fig. A-1

Stgvdunk

1. Filter

2. Filterhandtak

3. Klips for stgvdunkdeksel

4. Klips for stgvdunk

5. Stgvdunkdeksel

6. Automatiske temmingsventiler
Fig. A-2

Moppeenhet

1. Moppeputens monteringsomrade
2. Moppeputeholder
3. Moppepute

Fig. A-3

Basestasjon

. Deksel

. Skittenvannstank

. Rentvannstank

. Stgvtankdeksel

. Vaskebrett

. Forlengelsesplate for rampe
Skittenvannstank

. Klips for vanntank

. Flyteball

10. Rentvannstank

11. Klips for vanntank

12. Vannrgr

13. Filter

14. Flotter

15. Automatisk vaskemiddelrom

16. Filter

17. Signalomrade

18. Automatiske temmingsventiler

19.Statusindikator

* Fast hvit: Basestasjonen er koblet til stram
* Fast oransje: Basestasjonen har en feil

20. Stgvposespor

21. Ladekontakter

O 00 NO 0T WN S
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22. Automatisk vanntilsettingsuttak

23. Reservert spor for tilkobling av
vanntilkoplingssettet for automatisk pafylling og
tgmming

24, Strgmport

25. Ledningsoppbevaringsspor

Merk: Vanntilkoblingssettet for automatisk pafylling og

tapping ma kjgpes separat. (Kun tilgjengelig i bestemte
regioner)

Fig. A-4

® Forberedelser i
hjemmet ditt

Far rengjering bes du fjerne ustabile, skjare,
verdifulle eller farlige gjenstander. Rydd opp i
kabler, kluter, leker, harde og skarpe gjenstander
pa gulvet. Det gjgres for & unnga mulige skader
ved at de vikles inn, ripes eller veltes av roboten.
Far rengjering plasseres en fysisk barriere foran
trapper for a sikre sikker og jevn drift av roboten.
Apne dgren til rommet som skal rengjgres og
plasser mgbler pa riktig sted for & lage mer plass.
For & hindre at roboten ikke gjenkjenner omradet
som rengjeres, ma du ikke sta foran roboten,
darstokker, ganger eller trange steder.
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Merk:

Nér du bruker roboten for fgrste gang, ma du fglge den
rundt mens den rengjer for a fjerne eventuelle hindringer i
tide.

LED-hjelpelyset gir ekstra belysning i svakt opplyste
omgivelser.

lkke stgvsug harde gjenstander som steiner, stalkuler og
leketaysdeler, eller skarpe gjenstander som byggeavfall,
knust glass og spiker, siden dette kan fgre til riper i gulvet.

@ Far bruk

1. Plasser ladestasjonen og koble den til en
stikkontakt

Plasser basestasjonen pa et sted som er sa apent

som mulig og med et godt Wi-Fi-signal. La det

vaere nok plass som vist pa figuren og fjern

eventuelle gjenstander i det skraverte omradet.

Sett stremledningen inn i basen og plugg den inn i

stikkontakten.

Merk:

» Fgr stremledningen godt oppover til indikatoren tennes.

« Sgrg for at ingen objekter blokkerer signalomradet.

For & hindre vannflekker fra a fukte tregulv eller tepper,

anbefales det & plassere basestasjonen pa flisgulv eller

marmorgulv.

2. Monter forlengelsesplate for rampen

3. Fjern robotbeskyttelsen og installer sidebgrsten
og moppeenheten

Merk: Installer sidebgrsten til den klikker pa plass.

4. Koble roboten til basestasjonen

Trykk pa og hold inne stremknappen pa roboten

i 3 sekunder for a sla den pa. Plasser roboten pa
basestasjonen med moppen vendt mot vaskebrettet.
Deretter hgrer du et talevarsel nar roboten kobles

til stasjonen. Etter at roboten er fulladet, forblir
statusindikatorene pa roboten og basestasjonen tent
i 10 minutter og dimmes deretter.

Merk: Det anbefales a lade roboten helt opp fer den tas i bruk
for farste gang. Hvis roboten ikke kan sl&s pa etter at batteriet
er utladet, kobler du roboten manuelt til stasjonen for a lade
den.

5. Tilsett rengjgringsmiddelet

(1) Ta av stevtankdekselet og trekk ut det

automatiske vaskemiddelrommet.

(2) Apne det gvre lokket pa rommet og tilsett
rengjgringsmiddelet.

(3) Lukk lokket p& rommet, sett det tilbake i basestasjonen,
og sett deretter pa igjen stgvbeholderdekselet..
Rengjgringsmiddelet tilsettes automatisk mens den arbeider.
Merk:

Det automatiske vaskemiddelrommet kan fylles med
rengjeringsmiddel for bruk. Ikke tilsett annen veeske enn
det offisielt godkjente rengjgringsmiddelet for & forhindre
funksjonsfeil.

Installer det automatiske vaskemiddelrommet til det klikker
pa plass.

6. Tilsett vann i rentvannstanken

Ta ut rentvannstanken fra basestasjonen og fyll den opp med
rent vann. Installer den deretter tilbake i basestasjonen.

Merk: Ikke tilsett varmt vann i vanntanken, siden dette kan
fore til at tanken blir deformert.

Fig. C1 og Fig. C6



® Koble til Dreamehome-
appen

1. Last ned Dreamehome-appen

Skann QR-koden pa roboten eller sgk etter
«Dreamehome» i appbutikken for & laste ned og
installere appen.

Merk:

« Bare 2,4 GHz Wi-Fi stgttes.

« P& grunn av oppgraderinger i appens programvare, kan
de faktiske operasjonene avvike fra setningene i denne
bruksanvisningen. Fglg instruksjonene i den gjeldende
appversjonen.

2. Legg til enhet

Apne Dreamhome-appen, trykk pa «Skanne QR-
kode for & koble til» og skann den samme QR-
koden pa roboten igjen for & legge til enheten. Falg
instruksjonene for a fullfgre Wi-Fi-tilkoblingen.

Merk:

« For a tilbakestille Wi-Fi, gjentar du trinn 2 og fglger
deretter instruksjonene for & fullfgre Wi-Fi-tilkoblingen.
 For a koble enheten fra Wi-Fi-nettverket, trykker du pa og

holder inne tilbakestill-knappen pa roboten i 3 sekunder.
@ Wi-Fi-indikator
* Blinker sakte: Skal tilkobles
* Blinker raskt: Tilkobler
« Pa: Tilkoblet

® QR-kode

@ Bruk

Sla pa/av

Trykk og hold inne strgmknappen i 3 sekunder for
a sla pa roboten. Plasser roboten pa basestasjonen.
Roboten slar seg automatisk pa og begynner a
lade. For a sla av roboten, flytter du roboten bort
fra basestasjonen og trykker pa og holder inne
stremknappen i 3 sekunder.

Rask kartlegging

Etter & ha konfigurert nettverket for fgrste gang,
fglger du instruksjonene i appen for raskt &

lage et kart. Roboten vil begynne & kartlegge

uten rengjgring. Nar roboten kommer tilbake til
basestasjonen, er kartleggingsprosessen fullfgrt og
kartet lagres automatisk.

Pause/dvale

Nar roboten er i bruk, kan du trykke pa en vilkarlig

knapp for a sette den pa pause. Hvis roboten er satt

pa pause i mer enn 10 minutter, gar den automatisk

i dvalemodus. Stregmindikatoren og ladeindikatoren

vil sla seg av. Trykk pa en vilkarlig knapp pa roboten,

eller trykk pa appen for a vekke roboten.

Merk:

« Roboten slas automatisk av dersom den er i dvalemodus i
over 12 timer.

» Hvis roboten settes pa pause og plasseres pa
basestasjonen, vil den gjeldende rengjgringsprosessen
avsluttes.

Auto-gjenoppta rengjgring

Nar robotstgvsugeren har for lite batteri, gar den
automatisk tilbake til basestasjonen for lading.
Etter & ha ladet til riktig batteriniva, gjenopptar den
uferdige rengjgringsoppgaver.

Ikke forstyrr-modus

Nar roboten er satt til Ikke forstyrr-modus,

forhindres den fra & gjenoppta rengjgringen og

strgmindikatoren slukker. Ikke forstyrr-modus er

deaktivert som standard. Du kan bruke appen til &

aktivere Ikke forstyrr-modus eller endre lkke forstyrr-

perioden. Ikke forstyrr-perioden er fra kl. 22:00 til kl.

08:00 som standard.

Merk:

« Planlagte rengjgringsoppgaver utfgres presist i lkke
forstyrr-perioden.

» Roboten gjenopptar rengjgringen der den slapp etter at
Ikke forstyrr-perioden utlgper.

Omraderengjgring

Nar roboten venter, trykker du kort p& {J -knappen
for & aktivere omraderengjgringsmodus. | denne
modusen rengjgr roboten et kvadratisk omrade pa 1,5
x 1,5 meter rundt seg, og gar tilbake til startpunktet
nar omraderengjgringen er fullfgrt.

Starte roboten pa nytt

Hvis roboten slutter a reagere eller ikke kan slas
av, trykker du pé og holder inne stremknappen i 10
sekunder for & tvinge den av. Deretter trykker du pa

121




og holder inne stremknappen i 3 sekunder for & sl3

pa roboten.

Stgvsuge og moppe

Merk: Nar du bruker moppeenheten for fgrste gang, utfgrer
roboten «Stgvsuge og moppe»-oppgaven som standard.

1. Starte rengjgring

Trykk pa stremknappen pa roboten, eller bruk appen

for & fa roboten til & starte fra basestasjonen.Deretter
planlegger roboten den optimale rengjgringsruten og utfgrer
rengjgringsoppgaven basert pa det opprettede kartet.

Merk:

For & sikre at roboten enkelt returnerer til basestasjonen
etter rengjering, anbefales det & fa roboten til & starte fra
basestasjonen.

« Vent et gyeblikk mens moppeputene rengjgres far
robotstgvsugeren starter moppingen.

Ikke flytt basestasjonen, rentvannstanken,
skittenvannstanken eller vaskebrettet mens den er i drift.
Varmtvannsrengjaring kan aktiveres i appen for
rengjgringsoppgaver for moppeputer og vaskebrettbasen,
som gjelder for alle moduser. For & unnga skalding ma du
ikke bergre vannutlgpet nar funksjonen er pa.

2. Automatisk moppevask

Under rengjgring vil roboten automatisk ga tilbake
til basestasjonen for & vaske moppeputene, basert
pa rengjgringsfrekvensen for moppeputer spesifisert
i appen. Basestasjonen fyller automatisk robotens
vanntank og roboten gjenopptar rengjgringen.

Merk: Hvis roboten kommer tilbake til basestasjonen for &
vaske moppeputene sine under rengjgringen, tgmmer ikke
stasjonen automatisk stgvdunken.
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3. Tem stgvboksen automatisk og vask og terk
moppeputene

Etter at robotst@vsugeren har fullfert en

rengjgringsoppgave og gar tilbake til basestasjonen

for & lade, begynner basestasjonen automatisk

a tsmme stgvdunken fgr den rengjer og terker

moppeputene.

Merk:

» Hvis den automatiske temmefunksjonen er slatt av i appen,
vil ikke basestasjonen automatisk temme stgvdunken.

» Basestasjonen tgmmer stgvdunken i henhold til frekvensen
som er angitt i appen.

4. Rengjgr skittenvanntanken

Etter at robotstgvsugeren har fullfert oppgaven, ma
du rengjgre skittenvannstanken for & unnga lukt.

Mopping etter stgvsuging

Aktiver mopping etter stavsuging-funksjonen i
appen, og roboten lgfter automatisk moppeenheten
pa basestasjonen for & stevsuge gulvet. Etter at
stavsugingen er fullfert, gar roboten tilbake for &
temme stgvdunken. Deretter begynner den & tarke,
etter automatisk senking av moppeenheten.

Kun stgvsuge

Aktiver stgvsugingsfunksjonen i appen, og roboten
lgfter automatisk moppeenheten og starter
stavsuging.

Kun moppe

Aktiver moppefunksjonen i appen, sa kontrollerer

roboten om moppen er installert. Hvis ikke, kan du
installere moppeenheten manuelt, deretter begynner
roboten & moppe automatisk.



@ Rutinemessig vedlikehold

Deler

For & holde roboten i god stand, anbefales det & se bruken av tilbehgr i appen eller fglgende tabell for rutinemessig vedlikehold.

Omnidireksjonelt hjul

Kantsensor

Laseravstandssensor
(LDS)

Del Vedlikeholdshyppighet Bytteperiode Del Vedlikeholdshyppighet Bytteperiode
Skittenvannstank Etter hver bruk ; 3D-dobbeltlinjelaser-
Rentvannstank sensorer
Hovedbgrste Hver 6. til 12. maned Teppesensor
Stevdunkens filter En gang hver 2. uke Trappesensorer
Hver 3. til 6. maned . .
Sidebgrste Stgtfangervindu En gang hver maned
/
Moppeputeholder / Stgtfanger
Vaskebrett En gang hver 2. maned / Robotens automatiske
vannpafyllingsinntak

Basestasjonens
signalomrade Robotens bunn
Ladekontakter Stevdunk Rengjer ved behov

. Stgvpose Hver 2. til 4. maned
Automatiske /
temmingsventiler En gang hver maned / Moppepute Hver 1. til 3. méaned

Merk: Utskiftningshyppigheten avhenger av din bruk av roboten. Hvis det oppstar
unntak pa grunn av spesielle omstendigheter, bgr delene byttes.
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Vaskebrettbase

Basestasjonen utfarer selvrens av vaskebrettet
sammen med rengjgring av hver moppepute. Se
fglgende trinn for dyp rengjoring:

1. Aktiver funksjonen for rengjgring av
vaskebrettbasen i appen, og roboten gar ut av
basestasjonen automatisk. Ta ut vaskebrettet og
vent til vannet fyller vaskebrettbasen.

2. Bruk et egnet verktgy for & rengjere
vaskebrettbasen. Etter et gyeblikk vil
basestasjonen automatisk pumpe ut det brukte
vannet. Tgrk deretter av vaskebrettbasen med en
myk og terr klut.

3. Snu vaskebrettet rundt og fjern rulledekselet og
rullen etter tur. Trekk deretter av endestykkene pa
rullen.

Merk:

Hvis rulledekselet blokkeres av viskere pa begge

sider av vaskebrettet, roterer du rullen for a flytte

dem til side.

Rulledekselet kan fiernes med et egnet verktgy.

4. Fjern haret som er sammenfiltret i rullen, og sett
deretter sammen delene igjen i samsvar med
tilsvarende farger.

5. Skyll vaskebrettet med rent vann og terk det av.
Sett det deretter tilbake i basestasjonen nedover
pa skra.

6. Bruk appen eller trykk kort pa O -knappen pa
roboten for a returnere den til basestasjonen.
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Merk: Ikke fa roboten til & ga tilbake til basestasjonen under
rengjgring.

Fig. F-1
Stgvpose

1. Fjern stavtankdekselet og kast stavposen.
Merk: Ved a trekke opp handtaket vil posen forsegles for &
forhindre at stev og smuss utilsiktet faller ut.

2. Fjern stev og rusk fra filteret med en tarr klut.
3. Installer en ny stgvpose.

4. Sett pa plass stevtankdekselet.
Fig. F-2

Skittenvannstank
1. Fjern skittenvanntanken, apne lokket og hell ut
det skitne vannet.

2. Skyll skittenvannstanken med rent vann, og bruk
et egnet verktgy til & rengjgre den indre veggen
av skittenvannstanken.

Merk: Flytekulen i skittenvanntanken er en bevegelig del. Ikke
bruk for mye kraft ndr du rengjer den for & unnga skader.

Fig. F-3

Hovedbgrste

1. Trykk bgrstevernklipsen innover for & fjerne

bgrstevernet og lgfte bgrsten ut av roboten.

2. Trekk ut bgrstedekslene i begge endene av
bgrsten som vist pa figuren. Bruk et egnet verktay
for a fjerne har som er filtret i bgrsten.

Fig. F-4
Sidebgrste

Fjern og rengjgr sidebgrsten.
Fig. F-5

Omnidireksjonelt hjul

Merk:

 Bruk et verktgy slik som en liten skrutrekker for & skille
akselen og dekket pa omnidireksjonshjulet. Ikke bruk
overdreven kraft.

¢ Skyll omnidireksjonshjulet under rennende vann og plasser
det tilbake etter at det har tarket helt.

Fig. F-6

Moppeputeholdere

Fjern og rengjgr moppeputeholderne.
Fig. F-7

Moppeputer

Fjern moppeputene fra moppeputeholderne for a
skifte dem.

Fig. F-8



Stgvbeholder og filter
1. Apne robotdekselet og trykk pa

stgvbeholderklemmen for & fjerne stgvbeholderen.

Fjern deretter filteret og bank forsiktig pa kurven.

Merk: Ikke forsgk a rengjere filteret med en bgrste, en finger
eller en skarp gjenstand. Dette kan forarsake skade.

2. Skyll stavdunken og filteret under rennende vann,
og la tgrke fgr du installerer dem igjen.
Merk:

o Skyll stgvdunken og filteret kun med rent vann. Ikke bruk
noe vaskemiddel.
o Bruk stgvdunken og filteret kun nar de er helt terre.

Fig. F-9

Robotsensorer

Tark av robotsensorene ved & bruke en myk og terr
klut, som vist i figuren nedenfor:

1. Laseravstandssensor (LDS)

2. Stgtfangervindu

3. 3D-dobbeltlinjelasersensorer

4. Kantsensor

5. Stgtfanger

6. Trappesensorer

7. Teppesensor

Merk: En vat klut kan skade sensitive elementer pa roboten
og basestasjonen. Bruk en tgrr klut til rengjgring.

Fig. F-10

Ladekontakter og signalomrade

Rengjgr ladekontaktene og signalomradet med en
myk og tarr klut.

Fig. F-11

Automatiske temmingsventiler

Rengjgr de automatiske tgmmingsventilene pa

roboten og basestasjonen med en myk og terr klut.

Fig. F-12

Batteri

Roboten inneholder en hgyytelses litium-ion
batteripakke. Sgrg for at batteriet forblir godt
ladet for daglig bruk, for & opprettholde optimal
batteriytelse. Hvis roboten ikke skal brukes over
en lengre periode, slar du den av og legger den
bort. For & forhindre skader fra overutlading, lades
roboten minst én gang hver tredje maned.
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Feilsgking

Problem Lgsning Problem L@sning
Det er lite batteri. Lad opp roboten pa basen og prev Basestasjonen kobles fra strgm eller flyttes nar roboten
deretter pa nytt. ikke er pa den.
Roboten slar
seg ikke pa. Temperaturen pa batteriet er for lav eller for hgy. Det Det er for mange hindringer rundt basestasjonen. Plasser
anbefales & bruke apparatet ved en temperatur mellom Robotstgv- basestasjonen i et mer dpent omrade.
0 °C (32 °F) og 40 °C (104 °F). sugeren kan . . .
: ; Flytting av roboten kan fere til at den endrer posisjon
ikke finne og pa egen hand, og den lager et nytt kart dersom
returnere til omplasseringen mislykkes. Hvis roboten er for langt fra
Basestasjonen er ikke koblet til stram, sgrg for at begge basestasjo- basestasjonen, kan det veere den ikke returnerer av seg
endene av strgmledningen er riktig tilkoblet. nen. selv til basen. | sa fall ma du manuelt plassere roboten p&
. . basestasjonen.
Roboten vil Kontakten mellom ladekontaktene pé basestasjonen og
ikke lade. robotstgvsugeren er darlig, rengjgr ladekontaktene. Tark av signalomradet pa basestasjonen for a fierne stev
Kontroller om det er fremmedlegemer ved kontakten til eller rusk.
roboten og fjern eventuelt fremmedlegemer.
Kontroller om det er nok plass pa begge sider eller foran
basestasjonen for & hindre at roboten blir blokkert.
Wi-Fi-passordet er feil. Kontroller at passordet som Roboten Ruten for retur til lading er sperret, f.eks. at dgren er
brukes for & koble til Wi-Fi-nettverket er riktig. setter seg lukket.
. o i fast foran ba- - .
Roboten Roboten statter ikke en 5 GHz Wi-Fi-tilkobling. Sgrg for sestasjonen R?boten kan QllahVIS gulvet foran basestasjonen er for
Klarer ikke & at roboten er koblet til en 2,4 GHz Wi-Fi-tilkobling. og kan ikke vatt. Rengjer i sa fall overfladig vann fgr du prever igjen.
kf’ble titwi- Wi-Fi-signalet er svakt. Sgrg for at roboten er i et omrade g4 tilbake til Det anbﬂefales a flytte basestasjonen til et annet sted og
Fi. med god Wi-Fi-dekning. den. prave pa nytt.
Sgrg for at rampens forlengelsesplate er ordentlig
Roboten er kanskje ikke klar til & konfigureres. Avslutt og installert.
ga inn i appen pa nytt, og prev igjen som instruert.
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Feilsgking

Problem Lasning Problem L@sning
Gjenstander som stregmledninger og tafler bar
Roboten kan ikke slas av nér den lader. Det anbefales & organiseres far du bruker roboten.
flytte roboten fra basestasjonen, og deretter trykke pa og Roboten
) holde inne stramknappen i 3 sekunder for & sla den av. beveger seg Arbeid pa véte og glatte overflater far hovedhjulet til &
Roboten vil skli. Det anbefales a tarke de vate stedene fgr du bruker

ikke sla seg av.

Hvis roboten ikke kan slas av ved & utfgre trinn 1, trykker

uten & falge

roboten.

du pa og holder inne stremknappen i 10 sekunder for & den angitte .

tvinge den av. Hvis problemet vedvarer, bes du kontakte ruten. Terk av stgtfangervinduet og

produktstatten. 3D-dobbeltlinjelasersensorene pa roboten med en ren,

myk og tarr klut for & holde dem rene og uhindret.
Det tar omtrent 3,5 timer & lade roboten helt nar batteriet Sora for at d il ol )
er lavt. org for at dgrene til rommene som skal rengjgres er
Rcﬁ)bot.en spne.

Ladehastighe- Hvis du bruker roboten ved temperaturer utenfor gar glipp av . ) ) )

det spesifiserte omradet, reduseres ladehastigheten rommene som Omrédet i rommet som skal_ rengjgres kan veere vatt og
ten er lav. glatt, noe som far roboten til & skli og fungere unormalt.

automatisk for & forlenge batteriets levetid.

Ladekontaktene pa bade roboten og basen kan veere
skitne, terk dem av med en tgarr klut.

skal rengjgres.

Terk gulvet fer du bruker roboten.

Stayen gker
mens roboten
er i drift.

Kontroller om stgvdunkfilteret er tilstoppet. Hvis ja,
rengjer den eller bytt den ut.

En hard gjenstand kan sette seg fast i hovedbgrsten
eller i stgvdunken. Kontroller og fjern eventuelle harde
gjenstander.

Hovedbgrsten eller sidebgrsten kan bli sammenfiltret.
Kontroller og fjern eventuelle fremmedobjekter.

Bytt sugemodus til Standard eller Stille.

Roboten vil
ikke gjenoppta
rengjgringen
etter lading.

Sgrg for at roboten ikke er stilt inn pa Ikke forstyrr-
modus, som forhindrer at den fortsetter rengjaringen.
Roboten vil ikke gjenoppta rengjgringen etter at du
manuelt returnerer roboten til basestasjonen for a lade,
noe som inkluderer & manuelt plassere roboten pa
basestasjonen eller sende roboten til lading via appen
eller selve roboten.
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Feilsgking

Problem

L@sning

Problem

L@sning

Stasjonen kan ikke tgmme
stgvdunken automatisk.

Kontroller om stgvposen i stavtanken er
full.

Hvis stgvposen ikke er full, ma du
kontrollere om det er noen hindringer ved
auto-temmeventilene til robotstevsugeren,
basestasjonen eller stavdunken. | sa fall ma
den blokkerte delen ryddes.

Moppeputeholderen heves
unormalt.

Fjern moppeputeholderen for & kontrollere
om det sitter fast fremmedlegemer i den,
og prev a starte roboten pa nytt. Hvis
problemet vedvarer, bes du kontakte
produktstgtten.

Vannivaet i vaskebrettet er
unormalt.

Ta av vaskebrettet, kontroller om
kloakkavlgpet er blokkert og rengjer det.
Trykk forsiktig ned pa skittenvanntanken
for & sikre at den er riktig installert.
Kontroller om forseglingen pa
skittenvannstanken er lgs eller ikke riktig
installert, og tilbakestill den i sa fall
manuelt. Hvis problemet vedvarer, bes du
kontakte produktstatten.

Kontroller rengjaringsmiddelet. Ikke tilsett
annen veaeske enn det offisielt godkjente
rengjgringsmiddelet.

Det er vann under
rentvannstanken eller rundt
pakningen.

Nar du tar ut rentvannstanken, kan det
veere igjen litt vann i rgret under tanken
eller rundt pakningen. Dette er normalt.
Tark av med en myk klut.

For mer hjelp kan vi kontaktes via https://global.dreametech.com
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Spesifikasjoner

Robot
Modell RLL77SE
Ladetid Ca. 3,5 timer
Nominell spenning 144V =
Nominell effekt 75 W
Driftsfrekvens 2400 - 2483,5 MHz
Maksimalt utgangseffekt <20 dBm

Under normal bruk fgr dette utstyret holdes i en avstand pa minst 20 cm mellom
antennen og brukerens kropp.

Oppladbar litium-ion-batteripakke

Modell P2150-4S2P-KLYEV/P2150-4S2P-MMBK
Nominell spenning 144V =

Anbefalt kapasitet 4,8Ah

Typisk kapasitet 5,2Ah 74,88Wh

Basestasjon

Modell RCLE0405/RCLE0405-1/RCLE0405-2

Nominell inngang 220-240 V ~ 50-60 Hz

Nominell utgang 20V=2A

Nominell effekt

. 700 W
(under stgvtgmming)

Nominell effekt
(under rengjering med
varmtvann)

160 W

Nominell effekt (under lading

. 87 W
og terking)

Merk:

« Nominell effekt (under varmtvannsrengjgring) avgjeres av effektverdien i den representative
perioden (vanntemperatur 25°C ).

« Nominell effekt (under lading og terking) avgjeres av effektverdien under full
belastningsperiode.

Basestasjon/ladedokking
Stremforbruk i standby-modus: < 0,5 W (innen 15 minutter etter at roboten
forlater basestasjonen/ladedokkingen)

Robot og basestasjon/ladedokking

Utstyret har ikke standby-modus eller andre tilsvarende tilstander nar det gjelder
standby-krav, stremstyringsfunksjon eller muligheten til & deaktivere tradlgse
nettverkstilkoblinger pa grunn av batterivedlikeholdsbehov. Stramforbruket til
utstyret er sannsynligvis hgyere enn andre utstyrsmodeller som oppfyller disse
funksjonskravene.
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Avhending og fjerning av

batteri

Den innebygde Litium-ion-batteripakken inneholder
stoffer som er skadelige for miljget. Far du avhender
batteriet, ma du sgrge for at batteriet fjernes av
kvalifiserte teknikere og avhendes pa et egnet
resirkuleringsanlegg.

- batteriet ma fjernes fra apparatet fgr det avhendes;
- apparatet ma kobles fra stremnettet nar du tar ut
batteriet;

— batteriet ma avhendes pa en sikker mate.

FORSIKTIG:
Fgr du tar ut batteriet, méa du koble fra stremmen og
tgmme batteriet s& mye som mulig.

Brukte batterier ma avhendes hos et passende
gjenvinningsanlegg.

Ikke utsett batteriet for hgye temperaturer for a
unnga risiko for eksplosjon.

Under darlige forhold kan vaeske lekke fra batteriet.
Hvis det oppstér kontakt mé du skylle med vann og
kontakte lege.
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Veiledning for fjerning:

1. Snu roboten, bruk et riktig verktgy for a fjerne
skruene pa baksiden av roboten, og fjern deretter
dekselet.

2. Koble fra polene mellom batteriet og PCB-kortet
for & fjerne batteriet.

EE-informasjon

)=

Alle apparatene utstyrt med symbolet er
elektrisk og elektronisk avfall (EE-avfall som
i direktiv 2012/19/EU) som ikke skal blandes
med usortert husholdningsavfall. Du bgr
heller beskytte menneskers helse og
miljget ved & overlevere kassert utstyr til et
utpekt innsamlingspunkt for resirkulering
av elektrisk og elektronisk utstyr, utpekt

av myndighetene eller lokale myndigheter.
Riktig avhending og resirkulering bidrar til
a forhindre mulige negative konsekvenser
for miljget og menneskers helse. Kontakt
installatgren eller lokale myndigheter

for mer informasjon om plasseringen,

samt vilkdr og betingelser for slike
innsamlingssteder.



Sakerhetsinformation

For att undvika elektriska stotar, brand eller skador orsakade av felaktig anvandning av apparaten, las
bruksanvisningen noggrant innan du anvander apparaten och spara den for framtida referens.

Anvandningsbegransningar

Denna produkt bér inte anvandas av barn yngre an 8 ar eller personer med fysiska, sensoriska eller
intellektuella handikapp eller begransad erfarenhet/kunskap utan dverinseende av en foralder/
vardnadshavare for att sakerstélla saker anvandning och for att undvika risker. Rengéring och underhall
far inte utféras av barn utan tillsyn.

Apparaten far endast anvandas med den strémforsérjningsenhet som féljer med apparaten.

Den har apparaten innehaller batterier som endast kan bytas ut av fackman.

Ta bort féremal fran omradet som ska rengdras. Barn far inte leka med apparaten. Sakerstall att barn
och husdjur halls pa sékert avstand fran roboten nar den &r i drift.

Undvik att installera, ladda eller anvanda apparaten i badrum eller runt pooler.

Den har apparaten &r endast avsedd fér golvrengdring i hemmiljé. Anvand den inte utomhus, pa icke-
golvytor eller i kommersiella eller industriella miljéer.

Kontrollera att apparaten fungerar korrekt pa en lamplig plats. | annat fall ska du inte anvanda enheten.
Om stromkabeln &r skadad maste den bytas ut mot en sarskild sladd eller enhet som finns tillganglig
hos tillverkaren eller dess servicepersonal.

Anvand inte roboten i ett omrade hdngande ovan markniva utan skyddsbarriar.
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Sakerhetsinformation

132

Placera inte roboten upp och ner. Anvand inte LDS-kapan, robotkapan eller stétfangaren som handtag
for roboten.

Anvand inte roboten i en omgivningstemperatur éver 40 °C eller under 0 °C, eller pa ett golv med
vatskor eller klibbiga amnen.

For att forhindra att det uppstar skador fran att roboten fastnar bér du ta bort l&sa foremal och sladdar
fran golvet langs rengdringsrutten innan du anvander roboten.

Ta bort 6mtaliga eller sma foremal fran golvet sé att roboten inte krockar med dem och skadar dem.
Hall har, fingrar och andra kroppsdelar borta fran robotarnas sugdppning.

Forvara rengdringsverktyget utom rackhall fér barn.

Anvand inte roboten i ett rum dar spadbarn eller barn sover.

Placera inte barn, husdjur eller nagot féremal pa roboten oavsett om den star stilla eller rér sig.
Forvara rengdringsmedlet utom rackhall fér barn.

Anvand endast det officiellt godkdnda rengéringsmedlet. Tillsatt inte nagon vatska som alkohol eller
desinfektionsmedel.

Anvand inte roboten for att rengéra brinnande féremal. Anvand inte roboten for att plocka upp
brandfarliga eller brannbara vatskor, fratande gaser eller outspadda syror eller [&sningsmedel.
Dammsug inte harda eller vassa féremal. Anvand inte apparaten for att plocka upp féremal som stenar,
stora pappersbitar eller nagot som kan tappa till apparaten.

Stickkontakten maste dras ur vagguttaget innan du rengor eller underhaller apparaten.

Torka inte av roboten eller basstationen med en vat trasa eller skdlj dem med vatska. Efter rengéring av
tvattbara delar, torka delarna helt innan du satter tillbaka dem och anvéander dem.



Sakerhetsinformation

Anvand apparaten enligt instruktionerna i bruksanvisningen. Anvandare ar ansvariga for forlust eller
skada som uppstar pa grund av felaktig anvandning av denna produkt.

Batterier och laddning

Anvand inte ett batteri eller en basstation fran tredje part. Roboten kan endast anvandas med
basstationsmodell RCLEO405/RCLE0405-1/RCLEO405-2.

Forsok inte ta isar, reparera eller modifiera batteriet eller basstationen pa egen hand.

Placera inte basstationen nara en varmekalla.

Anvand inte en vat trasa eller bléta hander for att torka eller rengdra basstationens laddningskontakter.
Kassera inte gamla batterier pa ett felaktigt satt. Batterier som férbrukats ska kasseras pa lamplig
atervinningscentral.

Om stromsladden skadas eller gar sénder maste du sluta anvanda den direkt och kontakta kundservice.
Sakerstall att roboten ar avstéangd nar den transporteras och forvaras i originalférpackningen om
mojligt.

Om roboten inte ska anvéndas under en langre tid bér du ladda den helt, sedan sténga av den och
férvara den pa en sval och torr plats. Ladda om roboten minst en gang var 3:e manad for att undvika
dverurladdning av batteriet.

Lasersakerhetsinformation
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Sakerhetsinformation

* Lasersensorn i den har apparaten uppfyller IEC 60825-1:2014/EN 60825- 1:2014/A11:2021 standard for
laserprodukter i klass 1. Undvik direkt dgonkontakt med den under anvandning.

LASERPRODUKT KLASS 1
LASERPRODUKT FOR KONSUMENTBRUK
EN 50689:2021

ﬁ Endast fér inomhusbruk

Las bruksanvisningen

Harmed férklarar Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. att radioutrustningen typ RLL77SE &verensstammer med direktiv 2014/53/EU. Den fullstédndiga texten till EU-

forsdkran om 6verensstammelse finns pa féljande webbadress: https://global.dreametech.com
Om du vill lasa en utférlig e-anvandarhandbok, ga till https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags

134



@ Produktoversikt

Robot
1. 3 Flackrengdringsknapp
Tryck for att starta flackrengdring
2. Knapp for strom/rengoring
Hall den intryckt i tre sekunder for att sla pa eller
stéanga av
Tryck for att starta rengéringen efter att roboten
har slagits pa
3. OO Dockningsknapp
Tryck for att skicka roboten tillbaka till
basstationen
Hall den intryckt i tre sekunder for att inaktivera
barnlaset
Knappstatusindikator
* Helt vit: Rengéringen eller stadningen slutférdes
 Blinkande orange: Fel
« Fast orange sken: Vantar vid lagt batteri eller
pausad vid lagt batteri
Obs:
o Tryck pa valfri knapp pa roboten for att pausa roboten nar
den stadar eller aker tillbaka for att ladda.
Barnlas kan aktiveras/inaktiveras via appen Dreamehome.
. Mikrofon
. LDS-lock
. Laseravstandssensor (LDS)
. Stotfangare
. Fonster for stétfangare
. 3D-lasersensorer med dubbla linjer
10. Extra LED-lampor
11.Al IR-kamera

O 00 N O ol b

12. Al HD-kamera

13. Kapa

14. Ventil for automatisk témning

15. Laddningskontakter

16. Inlopp for automatisk vattenpafyllning
17. Kontakter

18. Aterstéllningsknapp

Hall intryckt i tre sekunder for att aterstalla till
fabriksinstéllningarna

19.Wifi-indikator

20. Kantsensor

21. Trappsensorer

22. Mattsensor

23. Sidoborste

24. Huvudborste

25. Huvudhjul

26. MopExtend-enhet

27. Vridbart hjul

28.Borstskydd

29. Huvudhjul

30. Fastklammor for borstskydd
31. Monteringshal for mopphallare

Bild A-1

Dammbehallare

1. Filter

2. Filterhandtag

3. Klamma fér dammbehallarens lock
4. Dammbehallarens fastklamma

5. Dammbehallarens lock

6. Ventiler fér automatisk témning
Bild A-2

Moppenhet

1. Omrade fér montering av mopp
2. Moppdynans hallare
3. Moppdyna

Bild A-3

Basstation

Kapa

Smutsvattentank

. Renvattentank

Lock pa dammbehallaren

. Tvattbrada

. Férlangningsplatta ramp
Smutsvattentank

. Klamma for vattentank

. Flottérkulan

10. Renvattentank

11. Klamma fér vattentank

12. Vattenrér

13. Filter

14. Flottor

15. Fack med automatiskt rengéringsmedel
16. Filter

17. Signalomrade

18. Ventiler fér automatisk témning
19.Statusindikator

* Helt vit: Basstationen &r ansluten till strém
* Fast orange sken: Basstationen har ett fel
20. Dammpasens plats

21. Laddningskontakter

VO NOUTA NS
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22. Utlopp fér automatisk vattenpafyllning

23. Plats reserverad fér anslutning av
vattenanslutningssatsen for automatisk
pafyllning och témning

24, Strémforsérjningsport

25. Forvaringsficka for stromsladd

Obs: Vattenanslutningssatsen for automatisk pafylining och

témning méste képas separat. (Endast tillgangligt i specifika

regioner)

Bild A-4

® Forbereda ditt hem

Innan rengdring paborjas, ska instabila, 6mtaliga,
vardefulla eller farliga foremal plockas bort, och
kablar, trasor, leksaker, harda foremal och vassa
foremal rensas fran marken for att undvika att bli
insnarjd, repad eller omkullvélt av roboten och
orsaka skador.

Innan du startar rengéringen bor ett fysiskt hinder
placeras vid kanten av trappan for att sakerstélla
en saker och smidig drift av roboten.

Oppna dérren till det rum som ska rengéras och
stall moblerna pa sin ratta plats for att frigéra mer
utrymme.

For att undvika att roboten inte kanner igen
omraden som behdver rengéras ska du inte sta
framfor roboten, tréskeln, korridoren eller tranga
platser.
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Obs:

Nar du anvander roboten for férsta gangen, félj den under
rengdringen for att ta bort eventuella hinder i tid.

Den extra LED-lampan ger extra ljus i svagt upplysta
miljoer.Den extra LED-lampan ger extra ljus i svagt
upplysta miljcer.

Harda foremal som stenar, stalkulor och leksaksdelar, eller
vassa féremal som byggavfall, krossat glas och spikar ska
inte dammsugas upp, annars kan underlaget skrapas.

@ Innan anvandning

1. Placera basstationen och anslut till ett eluttag

Placera basstationen pa en plats som &r sa 6ppen

som mdjligt och med bra wifi-tédckning. Lamna

tillrackligt med utrymme enligt bilden och ta bort alla

foremal i det skuggade omradet. Satt i stromkabeln i

basstationen och anslut den till uttaget.

Obs:

Sétt i stromkabeln ordentligt uppat tills indikatorn tands.

Se till att inga féremal kan blockera signalomradet.

For att forhindra att vattenflackar vater tragolv eller mattor,

rekommenderas att placera basstationen pa kakelgolv eller

marmorgolv.

2. Montera rampens forlangningsplatta

3. Ta bort robotskydden samt montera sidoborsten
och moppsatsen

Obs: Installera sidoborsten tills den klickar pa plats.

4. Anslut roboten till basstationen

Tryck pa och hall in strémknappen pa roboten i

tre sekunder for att sla pa den. Placera roboten

pa basstationen med moppenheten vand mot
tvattbradan. Sedan hoér du ett réstmeddelande nar
roboten lyckats ansluta till basstationen. Efter att
roboten ar fullt laddad kommer statusindikatorerna
pa roboten och basstationen att forbli tanda i 10
minuter och sedan dampas.

Obs: Vi rekommenderas att ladda roboten fullt ut innan du
anvander den for forsta gangen. Om roboten inte kan slas pa
nar batteriet ar urladdat kan du manuellt ansluta roboten till
stationen for att ladda den.

5. Fyll pa rengdringslésningen

(1) Ta bort locket p& dammbehéllaren och dra ut

facket med automatiskt rengéringsmedel.

(2) Oppna fackets 6vre lock och tillsatt rengéringsmedlet.
(3) Stang locket till facket, sétt tillbaka det i basstationen
och satt sedan tillbaka locket pa dammbehallaren.
Rengoringsmedlet laggs automatiskt till under arbetet.
Obs:

Fack for automatisk rengéringsmedel kan fyllas med
rengdringslésning for anvandning. Tillsatt ingen annan
vatska &n det officiellt godkénda rengéringsmedlet for att
forhindra fel.

Montera facket foér automatiskt rengéringsmedel tills det
klickar pa plats.

6. Hall i vatten i tanken for rent vatten

Ta ur den rena vattentanken ur basstationen och fyll upp
tanken med rent vatten. Installera sedan tillbaka den i
basstationen.

Obs: Tillsatt inte hett vatten i vattentanken, eftersom detta
kan gora att tanken deformeras.

Bild C1 - Bild C6



® Ansluter till
Dreamehome-appen

1. Ladda ner Dreamehome-appen

Skanna QR-koden pa roboten, eller sok pa
"Dreamehome” i appbutiken fér att ladda ner och
installera appen.

Obs:

Endast 2,4 GHz wifi stods.

Pa grund av uppgraderingar av appens mjukvara kan de
faktiska funktionerna skilja sig fran vad som anges i denna
handbok. Félj instruktionerna i den uppdaterade versionen
av appen.

2. Lagga till enhet

Oppna Dreamehome-appen, tryck p& "Skanna QR-
kod for att ansluta”, skanna samma QR-kod pé&
roboten igen och lagg till enheten. Folj anvisningarna
for att slutfora wifi-anslutningen.

Obs:

» For att aterstalla wifi,, upprepa steg 2 och folj sedan

anvisningarna for att slutféra wifi-anslutningen.

For att koppla bort enheten fran wifi-natverket, tryck
pa och hall in Aterstallningsknappen pa roboten i tre
sekunder.
@ Wifi-indikator

* Blinkar langsamt: Kan anslutas

* Blinkar snabbt: Anslutning

e Pa: Ansluten

@ QR-kod

@ Bruksanvisning

Sla pa/av

Tryck och hall in strémknappen i tre sekunder for
att sla pa roboten. Stromindikatorn bor vara tand.
Placera roboten pa basstationen och roboten bor
slas pa automatiskt och bérjar ladda. Stang av
roboten genom att flytta den fran basstationen och
tryck pa och hall in stromknappen i tre sekunder.

Snabb kartlaggning

N&r du har konfigurerat natverket for forsta gangen
foljer du anvisningarna i appen for att snabbt
skapa en karta. Roboten bérjar kartlagga utan att
rengdra. Nar roboten atervander till basstationen
har kartlaggningen slutférts och kartan sparas
automatiskt.

Pausa/Vilolage

N&r roboten &r igdng kan du trycka pa valfri knapp

for att pausa den. Om roboten pausar i mer &n

tio minuter gar den automatiskt in i vilolage.

Stromindikatorn och laddningsindikatorn slacks.

Tryck pa valfri knapp pa roboten, eller anvéand appen

for att vacka roboten.

Obs:

« Roboten stangs av automatiskt om den [amnas i vilolage i
mer an 12 timmar.

« Om roboten pausas och placeras pa basstationen avslutas
den pagaende rengoéringsuppgiften.

Ateruppta rengéring automatiskt

Om batterinivan ar for lag kommer roboten
automatiskt ga tillbaka till basstationen for att ladda.
Efter laddning till lamplig batteriniva aterupptar den
oavslutade rengéringsuppgifter.

Stér ej-lige (DND)

Nar roboten &r instélld pa Stor ej-lage (DND),

kommer roboten att férhindras fran att ateruppta

rengdringen och stromindikatorn slocknar. Stor ej

(DND)-l&aget &r inaktiverat som fabriksstandard. Du

kan anvanda appen for att aktivera DND-laget eller

&ndra DND-perioden. Stér ej (DND)-perioden &r

22:00 - 08:00 som standard.

Obs:

¢ De schemalagda rengdringsaktiviteterna kommer att
utféras i tid under Stér-ej-perioden (DND).

» Roboten aterupptar rengéringen dar den slutade senast
efter att Stér-ej-perioden (DND) tagit slut.

Flack-rengdring

N&r roboten véntar, tryck kort pa knappen {3 for
att aktivera flackrengoringsléaget. | det har laget
reng6r roboten ett kvadratiskt omrade pa 1,5 x 1,5
meter runt sig och atergar till startpunkten nar
flackrengdringen ar klar.

Omstart av roboten

Om roboten slutar svara eller inte gar att stanga
av, tryck pa och hall in stromknappen i tio sekunder
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for att framtvinga en avstangning. Tryck sedan pa
stromknappen och hall in den i tre sekunder for att
sla pa maskinen.

Dammsuga och moppa

Obs: Nar moppenheten anvands for forsta gangen utfor
roboten "Dammsuga och moppa’-uppgiften som standard.

1. Starta rengdringen

Tryck pa stromknappen pa roboten eller anvand appen for
att starta roboten fran basstationen. Sedan kommer roboten
att planera den optimala stadrutten och utféra staduppgiften
utifran den skapade kartan.

Obs:

o For att det ska vara enkelt for roboten att atervanda till
basstationen nér stddningen ar klar, rekommenderar vi att
du startar den fran basstationen.

Innan roboten bérjar moppa kommer moppdynorna att
rengdras, var god avvakta.

Flytta inte basstationen, renvattentanken,
smutsvattentanken eller tvattbradan.
Varmvattenrengéring kan aktiveras i appen for
rengdringsuppgifter med moppdyna och tvattbrada, vilket
galler for alla lagen. For att undvika skallning, ror inte vid
vattenutloppet nar funktionen &r pa.

2. Automatisk mopptvatt

Under rengdringen kommer roboten automatiskt

att atervanda till basstationen for att tvatta sina
moppdynor baserat pa den rengéringsfrekvens for
moppdynor som har angivits i appen. Basstationen
kommer automatiskt att fylla pa robotens vattentank,
och roboten aterupptar rengéringen.
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Obs: Om roboten atervander till basstationen for att tvatta
sina moppdynor under rengéring, kommer basstationen inte
automatiskt att tomma dammbehallaren.

3. Tom dammbehallaren automatiskt och tvatta och
torka moppdynorna

Efter attroboten har avslutat en rengéringsuppgift
och atervant till basstationen for att ladda,
kommer basstationen automatiskt att bérja témma
dammbehallaren och sedan rengéra och torka
moppdynorna.

Obs:

o Ar funktionen automatisk tdmning avstangd i appen
kommer basstationen inte automatiskt att tomma
dammbehallaren.

» Basstationen kommer att témma dammbehallaren enligt
den frekvens som &r instélld i appen.

4. Rengdr den anvanda vattentanken

Nar roboten har slutfért sin uppgift ska du rengéra
den anvanda vattentanken for att undvika lukt.

Moppa efter dammsugning

Aktivera funktionen att moppa efter dammsugning i
appen. Roboten lyfter automatiskt moppanordningen
for att dammsuga golvet. Nar dammsugningen

ar klar atervander roboten for att témma
dammbehallaren och bérjar sedan moppa efter att
automatiskt ha séankt moppenheten.

Endast dammsugning

Aktivera funktionen dammsugning i appen, och

roboten lyfter automatiskt moppanordningen och
bérjar dammsuga.

Endast moppning

Aktivera moppningsfunktionen i appen sa
kontrollerar roboten om moppsatsen &r installerad.
Om inte, installera moppenheten manuellt och
roboten bérjar automatiskt att bérja moppa.



@ Rutinunderhall

Delar

For att halla roboten i gott skick, rekommenderas att du foljer tillbehdrsanvandning i appen eller féljande tabell for rutinunderhall.

témning

Vridbart hjul

Kantsensor

Laseravstandssensor
(LDS)

Del Underhallsfrekvens Utbytesperiod Del Underhallsfrekvens Utbytesperiod
Smutsvattentank Efter varje anvandning 3D-lasersensorer med
/ -
Renvattentank dubbla linjer
Mattsensor
Huvudborste Varje 6 till 12 manader
2 Trappsensorer
Dammbehallarens filter En gang varannan vecka ) ) )
Sidoborste Varje 3 till 6 manader Fonster for stotfangare En gang i ménaden )
Moppdynans héllare / Stotfangare
Tvattbrada En gang varannan manad / Robotens inlopp
for automatisk
Basstationens vattenpafyllning
signalomrade
Botten av roboten
Laddningskontakter Dammbehallare Rengor den vid behov
Dammpase Varje 2 till 4 manader
Ventiler for automatisk ! . .
En gang i manaden / Moppdyna Varje 1 till 3 manader

Obs: Ersattningsfrekvensen beror pa din anvandning av roboten. Om ett
undantag uppstar pa grund av sarskilda omstandigheter bor delarna bytas ut.
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Bas for tvattbrada

Basstationen utfor sjalvrengéring av tvattbradan och
rengdring av moppdynorna. Se nedanstaende steg
for djuprengéring.

1. Aktivera funktionen fér rengéring av basstationen
i appen, sa ldmnar roboten basstationen
automatiskt. Ta ut tvattbradan och vanta tills
vatten fyller tvattbréadans bas.

2. Anvand ett lampligt verktyg for att rengdra basen
pa tvattbradan. Efter ett 6gonblick pumpar
basstationen automatiskt ut det anvénda vattnet.
Torka sedan av basen pa tvattbradan med en mjuk
och torr trasa.

3. Vand pa tvattbradan, ta bort rullskyddet och rullen
i tur och ordning och dra sedan av dndlocken pa
rullen.

Obs:

* Om rullskyddet blockeras av torkare pa bada sidor
av tvattbradan, ska rullen vridas for att flytta dem
at sidan.

Rullskyddet kan tas bort med ett lampligt verktyg.

4. Plocka bort har som trasslat in sig i rullen och satt
sedan tillbaka delarna enligt motsvarande farger.

5. Skolj tvattbradan med rent vatten, torka av den
och satt sedan tillbaka den i basstationen snett
nedat.

6. Anvand appen eller tryck kort pa knappen
) pa roboten for att fa den att atervanda till
basstationen.
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Obs: Lat inte roboten &tervanda till basstationen under
rengdringen.

Bild F-1
Dammpase

1. Ta bort dammbehallarens lock och kassera
dammpasen.

Obs: Genom att dra handtaget uppat forseglas pasen for att

forhindra att damm och skrép faller ut av misstag.

2. Ta bort damm och skrap fran filtret med en torr
trasa.

3. Satt i en ny dammpase.

4. Satt tillbaka dammtankens lock.
Bild F-2

Smutsvattentank
1. Ta bort smutsvattentanken, 6ppna locket och hall
ut det anvanda vattnet.

2. Skolj smutsvattentanken med rent vatten och
anvand ett lampligt verktyg for att gora rent
smutsvattentankens insida.

Obs: Flottorkulan i smutsvattentanken &r en rorlig del. Anvand
inte for mycket kraft nér du rengér den for att undvika att
skada den.

Bild F-3

Huvudborste

1. Tryck in bortskyddsklammorna for att ta bort

borstskyddet och lyft borsten ur roboten.

2. Dra ut borstkaporna i bada andar pa borsten sa
som visas pa bilden. Anvand ett lampligt verktyg
for att ta bort harstran som trasslat in sig i
borsten.

Bild F-4

Sidoborste

Ta bort och rengér sidoborsten.
Bild F-5.

Vridbart hjul

Obs:

* Anvand ett verktyg sdsom en liten skruvmejsel for att
separera axeln och dacket pa det vridbara hjulet. Anvand
inte 6verdrivet mycket kraft.

e Skolj det vridbara hjulet under rinnande vatten och satt

tillbaka det efter att det har torkat helt.
Bild F-6
Moppdynans hallare
Plocka bort och rengér moppdynans hallare.
Bild F-7
Moppdynor

Ta bort moppdynorna fran hallarna nar du vill byta ut
dem.

Bild F-8



Dammbehallare och filter

1. Oppna luckan till roboten och tryck p&
dammbehallarens klamma for att ta bort
dammbehallaren. Plocka bort filtret och tryck
forsiktigt pa dess korg.

Obs: Undvik att forséka rengéra filtret med en borste, ett

finger eller vassa foremal for férebyggande av skador.

2. Skolj dammbehallaren och filtret med vatten och
torka dem helt innan du satter tillbaka dem.

Obs:

o Skélj dammbehallaren och filtret endast med rent vatten.
Undvik att anvanda nagot rengéringsmedel.

o Anvand dammbehallaren och filtret forst nar de ar helt
torra.

Bild F-9

Robotsensorer

Torka av robotens sensorer med en mjuk och torr

trasa som visas pa bilden nedan:
Laseravstandssensor (LDS)

. Fonster for stétfangare

. 3D-lasersensorer med dubbla linjer

. Kantsensor

. Stoétfangare

. Trappsensorer

N oo~ NN/

Mattsensor

Obs: En vat trasa kan skada kansliga delar i roboten och pa
basstationen. Anvand en torr duk fér rengéring.

Bild F-10

Laddningskontakter och
signalomrade

Rengor laddningskontakterna och signalomradet
med en mjuk och torr trasa.

Bild F-11

Ventiler fér automatisk tdmning

Rengér robotens sjalvtémningsventiler och stationen
med en mjuk och torr trasa.

Bild F-12

Batteri

Roboten har ett hogpresterande litiumjonbatteri.
Séakerstall att batteriet ar valladdat for

daglig anvandning for att bibehalla optimal
batteriprestanda. Om roboten inte anvénds under
en langre tid bér du stdnga av den och lagga
undan den. For att forhindra skada fran éverdriven
urladdning bor roboten laddas minst en gang var
tredje manad.
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Felsékning

startar inte.

Batteriets temperatur ar for lag eller for hog. Det
rekommenderas att apparaten anvands i temperaturer
mellan 32 °F (0 °C) och 104 °F (40 °C).

Basstationen &r inte ansluten till stromkalla. Sakerstall att
bada dndarna av stromkabeln ar korrekt anslutna.

Laddningskontakterna pa basstationen &r daligt ansluten

Roboten kan
inte hitta och
atervanda till
basstationen.

Problem Lésning Problem Lésning
Batteriet borjar ta slut. Ladda roboten pa basstationen Basstationen &r inte ansluten till strémkalla eller flyttas
och forsok sedan igen. runt nar roboten inte ar pa den.
Roboten

Det finns fér manga hinder kring basstationen. Placera
basstationen i ett mer 6ppet omrade.

Att flytta roboten kan f& den att ompositionera sig

sjalv, och den kommer att aterskapa en karta om
ompositioneringen misslyckas. Om roboten befinner sig
for langt fran basstationen kanske den inte kan aterga
automatiskt pa egen hand, och i sa fall kan roboten
placeras manuellt pa basstationen.

Torka av signalomradet pa basstationen och avldgsna
damm eller skrap.

Robote_n till roboten. Laddningskontakterna behéver rengoras.
laddar inte.
Kontrollera om det finns nagot frammande féremal
vid robotens anslutningsdel och ta bort eventuella
frammande féremal.
Losenordet till wifi-natverket ar felaktigt. Kontrollera att
l6senordet som anvands for att ansluta till ditt tradlosa
natverk ar korrekt.
Roboten Roboten stéder inte 5 GHz wifi-anslutning. Kontrollera att
ansluter roboten &r ansluten till en 2,4 GHz wifi-anslutning.
inte till wifi- Wifi-signalen &r svag. Kontrollera att roboten befinner sig
natverket.

i ett omrade med god wifi-tackning.

Roboten kanske inte ar redo att konfigureras. Avsluta
appen, starta den pa nytt och forsok igen enligt
instruktionerna.

Roboten
fastnar
framfor
basstationen
och kan inte
atervanda till
den.

Kontrollera om det finns tillrackligt med utrymme pa
bada sidor eller framfor basstationen for att férhindra att
roboten blockeras.

Rutten for att atervanda till laddning &r blockerad, t.ex. ar
dorren stangd.

Roboten kan halka om golvet framfor basstationen &r for
blott. Om sa &r fallet, rengér 6verflédigt vatten innan du
forsoker igen.

Vi rekommenderar att du flyttar basstationen till en annan
plats och foérsoker igen.

Sékerstall att plattan till rampférlangningen ar korrekt
installerad.
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Fels6kning

Problem Lésning Problem Lésning
Roboten kan inte sténgas av nar den laddas. Det . .
rekommenderas att flytta roboten fran basstationen och Sak?r som elkablar och tofflor bor ordnas innan du
. PR - . anvander roboten.
sedan trycka pa och halla in strémknappen i tre sekunder
Roboten for att stanga av den. Roboten ror Om den kérs pa vata hala ytor kommer huvudhjulet att

stangs inte av.

Om roboten inte gar att stanga av genom steg 1, tryck pa
och hall in stromknappen i tio sekunder for att framtvinga
en avstangning. Om problemet kvarstar kan du kontakta
kundservice.

Det tar cirka 3,5 timmar att ladda roboten helt nar
batterinivan ar lag.

Om du anvander roboten i temperaturer utanfér det

sig utan att
félja den
angivna rutten.

slira. Det rekommenderas att torka vata ytor innan du
anvander roboten.

Torka av fonstret for stétfangaren och sensorer fér 3D
Dual linjelaser pa roboten med en ren mjuk och torr trasa
for att halla dem rena och obehindrade.

Laddnings- . . . )

hastigheten &r angivna intervallet kommer laddningshastigheten

A 9 automatiskt att sakta ner for att férlanga batteriets

langsam. livslangd.
Laddningskontakterna p& bade roboten och basstationen
kan vara smutsiga. Torka av dem med en mjuk trasa.
Kontrollera om robotens dammfilter &r igentappt. Om sa
ar fallet, rengor den eller byt ut den.

Ljudet okar Ett hart féremal kan ha fastnat i huvudborsten eller

medan dammbehallaren. Kontrollera fér och ta bort alla harda

roboten &r i foremal.

drift. Huvudborsten eller sidoborsten kan trassla ihop sig.

Kontrollera for och ta bort frammande féremal.

Stall om suglaget till Standard eller Tyst.

Roboten Se till att dorrarna till de rum som ska rengéras ar éppna.

missar Ytan framfér rummet som ska rengéras kan vara vét och

rummen som hal, vilket gér att roboten kan slira och sluta fungera

ska stadas. normalt. Torka golvet innan du anvénder roboten.
Kontrollera att roboten inte ar installd pa Stor-ej-laget

Roboten (DND), vilket hindrar den fran att ateruppta rengéringen.

aterupptar inte
rengdringen
efter laddning.

Roboten aterupptar inte rengéringen efter att man
manuellt satt tillbaka roboten till basstationen for att
ladda, vilket inkluderar att manuellt placera roboten pa
basstationen eller skicka roboten att ladda via appen eller
sjélva roboten.
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Fels6kning

Problem

Lésning

Problem

Lésning

Stationen kan inte
automatiskt tdomma
dammbehallaren.

Kontrollera om dammpasen i
dammbehallaren &r full.

Om dammsugarpasen inte ar full,
kontrollera att det inte finns nagot skrap
vid de automatiska témningsventilerna pa
roboten, stationen eller dammbehallaren.
Om det finns skrap dér bér du rengéra den
blockerade delen i tid.

Moppdynans héllare hojs
onormalt.

Plocka bort moppdynans hallare for att
kontrollera om det finns nagot frammande
foremal i den och forsok sedan starta om
roboten. Om problemet kvarstar, kontakta
eftermarknadsservice.

Vattennivan i tvattbradan ar
onormal.

Ta bort tvattbradan, kontrollera om
avloppsvattnet &r blockerat och rengér
den.

Tryck varsamt ned smutsvattentanken for

att sakerstalla att den &r korrekt installerad.

Kontrollera om tatningen pa
smutsvattentanken &r 16s eller inte korrekt
installerad, och aterstall den manuellt i

sa fall. Om problemet kvarstar, kontakta
eftermarknadsservice.

Kontrollera rengdringsldsningen. Tillsatt
ingen annan vatska &n det officiellt
godkénda rengéringsmedlet.

Det finns vatten under
renvattentanken eller runt
tatningen.

Nar renvattentanken tas bort, kan det
finnas vatten kvar i roret under tanken eller
runt tétningen. Detta &r normalt. Torka med
en torr trasa.

For mer support, kontakta oss via https://global.dreametech.com
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Specifikationer

Robot

Modell RLL77SE

Laddningstid Ca 3,5 timmar

Nominell spanning 144V =

Nominell effekt 75W

Driftfrekvens 2400-2 483,5 MHz

Maximal utgangseffekt <20 dBm

Vid normal anvandning av utrustningen bor den hallas pa ett avstand av minst 20
cm mellan antennen och anvandarens kropp.

Uppladdningsbart litiumjonbatteri

Modell P2150-4S2P-KLYEV/P2150-4S2P-MMBK
Nominell spanning 144V =
Nominell kapacitet 4,8Ah

Typisk kapacitet 5,2Ah 74,88Wh

Basstation
Modell RCLE0405/RCLE0405-1/RCLE0405-2
Nominell inspanning 220-240 V ~ 50-60 Hz
Nominell utspanning 20V=2A
Nominell effekjt. ' 700 W
(under dammtémning)
Nominell effekt
(under rengéring med 1160 W
varmvatten)
Nomi
om|r1ell effekt (un.der 87 W
laddning och torkning)

Obs:

« Nominell effekt (under rengéring med varmvatten) bestams av effektvérdet under den
representativa perioden (vattentemperatur 25 °C).

« Nominell effekt (under laddning och torkning) bestams av effektvardet under full
belastningsperiod.

Basstation/laddningsstation
Strémférbrukning i viloldge: < 0,5 W (inom 15 minuter efter att roboten ldmnat
basstationen/laddningsstationen)

Robot och basstation/laddningsstation

Utrustningen har inte nagot vilolage eller andra likvardiga tillstand vad galler
vilolageskrav, stromhanteringsfunktion eller formaga att inaktivera tradlésa
natverksanslutningar pa grund av batteriunderhallsbehov. Utrustningens
stromférbrukning kommer sannolikt att vara hégre @n andra utrustningsmodeller
som uppfyller dessa funktionskrav.
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Bortskaffande och

borttagning av batteri

Det inbyggda litiumjonbatteriet innehaller amnen
som &r farliga fér miljén. Innan du kasserar batteriet
bér du se till att det tas ut av kvalificerade tekniker
och kasseras pa en lamplig atervinningscentral.

- batteriet maste avlagsnas fran apparaten innan det

kasseras;

- apparaten maste kopplas ur fran elnatet nar
batteriet tas ur;

— batteriet maste kasseras pa ett sékert satt.

VAR FORSIKTIG:

Innan du tar ut batteriet bdr du koppla bort
strémkallan och ta slut pa batteriet s& mycket som
mojligt.

Batterier som forbrukats ska kasseras pa lamplig
atervinningscentral.

Utsétt inte roboten for miljder med hoga
temperaturer for att undvika explosionsrisk.

Om batteriet hanteras pa ett valdsamt satt kan
vatska slungas ut ur batteriet. Om kontakt uppstar,
spola med vatten och s6k medicinsk hjalp.
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Borttagningsguide:

1. Vand pa roboten, anvand ett lampligt verktyg for
att ta bort skruvarna pa baksidan av roboten, och
avldgsna sedan locket.

2. Om du vill ta bort batterierna behéver du forst
koppla ur terminalerna mellan batteriet och PCB-
moderkortet.

WEEE-information

Alla apparater som bar denna symbol
E raknas som elektrisk/elektronisk utrustning
(WEEE enligt direktiv 2012/19/EU) och far
inte slangas med osorterat hushallsavfall.
Istallet bor du skydda manniskors
halsa och miljon genom att éverlamna
din uttjanta utrustning till en ldmplig
atervinningscentral som har utsetts av
berérda myndigheter fér hantering av avfall
fran elektrisk och elektronisk utrustning.
Korrekt avfallshantering och atervinning
hjalper till att forhindra potentiella negativa
konsekvenser fér miljén och manniskors
hélsa. Kontakta installatéren eller lokala
myndigheter om du vill ha mer information
om platsen samt villkoren fér sddana
insamlingsstallen.



MAnpowopieg acdAsiag

lMa amowuyn NAeKTPOMANEiag, MuPKAYLAS i TPALUATIOMOU TIOL TIPOKAAEL N AKATAAANAN XPrioN TNS CUOKEUNS,
dlapdaoTe MPOOoEKTIKA TO EYXELPIDIO XPNOTN TPV XPNOIKMOTIOIACETE TN CUOKEL KAl YULAAETE TO WG £yYPAYO
avaopdg oTo PEAOV.

Meplopilopoi xpriong

* To mapdv mpoidv dev MPETEL va xpnotuomoleital amnd madid KATw Twv 8 €TWv ) ATOUA YE CWHATIKESG,
alodNTNELOKES, SlavonTiKEG AVETIAPKELEG N TIEPLOPLOKEVN EPTIELPIA ) YVwon Xwpig TNV emiBAsyn yovéa
kndepodva yla N dlacPdAion tNS acpaiolg Asttoupyiag Kat TV amowuyn Tuxov Kivoivwv. O kabBaplopog
Kal N cuvtipnon &gv TPEMEL va payuatomnotlolvTal and nadld xwpeis emiPAsyn.

* H ouokeur mpoopiletal yla xprion Povo Pe tn povdda tpowoddtnong 1oxVog oL TTAPEXETAL UE TN
OUOKEUN).

* Hmapodoa cuokeur MEPINAUPBAVEL PMATAPIES TTOL PTIOPOUV VA AVTIKATACTABOUV JOVO amd EIOIKEVPEVO
TIPOCWTTLKO.

* AdeldoTe TNV TEPLOY IOV TPOKELTAL va KaBaploTei. Ta madid dev emTpEneTal va maifouv Ye TN CUOKELN.
BeRawwbeite 611 Ta madid kat ta katokidla {wa mapauEévouy o€ acWAaAr andoTacon amnod T0 POUTOT KATA
TN A€tTovpyia Tou.

* Mnv gykaBioTdte, QYOpPTICETE 1] XPNOIUOTIOLEITE TN CLUOKELH OTA PTTAVIa ) yOpw amd TioiVES.

* To mapdv mpoidv mpoopiletatl pévo yia kabaplopd damedwv o okiakd eptBAAAov. Mnv 10 XxpnolJomoleite
o€ €&WTEPIKOUG XWPOULS, O EMIPAVEIES XwpPIS dAedO | 0 EUMOPIKES 1 BIOPNXAVIKES EYKATACTACELS.

* BePawwbeite 611 n cuokevn Asttovpyei cwoTd og KATAAANAO TIEPIBAANOV. Z€ DLAWOPETIKH TIEPITTWON, KN
XPNOLUOTIOLETE TN CUOKELN.

* Edv 10 KOAWDI0 1oXVOG £XEL KATAOTPAWEI, TTPEMEL VA avTikataoTabel amd €161ké kaAwdlo f) povdada Tou
dlatiBeTal amd Tov KATAOKELAGTH ) TOV AVTIMPOCWTO CEPRLS Tou.
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MAnpoyopicg acpdAsiag
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Mn XPNolPOTIOLEITE TO POUTIOT OE MEPLOXNA TIOL alwpEeital Tdvw amd 1o eninedo Touv £6AWYoLS XWpEIg
TIPOCTATEVTIKO PPAYUO.

Mnv TomoBeTeite TO poundt avdnoda. Mn xpnotluomnoleite To kKAAVppa LDS, 1o kdAuppa Tov poutoT A Tov
TIPOWUAAKTHPA WG XELPOAARH YIa TO POUTIOT.

Mn xpnotuomnoleite To poundt o Beppokpacia meptBdAovtog mdvw and 40°C A kdtw and 0°C ) oe
ddamnedo e vypd A KOAWOELS OLOIES.

Ma tnv amowuyn {nuwv 1 BAaBwv and 1o cOPCIUO, ATIOPAKPUVETE TUXOV EAeVBEpa avTiKeiyeva amod 1o
ddamnedo kal aalpeoTe kaAwdla A KaAwdla LoxVog amnod T dladpour} kaBaplopoL TPV TN AsrTovpyia NG
OUOKEULNG.

AmopakpUVeTE €0BpavoTa 1 PIKPG avTikeipeva and 1o dATEd0 WOTE va PNV MECEL EMAVW TOUG TO POUTIOT
KAl TO KOTAOTPEWEL.

PuAdére Ta paANd, ta dAKTLAA Kal AAAG PEPN TOL CWHATOS PAKPLA amd To dvolyua avappdnong Twv
POUTIOT.

DuA&éTe 1O epyaleio kaBaplopoL pakptd and madid.

Mn Aettovpyeite T cuokevr} o€ dwudTio émou Koludtal Bpéwog A matdi.

Mnv tomnoBeteite maldid, katowkidla dwa r) omoladrmoTe avtikeipyeva mdvw oto poundt aveédptnta and 1o
€dv BpiokeTal ev oTAOE!L €(TE €V KIVNOEL

duAdére 10 didALpa kabBaplopoL pakpld and madid.

Xpnotuoroleite uévo 1o emMicnuUa EYKEKPIUEVO amoppLTavTIkd. Mnv TPOoBETETE KavEva LYPO OTIWG
OWVOTIVELA 1 ATIOALUAVTIKO.

Mn XPNOIPOTIOLEITE TO POUTIOT YIa TOV KABAPIOKO TLXOV YAEYOUEVWY AVTIKEIMEVWY. Mn XPNOLUOTIOIETE TO
POMTIOT YIa va paléPete eVQYAeKTA A KAOOIUa vypd, dlaPpwTikd aépla i avapaiwTta o&€a ) SIaAUTES.



MAnpowopieg acdAsiag

* Mn okourilete okANPEA 1 axpunEd avTikeiyeva. Mn XpNOLUOTIOLEITE TN CUOKELN YIa VA HAlEPETE
AVTIKEIYEVA OTIWG TETPEG, PEYAAD KOPMATIA XAPTIOU 1 OTIOLOONTIOTE AVTIKEIUEVO IOV UTopEl va Ppdéel Tn
OULOKELN).

* To BOoua mpémnel va aalpsital and Tov PELPATOAATITN TIPLV TOV KABapIloud 1 TN CUVTAPNON TNS CUOKELNAS.

* Mn okourilete TO POUTOT 1} ToV 0TABUS Bdong pe LYPO TaVi Kal PNV Ta EEMAEVETE e LYPO. MeTd Tov
KABAPIoPO TwV TAEVOUEVWY PHEPWY, OTEYVWOTE MARPWS TA PEPN TIPV TA EMAVATOTIOOETACETE KAl TA
XPNOLUOTIOINOETE.

* XpnolJomoleite To Mapov TPOoIdV cOPYwWvVa UE T 0dnyieg oto Eyxelpidio xprotn. Ot xproteg subovovtal
yta Tuxov nuia ) PAGRN mou mpokumTel and akatdAANAN xprion Tou MapoVToS TTPOIOVTOS.

Mnatapieg kat wbépTion

* Mn xpnotuormoleite pyrmatapieg A otabud Bdong tpitwv. To poumodT Pmopsi va xpnotponotnBsi pévo pe tov
otabué Bdong povtéhov RCLEO405/RCLEO405-1/RCLE0405-2.

* Mnv enelpEite va amOGLVAPUIOAOYAOETE, EMIOKEVACETE I TPOTIOTIOIACETE TN WUMaTapia f Tov otabuod
Bdong pévol oag.

* Mnv tonoBeteite Tov 0T0OUS Bdong Kovtd og TNy BEPUOTNTAS.

* Mn xpnotuotmoleite Lypd Tavi 1 LyPA XEPLA YIA VA OKOULTIOETE 1) va KABAPIOETE TIG EMAWPES YOPTIONG TOL
otaBpo0 Bdong.

* Mnv anoppintete MOAIEG puntatapieg pe akatdAAnAo tpomo. Ot dXpnoTeg UaTapieg mMPEMEL va
anoppintovtal o€ KATAAANAN povada avakOKAwong.

* Edv 10 KOAWASI0 10XVOG LTTOOTEL ¢NULA 1} PWYMH, OTAUATACTE APECWS TN XPFON TOU KAl ETIKOWVWVAOTE UE
NV unnpecia eumnpetnong PETA TNV TIWANON.

149



MAnpoyopicg acpdAsiag

* BeBawwbeite 61t T0o poundt ival amevepyomnolnuévo KATd tn JETAWOoPA Tou Kal 6Tl BplokeTal oTnV apxikn
ouokevacia Tou €av gival duvatdv.

* Edv 10 poumot dev xpnotpormotlnBsi yia peydio xpovikd dildotnua, popTioTe To MARPWS, EMELTA
ATIEVEPYOTIOLNOTE TO KAl anmoOnKeVOTE TO o€ dpoaePV, oTEYVO UEPOS. EmavapopTtidete 10 poumnot
TOULAdXIOTOV avd 3 UAVES YIa amo@uyn TG UTEPROAIKAG eKQOPTIONG TNG UTATApPIag.

MAnpowopicg aodAsiag Aéllep

* O awedBntipag Aswlep oto tapdv mpoidv mAnpoi to Mpotumo IEC 60825-1:2014/EN 60825- 1:2014/
A11:2021 yia npoidvta Aéwlep Katnyopiag 1. Aoe0yeTe TNV APECN OTTIKN ema@r Yadi Tou KaTtd
xprion.
MPOION AEIZEP KATHIOPIAS 1

KATANAAQTIKO NPOION AEIZEP
EN 50689:2021

ﬁ Mbvo yla ECWTEPLKN XpPron

AwaBdoTe 10 gyXELPIDIO XEIPIOTA

Awa tou apdvTog, n Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dnAwvel 6Tt 0 padlog&omhiopog tomou RLL77SE cuppopwvetal e tnv Odnyia 2014/53/EE. To mAripeg Keipevo
™G diAwong ouppdppwong EE dlatiBetal otnv akdAoudn nAektpovikr| dlevBuvon: https://global.dreametech.com
lMa Aemtopepég NAEKTPOVIKG eyxelpidlo, petafeite oTnv nAekTpovikr dlebBuvon https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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’ oo 2
@ Emokdrnnon npoidévtog
Pounot
1. 5 Koupri kaBapiopol Aekédwv
MatAoTe yia va &ekivijoel o kabaplop 6 § AekEdwvV
2. Koupmi evepyomoinong / kaBaplopod
« MNatrote napatetapéva yia 3 deutep & AeTTa yIa €
vepyomnoinon r anevepyomnoinon
Miéote yia va &ekiviioeTe Tov kabaplop 6 Petd v
gvepyoroinon Tou poun 6 T
3. OO Koupni oTtaBuol
Miéote ya va oteilete 10 poum 6 T Micw oTOV OTAO
M 6 Bdong
MNatrote napatetapéva ya 3 deutep é Aemta yua v
a anevepyoroljoeTe To KAsidwpa yla madid
'Evdel&n katdotaong Koupmion
e Supmayég Aeuk 6: Mpaypatomoleital kabaptop 6 § iy
0 kabaptop 6 g oOAoKANP W Bnke
* MNoptokaAi Tov avaBooRrvel : Z@Aaiua
e Juumayég moptokali : Avapovry he XapnAr pratapi
a ) og ma U on Pe XapnAr pnatapia
Znueiwon:
o [€0TE OMOIOONATIOTE KOUKTH OTO POUMAT Yia TTAvon EVW TO

POUMOT kKaBapilel ) EMOTPEWPEL yla POPTION.
To KAeidwpa yla madid pmopei va evepyomotnbei/

anevepyornolnBel péow NG epappoyrig Dreamehome.
. Mikpéypwvo
. KéAvppa LDS
. AloBntripag andotaong pe AéZep (LDS)
. MpowULAAKTAPAS
. Mapdbupo mpouAakTipa
. Tpiodidotatol aedntripeg Aéilep SIMANG YPAPUAS
10. Bon@ntikr) Avxvia LED

N0 00 NOoU A

11. Kdpepa Al IR

12. Kdpepa Al HD

13. KédAuppa

14. O autéuatou adsidopatog

15. Emawég woptiong

16. AutépaTn £icod0g avewodlacpol vepol
17. Z0vdeopol

18. Koupmi emavayopdsg

MaTtAoTe mapatetapéva yia 3 deutepdAenTa yia
EMAVAWOPJ OTI§ EPYOO0TACIAKESG pLBUioELS

19. 'Evoei&n Wi-Fi

20. Alobntrpag dkpwv

21. AlobnTrpeg YKpePOL

22. AleBnTipag XaAwv

23. MAeupikn BobpTtoa

24. KOpla Bovptoa

25. KOplog Tpoxos

26.Movéda MopExtend

27. MaykatevBuVTIKOG TPOXOS

28.TMpooTateuTikd BovpTtoag

29. K0plog Tpox6s

30. KNim mpootateuTikol Bolptoag

31. Onég otepéwong BAong MEAPATOG
oouyyapiopatog

Ew. A-1

Kouti cuANoyAg okdévng

1. ®iktpo

2. XelpohaBn wiktpou

3. KA\t kaAOppaTtog koutiol cuAAoyhg okdvng
4. KN kouTiol GUANOYHG ok6VNG

5. KdAuppa koutiol cuAhoyrig okévng

6. Onég autépatou adeidiopatog

Ew. A-2

Movdda cwouyyapiouatog

1. Meploxr) ovvdeong MEAPATOG GYOoLYYapPioHATOg
2. Bdon méApatog owpouyyapiopatog
3. MéAua owouyyapiopatog

Ew. A-3

21a06u6g Bdong

-

. KéAuppa
. AgZapevn xpnotpomnoinuévou vepol
. A&apevry kaBapol vepol
. Kd\vppa 6e€apeviig cuAoyRg okévng
. MAdka mAucipatog
. MAdka enéktaong pdumag
Ag&apevii xpnotuomnoinuévou vepol
. K\t 6e&apevrig vepol
. EmumAéouoa owaipa
10. Ag&apevr) kaBapou vepold
11. K\t 6e&apevig vepou
12. SwAvag vepoL
13. ®iAtpo
14. NM\wTApag
15. ©rkn auTéPATNG dlavourg amoPEUMAVTIKOD
16. diktpo
17. Meploxn onpatodéTnong
18. Omég autépatov adeldopatog
19. 'Evdeign katdotaong
* Jupmayég Aeuk 6: O otabp 6 § Bdong eival ouvdedepé
VoG o€ oY U
* Supmayég moptokaAi : O o1abu 6 § Bdong mapouvoldle
LopAaNua

0o NO UL A WN

el
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20. Ynodoxr cakoOAag GUANOYAS oKOVNG

21. Enaygég @optiong

22. Autépatn ££060G POoBKNG vePOL

23. Asopeupévn vnodoxr yla cOvdeon Tou KIT
o0vdeong vepou yla autépaTto avewodlacuo Kat
anooTtpdyylon

24. ©0pa 1ox0v0g

25. Yiodoyr| amoBrikeuong kaAwdiou 1ox0og

Snueiwon: To kit obvdeong vepoU yla autépaTo

aveodIlaopd kal amoaTPAYYLON TIPEMEL VA AyopaoTE(

EexwploTd. (AlaTIBETAL HOVO OE OUYKEKPIPEVES

TEPLONES)

_4 ’
® Hpoetoacia tou
omtiol oag

Mpw tov kaBapioy 6, anopakp U vete aotabry, € O Bp
avota, ToA 0 Tpa ) emikivduva avtikeipeva kat kabap
{oTe koA W dla , mavid , Tatkvidla , okAnpEd kat aguned
avTiKeipeva oTo £6aog W OTE Va PNV eUMAako O v, y
patdouvioTo U v TtapacupBo U v art 6 To POUTT O T Kal
TPOKANBO U Vv {NUIES .

IMpwv Tov kaBapiop 6, TOMOBETHOTE £vav Yuolk & Ypa
YH 6 070 dKPO TNG OKAAAG W) OTE VA dlaoWaNoETE TV
aoWalr kal opaAr AEToLPYia ToL POUTT O T .

Avoi&re TV Tt 6 pta ToL dwATIOL TIOL TIP 6 KELTAL VA K
aBaploTel kal TOOBETACTE Ta £TMAQG GTNV KATAAANAN
B£0n Toug YIa VA AWHOETE TIEPLOT & TEPO X W) PO .

[0 va anotpEPeTe TN KN avayv w plon amn é To Pour 6
TTIEPLOX W) V TIOL TIPETEL VA KABAPLOTO UV, PN OTEKED
TE PMPOOTA art 6 TO POUTT O T, TO KAT W) PAL, ToV BLadp
0o 1} 0€ OTeVA pépn .

Znpeiwon:

* Katd tn Aettoupyia Tou poum é T yla ip W T Yopd , a
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KOAOLBAOTE TO KaTd TN SLdipKeLa Tou kabapiopo U yla
Va anopakp U VETE Tuy 6 v Tubavd epm 6 dla eykaipws .
H BonBnrir} Auxvia LED Ba mapéxet mp 6 BeTo Tt
O 6 0€ X W POUS ME XapnA 6 pwrtiop 6.

Mn okouridete okAnpPd avTikelueva 6 wg TETPES , X
A 0 Bdva owaipidla kat Pépn mavidt w v A auned a
VTIKEipEVA 6 Tiwg olkodopikd am é BAnta , oracuéva y
VANG kaL kapWLd , aANL W § To €8aWog PMopPEl va ypat
JouvioTel .

@ Npw Tt Xprion

1. TonoBetrioTE TOV 0TABUO BAONG Kal cuVEEDTE OE
nAekTPIKA TIPila

TomoBetrioTe Tov 0TaBUS Bdong o pépog 6oo To

duvaTtédv o avolkTtd pe kaAé oua Wi-Fi. Aprote

QUPKETO XWPO OTWS PAiVETAL OTNV €IKOVA Kal

aWalpEoTe TUXOV AVTIKEINEVA OTN OKIAOUEVN TIEPLOXN.

Eloaydyete 10 kKaAwdI0 1oXV0G oToV 0TABPOS Bdong

Kal ouvdéaTe To oTNV TPIa.

Inueiwon:

« Ewoaydyete o01aBepd 10 KaA W 610 oY U 0§ P0G Ta EMAVW Y

€XpLva avapel n €voeidn .

BeRalwbeite 6 11 dgv UNAPXOLV AVTIKE{UEVA TTOL PTMOPET va

UmAokd&poLV TNV TEPLOYT| oNUaATtod 6 TNong -

la v amopuyrj Aekédwv am é vep & A 6 yw Bpeéipatog & O

Avwv damédwy 1 XaAL W vV, CLVICTATAL N TOTIOBETNON TOL OT

abuo 0 Bdong o daneda pe TMAakAkia fj pdppapo .

2. Eykataotiiote TNV mAdka enéktaong paumag

3. ApalpéoTe TA MPOCTATEUTIKA TOU POMTOT Kal
£YKATACTAOTE TNV MAELPLKH BoVPTOA Kal T
povada couyyapiopatog

Snueiwon: TonoBetrioTe TNV TAsLPIKH BolpToa PEXPL

va aopaAioel oTn B€on TNG.

4, SuvdéoTe TO POpMAT oTov oTabud Bdong
Matote mapateTapéva To KouuTi Asttovpyiag oto

POUTIOT YIa 3 HEUTEPOAETTTA YIa VA TO EVEPYOTIOINOETE.
TomoBeTACTE TO POUMOT GOV OTABWS BAoNg HE TN
HovAda oWouyyapioUaTtog OTPApUEVN TIPOG TNV TAGKA
mAoipaTog. Téte Ba akoVOETE Pla YWVNTIKN €100ToiNon
4tav 10 poundéT cLVOEBEL eMTUXWS oToV 0TaBUS Bdong.
Metd v m\pn @dpTIoN Tou PopMdT, ol eVOEi&elg
KATdoTaong oTo POUTOT Kat oTov oTabud Bdong Ba
mapaueivouy avappéves yia 10 Aemtd kal oTn cuvéxeld
Ba g&aoBevricouv.

SNHEIWON : SLVOTATAL VA YOPTIOETE TAPWS TO POUTT O T TPV T
VTP W TN Xerion Tov . O tav To popTt 6 T dev Pnope( va evepyortol
nBei awo U e§avTAnBEl n pumatapia , CLVEEDTE XEPOKIVNTA TO POMTT
6T oTOV 0TABY 6 Y10 VA TO POPTIOETE .

5. NpocBéote T0 didALpa kaBapiopov

(1) Apatpgate To kGAupPa TNG HEEAPEVIS CUANOYNAS
okévng Kkat BydAte tn

Or\kn autéuaTnNg HLAVOUNG AMOPEUIAVTIKOV.

(2) Avoirte To MAvw kamdkL TG BAKNG Kal TPooBECTE
70 SLdAupa kabaplopoo.

(3) KheioTe 10 KamAkL TNG OAKNG, TOMOBETHOTE

v &avd otov otabud Bdong kat £metta
EMAVATOMOBETAOTE TO KAAUUMA TNG Se&auEVAS
oUN\oYRG okdvng. To SidAvpa kaBaptopol Ba
TpooTiBeTal auTéPATA KATA TNV Epyacia.

Znpeiwon :

e H Brikn aut é patng dlavoprig anoppunavTiko U pmopel va
yepioel pe didhupa kabapiopo U TPog xprion . Mnv mpocdé
TETE GANO LYP 6 TEPQAV TOL EMIOHHWG EYKEKPIUEVOL BIOA O
paTtog kaBaptopo U yla amotportr| SLCAETOLPYIAS .

 TomoBetrioTe TN Orjkn auT 6 paTnNg dlavourig amoPPUTAVTIK
0 U péxpl va acahioesl otn Béon NG .

6. Mpocbéate vepd otn de&apevri kaBapol vepoL
Agalpéate T de&apevr) kaBapol vepoL and Tov oTtabud
Bdong kat yepiote ™ de&apevr) pe kabapd vepod. Emerta
£MAVATOMOBETACOTE TN 0ToV 0TABUG Bdong.

Znueiwon: Mnv mpocbétete Zeat 6 vep 6 ot degapevri vepo U, K
ab W § pmopei va ipokaAécel mapap 6 ppwon TG defapevig .
Ew.C-1-Ewk.C-6



® >Hvdeon otV €Pappoyi
Dreamehome

1. KateBdote v epappoy Dreamehome

2apwoTe Tov kwdikd QR oTO POUTdT 1) avalnTioTe
«Dreamehome» 01O KATAOTNHA EQYAPHOYWV YIa Va
KAVETE AN Kal yKataoTaon NG EQAPHOYAS.

Znueiwon:
* Yrmootnpiletat p 6 vo Wi-Fi 2,4 GHz.
o A6 yw Twv avaBabpicewv oTo Aoylopik 6 TNG EQAPHOYHS ,
Ol TTPAYHATIKEG AElTOuPY(EG EVOEXETAL Va dlawépouy am & Tt
G 0dnyieg oTo map 6 v eyxelpidlo . AkohouBrioTe TI§ 0dnyieg
Bdoel NG TPEXOLOAG £KOOONG TNG EPYAPHOYIS -

2.MpooBrikn cUCKELAS

Avoi&te Tnv epappoyry Dreamehome, matriote
«Zdpwon kwdikol QR yla clveecN» KAl CAPWOTE TOV
{610 kwdIKS QR oTo PoumdT Eavd yia va mpoobéosTe
TN ouokeur. AKOANOLBAGCTE T TIPOTPETTIKA CrUATA YId
va ohokAnpwoeTe T obvdeon Wi-Fi.

Znpeiwon:

 [la va mpaypatornolrjoete emavagpopd tou Wi-Fi, emavardp
£7€ T0 Briua 2 kal £MELTa akoAOLBOTE TA TIPOTPETTIKA Oriy
ata yld va oAokAnp W ogte T o U vdoeon Wi-Fi.

la va anoouvdéoeTe TN cuokevry am 6 To diktuo Wi-Fi, mat
jote mapatetapéva to kouuri Emavapopd oto poun 6 T yla
3 deutep 6 Aertta .

® EvdeiEn Wi-Fi

* Apy 6 avaB 6 ofnua : Mp 6 kettat va ipaypatonotnOet
o 0 vbeon

* Tpriyopo avap 6 ofnua : Mpayuatonolgital o U vdeon

» Evepyomoinpévo : MNMpayuatomnotriBnke o U vdeon

@ Kwbdikég QR

® Obnyies xprions

Evepyomoinon/Ansvepyomnoinon

MaTAoTE MAPATETAPEVA TO KOULUTTE AglTovpyiag yia

3 deUTEPOAETTA YIO VA EVEPYOTIOINOETE TO POUTIOT.
H évdelén 1oxvog mpénel va eival avaupévn.
TomoBeTA0TE TO POUMST 0TOV 0TABPO BAong, TO
POUTIOT TPEMEL Va gvepyorolnBei autépata kat va
Eekvrioel va @oprtidel. MNa va anevepyomoloeTe

TO POMTIOT, APALPECTE TO POUTOT PHAKPLA aTd TOV
0T106ud Bdong Kal MATAOTE MAPATETAWEVA TO KOLMTTL
Aettoupyiag yla 3 deutepdAemta.

Tayxeia yaptoypdewnon

Metd T dlapdpwon Tou SIKTOOU Yla TIPWTN Yopd,
akohouBAoTe TI§ 0dnyieg oTNV EWapPOyH yla va
dnuiovpyroete ypriyopa évav xdptn. To poumdt Ba
Eekvoel Tn xaptoypdwnon xwpis va kabapidet.
‘Otav 10 poumdt emoTpPEPel aTov 0Tabud Bdong, n
dladikaocia xaptoypdwnong £xet ohNokAnpwoOe( kat o
X@ptng Ba amobnkeuTei avtduata.

Madon/Avapovi

‘Otav 10 poumoT AstToupYEl, TIIECTE OTOLOOATIOTE
Koupt yla tadon. EGv to poundrt eival og mavon
yla eploodtepa and 10 Aemtd, pnaivel avtépata
og avapovr. H évdei&n tpowodoaiag kat n évoelén
opTIong Ba oPricouv. MiEoTte omolodnMmoTE KouWT
OTO POUTIOT 1} XPNOLHUOTIOIOTE TNV EQAPHOYH Yl va
«EUTIVIOETE» TO POUTOT.

Snueiwon:
o To poum é T Ba anevepyomolnBei aut 6 pata edv mapapeivel o
€ Katdotaon avacTtoArig Asttoupyiag yia eploo é tepeg am é 12
W PeS .
e Edv 10 popm 6 T eival oe ma U on kat TonoBeTnBel oTov oTABU 6
Bdong , n Teéxovoa diadikaoia kaBapiopo U Ba TepUATIOTEL .

Autépatn cuvéxion kadapiopoL

Edv n pmatapia givat moAd xapnAr, to popmdt

Ba emotpéPel avtdpata otov oTabud Bdong

yla @épTion. Apou @opTloTel kal PTdoel oTo
katdAAnAo eninedo pnatapiag, Ba cuvexioet TI§ pn
oAokANpwuéves epyacieg kaBaplopou.

Aetroupyia Mnv gvoyAeite (DND)

‘Otav 10 poundt pubuidetal otn Asttovpyia Mnv
evoyAeite (DND), v TOU EMTPEMETAL VA CLVEX(OEL TOV
kaBaplopd kat n évdeldn wxvog ofrivel. H Asttoupyia
DND eival anevepyormotnuévn and mpoemAoyr) oTo
epyootdolo. Mnopeite va XpnOLUOTIOIOETE TV
£APUOYN Yla va evepyoTolfoeTe Tn Asttouvpyia DND
1 va Tpomomnotioste TNV epiodo DND. H nepiodog
DND eivat 22:00- 8:00 amé mpoemAoyr.
Znueiwon:
o OLTipoypapaTIopEVES Epyacieg kaBapiopo U Ba paypaTomol
0 U vral éykalpa katd v mepiodo DND.

o To poum é T Ba cuveyioel Tov kaBapiop 6 am é 1o onueio mov ot
apdtnoe petd ™ Arjén g mept 6 dov DND.

KaBapiopdg Askédwv

‘Otav 10 poundt gival o€ KATAoTACN AVAUOVAS,
TATAOCTE OTIyMLAiA TO KOUWTTE { ) VIO VA EVEPYOTIOIOETE
™ Aettoupyia kaBaplopol Aek€dwv. Z€ autriv
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T Agrtoupyia, To poundt kabapilel pla meploxn
TeTPdywvou oxrpatog 1,5 x 1,5 pétpwv yopw amnd
AUTAV Kal ETUOTPEWPEL 0TO onuEio ekkivnong YOAIG
0oAokANPwWOE( 0 kaBaplopdg AekEdwv.

Enavekkivnon tou poumot

Edv 1o poumndt otapatriosl va avtamnokpivetal fy dev
pmopel va anevepyorolnBei, maTAoTe mapaTeTapéva
To koupTtl Aettoupyiag yia 10 dsutepdAenta yia va
TO OTIEVEPYOTIOINOETE Pe dUvaun. 2T CUVEXELD,
TATAOTE TMAPATETAPEVA TO KOLUTH AgtToupyiag yia 3
OEUTEPOAETITA YO VA EVEPYOTIOIOETE TO POUTIOT.

2ZkoUmioua KAl opouyydplopa
Snpeiwon: ‘Otav XpnolpoToLEiTe TN HoVASa 0WouyyapiopaTog
YId TIPWTN YoPd, To POUMAT eKTEAEL TNV epyacia «ZkoUmiopa kat
OPOLYYAPIOUA» AT TIPOETIAOYH.

1. 'Evapén kabapiopol

MatrioTe To KoL AEITOLVPYIag OTO POUMOT 1 XPNOIHOTOIoTE

TNV £QApUOoYr Yla Va KAVETE TO POUTOT va EEKIVATEL amd Tov
oTabpo Bdaong. Tote To poumndT Ba oxedidoel T BEATIOTN Sladpopr|
kaBaptopoL kal Ba ekteAéoel TNV epyacia kaBaplopol Bdoel Tou
dnuoupynBévtog xdptn.

Znueiwon:

Ma va BePawwbeite 6 Tt 10 poprt & T emoTPEWEL £ U KOAA GTOV O
TaBp 6 Bdong HeTd Tov Kabaplop 6, cuVIoTATaL va KAVETE TO PO
Ut 6 T va &ekwvrioet ar 6 Tov otabu 6 Bdong .

Ta méAuata oouvyyapiopatog Ba kabapioTo U v Tptv Eekvroel
TO POUTT & T TO OPOLYYAPIOUA , TIEPIUEVETE UTIOHOVETIKG .

Mn petakiveite Tov otabp 6 Bdong , T de&apevr) kabapo U vep
0 0, Tn deéapevn xpnotporotnpévou vepo U fj TV TAdka TALGiY
aTtog katd T Aettoupyia .

* O kaBaplop 6 § pe {eoT 6 vep 6 Pmopel va evepyoroindei otnv
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gpappoyn yla epyacieg kabaplopo U Tou TEAUATOG oouyyapl
opaTog kat g Bdong g MAAKAg TAUGIHATOS , TTow 1oy U €L yla
6 Aeg TIG Asttoupyieg . Ma TV amowuyr eyKAvudTwy , Pnv ayyig
£T€ T0 0T 6 o €& 6 dov vepo U 6 Tav gival evepyoroinuévn N A
eroupyia .

2. NMAGoLYO pe auTOUATO GYOoLYYApIoHa

Katd tov kaBaplopd, 1o poundT Ba emoTPEPEL
autépata otov otabud Bdong yia MAOoIHo Twv
TEAUATWV oouyyapiopatog Bdoet Tng ouxvéTnTag
KaBaplopol MEAUATWY GPOoLYYap{oUaTOS TIOU EXEL
mpoadloploTel oTNV appoyr. O otabudg Bdong Ba
Eavayepioel autépata tn de&apevr) vepold Tou POUTIOT
KAl To popméT Ba ouveyioel Tov kaBaplouo.

Snueiwon: EGv 1o poumdt emoTtpéPel oTov oTabuo Bdong ya

va TAOVEL Td TEAUATA 0@Oouyyapiopatdg Tou Katd Tov Kabapiopd,
0 oTtaBuos Bdong dev Ba adeldoel AUTOHATA TO KOUTI GUNAOYAS
oKévNS.

3. AbeldoTe autépata To Kouti GUAAoYRS okdvng
Kat TTAVVETE Kal OTEYVWOTE TA MEAPATA
oouyyapiopatog

A@oL To POUTIOT OAOKANPWOEL Pla epyacia

kaBaplopo kal eMoTPEPEL oToV 0TABUS Bdong yia

(popTIoN, 0 0Tabudg Bdong Ba apyioel avtduata

va adelddet To kouTi CUANOYNG okdvNG Kal EMetta

Ba kaBapioel kal Ba oTEYVWOEL Ta TENUATA

oouyyapiouaTog.

Znueiwon:

* Edv n Aeroupyia aut é patou adeidopatog givat amnevepyorotn
Uévn oTnV epappoyn , 0 atabp 6 § Bdong dev Ba adeldoet aut
6 pata To KouTti GUNOYIG 0K 6 VNG .

* O otabp 6 g Bdong Ba adeialet To kouti GUAOYRS ok 6 vng 6 O
HPwva PE T oLV 6 TNTA TIOU €XEL OPLOTEL OTNV EWYAPHOYT .

4. KaBapioTe tn d&apevr) Xpnolpomotnuévou vepou
A@oU TO POUTIOT OAOKANPWOEL TNV £pyacia,
kaBapiote TN de&apevr xpnotomolnuévou vepo yla
QATOTPOTTH) TUXOV OOHWV.

Zouyydploua PETA TOo okoLTIoHd

EvepyomotoTe Tn Asttovpyia opouyyapiopatog

META TO OKOUTIIOPA OTNV £QAPHOYH KAl TO POUTIOT

Ba onkwoel avtépata Tn povdda couyyapiopatos
yla va okourtioel To 6dnedo. Awol oAokANPwOE(

TO OKOUTIOHd, TO POUTIOT Ba ETOTPEWEL yia va
adeldoel To kouTl GUANOYNG OKOVNG Kal, OTN CLVEXELD,
Ba &ekwvrioel To opouyydplopa agol kateRdoel
autépata TN govada opouvyyapiouatos.

Mévo okoumioua

Evepyomotote Tn Agitovpyia okoumiopatog otnv
£(APPOYN Kal To POPTAT Ba oNKWoEeL autduaTa
™ povdda owouyyapiopatog kat Ba &EkIVAoEL TO
oKkouTopa.

Mévo owouyydplopa

EvepyomotoTe Tn Asttovpyia opouyyapiopatog
OTNV EQYAPUOYH KAl To PoumoT Ba eAéyéel edv n
povdda owouyyapiopatog sivat eykateotnuévn.
Edv 6y, eykaTtaoTAOTE ¥elpokivnTta T pHovdda
OPOoLYYdpPIoUATOS Kal, TN CUVEXELD, TO POUTOT Ba
&Kol AUTOPATA TO OWYOLYYAPLOUA.



@ >uviibng cuvtipnon

E&aptAuata
la va datnpeite T0 POUTOT 0 KAAA KATACTAGCN, CLVICTATAL VA aVATPEXETE 0TN XPHon e§apTnUdTwy oTnV €@appoyn i atov akdAouvBo mivaka yla cuvren cuvTrpnon.
Egaptnua Zuxvc?‘rn‘ra I'Ispioéoﬁ Egaptnua Zuxvc:rrrrrq ﬂspioéoﬁ
ocuvtApnong avTikatdotaong ouvTpnNong avTikatdotaong
Ag&apevi Tplodldotatol alobnTripes

Xpnotornoinuévou vepold

Meté anéd k&g xprion

Ae&apevr kaBapoL vepol

Kopla Bolptoa

DiAtpo kouTtlol GUANOYAS
oKkoévNg

MAevpikn BovpToa

Bdon méApatog
ooLYYapioPaTog

Mia @opd ava 2
eRdopddeg

Aeilep BUTANG YpaupAg
AloBnTipag xaAwv

KdBe 6 éwg 12 priveg

AloBnTApPES YKpEUOL

K&Be 3 éwg 6 prveg

MAdka mMluoipatog

Mia wopd avd 2 prveg

Meployr) onuatodotnong
oT1abpol Bdong

Emapég woptiong

Omég autépatou
adeldopatog

MaykateLBLVTIKOG TPOXOS

AwoBnTripag dkpwv

AweBntrpag andéotaong Pe
Aéilep (LDS)

Mia @opd Tov prjva

MNapd&Bupo mpowuAakTrpa

Mia @opd tov prjva
MpowpuAakTipag /

Autépatn gicodog
avepodlaopol vepol Tou
poundt

Kétw pépog Tou poumot

KaBaplopédg 6mwg

Kouti ouMoyrg okévng anareital

2akoVAa cLUNOYAG okdvng Kdbe 2 ¢wg 4 prveg

MNéAua opouvyyapiopatog Kdbe 1 éwg 3 prveg

2nueiwon: H ouxvétnta avtikatdotaong Ba e&aptdtal and tn Xpron Tou poumndt
TIoL TIPaypatoroleite. Edv mpokOPel e&aipeon AOyw EIBIKWY TEPIOTACEWVY, TA HEPN
TPETIEL VA aVTIKATAOTABOUV.
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Bdon tng mAdkag mAuaipatog

O otabuodg Bdong Ba extelei autokabaplopd g
TAdKag TAvoipatog padi pe tov kabaptopd kdoe
TMEAPATOG oouyyapiopatog. MNa Babl kabapiopo,
avatpéére ota akéAouvba Pripata.

1. EvepyomoujoTe Tn Asttoupyia kabaplopou tng
Bdong tng mMAdkag MALGIUATOS OTNV £YApPHOYR
Kal To poumdt Ba Byel and Tov oTabud Bdong
avtépata. Apalpéote TNV MAdKa TAVGIPATOS KAl
TIEEPIEVETE VA Yep(oeL TO vepo Tn Bdon g MAGKAg
mAuaipaTos.

2. Xpnotporotote €va kKatdAnAo epyaleio yia va
kaBapioete TN Bdon g MAdkag mMAvoipatog. Metd
and pla otiypr, o otabudg Bdong Ba adetdoet
auTOHATA TO XpPnolpomolnuévo vepd. Eneita
okournioTe TN Bdon g MAdkag mMAvcipaTog Ye
paAakd kat oTeyvo mavi.

3. AvamnodoyupioTe TNV MAAKA TALGIPATOG, AWALPEDTE
TO KAALPUA TOU KLAIVOPOUL Kat Tov KOAVEPO PE TN
oelpd kal €metta BYAATE Ta TEPUATIKG TIWOHATA TOU
KLAVEpoU.

Znueiwon:

Edv 10 kGAuppa Tou KUAIVEPOUL UMAOKAPETAL ATt 6 PAKTPA Kat G

1§ & U 0 TAeLPES TNG TAGKAG TAVGIHIATOS , TIEPIOTPEPTE TOV K O

Awdpo yia va ta kdvete oty dkpn .

To kdAuppa Tou KUAIVEPOL Pmopel va awalpedel Pe Eva KATAAN
nAo gpyaheio .

4. ATopakpUVETE TI§ TPIXES TTOL €XOUV PTEPdELTEL
oTov KOAVOPO Kal EMAVACLVAPUOAOYAOTE Ta YEPN
o0PEWVA PE TA aVT{OTOXd XPWHATA.
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5. ZemA\bvete tnv MAdKa MAVGIPATOG pE kaBapd vepd,
OKOUTIIOTE TN Kal £TEITA EMAVATOTOBETAOTE TN
oTov 0Tabuéd Bdong mpog Ta KaTw og KAion.

6. XpNOIUOTOIACTE TNV EWYApPHOYH 1 TiESTE oOVTOUd
TO KOUWTTL (3 OTO POWTOT YId VA TO KAVETE va
EMOTPEPEL 0TOV 0TABUO Bdong.

Znpeiwon: Katd tn didpkela Tou kaBapiopol, Unv KAVETE To

POUTOT Va ETIOTPEPEL OTOV 0TaBUO Bdong.

Ew.F-1
2akoUAa cLUAAOYNG okévng

1. Apaipgote 1o KAAvPpa NG de&apevig cUANOYNS

okévNG Kal TETAETE TN 0akoUAA GUANOYNG okOvVNg.
Snueiwon: Edv tpapriéete mpog Ta mavw T XetpohaPry n cakoVAa
Ba opayloTel WOTE vVa amoTPanel N Tuxaia TTwaorn okovng Kat
BpavopdTwy E&w.

2. AmopakpUveTe okdvn kal Bpadopata and 1o piktpo
pe éva oteyvé mavi.
3. TomoBeTtrioTe VEQ 0aKOVUAA GUANOYHAG OKOVNG.

4. EnavatonoBetoTe 10 kdAupua TNG deapevig
oUN\oyRg§ okdvng.
Ew.F-2

As&apevi Xpnotpomoinuévou vepol

1. Apaipéote ) de&apevh XpPNOIUOTIOINUEVOL
vepoU, avoi&re To kdAUPPA TNG kal adeldoTe To
Xpnotyorotnuévo vepo.

2. ZemA\lvete TN de€apevn xpnotomonuévou vepoL
pe kaBapd vepd kal xpnoluomotoTe éva KatdAAnAo

epyaleio yla va kabapioete 10 eowTePIKS TOlXWUA

g de&apevig xpnotpomotnuévou vepou.
3nueiwon : H emméovoa opaipa otn deéapevr
XPnotdomoinuévou vepou gival Kivntd PEPoS. Mnv epappdlete
unepBolikr) S0vapn étav Ty kabapilete WOTE va pnv v
KATAOTPEWETE.

Ew.F-3

Kopla Bolptoa

1. T€oTe Ta KNI TOL TTPOCTATELTIKOV BoVPTOAS
TPOG TA PYEOCA YA VA AYALPECETE TO TTPOCTATEVTIKO
BoupToag kal onkwaoTe TN BoVPTOA ATIO TO POUTIOT.

2. ApaipéoTe Ta kaAbuuata Bovptoag kat ota S0o
dkpa ™G BovpToag dMwgS WaiveTal otV €K6Va.
Xpnotorolrote éva katdAMnAo gpyaleio yia va
ATOPAKPUVETE TIG TPIXES TTOL £XOUV UMEPDEVTEL
otn Bouvptoa.

Ew.F-4

MAsvpikA BoLpToa
* ApalpéaTte kal kaBapioTte TNV mAeLpIkr Bo U ptoa .
Ew.F-5

MNaykatevBuvTikdg TPOXOS

Snusiwon:

Xpnotuorourote epyaleio 6 wg piKp 6 katoaBidt yia va Slaxw
pioeTe Tov G&ova kal To EAAOTIK 6 TOL TTIAYKATELBUVTIKO U TPOXO
0. Mn ypnowloroteite unepBolkr) & O vapn .

Zem\ U VETE TOV TIAYKATELBLVTIK 6 TPOX O OF TPEXO U PEVO Ve &
Kal EMAVATOTIOBETAOTE TOV Ao U €XEL OTEW W) OEL TAPWS .



Ew.F-6

Bdoeig méAuatog opouyyapiopatog

Apaipéote kal kabapiote TG Bdoelg MEAUATOS
oouyyapiopatog.

Ew.F-7

MNéApaTa owouyyapiopaTog

AnopakpUveTe Ta MEAUATA oouyyapiopatog and
TG Bdoelg MEAPATOG O0oLyyapiopaTos yid va ta
AVTIKOTAOTACETE.

Ew.F-8

Kouti cuAAoyAg okdvng kal @iktpo

1. Avoi&te 10 KdAUPPA TOL POTAT KAl TIECTE TO KA
TOU KOULTIOU CUAAOYAG OKOVNG YLl VA AWALPECETE TO
KOUT{ CUANOYNG OKOVNG. 3TN CUVEXELQ, APAIPECTE
TO QIATPO Kal XTUTAOTE TO KAAABL Tou amaAd.

Znueiwon: Mnv emixelprioeTe va kabapioeTe To iATPO pe

BovpToa, dAXTUAO 1 alXHNEA AVTIKEIIEVA YIa TNV AmoWLYr ZNIKV.

2. ZemA\VveTe TO KOUT{ CUANOYNG okdvNg Kal To
@iATPO pE VEPO KAl OTEYVWOTE TA TARPWS TPV Ta
EMAVATOTIOOETHOETE.

Snueiwon:

* ZemA U VETE To KouTi CUANOYNG OK 6 vng Kal To iAtpo P & vo pE
kaBap 6 vep 6. Mn XPNOILOTOLEITE AMOPPUMAVTIK O.

* XpnolJoroleite To kouTi CUMOYNS 0K 6 VNG Kal To PiATPO [ 6 Vo
awo U £XOLV OTEYV W) OEL TARPWS .

Ew.F-9

AloONnTApES TOoL poumodT

S KOLTI{OTE TOLG ALEONTAPES TOU POUTIOT
XPNOUOTIOWWVTAG JaAakd Kal OTEYVO Tavi, 6Twg
(paiveTal oTNV MAPAKATW EIKOVA:

1. Awbntipag andotaong pe Aéwlep (LDS)
. MapdBupo mpopuAakTipa
. Tpiodidotatol aobntripeg Aéwllep dIMARG YPAUUAS

2

3

4. AloBntpag dkpwv
5. NpowuAakTtrpag
6. AloBnTtApES YKpEUOL
7.

AleBNTAPAG XaAWV
3npeiwon: To Bpeypévo mavi umopei va mpokaréoet i oe
guaiobnta oTolyeia péoa aTo POpMAT kat Tov aTabud Bdong.
Xpnowdornoleite oTeyvd navi yia Tov kabBaptopo.

Ew.F-10

Enawég wdptiong kat mepLoxn
onpatodotTnong

KaBapilete 11§ EMaWEég QOPTIONG KAl TNV TIEPLOXA
onuatod4tnong Pe aAakd kat oTeyvo mavi.

Ew.F-11

Onég auvtéuatou adsidopartog

KaBapiote 11§ omég autépaTtouv adeldopatog Tou

POUTIOT Kal Tou oTaBpoL Bdong pe HaAakd kal oTeyvo

Tavi.

Ew.F-12

Mnatapia

To popmoT MEPIEXEL TAKETO UmaTapiag OvTwv Ailbiou
VYNAAG anddoong. BeBalwbeite étt n ymatapia
TIAPAPEVEL KAAG (POPTIOUEVN YIa KaBNnUEPLVA Xprion
WoTe va dlatnpeital BéATioTn anédoon pmatapiag.
Edv to pounét dev xpnoluomnoleital yla peydio
XPoviké SldoTNUa, ATEVEPYOTIOINOTE TO Kal JaléPte
10. Ma TV MPéANYN Znuibv and vmepBoAkr
EKPOPTION, POPTIZETE TO POPTAT TOLAdYIOTOV Mid
@opd avd tpiunvo.
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EntiAuon mpoBAnpdaTwyY

Mpo6RAnua Abon MNp6PAnua Abon
H pmatapia sivat xapnAr. Enavagoptiote 1o poundt otn O otaBudg Bdong xet anoouvdeBel and tnv 1oxL i
Bdon kat mpoomabriote &avd. JeTakveital 6tav 1o poumdT dev givat mévw Tou.
To poumdt dev ) , ) , ) , |
evepyoroisitar, | H BEpHOKpacia T pmatapiag eivat moAY xapnAr Yndpyovv ndpa MOAG eunédla yipw and Tov oTabud
TOAD LPNAA. SLVICTETAL N AslToLPY(a TG CUCKEVIS OE B?OWQ- TonoBeTroTe Tov 0TABHG PAGNG GE TILO AVOIKTS
Beppokpacia peta&d 32°F (0°C) kat 104°F (40°C). To popoT XWwpPo.
B2V ropet H petakivnon Touv poundt pnopei va mPokaAéoel TNV
O otabuog Baong dev £xet cLVdEBE( og oYL, va BpEL Kat va gmavatonoBéTnon Tou kal autd Ba EavadnuiovpyRoEt
BePawwdeite 6T1 kat Ta dVO dkpa Tov kKaAwdiov WXVOg EMIOTPEVEL XApTN o€ MEPIMTWon aoToxiag TG EMavatonobETnong.

To poumdt dev
popTilel.

Tou €xouv ouvdebel oTnV mpila cwoTd.

H emawn YeTa&l Twv eMapwv YOpTIoNS 0ToV 0TABUO
Bdong kat To poumdt dev eival kahr, kabBapioTe TI§
EMAPES YOPTIONG.

EAéy&Te edv umdpyel TLXOV &EVo oWHa oTov oUVOECHO
TOU POMTOT KAl ATIOPAKPUVETE TO &EVOo owpa, dv
UAPXEL.

oToV 0TaBud
Bdong

Edv to popmdt eivat moAd pakptd and tov otabud Bdong,
€VOEXETAL VA PNV Pmopei va emoTtpéel autépata pévo
TOU, EMOPEVWG O AUTHY TNV TIEPITTWOoN Ba TPEMEL va
TOTIOBETACETE XELPOKIVNTA TO POUTIOT TAVW OTOV OTABUO
Bdong

2KouTioTE TNV MEPLOXA ONUATOdSTNONG GTOV OTABUO
Bdong yla va amopakplveTe okévn i Bpadouata.

To poumndt dev
ouvdéetal aTo
Wi-Fi.

O kwdikog mpdoPaong oto diktvo Wi-Fi eivat
£0@aluévog. BeRawwbeite 6Tt 0 kwdikog pdofaong mou
Xpnotdoroleite yla obvdeon oto diktuo Wi-Fi oag gival
OWOTOS.

To poumdt dev unmooTnpilel obvdeon Wi-Fi 5 GHz.
BePawwbeite 6Tt T0 poundt eival cuvdedepévo oe
olbvdeon Wi-Fi 2,4 GHz.

To orjua touv Wi-Fi givat adbvapo. BeBawwbeite étt 10
poundt Bpioketal o meploxr| Ye kaAr kdAvyn Wi-Fi.

To poumdT evdéxetal va pnv givat €tolo yia
Slaudpywon. Kisiote kat Eavavoi&te v eappoyr kat
énetta mpoonadrioTe §avd oOPPwWVaA PE TIG 0dnyies.
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To popmoét
KONNGEL
UmpooTd and
Tov 0Tabuod
Bdong kat
dev pmnopei va
EMIOTPEYPEL OF
auTov.

EAéy&re av umdpyel apkeTdG XWPOS Kal oTIG 00 MAELPES
1 uTPooTd and Tov oTabuod BAong yla va AmoTPEYPETE TO
UTAOKAPIOHA TOU POUTIOT.

H dladpopr| emotpo@ns yia @éption eivat
UTAOKaApLoEVN, TLY. N TOPTA €ival KAELOTH.

To poundt pnopei va YMoTpriosL edv 1o Anedo Pmpootd
and tov oTabud Bdong eivat vmepPoAikd vypd. Edv va,
kaBapiote TNV Mepiooela vepoL TPV IPOOTIABAOETE
Eavd.

SUVIOTATAL VA PETAKIVACETE Tov 0Tabud Bdong o GAo
onueio kal va mpoomabrioeTe &avd.

BeBawwBeite &1L n mAdka eméKTaong pAPmag €xet
gykataotabei owoTd.




EntiAuon mpoBAnpdaTwyY

MNpéRAnua Aoon MpoéBANua Abon
To poumndt dev pmopei va anevepyornotnBei étav AvTikeipeva 6nwg KaAwdia 1ox0og Kat TavtdQAes
popTidel. ZUVIOTATAL VA PETAKIVAOETE TO POUTIOT TIPETIEL VA 0PYAVWVOVTAL TIPLV TN XPron TOU POMTIOT.
and tov 01abud BAong Kal, 0T CLVEXELD, TTATHOTE To popmét

To popmdt dev

ATEVEPYOTOLE(TAL.

TIaPATETAPEVA TO KOuUTH AetTtoupyiag yia 3
SeUTEPOAETTA YIa VA TO ATIEVEPYOTIOLOETE.

Edv 1o poundt dev pmopel va anevepyomnoindei
EKTEAWVTAG TO BrApa 1, maTACTE MapaATETAPEVA TO
KoupTt Aettoupyiag yia 10 deutepdAernta yia va
ATIEVEPYOTIOLOETE AVAYKAOTIKA TO poumdt. Edv o
TPORANHA ETPEVEL, ETIKOWVWVACTE PE TNV LTINPEGCIA
g&unnpétnong PETA TNV TWANGN.

HETaKVETal wpIg
va akoAouBe(

v Kaboplopévn
dladpopn.

H epyaocia og vypEg oAloBNPES EMYAVELEG TIPOKAAET
oAioBnon Tou KOPLOL TPOXOV. ZUVIOTATAL OTEYVWHA TWV
UYPWV PEPWV TIPLV TN XPCN TOU POUTIOT.

2koutioTe 1o TapdBLPO TTPOYUAAKTHPA KAl TOUG
TplodldoTatoug aledntripeg Aéillep SIMARG YPAPUAS OTO
poumdT pe kaBapo, pahakd Tavi yla va Toug KPATAoeTeE
kaBapoug kat wpig eumodia.

H tayvtnta
pbpTIoNg eival
apyn.

AnarrobvTal epimou 3,5 wpeg yia TAfpn YépTion Tou
POUMST 6Tav N pnatapia sivat xapnAr.

Edv Aertoupyeite To poundt o€ Beppokpacies eKTO

Tou kaBoplopévou gvpoug, N TaxvTNTa WdpTiong Ba
emPBpaduvBei autdpata yia eméktaon g didpkelag {wng
g pnatapiag.

OL emapég pdpTiong kAl 0TO POUTET kat oTn Bdon
eVoéxeTal va gival BPWHIKES, OKOUTIOTE TI§ e OTEYVS TIAVE.

To poumoT xdvel
Ta dwpdtia

TIOL TIPETEL Va
kabaploTolv.

BeRawwBeite 6Tl ot MOPTESG TWV dWHATIWY TTOL TIPETEL
va kaBaplotolv gival avoIKTES.

O ¥wpog Pmpoaotd amnd 1o dWHATIO TToL TIPETEL VA
kaBaplotel evdéxetal va gival uypdg kat oNabnpog,
TPOKAAWVTAG oAioBNoN Kal Un QuoLoAoYIKr) AetToupyia
TOU PopmoT. NPOooTaBAoTE VA OTEYVWOETE TO dAmedO
TIPLV XPNOLUOTIOIOETE TO POUTIOT.

0O B6puRog
avédvetal evw To
poumoT eivatl og
Aettoupyia.

EAéyéte €dv 1O IATPO TOL KOUTIOU GUANOYAG OKOVNG EXEL
ppdéel. EGv val, kaBapioTe To | aVTIKATACTACTE TO.

‘Eva okAnpd avTike{pevo eVOEXETAL va €XEL TAOTEL TNV
KOpla Bolptoa f oTo Kouti CUNOYNG okOvng. EAEyEte
KAl amoPaKPUVETE TUXOV OKANPA AVTIKEIPEVA.

H kOpla Bovptoa 1 n mMAsLpLkr BovpToa evdéxeTal

va eumAakolv. EAEVETE kat amopakpOveTe Tuxov &va
owpata.

ANGETe T Asttoupyia avappdpnong oe Turikr i ‘Houyn.

To poumndt dev
ouveyilel Tov
KaBaplopd petd
™ @option.

BeRawwBeite 4Tl TO poumdT dev €xel puBUIOTEL OE
Aettoupyia Mnv evoyheite (DND), kdtt tou Ba 1o
mapeumodioel va ouvexioel Tov kabaplopod.

To poumdt dev Ba cuveyioel Tov kaBaplopd awold
ETMOTPEPETE XELPOKIVNTA TO POUTIOT OTOV OTABUO
Bdong yla poéption, kATt ov mePAapBAvel Tn pn
auTOHATN TOMOBETNON TOL POUTAT OTOV 0TaBUd Bdong
1) TNV AMOCTOAN TOU POUTIOT YIa YOPTION HEOW TNG
€APPOYNS 1 ToL Blov Touv poumadT.
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EniAuon mpoBAnudTwv

MNpéRAnua

Abon

MpéBAnua

Aoon

O oT106u6g dev pmopsi va
adeldoel autdpata 1o KouTi
ouNoyr§ okdvng.

EAéyéte €dv n oakoVOAa cUAOYAG okdvNg
otn de&apevr) cuAoyRG okévng sival
yepdTn.

Edv n oakoVAa cuAhoyri§ okévng dev givat
YEUATN, eAéyETe €AV LTIAPXEL KATIOLO EUTIOSL0
OTIG OTEG AUTOHATOU adEIdoPATOS TOU
POWTIOT, Tou 0TaBPoL Bdong ) ToL KOLTIOV
oLMN\oYN§ okévng. Edv undpyel, kaBapiote
€YKAlPWG TO YTTAOKAPLOUEVO UEPOS.

H Bdon méApatog
OOLYYaPIioPATOG EXEL
vYwoei aploika.

ApalpéoTte T Bdon MEAUATOS
OPOoLYYaPIoPATOG yla va ENEYEETE €AV
uTApYEL TUXOV EEVo owpa KOANNUEVO o€
QUTAV Kal IPOCTIABAOTE VA EMAVEKKIVHOETE
TO popmdT. EQV 1o MPSPANUa empével,
EMIKOWVWVAOTE PE TNV opdda egunnpétnong
METE TNV MWANON.

H o1d8un vepol otnv
mAdka TAvoipatog eivat pn
(PUCLOAOYIKH.

ApalpgoTe TNV TAAKA TIAVGTPATOS Kat
eNéyére edv €xel YPAEEL O ATOXETEUTIKOS
aywydg kat kabapioTe Tov.

Méote anaAd ) de&apevry
Xpnotuomolnuévou vepou yia va
BeRawwbeite o1 €xel TomoOETNOEl oWOTA.
EAéyére €dv 10 oTOIKElO OTEYAVWONG OTN
de&apevn) xpnotyorotnpévou vepoU eivat
X0Aapd ) PN cwoTd TomoBeTNUEVO Kal, GV
val, EMavaépeTe 1o Xelpokivnta. Edv 1o
TPORANUA EMIPEVEL, ETIKOWVWVACTE PE TNV
opada g&umnpéTnong PeTd TV WANoN.
EAéyére To BidAupa kabapiopol. Mnv
TPOCHETETE AANO LYPO TTEPAV TOL ETIOHHWS
€yKeKPIUEVOL dlaAvpatog kabaptopou.

Yndpyet vepd kdtw amd
de&apevr kaBapoL vepol
1 yOpw amné 1o oToixeio
oTteydvwong.

‘Otav awatpeite tn de&apevr kaBapov
vePoU, eVOEXETAL Va €xel Heivel Aiyo vepd
oTovV cWARva Katw amnd tn de&apevi i
yVOpw amd 1o otolxeio oteydvwong. Eival
(PUOLONOYIKO. ZKOULTHOTE PE OTEYVO TAVI.

la meploodTeEPN LMOCTAPIEN, ETKOWVWVACTE Mali pag péow TG NAEKTPOVIKAG dlebBuvong https://global.dreametech.com
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MNpodlaypawég

Poumét 21a0uog Bdong
Movtého RLL77SE Movtého RCLE0405/RCLE0405-1/RCLE0405-2
Xpoévog poptiong Mepimou 3,5 wpeg OvopaoTikr gicodog 220-240 V~50-60 Hz
OvopaoTikA Tdon 14,4V = Ovopaotiki £€0505 20V=2A
OVOLAGTIKA 1GX0S 75W Ovopaotkf oxos 700 W
(katd To ddelaopa okdvng)
2uxvétnTa Aettoupyiag 2400-2483,5 MHz OVopaoTIKA 1oX0S
¢ ¢ ¢ 1160 W
Méyio (X566 ££6600 <20 dBm (KGT? Tov KaBaplopo ys 0T 60
vepo)
Yrd KavovikéG cLUVONKES XPAoNS, 0 TapwV eEOTAIOUOG TIPEMEL Va ThPEiTal o OvopacTikA tox0g (katé 87 W
anéotaon ToLAdxLoTov 20 cm PETA&D TNG KEPA(ag Kal ToL OWHATOG TOL XPACTN. (dpTIoN Kat To oTéYVwHa)
Snusiwon:

* H ovopaoTikr oy U § ( katd tov kabapiop 6 e ZeoT 6 vep 6) kabopiZetal am 6 TV Tr o) U 0§ KaT
@ TNV QVTIIPOCWNEUTIKY Tepiodo ( Beppokpacia vepo U 25° C).

E"C‘VQ(POP“( o IJSVn U“GTU plCI 1O VIWV }\lel'.OU * H ovopaoTikr 1oy U G ( kaTd T ¢ 6 pTIoN Kat To oTEYWwWHA ) kaBopiletat am 6 Ty T X O 0§ Katd
TNV mepiodo TARPOLS YopTiou .
Movtého P2150-4S2P-KLYEV/P2150-4S2P-MMBK ZTGepéq Bdonqlﬁdon (PépTlGI‘]q

KatavdAwon svépyelag os katdotaon avapovig: <0,5W (evtog 15 Aemtiov uetd

OvopaoTikr Ton 144 V= v ££060 TOL POPMAT and Tov oTabud Baong/tn Bdon WopTiong)
OVOHAGTIKA XWPNTK 6 TNTa 4,8Ah Poumét kat otabuoég Bdaong/Bdon wdptiong

O g&omAlopu6g dev dlabétel KaTAoTAoN AVAROVHS i AAAES LlOOOUVANES KATAOTACELS
Turkr wpntik 6 TNTa 5,2Ah 74,88Wh boov awopd TI§ amattoelg avapovig, Tn Asttovpyia dlaxeiplong pevUATog f

duVaTOTNTA AMEVEPYOTIOINONG TWV CLUVOECEWY acVPUATOL SIKTOOUL AdYW TWV
AVAykwv oLVTAPNONG NG pnatapiag. H katavdAwon pevpaTog Tou eE0mMAIOHOD
eivat ubavo va eivat vpnAdtepn and dANa povtéAa €E0TAICOU TTOL TTANPOVV
AUTES TIG AELTOVPYIKEG ATIALTHOELS.

161



Anéppun kat aypaipeon

MTIATAPLWV

H evowpatwpévn pmatapia 16vtwy Ailbiov mepiéxet
ovoieg Tou gival emikiviuveg yia To mepIBEAov.

Mpw TV anéppupn tng pnatapiag, BeRaiwbdeite

oTL N ynatapia agatpeitat and e&edikevpévoug
TEXVIKOUG Kal amoppinTeTal o KATAANAN povdéda
avakOKAWOoNG.

- n pnatapia mMpENEL va ayalpeBel and Tn cuoKeLr
TPV amooupPBsei-

- 1 ouokeLr TPEMEL va €xel anoouvdedei amnd To diktuo
TPOoWodoaciag katd TNV agaipeon Tng pnatapiag-

- n yratapia mpénel va anopppBel Ye acpdAela.

MPOZOXH:

Mpw TNV agaipgon TG Pmatapiag, amocuvoEaTe TV
o0 kal EavTAoTe TNV pnatapia 600 To duvatév
MEPLOCOTEPO.

Ot dxpnoTeg pnatapieg MPEMEeL va anoppimntovtal o
KATAAMNAN povéda avakOKAwaong.

Mnv 11 ekBéTeTE O MEPIBANOV pE LYNAR
Beppokpaaia ya Tnv amowuyr) kKivdivou £kpnéng.
Yrd KataxpnoTikEG OLVBRKES, EVOEXETAL Va ekTIVaYBE(
vypo amnd Tnv pnatapia. & MEPIMTWON EMAPAS,
EemA\VveTe P vepd kal INTAOTE LaTpikr BorBeta.
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0dnyo6g agaipeong:

1. AvamodoyupioTe TO POPTOT, XPNOIUOTOOTE
KatdMnAo gpyaleio yia va agaipéote 1§ Bideg oto
Tiow Y€POG Tou POUTAT KAl EMEITA AWAIPEDTE TO
KAALPMA.

2. AmtoouvdéaTe TouG akpodEékTeG PETAED TNG
unatapiag kat tng makétag PCB yla va apaipéoste
v pnatapia.

MAnpowopieg AHHE

X

‘O\a 1a mpoidvTa TIov YEPOULV auTd TO
oUpPoAo gival améPANTa NAEKTPIKOV Kal
nAektpovikol €omhiopol (AHHE katd

v Odnyia 2012/19/EE) mou dev mpémel

va avaptyvbovtatl ge acvokevaoTa

olKIaKA anéBANTa. AT autou, TPEMEL va
TPOCTATEVETE TNV LYE(D TOL AVOPWTOL Kal
10 mepBaAov mapadidovtag Ta anéPAnta
efomAiopoVl oag o€ éva kaboplopévo onueio
OUN\OYS Yl avakOKAWOoN amoBARTwY
NAEKTPIKOV Kal NAEKTPOVIKOU €EOTIALIOHOD),
70 omoio €xel oploTel amd TNV kuPBEpvnon
TIG TOTIKES apXéS. H opBr amdéppipn kat n
avakOkAwon Ba cupBdAouv oTNV AMoTPOTH
€VOEXOHEVWV APVNTIKWV ETUMTWOEWY OTO
nepBAENoV kat TV vyeia Tov avBpwoL.
EmikolvwvroTe Ye Tov £yKaTaoTtdTn A

TIG TOTIKESG APXES VIO TIEPIOCOTEPES
TANPOYOPIES OXETIK HE TNV TomoBeoia
KaBWg Kat Toug 6POLG KAl TI§ TTPOUTTIOBETELG
TWV gV AOYyw onueiwv cLAOYAS.



Informacao de seguranga

Para evitar choques elétricos, incéndios ou ferimentos causados pela utilizacdo incorreta do aparelho, leia
atentamente o manual do utilizador antes da utilizacao e guarde-o para referéncia futura.

Restricbes de utilizacdo

* Este produto nao deve ser utilizado por criangas com menos de 8 anos de idade nem por pessoas com
deficiéncias fisicas, sensoriais, intelectuais, ou com experiéncia ou conhecimentos limitados sem a
supervisdo de um progenitor ou tutor para garantir um funcionamento seguro e para evitar quaisquer
riscos. A limpeza e a manutencdo nao devem ser efetuadas por criangas sem supervisao.

* O aparelho s6 deve ser utilizado com a unidade de alimentacao fornecida com o mesmo.

» Este aparelho contém baterias que sé podem ser substituidas por pessoas qualificadas.

* Desimpeca a area a ser limpa. As criangas ndo devem brincar com este aparelho. Assegure-se de que
as criangas e animais de estimagao sao mantidos a uma distancia segura do robd enquanto este estiver
a funcionar.

* N&o instale, nem carregue ou utilize o aparelho nas casas de banho ou a volta das piscinas.

» Este produto destina-se a limpeza do chdo apenas em ambiente doméstico. Nao o utilize ao ar livre, em
superficies ndo pavimentadas ou num ambiente comercial ou industrial.

* Certifique-se de que o aparelho funciona corretamente num ambiente adequado. Se assim nao for, ndo
use o aparelho.

* Se o0 cabo de alimentacgao estiver danificado, deve ser substituido por um cabo ou conjunto especial
disponivel junto do fabricante ou do seu agente de servico.
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Informacao de seguranga
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Nao utilize o robé numa area suspensa acima do nivel do solo sem uma barreira protetora.

Nao coloque o robd virado ao contrario. Nao utilize a cobertura do LDS, a cobertura do rob6 ou o para-
choques como pega do robd.

Nao utilize o robd a uma temperatura ambiente acima de 40 °C, abaixo de 0 °C, num pavimento com
liquidos ou substancias pegajosas.

Para evitar danos ou lesées devido a arrastamento, retire quaisquer objetos soltos do pavimento e
remova fios ou cabos de alimentagao que estejam no caminho de limpeza antes de colocar o aparelho
em funcionamento.

Remova do chao artigos frageis ou pequenos para evitar que o rob6 esbarre com eles e os danifique.
Mantenha o cabelo, dedos e outras partes do corpo afastados da abertura de suc¢ao do robé.
Mantenha a ferramenta de limpeza fora do alcance das criancgas.

Nao opere o aparelho num quarto onde um bebé ou crianca esteja a dormir.

Nao coloque criangas, animais de estimagao ou qualquer objeto em cima do robd, independentemente
de este estar parado ou em movimento.

Mantenha a solugao de limpeza fora do alcance das criangas.

Utilize apenas o detergente oficialmente aprovado. Ndo adicione qualquer liquido, tal como alcool ou
desinfetante.

Nao utilize o robd para limpar quaisquer objetos a arder. Nao utilize o robd para apanhar liquidos
inflamaveis ou combustiveis, gases corrosivos ou acidos ou solventes nao diluidos.

Nao aspire objetos duros ou afiados. Nao utilize o aparelho para apanhar objetos como pedras, grandes
pedacos de papel ou qualquer objeto que possa entupir o aparelho.



Informacao de seguranga

A ficha deve ser removida da tomada antes da limpeza ou manutenc¢ao do aparelho.

Nao limpe o robd ou a estacao base com um pano molhado nem os enxague com qualquer liquido.
Apos a limpeza das pecas lavaveis, seque completamente as pecas antes de as reinstalar e de as
utilizar.

Utilize este produto de acordo com as instru¢ées do Manual do Utilizador. Os utilizadores sdo
responsaveis por qualquer perda ou dano que resulte do uso indevido deste produto.

Baterias e carregamento

Nao utilize qualquer bateria ou estacdo base de terceiros. O robd sé pode ser utilizado com a estacao
base modelo RCLEO405/RCLEO405-1/RCLEO405-2.

Nao tente desmontar, reparar ou modificar a bateria ou a estacao base por si proprio.

Nao coloque a estagao base perto de uma fonte de calor.

Nao utilize um pano humido ou as maos molhadas para limpar os contactos de carregamento da
estacao base.

Nao elimine indevidamente as baterias velhas. As baterias que ja ndo sdo necessarias devem ser
descartadas numa instalacao de reciclagem apropriada.

Se o cabo de alimentacao se danificar ou quebrar, deixe de o utilizar imediatamente e contacte o
servico pés-venda.

Certifique-se de que o robd esta desligado ao ser transportado e que é mantido na sua embalagem
original, se possivel.
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Informacao de seguranga

* Se 0 rob6 nao for utilizado durante um periodo prolongado, carregue-o completamente, depois
desligue-o e guarde-o num local fresco e seco. Recarregue o robd pelo menos uma vez a cada 3 meses

para evitar a descarga excessiva da bateria.

Informacdes sobre seguranca do laser
* O sensor laser deste produto cumpre a norma IEC 60825-1:2014/EN 60825 - 1:2014/A11:2021 para
produtos laser de Classe 1. Evite o contacto visual direto com ele durante a utilizagao.

PRODUTO LASER DE CLASSE 1
PRODUTO LASER PARA USO DOMESTICO
EN 50689:2021

ﬁ Apenas para utilizagdo no interior

Leia o manual do operador

Como tal, a Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declara por este meio que o equipamento de radio do tipo RLL77SE esta em conformidade com a Diretiva 2014/53/UE. O
texto completo da declaragdo de conformidade da UE esta disponivel no seguinte enderego de Internet: https://global.dreametech.com
Para obter o manual eletrénico detalhado, v, por favor, a https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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0 Visio geral do produto
Robd

1. {3 Botao Spot Clean (Limpeza localizada)

Prima para iniciar a limpeza localizada

2. Botédo de alimentagéo/limpeza

Prima e segure durante 3 segundos para ligar ou
desligar o robd

Prima para iniciar a limpeza depois do rob6 estar
ligado

3. 0 Botéo da base

* Prima para mandar o rob6 de volta a estagao base
Prima e segure durante 3 segundos para desativar
o bloqueio para criangas

Bot&o indicador do estado

* Luz branca fixa: limpeza ou aspiragao concluida
* Cor de laranja a piscar: Erro
* Luz cor de laranja fixa: Em espera com a bateria
fraca ou em pausa por ter a bateria fraca
Nota:
« prima qualquer botdo no robd para fazer uma pausa
enguanto o robd esté a limpar ou a voltar para carregar.
« O bloqueio para criangas pode ser ativado/desativado
através da aplicagao Dreamehome.
. Microfone
. Cobertura do LDS
. Sensor de Distancia Laser (LDS)
Para-choques
. Janela do para-choques
. Sensores laser de linha dupla 3D
10. Luz LED auxiliar
11. Camara IR de |IA
12. Camara HD de IA
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13. Cobertura

14. Respiradouro de esvaziamento automatico

15. Contactos para carregamento

16. Entrada de reabastecimento automatico dedgua
17. Conectores

18. Botéo de reinicializagdo

Prima e mantenha premido durante 3 segundos para
repor as definicdes de fabrica

19.Indicador de Wi-Fi

20. Sensores de orlas

21. Sensores de desnivel

22. Sensor de tapetes

23. Escova lateral

24, Escova principal

25. Roda principal

26.Modulo de esfregona

27. Roda omnidirecional
28.Protegao da escova

29. Roda principal

30. Clipes de protegdo da escova
31. Orificios de montagem da esfregona

Fig. A-1

Caixa para o pé

1. Filtro

2. Pega do filtro

3. Clipe da tampa da caixa para o p6

4. Clipe da caixa para o p6

5. Tampa da caixa para o p6

6. Ventiladores de esvaziamento automatico
Fig. A-2

Montagem da esfregona

1. Area de fixacao esfregona
2. Suporte da esfregona
3. Almofadas da esfregona

Fig. A-3

Estacdo base

. Cobertura
. Depésito de dgua usada
. Depésito de agua limpa
. Tampa do depésito de pd
. Painel de lavagem
. Placa de extensao da rampa
Depésito de dgua usada
. Clipe do depésito de dgua
. Bola flutuante
10. Depésito de dgua limpa
11. Clipe do depésito de dgua
12. Tubo de dgua
13. Filtro
14. Flutuador
15. Compartimento do detergente automético
16. Filtro
17. Area de sinalizagao
18. Ventiladores de esvaziamento automatico
19.Indicador de estado
* Luz branca fixa: a estagao base esta ligada a
eletricidade.
* Luz cor de laranja fixa: a estagdo base tem um
erro
20. Ranhura do saco para o pé
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21. Contactos para carregamento

22. Saida para adigdo automaética de dgua

23. Ranhura reservada para ligar o kit de ligacao
de dgua para reabastecimento e drenagem
automaticas

24. Porta de alimentagao

25. Ranhura para armazenamento do cabo de
alimentacao

Nota: o kit de ligacdo da dgua para reabastecimento e

drenagem automaticos tem de ser adquirido separadamente.
(Apenas disponivel em regides especificas)

Fig. A-4

® Preparar a sua casa

* Antes de limpar, afaste os objetos instaveis,
frageis, valiosos ou perigosos e remova os cabos,
panos, brinquedos, objetos duros e objetos
afiados do chéo para evitar que o robé os envolva,
risque ou derrube e cause prejuizos.

Antes de limpar, cologue uma barreira fisica a
beira das escadas para garantir o funcionamento
seguro e suave do robbd.

Abra a porta da sala a ser limpa e coloque o
mobilidrio no seu local apropriado para deixar
mais espacgo.

Para evitar que o robd néo reconheca a area

que necessita de ser limpa, ndo se coloque na
frente do robd, nas ombreiras, no corredor ou em
lugares estreitos.

Nota:

* Ao operar o robd pela primeira vez, siga-o durante a
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limpeza para remover quaisquer potenciais obstaculos
a tempo.
* Aluz LED auxiliar fornece iluminagao auxiliar em
ambientes pouco iluminados.
Né&o aspire objetos duros, como pedras, esferas de
aco e pecas de brinquedos, nem objetos pontiagudos,
como restos de materiais de construgéo, vidros partidos
e pregos, para evitar riscar o pavimento.

@ Antes de utilizar

1. Coloque a estacao base e ligue-a a uma tomada
elétrica

Coloque a estagao base num local que seja 0 mais
aberto possivel e com um bom sinal de WI-FI. Deixe
espaco suficiente, tal como indicado na figura, e remova
quaisquer objetos na &rea sombreada. Insira o cabo de
alimentagéo na estagéo base e ligue-o a tomada.
Nota:

Insira firmemente o cabo de alimentagao para cima até
que o indicador se acenda.

Certifique-se de que nenhum objeto podera bloquear a
area de sinalizagao.

Para evitar manchas de dgua devidas ao facto de mothar

pavimentos de madeira ou tapetes, recomenda-se que a
estagao base seja colocada em pavimentos de ladrilhos ou
de marmore.
2. Instale a placa de extensdo da rampa
3. Retire as protecdes do robd e instale a escova
lateral e o conjunto da esfregona
Nota: instale a escova lateral até que esta encaixe no lugar.

4. Ligue o rob6 a estagdo base

Premir e manter premido o botao de ligar/desligar
do robd durante 3 segundos para o ligar. Coloque o
robd na estagdo base com o conjunto da esfregona
virado para o painel de lavagem. Entao ouvird uma
notificagdo de voz quando o rob6 se ligar com
sucesso a estacao base. Depois do robd estar
completamente carregado, os indicadores de estado
no rob6 e na estagdo base permanecerédo acesos
durante 10 minutos e, em seguida, escurecerao.
Nota: recomenda-se que carregue completamente o robd
antes da primeira utilizagcdo. Quando o robé nao puder ser
ligado apds o esgotamento da bateria, ligue manualmente o
robd a estagédo para o carregar.

5. Adicionar a solucéo de limpeza

(1) Retire a tampa do depésito de p6 e puxe para fora o
compartimento do detergente automético

(2) Abra a tampa superior do compartimento e adicione a
solugéo de limpeza.

(3) Feche a tampa do compartimento, volte a coloca-lo na
estacao base e volte a instalar a tampa do depésito de pé.
O produto de limpeza serd adicionado automaticamente
durante o funcionamento.

Nota:

* O compartimento de detergente automatico pode ser
enchido com solugao de limpeza para utilizagéo. Nao
adicione qualquer outro liquido para além da solucéo de
limpeza oficialmente aprovada para ajudar a evitar avarias.
Instale o compartimento de detergente automatico até que
encaixe no lugar.

6. Adicione dgua ao depdsito de dgua limpa

Retire o depésito de dgua limpa da estagao base e encha-o
com &gua limpa. Em seguida, instale-o de volta na estagao
base.

Nota: ndo adicione dgua quente ao depdsito de agua, pois
isto pode causar a deformagao do mesmo.

Fig. C-1 - Fig. C-6



® Ligar a a aplicacao
Dreamehome

1. Descarregue a aplicagdo Dreamehome

Digitalize o cédigo QR no robd, ou procure
por "Dreamehome" na loja de aplicagdes, para
descarregar e instalar a aplicagao.

Nota:

« Apenas é suportado Wi-Fi de 2,4 GHz.

« Devido a atualizagdes no software da aplicagao, as atuais
operagoes podem ser diferentes das instrugdes contidas
neste manual. Siga as instru¢ées com base na versao atual
da aplicacao.

2. Adicione o dispositivo

Abra a aplicacdo Dreamehome, toque em "Digitalizar

cédigo QR para ligar" e digitalize novamente

0 mesmo cédigo QR no robd para adicionar o

dispositivo. Siga as instrucdes para terminar a

ligagao por Wi-Fi.

Nota:

« Para reinicializar o Wi-Fi, repita o passo 2 e siga as
indicagdes para concluir a ligagdo Wi-Fi.

 Para desligar o dispositivo da rede Wi-Fi, premir e manter
premido o botdo Reset no rob6 durante 3 segundos.

@ Indicador de Wi-Fi

* A piscar lentamente: a espera de ser ligado

A piscar rapidamente: a ligar

* Ligado: ligado

@ Cédigo QR

@ Modo de utilizacéo

Ligar/Desligar

Premir e manter premido o botao de ligar/
desligar durante 3 segundos para ligar o rob6. O
indicador de alimentagao devera estar iluminado.
Coloque o robd na estagao base, este devera ligar-
se automaticamente e comecar a carregar. Para
desligar o rob6, afaste-o da estagdo de base e
premir e manter premido o botédo de ligar/desligar
durante 3 segundos.

Mapeamento rapido

Depois de configurar a rede pela primeira vez, siga
as instrugdes na aplicagao para criar rapidamente
um mapa. O robd comecgara a mapear sem limpar.
Quando o rob6 regressa a estagao base, o processo
de mapeamento esta concluido e o mapa sera
guardado automaticamente.

Pausa/Modo de repouso

Quando o rob6 estiver a funcionar, prima qualquer

botédo para o colocar em pausa. Se o rob6

estiver em pausa ha mais de 10 minutos, entra

automaticamente em modo de repouso. O indicador

de alimentacéao e o indicador de carregamento serao

desligados. Prima qualquer botao no robd, ou use a

aplicagao para acordar o rob6.

Nota:

* O robd desliga-se automaticamente se for deixado no
modo de repouso durante mais de 12 horas.

» Se o robd for posto em pausa e colocado na estacao base,
o processo de limpeza atual terminara.

Retomar automaticamente a
limpeza

Se a bateria estiver demasiado fraca, o rob6
regressard automaticamente a estagao base para
carregar. Depois de carregar a bateria até ao
nivel apropriado, retomara as tarefas de limpeza
inacabadas.

Modo “N&o incomodar” (DND, do
inglés “Do Not Disturb”)

Quando o robd esta configurado para o modo “Nao

incomodar” (DND), ficara impedido de retomar a

limpeza e o indicador de alimentagédo apaga-se. O

modo DND vem desativado como padrao de fabrica.

Pode utilizar a aplicagéo para ativar o modo DND ou

modificar o periodo de “ndo incomodar”. O periodo

DND ¢ das 22h00 as 8h00 por defeito.

Nota:

o As tarefas de limpeza programadas seréo realizadas no
tempo correto mesmo durante o periodo DND.

* O rob6 retomara a limpeza onde parou depois de expirar o
periodo de DND.

Limpeza localizada

Quando o robd estd em espera, prima brevemente
o botdo (] para ativar o modo de limpeza localizada.
Neste modo, o robd limpa uma &rea quadrada de
1,5 x 1,6 metros a sua volta e regressa ao seu ponto
de partida assim que a limpeza do local estiver
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concluida.

Reiniciar o robd

Se o robd deixar de responder ou nao puder

ser desligado, premir e manter premido o botéo
ligar/desligar durante 10 segundos para provocar
o desligamento forcado. Em seguida, prima e
mantenha premido o boté&o ligar/desligar durante 3
segundos para ligar o robd.

Aspirador e esfregona

Nota: Ao utilizar o conjunto da esfregona pela primeira vez,
o robd executa por defeito a tarefa de ‘Aspirar e limpar com
esfregona”.

1. Iniciar a limpeza

Prima o botéo ligar/desligar no robé ou utilize a aplicagédo
para fazer o rob6 comecar a partir da estacao de base.
Depois, o robd planeara a rota de limpeza ideal e executara a
tarefa de limpeza com base no mapa criado.

Nota:

« Para garantir que o rob6 possa regressar facilmente a
estacdo base apos a limpeza, recomenda-se que 0 mesmo
seja iniciado a partir da estacao base.

As almofadas da esfregona serdo limpas antes do robd

comegar a esfregar. Aguarde com paciéncia.

N&o mova a estagao base, o tanque de &gua limpa, o
tanque de &gua usada ou o painel de lavagem durante o
seu funcionamento.

A limpeza com agua quente pode ser ativada na aplicacao
para tarefas de limpeza da esfregona e da base do painel
de lavagem, o que se aplica a todos os modos. Para evitar
escalddes, ndo toque na saida de &gua quando a funcao
estiver ligada.
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2. Lavagem automatica com esfregona

Ao limpar, o robd regressard automaticamente

a estagdo base para lavar as suas almofadas da
esfregona com base na frequéncia de limpeza das
mesmas que estiver especificada na aplicagao. A
estacao base encherd automaticamente o depésito
de agua do rob0d e este retomara a limpeza.

Nota: Se o rob6 regressar a estacao base para limpar as

almofadas da esfregona durante a limpeza, a estagao base
nao esvaziara automaticamente a caixa para o po.

3. Esvazia automaticamente a caixa para o p6 e
lava e seca as almofadas da esfregona

Depois do rob6 terminar uma tarefa de limpeza e

regressar a estacao base para carregar, a estagao

base comegara automaticamente a esvaziar a caixa

para o po, e depois limpara e secara as almofadas

da esfregona.

Nota:

¢ Se a funcédo de esvaziamento automatico for desligada na
aplicacao, a estagdo base nao esvaziard automaticamente
a Caixa para o po.

* A estacdo base esvaziara a caixa para o p6 de acordo com
a frequéncia definida na aplicagao.

4. Limpar o deposito de dgua usada

Depois do rob6 ter completado a tarefa, por favor,
limpe o depdsito de dgua usada para evitar qualquer
odor.

Lavagem com esfregona depois de
aspirar

Na aplicagao, ative a fungdo de limpeza com

esfregona apds a aspiragao e o robd levantara
automaticamente o conjunto da esfregona para
aspirar o chdo. Ap6s a conclusao da aspiragao,
o robd regressa para esvaziar a caixa do po e,
em seguida, comeca a esfregar depois de baixar
automaticamente o conjunto da esfregona.

Apenas aspirar

Na aplicagao, ative a fungao de aspiragao e o robd
levantara automaticamente o conjunto da esfregona
e comegara a aspirar.

Apenas esfregona

Na aplicagao, ative a fungao de lavagem com
esfregona e o rob6 verificara se o conjunto da
esfregona esta instalado. Caso contrario, instale
manualmente o conjunto da esfregona e, em
seguida, o rob6 comegara automaticamente a lavar
com a esfregona.



@ Manutencio de rotina

Pecas

Para manter o robé em boas condigées, recomenda-se que consulte o uso de acessérios na aplicagdo ou na tabela seguinte para manutengéao de rotina.

Peca

Frequéncia da
manutengao

Periodo de
substituicdo

Peca

Frequéncia da
manutengéao

Periodo de
substituicdo

Depésito de dgua usada

Apés cada utilizagdo

Depésito de agua limpa

Escova principal

Filtro da caixa para o p6

Escova lateral

Suporte da esfregona

Uma vez a cada 2
semanas

Sensores laser de linha
dupla 3D

A cada 6 a 12 meses

Sensor de tapetes

A cada 3 a 6 meses

Sensores de desnivel

Janela do para-choques

Painel de lavagem

Uma vez a cada 2
meses

Para-choques

Area de sinalizagao da
estagao base

Contactos para
carregamento

Ventiladores de
esvaziamento automatico

Roda omnidirecional

Sensores de orlas

Sensor de Distancia Laser
(LDS)

Uma vez por més

Entrada de reabastecimento
automatico de dgua para o
robd

Fundo do robd

Uma vez por més

Caixa para o p6

Limpe conforme for
necessario

Saco para o pé

Almofadas da esfregona

A cada 2 a 4 meses

A cada 1a 3 meses

Nota: a frequéncia de substituicao dependera da sua utilizagdo do robé. Se
ocorrer uma excegao devido a circunstancias especiais, as pegas devem ser

substituidas.
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Base do painel de lavagem

A estacao base efetuard a autolimpeza do painel de
lavagem juntamente com cada limpeza da almofada
da esfregona. Para uma limpeza profunda, consulte os
passos seguintes.

1. Ative a funcéo de limpeza da base do painel de
lavagem na aplicagao e o robd saird automaticamente
da estagao base. Retire o painel de lavagem e espere
que a dgua encha a base do mesmo.

2. Use uma ferramenta adequada para limpar a base
do painel de lavagem. Passado pouco tempo, a
estagdo base bombeia automaticamente a dgua
usada. Limpe entéo a base do painel de lavagem
com um pano suave e seco.

3. Vire o painel de lavagem, remova a cobertura dos
rolos e o rolo e puxe para fora dos terminais do rolo.

Nota:

* Se a cobertura do rolo estiver bloqueado pelas

escovas de ambos os lados do painel de lavagem,

rode o rolo para afastar.

A cobertura do rolo pode ser retirada com uma

ferramenta adequada.

4. Retire os cabelos emaranhados no rolo e volte
a montar as pegas de acordo com as cores
correspondentes.

5. Enxague a placa de lavagem com &gua limpa, limpe
e volte a colocar na estagédo base virado para baixo,
numa forma inclinada.
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6. Utilize a aplicacéo ou prima brevemente o botao
) no robd para o fazer regressar a estacao base.

Nota: durante a limpeza, nao faga o rob6 regressar & estagao
base.

Fig. F-1
Saco para o pé

1. Retire a tampa do depdsito para o p6 e deite fora
0 saco para o po.

Nota: ao puxar a pega para cima ir4 selar o saco para evitar

que o po e os detritos caiam acidentalmente.

2. Remova o pé e os detritos do filtro com um pano
Seco.

3. Instale um novo saco de poé.

4. Volte a instalar a tampa do depdsito para o pé.
Fig. F-2

Depésito de dgua usada

1. Retire o depdsito de dgua usada, abra a sua
tampa e deite fora a 4gua suja.

2. Lave o depésito de dgua usada com agua limpa
e utilize uma ferramenta adequada para limpar a
parede interior do depdsito de dgua usada.

Nota: a bola flutuante no depésito de dgua usada é uma pega

movel. Nao aplique demasiada forga ao limpa-lo para ndo o
danificar.

Fig. F-3

Escova principal

1. Prima os clipes de protecao da escova para
dentro para remover a protecdo da mesma e
levanta-la para fora do robé.

2. Retire as tampas da escova em ambas as
extremidades , como mostra a figura. Use uma
ferramenta adequada para remover os cabelos
emaranhados na escova.

Fig. F-4

Escova lateral

Remova e limpe a escova lateral.

Fig. F-5

Roda omnidirecional

Nota:

» Utilize uma ferramenta, como uma pequena chave
de fendas, para separar o eixo e o pneu da roda
omnidirecional. Nao use forga excessiva.

¢ Enxague a roda omnidirecional sob dgua corrente e

coloque-a de volta depois de a secar completamente.

Fig. F-6

Suportes da almofada da esfregona

Retire e limpe os suportes da almofada da
esfregona.

Fig. F-7



Almofadas da esfregona

Remova as almofadas da esfregona dos respetivos
suportes para as substituir.

Fig. F-8

Caixa para o po¢ e filtro

1. Abra a cobertura do robé e prima o clipe da caixa
para o p6 para remover a mesma. Remova o filtro
e bata no cesto suavemente.

Nota: nao tente limpar o filtro com uma escova, com o dedo
ou com objetos cortantes para evitar danos.

2. Lave a caixa para o p6 e o filtro com &gua e seque
completamente antes de reinstalar.

Nota:

« Enxague a caixa para o p6 apenas com agua limpa. Nao
use qualquer detergente.

 Utilize a caixa para o pé e o filtro apenas quando estiverem
completamente secos.

Fig. F-9

Sensores do robd

Limpe os sensores do robé com um pano macio e
seco, como se mostra na figura abaixo:

1. Sensor de Distancia Laser (LDS)

2. Janela do para-choques

3. Sensores laser de linha dupla 3D

4. Sensores de orlas

5. Para-choques

6. Sensores de desnivel por descarga excessiva, carregue o robd, pelo

7. Sensor de tapetes menos, uma vez de trés em trés meses.

Nota: um pano molhado pode danificar elementos sensiveis
dentro do robd e da estacéo base. Use um pano seco para a
limpeza.

Fig. F-10

Contactos de carregamento e area
de sinalizacao

Limpe os contactos de carregamento e a drea de
sinalizagdo com um pano macio e seco.

Fig. F-11

Ventiladores de esvaziamento
automatico

Limpe os ventiladores de esvaziamento automatico
do rob6 e da estacdo base com um pano macio e
seco.

Fig. F-12

Bateria

O rob6 contém uma bateria de ides de litio de

alto desempenho. Certifique-se de que a bateria
permanece bem carregada para o uso diario a fim

de manter um 6timo desempenho da bateria. Se o
robd nao for utilizado durante um periodo de tempo
prolongado, desligue-o e guarde-o. Para evitar danos
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Resolucao de problemas

Problema Solugao Problema Solugao
A bateria esta fraca. Recarregue o robd na base e tente A estacao base esta desligada da corrente ou foi movida
novamente. quando o robd ndo estava sobre ela.
O rob6 nao
se liga. A temperatura da bateria é demasiado baixa ou Ha demasiadas obstrucdes a volta da estagdo base.
demasiado alta. Recomenda-se que o aparelho funcione o Coloque a estagédo base numa area mais aberta.
a uma temperatura entre 0 °C (32 °F) e 40 °C (104 °F). O robd nao } ) X o
consegue A deslocacao do robd pode leva-lo a reposicionar-se e
encontrar e recriara um mapa se o reposicionamento falhar. Se o robd
A estacdo base néo esta ligada a corrente; certifique- regressar a estiver demasiado longe da estacao base, pode nao ser
se de que ambas as extremidades do seu cabo de estacdo base. | capaz de regressar automaticamente por si s, caso em
alimentacéao estdo corretamente ligadas. que serd necessario colocar manualmente o robd sobre a
- N i tacao base.
O rob6 nao A ligacdo entre os contactos de carregamento na estagao estagao base
carrega. base e no rob6 é deficiente; limpe os contactos de Limpe a area de sinalizacado na estacédo base para evitar
carregamento. pd ou sujidade.
Verifique se ha algum objeto estranho no conector do
robd e remova esse objeto estranho, se o houver.
Verifique se existe espago suficiente em ambos os lados
o ] N ou a frente da estagdo base para evitar que o rob6 fique
A palavra-passe da rede Wi-Fi estd incorreta. Certifique- blogueado.
se de que a palavra-passe utilizada para se ligar a sua Ao
rede Vai—Fi er)té correi)ta P B O robo fica O percurso de regresso ao carregamento esté bloqueado,
’ preso em por exemplo, a porta esté fechada.
0 robo 13 O robd n&o suporta uma ligagdo Wi-Fi de 5 GHz. Lrsetr;teéga O robb pode escorregar se o chao em frente da estacao
:10 0 ndo Certifique-se de que o robd esta ligado a uma ligacao basege o base estiver excessivamente molhado. Se assim for, limpe
ﬁgaf2%u®i- Wi-Fi de 2,4 GHz. consegue 0 excesso de agua antes de tentar novamente.
Fi. O sinal de Wi-Fi esta fraco. Certifique-se de que o robd regressar. Recomenda-se que desloque a estacao base para um
se encontra numa area com boa cobertura de Wi-Fi. local diferente e tente novamente.
O rob6 pode nao estar preparado para ser configurado. Certifique-se ‘_je que a placa de extensao da rampa esta
Por favor, saia e volte a entrar na aplicagao e depois tente corretamente instalada.
novamente conforme as instrugées.
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Resolucao de problemas

Problema

Solugao

Problema

Solugéo

O robd néo se
desliga.

O rob6 nao pode ser desligado quando esta a carregar.
Recomenda-se que mova o robd da estacdo de base

e depois prima e mantenha premido o botao de ligar/
desligar durante 3 segundos para o desligar.

Se 0 robd nao puder ser desligado executando o passo
1, prima e mantenha premido o boté&o ligar/desligar
durante 10 segundos para forcar o rob6 a desligar-se. Se
o problema persistir, por favor, contacte o servico pdés-
venda.

A velocidade
de

Demora cerca de 3,5 horas a carregar completamente o
robd quando a sua bateria esta fraca.

Se puser a funcionar o robd a temperaturas fora da gama
especificada, a velocidade de carregamento ird diminuir

O rob6 move-
se sem seguir
a rota definida.

Objetos tais como cabos elétricos e chinelos devem ser
organizados antes da utilizagao do robé.

O trabalho em superficies molhadas e escorregadias
provoca o deslizamento da roda principal. Recomenda-se
que seque os locais molhados antes de utilizar o robé.

Limpe a janela do para-choques e os sensores do laser
de linha dupla 3D no rob6é com um pano limpo, macio e
seco para o0 manter limpo e desobstruido.

calrregamento automaticamente para prolongar a vida util da bateria.

é lenta.
Os contactos de carregamento tanto no robd como na
base podem estar sujos. Limpe-os com um pano seco.
Verifique se o filtro da caixa para o pé esta entupido. Se
assim for, limpe-o ou substitua-o.

O ruido Um objeto duro pode ter ficado preso na escova principal

aumenta ou na caixa para o po. Verifique e remova qualquer objeto

quando o duro existente.

robd esta a A escova principal ou a escova lateral podem ficar

funcionar. emaranhadas. Verifique e remova quaisquer objetos

duros existentes.

Mude o modo de sucgao para Normal ou Silencioso.

O robé falha
as divisdes a
serem limpas.

Certifique-se de que as portas das divisdes a serem
limpas estéo abertas.

O local em frente a divisdo a ser limpa pode estar
molhado e escorregadio, fazendo com que o robd
escorregue e trabalhe de forma anormal. Recomenda-se
que seque o chéo antes de utilizar o robd.

O rob6 nao
retoma a
limpeza depois
de carregar.

Certifique-se de que o robd néo esta configurado para
0 modo DND (N&o incomodar), o que o impedira de
retomar a limpeza.

O robd nao retomara a limpeza depois de ser devolvido
manualmente a estagdo base para carregar, o que inclui
colocar manualmente o rob6 na estagdo base ou enviar
o robd para carregar através da aplicacao ou do préprio
robd.
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Resolucao de problemas

Problema

Solugao

Problema

Solugao

A estacdo nao consegue
esvaziar automaticamente a
caixa para o po.

Verifique se o saco de recolha de p6, no
depdsito de pd, esta cheio.

Se o saco de recolha de p6 nao estiver
cheio, verifique se existe alguma obstrugao
nas aberturas de esvaziamento automatico
do robd, na estacao base ou na caixa para
o po. Se houver, retire a peca bloqueada
atempadamente.

O suporte da esfregona
esté levantado de forma
anoémala.

Retire o suporte da esfregona para verificar
se tem algum objeto estranho preso e tente
reiniciar o robd. Se o problema persistir, por
favor, contacte a equipa do servigo pés-
venda.

O nivel de dgua no painel de
lavagem n&o é o normal.

Retire o painel de lavagem e verifique se o
esgoto esta bloqueado e limpe-o.

Prima suavemente o deposito de dgua
usada para se certificar de que esta
corretamente instalado.

Verifique se o vedante do depésito de agua
usada esta solto ou ndo esta corretamente
instalado e, em caso afirmativo, reponha-o
manualmente. Se o problema persistir, por
favor, contacte a equipa do servico pés-
venda.

Verifique a solucao de limpeza. Nao
adicione qualquer outro liquido para

além da solugéo de limpeza oficialmente
aprovada.

Ha agua debaixo do
depdsito de dgua limpa ou a
volta do vedante.

Ao retirar o depésito de dgua limpa, pode
ficar alguma agua no tubo debaixo do
depdsito ou a volta do vedante. Isto é
normal. Limpe-o com um pano seco.

Para mais apoio, contacte-nos através de https://global.dreametech.com
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Especificacdes

Robd Estacao base
Modelo RLL77SE Modelo RCLE0405/RCLE0405-1/RCLE0405-2
Tempo de carregamento Aproximadamente 3,5 horas Entrada nominal 220-240 V ~ 50-60 Hz
Tensao nominal 144V == Saida nominal 20V=2A
Poténcia nominal 75W O .
Pot l
oténcia nomlna' ’ 700 W
Frequancia de (durante o esvaziamento do p6)
q. 2400 - 2483,5 MHz
funcionamento Poténcia nominal
] ] (durante a limpeza com agua 1160 W
Poténcia méaxima de saida <20 dBm
quente)
Em condigdes normais de utilizagdo, este equipamento deve ser mantido a uma Poténcia nominal (durante o 87 W
distancia de separagao de, pelo menos, 20 cm entre a antena e o corpo do carregamento e a secagem)
utilizador. Nota:

o A poténcia nominal (durante a limpeza com agua quente) ¢ determinada pelo valor da
poténcia durante o periodo representativo (temperatura da agua 25 °C).

Bateria recal’l’egével de iaes de “tlo « A poténcia nominal (durante o carregamento e a secagem) ¢ determinada pelo valor da

poténcia durante o periodo de carga total.
Modelo P2150-4S2P-KLYEV/P2150-4S2P-MMBK Estagéo base/base de carregamento
Tensao nominal 144V = Consumo de energia em modo de espera: < 0,5W (em 15 minutos apds o robd
sair da estacdo de base/base de carregamento)
Capacidade efetiva 4,8An Estacao base/base de carregamento e robd
) » O equipamento ndo possui um modo de espera ou outros estados equivalentes
Capacidade tipica 5.2Ah74,88Wh em termos de requisitos de espera, funcao de gestéo de energia ou capacidade

de desativar ligagdes de rede sem fios devido a necessidades de manutencéo da
bateria. O consumo de energia do equipamento é suscetivel de ser superior ao
de outros modelos de equipamento que satisfagcam estes requisitos funcionais.
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Descarte e remocao da

bateria

A bateria de ides de litio incorporada contém
substancias que sdo perigosas para o ambiente.
Antes de descartar a bateria, certifique-se de que
a bateria é removida por técnicos qualificados

e descartada numa instalagéo de reciclagem
apropriada.

— a bateria deve ser removida do aparelho antes de
este ser desmantelado;

— o aparelho deve ser desligado da rede de
alimentacao ao retirar a bateria;

— a bateria deve ser descartada de forma segura.

CUIDADO:

Antes de remover a bateria, desligue a alimentagao
e descarregue a bateria o mais possivel.

As baterias que ja nao sdo necessarias devem

ser descartadas numa instalacao de reciclagem
apropriada.

N&o exponha a ambientes com altas temperaturas
para evitar riscos de explosao.

Em condigées de uso abusivo, pode ser ejetado
liquido da bateria. Se ocorrer contacto, enxague com
4gua e procure ajuda médica.
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Guia de remocao:

1. Vire o robd, utilize uma ferramenta adequada para
remover os parafusos na parte de tras do rob6 e
depois retire a tampa.

2. Desligue os terminais entre a bateria e a placa de
circuito impresso, para remover a bateria.

Informacéao sobre o REEE

X

Todos os produtos com este simbolo séo
residuos de equipamentos elétricos e
eletronicos (REEE, como especificado na
Diretiva 2012/19/UE) que nao devem ser
misturados com residuos domésticos nao
selecionados. Em vez disso, deve proteger
a saude humana e o ambiente, entregando
os seus residuos de equipamentos num
ponto de recolha designado para a
reciclagem de residuos de equipamentos
elétricos e eletronicos, designado pelo
governo ou pelas autoridades locais. A
eliminagéo e reciclagem corretas ajudardo
a prevenir potenciais consequéncias
negativas para o ambiente e a satude
humana. Por favor, contacte o instalador
ou as autoridades locais para mais
informacées sobre o local, bem como
sobre os termos e condi¢des desses pontos
de recolha.
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Maklumat Keselamatan

Bagi mengelakkan kejutan elektrik, kebakaran atau kecederaan akibat penggunaan alat dengan cara yang
salah, sila baca manual pengguna dengan teliti sebelum menggunakan alat tersebut dan simpan manual
tersebut untuk rujukan pada masa hadapan.

Sekatan Penggunaan

* Bagi memastikan pengendalian yang selamat dan untuk mengelakkan sebarang risiko, tanpa
pengawasan ibu bapa atau penjaga, produk ini tidak sepatutnya digunakan oleh kanak-kanak berusia
kurang daripada 8 tahun dan juga oleh orang yang kekurangan fizikal, deria, intelektual, atau terhad
dari segi pengalaman atau pengetahuannya. Pembersihan dan penyelenggaraan tidak seharusnya
dilakukan oleh kanak-kanak tanpa pengawasan.

 Alat ini digunakan hanya dengan unit bekalan kuasa yang disediakan bersama dengan alat tersebut.

* Alat ini mengandungi bateri yang hanya boleh diganti oleh orang yang mahir.

* Lapangkan kawasan yang hendak dibersihkan. Kanak-kanak tidak seharusnya bermain dengan alat
tersebut. Pastikan kanak-kanak dan haiwan kesayangan berada pada jarak yang selamat dari robot
ketika ia sedang beroperasi.

* Jangan pasang, cas atau guna alat ini di dalam bilik mandi atau berdekatan dengan kolam.

* Produk ini adalah untuk pembersihan lantai di dalam persekitaran rumah sahaja. Jangan gunakan alat
tersebut di luar rumah, pada permukaan bukan lantai atau di dalam persekitaran komersial atau industri.

 Pastikan alat tersebut beroperasi dengan betul dalam persekitaran yang sesuai. Jika tidak, jangan
gunakan alat tersebut.

» Jika kord kuasa rosak, ia mesti diganti dengan kord khas atau pemasangan yang sedia ada daripada
pengilang atau ejen perkhidmatan bagi alat ini.
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Maklumat Keselamatan
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Jangan gunakan robot di kawasan tergantung, yang berada di atas daripada paras tanah tanpa
penghalang perlindungan.

Jangan letakkan robot dalam keadaan terbalik. Jangan gunakan penutup LDS, penutup robot, atau
bampar sebagai pemegang robot.

Jangan gunakan robot pada suhu sekeliling yang melebihi 40°C atau kurang daripada 0°C, atau di atas
lantai yang terdapat cecair atau bahan melekit.

Untuk mengelakkan kerosakan atau bahaya daripada seretan, alihkan sebarang objek bebas dari lantai
dan alihkan kabel atau kord kuasa dari laluan pembersihan sebelum menjalankan alat ini.

Alihkan item yang mudah rosak atau kecil dari lantai bagi mengelakkan robot daripada terlanggar dan
merosakkan item tersebut.

Jauhkan rambut, jari dan anggota badan yang lain daripada bukaan sedutan robot.

Jauhkan alat pembersihan daripada kanak-kanak.

Jangan jalankan alat tersebut di dalam bilik yang terdapat bayi atau kanak-kanak sedang tidur.

Jangan letak kanak-kanak, haiwan kesayangan atau sebarang item di atas robot sama ada ketika robot
sedang bergerak atau tidak.

Jauhkan larutan pembersih daripada kanak-kanak.

Hanya gunakan detergen yang dibenarkan secara rasmi. Jangan tambahkan sebarang cecair seperti
alkohol atau bahan penyahjangkit.

Jangan gunakan robot untuk membersihkan sebarang objek yang sedang terbakar. Jangan gunakan robot
untuk menyedut cecair yang mudah terbakar, gas yang mengakis, atau asid atau pelarut yang pekat.
Jangan vakum objek yang keras atau tajam. Jangan gunakan alat tersebut untuk mengutip objek
seperti batu, helaian kertas yang besar atau sebarang item yang boleh menyebabkan alat tersebut
tersumbat.



Maklumat Keselamatan

* Palam mesti dialih keluar daripada soket saluran keluar sebelum membersihkan atau
menyelenggarakan alat tersebut.

» Jangan lap robot atau stesen tapak dengan kain basah atau membilas alat tersebut dengan sebarang
cecair. Selepas mencuci bahagian yang boleh dibasuh, keringkan bahagian tersebut sepenuhnya
sebelum memasang semula dan menggunakan bahagian tersebut.

* Tolong gunakan produk ini mengikut arahan dalam Manual Pengguna. Pengguna bertanggungjawab
atas sebarang kerugian atau kerosakan yang disebabkan oleh penggunaan yang salah.

Bateri dan Pengecasan

* Jangan gunakan sebarang bateri atau stesen tapak pihak ketiga. Robot hanya boleh digunakan dengan
stesen tapak model RCLEO405/RCLE0405-1/RCLEO405-2.

* Jangan cuba untuk menyahhimpun, membaiki atau mengubah suai sendiri bateri atau stesen tapak.

* Jangan letakkan stesen tapak berdekatan dengan punca haba.

* Jangan gunakan kain basah atau tangan yang basah untuk mengelap atau mencuci sentuhan pengecas
stesen tapak.

» Jangan buang bateri lama dengan cara yang tidak sepatutnya. Bateri yang tidak diperlukan hendaklah
dibuang di kemudahan kitar semula yang betul.

» Jika kord kuasa rosak atau pecah, hentikan penggunaannya serta-merta dan hubungi perkhidmatan
selepas jualan.

» Pastikan robot telah dimatikan kuasanya apabila hendak dihantar dan jika boleh, disimpan dalam
pembungkusan yang asal.
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Maklumat Keselamatan

» Jika robot tidak akan digunakan untuk satu jangka masa yang panjang, cas ia sehingga penuh,
kemudian matikan robot dan simpan robot di tempat yang sejuk dan kering. Cas semula robot
sekurang-kurangnya sekali setiap 3 bulan untuk mengelakkan bateri daripada dinyahcas berlebihan.

Maklumat Keselamatan Laser
» Sensor laser dalam produk ini memenuhi Standard IEC 60825-1:2014/EN 60825- 1:2014/A11:2021 untuk
produk laser Kelas 1. Tolong elakkan daripada memandang terus kepadanya semasa menggunakannya.

PRODUK LASER KELAS 1
PRODUK LASER PENGGUNA
EN 50689:2021

ﬁ Untuk kegunaan dalam bangunan sahaja

Baca manual operator

Dengan ini, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. mengumumkan bahawa peralatan radio jenis RLL77SE adalah mematuhi Arahan 2014/53/EU. Teks penuh pengumuman

keakuran EU boleh didapati di alamat Internet berikut: https://global.dreametech.com
Untuk e-manual yang terperinci, sila pergi ke https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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® Gambaran
Keseluruhan Produk

Robot

1. CJ Butang Membersih Setempat

Tekan untuk memulakan pembersihan setempat

2. Butang Kuasa / Bersih

* Tekan dan tahan selama 3 saat untuk

menghidupkan atau mematikan kuasa

Tekan untuk memulakan pembersihan selepas

robot dihidupkan

3. 0O Butang Dok

Tekan untuk menghantar robot kembali ke stesen

tapak

Tekan dan tahan selama 3 saat untuk

menyahdayakan Kunci Kanak-kanak

Penunjuk Status Butang

* Putih Padu: Kerja membersih atau pembersihan
selesai

* Oren Berkelip: Ralat

* Oren Padu: Menunggu pada aras bateri rendah
atau berhenti seketika pada aras bateri rendah

Nota:

« Tekan mana-mana butang pada robot untuk berhenti
seketika semasa robot sedang membersih atau pulang

untuk mengecas.
Kunci Kanak-kanak boleh didayakan/dinyahdayakan

melalui apl Dreamehome.
. Mikrofon
. Penutup LDS
. Sensor Jarak Laser (LDS)
. Bampar

N O o b

8. Tingkap Bampar

9. Sensor Laser 3D Dua Garis

10. Lampu Bantuan LED

11. Kamera Al IR

12. Kamera Al HD

13. Penutup

14. Lubang Pengosongan Automatik
15. Sentuhan Pengecas

16. Saluran Masuk Pengisian Semula Air Automatik
17. Penghubung

18. Butang Tetapan Semula

Tekan dan tahan selama 3 saat untuk kembali
kepada tetapan kilang

19. Penunjuk Wi-Fi

20. Sensor Tepi

21. Sensor Tebing

22. Sensor Permaidani

23. Berus Sisi

24. Berus Utama

25. Roda Utama

26. Pemasangan MopExtend

27. Roda Semua Arah

28.Adang Berus

29. Roda Utama

30.Klip Adang Berus

31. Lubang Lekap Pemegang Pad Mop

Raj. A-1

Kotak Habuk

1. Penapis

2. Pemegang Penapis

3. Klip Penutup Kotak Habuk
4. Klip Kotak Habuk

5. Penutup Kotak Habuk
6. Lubang Pengosongan Automatik
Raj. A-2

Pemasangan Mop

1. Kawasan Pemasangan Pad Mop
2. Pemegang Pad Mop
3. Pad Mop

Raj. A-3

Stesen Tapak

—_

. Penutup

. Tangki Air Buangan

. Tangki Air Bersih

. Penutup Tangki Habuk

. Papan cuci

. Piring Pemanjangan Tanjakan
Tangki Air Buangan

. Klip Tangki Air

. Bola Apung

10. Tangki Air Bersih

11. Klip Tangki Air

12. Paip Air

13. Penapis

14. Pengapung

15. Kompartmen Detergen Automatik

16. Penapis

17. Kawasan Isyarat

18. Lubang Pengosongan Automatik

19. Penunjuk Status

* Putih Padu: Stesen tapak bersambung dengan
bekalan kuasa

0o NOO B WKWN

0
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* Oren Padu: Stesen tapak mempunyai ralat

20. Slot Beg Habuk

21. Sentuhan Pengecas

22. Saluran Keluar Penambahan Air Automatik

23. Slot Simpanan untuk Menyambungkan Kit
Penyambungan Air bagi Pengisian Semula dan
Pengaliran Keluar Automatik

24. Port Kuasa

25. Slot Penyimpanan Kord Kuasa

Nota: Kit penyambungan air bagi pengisian semula dan
pengaliran keluar automatik perlu dibeli secara berasingan.
(Hanya tersedia di kawasan tertentu)

Raj. A-4

© Menyediakan Rumah
Anda

Sebelum membersih, sila alihkan item yang tidak
stabil, mudah pecah, berharga atau berbahaya,
dan bersihkan lantai daripada kabel, kain, mainan,
objek keras dan objek tajam untuk mengelakkan
robot daripada tersangkut, tercalar atau
terlanggar objek dan menyebabkan kerosakan.
Sebelum membersih, letakkan penghadang fizikal
di tepi tangga untuk memastikan operasi robot
selamat dan lancar.

Buka pintu bilik yang hendak dibersihkan, dan
letakkan perabot di tempat yang sesuai untuk
memberikan ruang yang lebih besar.

Untuk mengelakkan robot daripada tidak
mengecam kawasan yang perlu dibersihkan,
jangan berdiri di depan robot, bendul pintu, ruang
laluan atau di tempat yang sempit.

216

Nota:

Semasa pertama kali menjalankan robot, ekori robot
semasa ia membersih untuk mengalih sebarang halangan
tepat pada masanya.

Lampu LED bantuan akan memberi pencahayaan bantuan
dalam persekitaran yang kurang terang.

Jangan vakum objek keras seperti batu, bola keluli dan
bahagian mainan atau objek tajam seperti sisa pembinaan,
pecahan kaca dan paku, kerana boleh menyebabkan lantai
tercalar.

@ Sebelum Penggunaan

1. Letakkan Stesen Tapak dan Sambung kepada
Saluran Keluar Elektrik

Letakkan stesen tapak di lokasi yang paling terbuka
dengan isyarat Wi-Fi yang baik. Tinggalkan ruang
yang secukupnya seperti yang ditunjukkan dalam
rajah dan alih keluar sebarang objek dalam kawasan
yang digelapkan. Masukkan kord kuasa ke stesen
tapak dan masukkan palamnya ke soket.

Nota:

¢ Masukkan kord kuasa mengarah ke atas dengan teguh
sehingga penunjuk dihidupkan.

Pastikan tiada objek yang boleh menghalang kawasan

isyarat.
Bagi mengelakkan kesan air membasahi lantai kayu atau

permaidani, disyorkan untuk meletakkan stesen tapak di
atas lantai jubin atau lantai marmar.

2. Pasang Piring Pemanjangan Tanjakan

3. Alih keluar Perlindungan Robot dan Pasang
Berus Sisi dan Pemasangan Mop

Nota: Pasang berus sisi sehingga berbunyi klik pada

tempatnya.

4. Sambungkan Robot kepada Stesen Tapak
Tekan dan tahan butang pada robot selama 3 saat
untuk menghidupkannya. Letakkan robot pada
stesen tapak dengan pemasangan mop menghadap
papan cuci. Kemudian anda akan mendengar
pemberitahuan suara apabila robot berjaya
bersambung dengan stesen tapak. Selepas robot
dicas sepenuhnya, penunjuk status pada robot dan
stesen tapak akan terus menyala selama 10 minit,
kemudian menjadi malap.

Nota: Disyorkan supaya robot dicas penuh sebelum
penggunaan pertamanya. Apabila robot tidak boleh
dihidupkan selepas bateri habis, sambungkan robot kepada
stesen secara manual untuk mengecasnya.

5. Tambah Larutan Pembersih

(1) Alihkan keluar penutup tangki habuk dan tarik keluar
kompartmen detergen automatik.

(2) Buka penutup atas kompartmen dan tambah larutan
pembersih.

(3) Tutup penutup kompartmen, letakkan semula kompartmen
pada stesen tapak, dan kemudian pasang semula penutup
tangki habuk. Larutan pembersih akan ditambah secara
automatik semasa bekerja.

Nota:

Kompartmen detergen automatik boleh diisi dengan
larutan pembersih untuk digunakan. Jangan tambah
sebarang cecair selain daripada larutan pembersih yang
dibenarkan secara rasmi bagi mencegah berlakunya
pincang tugas.

Pasang kompartmen detergen automatik sehingga
berbunyi klik pada tempatnya.

6. Tambah Air ke dalam Tangki Air Bersih

Keluarkan tangki air bersih daripada stesen tapak dan isikan
air bersih ke dalam tangki tersebut. Kemudian pasangkannya
semula kepada stesen tapak.



Nota: Jangan tambah air panas ke dalam tangki air kerana ia
boleh menyebabkan bentuk tangki menjadi rosak.

Raj. C-1-Raj. C-6

® Berhubung dengan Apl
Dreamehome

1. Muat turun Apl Dreamehome

Imbas kod QR pada robot atau cari “Dreamehome”

dalam kedai apl untuk memuat turun dan memasang

apl tersebut.

Nota:

« Hanya Wi-Fi 2.4GHz yang disokong.

« Akibat daripada kenaikan taraf perisian apl, operasi
sebenar mungkin berbeza daripada arahan dalam manual
ini. Sila ikut arahan berdasarkan versi apl semasa.

2. Tambah Peranti

Buka apl Dreamehome, ketik “Imbas kod QR untuk
sambung”, dan imbas kod QR yang sama pada robot
sekali lagi untuk tambah peranti. Sila ikut prom
untuk melengkapkan sambungan Wi-Fi.

Nota:
* Untuk menetapkan semula Wi-Fi, ulang langkah 2 dan
kemudian ikut prom untuk melengkapkan sambungan Wi-Fi.

Untuk memutuskan sambungan rangkaian Wi-Fi pada
peranti, tekan dan tahan butang Tetapan Semula pada
robot selama 3 saat.

@ Penunjuk Wi-Fi

* Berkelip dengan perlahan: Akan disambung

* Berkelip dengan pantas: Menyambung
 Hidup: Telah bersambung

@ Kod QR

@ Cara Penggunaan

Menghidupkan/Mematikan kuasa
Tekan dan tahan butang kuasa selama 3 saat untuk
menghidupkan robot. Penunjuk kuasa seharusnya
bercahaya. Letak robot pada stesen tapak, robot
akan dihidupkan secara automatik dan mula
mengecas. Untuk mematikan robot, alihkan robot
dari stesen tapak serta tekan dan tahan butang
kuasa selama 3 saat.

Pemetaan Pantas

Selepas pertama kali menyediakan rangkaian, ikut
arahan dalam apl untuk segera membuat peta.

Robot akan memulakan pemetaan tanpa membersih.

Apabila robot pulang ke stesen tapak, proses
pemetaan telah selesai dan peta akan disimpan
secara automatik.

Berhenti seketika/Tidur

Apabila robot sedang bekerja, tekan mana-mana

butang untuk menghentikannya seketika. Jika robot

dihentikan seketika lebih daripada 10 minit, ia akan

memasuki mod tidur secara automatik. Penunjuk

kuasa dan penunjuk cas akan dimatikan. Tekan

mana-mana butang pada robot, atau gunakan apl

untuk mengejutkan robot.

Nota:

¢ Robot akan dimatikan kuasanya secara automatik jika
dibiarkan dalam mod tidur lebih daripada 12 jam.

« Jika robot dihentikan seketika dan diletakkan pada stesen
tapak, proses pembersihan semasa akan ditamatkan.

Penyambungan Pembersihan
Automatik

Jika aras bateri terlalu rendah, robot akan pulang
ke stesen tapak secara automatik untuk mengecas.
Selepas dicas ke aras bateri yang sesuai, ia akan
menyambung kerja pembersihan yang belum
selesai.

Mod Jangan Ganggu (DND)

Apabila robot ditetapkan kepada mod Jangan

Ganggu (DND), robot akan dihalang daripada

menyambung pembersihan dan penunjuk kuasa

akan padam. Mod DND dinyahdayakan secara

lalai di kilang. Anda boleh menggunakan apl untuk

mendayakan mod DND atau mengubah tempoh

DND. Tempoh DND adalah 22:00- 8:00 secara lalai.

Nota:

« Kerja pembersihan yang telah dijadualkan akan dijalankan
tepat pada masanya semasa tempoh DND.

¢ Robot akan menyambung kerja pembersihan di tempat ia
berhenti selepas tempoh DND tamat.

Pembersihan Setempat

Apabila robot dalam keadaan menunggu, tekan
seketika butang { J untuk mendayakan mod
pembersihan setempat. Dalam mod ini, robot
membersihkan kawasan berbentuk segi empat
sama yang berkeluasan 1.5 x 1.5 meter di sekeliling
robot dan pulang ke titik permulaan sebaik sahaja
pembersihan setempat selesai.
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Robot Memulakan Semula

Jika robot tidak bertindak balas atau tidak boleh
dimatikan, tekan dan tahan butang kuasa selama 10
saat untuk mematikannya secara paksa. Kemudian,
tekan dan tahan butang kuasa selama 3 saat untuk
menghidupkan robot.

Vakum dan Mop

Nota: Apabila pertama kali menggunakan pemasangan mop,
robot melakukan kerja “Vakum dan Mop” secara lalai.

1. Memulakan pembersihan

Tekan butang kuasa pada robot, atau gunakan apl untuk
memulakan robot dari stesen tapak. Kemudian robot

akan merancang jalan pembersihan yang optimum dan
menjalankan kerja pembersihan berdasarkan peta yang telah
dibuat.

Nota:

* Untuk memastikan robot pulang dengan mudah selepas
membersih, disyorkan supaya memulakan robot dari
stesen tapak.

Pad mop akan dibersihkan sebelum robot mula
mengemop, sila tunggu dengan sabar.

Jangan alih stesen tapak, tangki air bersih, tangki air
buangan atau papan cuci semasa operasi.

Pembersihan menggunakan air panas boleh didayakan
dalam apl untuk kerja pembersihan pad mop dan tapak
papan cuci, yang mana hal ini terpakai pada semua mod.
Untuk mengelak daripada melecur, jangan sentuh saluran
keluar air semasa fungsi dihidupkan.
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2. Pencucian mop automatik

Semasa membersih, robot akan pulang ke stesen
tapak secara automatik untuk mencuci pad mop
berdasarkan kekerapan pembersihan pad mop yang
dinyatakan dalam apl. Stesen tapak akan mengisi
semula tangki air robot secara automatik dan robot
akan menyambung kerja pembersihan.

Nota: Jika robot pulang ke stesen tapak untuk mencuci

pad mop semasa pembersihan, stesen tapak tidak akan
mengosongkan kotak habuk secara automatik.

3. Pengosongan kotak habuk dan pencucian
serta pengeringan pad mop dijalankan secara
automatik

Selepas robot selesai kerja membersih dan pulang
ke stesen tapak untuk mengecas, stesen tapak akan
mula mengosongkan kotak habuk secara automatik
dan kemudian mencuci dan mengeringkan pad mop.
Nota:

e Jika fungsi pengosongan automatik dimatikan pada apl,
stesen tapak tidak akan mengosongkan kotak habuk
secara automatik.

Stesen tapak akan mengosongkan kotak habuk mengikut
kekerapan yang ditetapkan dalam apl.

4. Membersihkan tangki air buangan

Selepas robot selesai melakukan kerjanya, sila
bersihkan tangki air buangan untuk mengelakkan
sebarang bau.

Mengemop Selepas Memvakum

Dayakan fungsi mengemop selepas memvakum
dalam apl, dan robot secara automatik akan
mengangkat pemasangan mop untuk memvakum
lantai. Selepas selesai memvakum, robot akan
pulang untuk mengosongkan kotak habuk, dan
kemudian mula mengemop selepas menurunkan
pemasangan mop secara automatik.

Vakum Sahaja

Dayakan fungsi memvakum dalam apl, dan robot
secara automatik akan mengangkat pemasangan
mop dan mula memvakum.

Mop Sahaja

Dayakan fungsi mengemop dalam apl, dan robot
akan memeriksa sama ada pemasangan mop telah
dipasang. Jika tidak, pasang pemasangan mop
secara manual dan kemudian robot akan mula
mengemop secara automatik.



@ Penyelenggaraan Rutin

Bahagian

Untuk mengekalkan keadaan robot yang baik, anda disyorkan untuk merujuk kepada penggunaan aksesori dalam apl atau jadual berikut untuk penyelenggaraan rutin.

Bahagian

Kekerapan
Penyelenggaraan

Tempoh Penggantian

Bahagian

Kekerapan
Penyelenggaraan

Tempoh Penggantian

Tangki air buangan

Selepas setiap
penggunaan

Tangki air bersih

Berus utama

Penapis kotak habuk

Berus sisi

Pemegang pad mop

Sekali setiap 2 minggu

Setiap 6 hingga 12
bulan

Setiap 3 hingga 6
bulan

Papan cuci

Sekali setiap 2 bulan

Kawasan isyarat stesen
tapak

Sentuhan pengecas

Lubang pengosongan
automatik

Roda semua arah

Sensor tepi

Sensor jarak laser (LDS)

Sekali setiap bulan

Sensor laser 3D dua garis

Sensor permaidani

Sensor tebing

Tingkap bampar

Bampar

Saluran masuk pengisian
semula air automatik
robot

Bahagian bawah robot

Sekali setiap bulan

Kotak habuk

Bersihkan mengikut
keperluan

Beg habuk

Pad mop

Setiap 2 hingga 4 bulan

Setiap 1 hingga 3 bulan

Nota: Kekerapan penggantian akan bergantung kepada penggunaan robot.
Jika berlaku pengecualian yang disebabkan oleh keadaan yang luar daripada
kebiasaan, bahagian tersebut hendaklah diganti.
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Tapak Papan Cuci

Stesen tapak akan menjalankan pembersihan kendiri
papan cuci bersama dengan setiap pembersihan
pad mop. Untuk pembersihan mendalam, sila rujuk
kepada langkah-langkah berikut.

1. Dayakan fungsi pembersihan tapak papan cuci
pada apl dan robot akan keluar dari stesen tapak
secara automatik. Keluarkan papan cuci dan
tunggu air memenuhi tapak papan cuci.

2. Gunakan alat yang sesuai untuk membersihkan
tapak papan cuci. Selepas seketika, stesen tapak
akan mengepam keluar air buangan secara
automatik. Kemudian lapkan tapak papan cuci
dengan kain yang lembut dan kering.

3. Terbalikkan papan cuci, alih keluar penutup
penggelek dan seterusnya penggelek, dan
kemudian cabut penutup hujung penggelek.

Nota:

Jika penutup penggelek dihalang oleh pengelap pada

kedua sisi papan cuci, pusingkan penggelek untuk dialih ke

tepi.

* Penutup penggelek boleh ditanggalkan dengan alat yang
sesuai.

4. Keluarkan rambut yang terbelit pada penggelek,
kemudian pasangkan semula bahagian-bahagian
tersebut mengikut padanan warna.

5. Bilas papan cuci dengan air bersih, lap hingga
bersih dan kemudian letakkan semula pada stesen
tapak dalam keadaan condong ke bawah.
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6. Gunakan apl atau tekan seketika butang (> pada
robot untuk menggerakkan robot pulang ke
stesen tapak.

Nota: Semasa pembersihan, jangan gerakkan robot pulang ke
stesen tapak.

Raj. F-1

Beg Habuk

1. Alihkan keluar penutup tangki habuk dan buang
beg habuk.

Nota: Menarik pemegang beg habuk ke atas akan menutup

rapat beg habuk bagi mengelakkan habuk dan serpihan

daripada terkeluar dengan tidak sengaja.

2. Bersihkan habuk dan serpihan daripada penapis
dengan kain yang kering.

3. Pasangkan beg habuk yang baharu.

4. Pasang semula penutup tangki habuk.
Raj. F-2

Tangki Air Buangan

1. Alih keluar tangki air buangan, buka penutup
tangki dan curahkan air buangan tersebut.

2. Bilas tangki air buangan dengan air bersih dan
gunakan alat yang sesuai untuk membersihkan
dinding dalam tangki air buangan.

Nota: Bola apung dalam tangki air buangan adalah bahagian

yang boleh dialih. Jangan menggunakan daya yang berlebihan
apabila membersih supaya tidak rosak.

Raj. F-3

Berus Utama

1. Tekan klip adang berus ke dalam untuk
mengalihkan keluar adang berus dan mengangkat
berus keluar daripada robot.

2. Tarik keluar penutup berus di kedua-dua hujung
berus seperti yang ditunjukkan dalam rajah.
Gunakan alat yang sesuai untuk mengeluarkan
sebarang rambut yang terbelit pada berus.

Raj. F-4

Berus Sisi
Alih keluar dan bersihkan berus sisi.

Raj. F-5

Roda Semua Arah

Nota:

* Gunakan alat seperti pemutar skru kecil untuk memisahkan
gandar dan tayar roda semua arah. Jangan gunakan daya
yang berlebihan.

« Bilas roda semua arah di bawah air yang mengalir dan

pasang semula selepas kering sepenuhnya.

Raj. F-6

Pemegang Pad Mop
Alih keluar dan bersihkan pemegang pad mop.
Raj. F-7



Pad Mop

Alih keluar pad mop daripada pemegang pad mop
untuk menggantikannya.

Raj. F-8

Kotak Habuk dan Penapis

1. Buka penutup robot dan tekan klip kotak habuk
untuk mengalih keluar kotak habuk. Kemudian
alihkan keluar penapis dan tepuk bakul penapis
dengan perlahan.

Nota: Jangan cuba membersihkan penapis dengan berus, jari

atau objek yang tajam untuk mengelakkan kerosakan.

2. Bilas kotak habuk dan penapis dengan air dan
keringkan sepenuhnya sebelum dipasang semula.

Nota:

« Bilas kotak habuk dan penapis dengan air bersih sahaja.
Jangan gunakan sebarang detergen.

« Gunakan kotak habuk dan penapis hanya apabila kedua-
duanya kering sepenuhnya.

Raj. F-9

Sensor Robot

Lap sensor robot dengan kain yang lembut dan
kering, seperti yang ditunjukkan dalam rajah di
bawah:

1. Sensor Jarak Laser (LDS)
2. Tingkap Bampar
3. Sensor Laser 3D Dua Garis

4. Sensor Tepi

5. Bampar
6. Sensor Tebing
7. Sensor Permaidani

Nota: Kain yang basah boleh merosakkan unsur-unsur sensitif
dalam robot dan stesen tapak. Tolong gunakan kain yang
kering untuk membersih.

Raj. F-10

Sentuhan Pengecas dan Kawasan
Isyarat

Bersihkan sentuhan pengecas dan kawasan isyarat
stesen tapak dengan kain yang lembut dan kering.

Raj. F-11

Lubang Pengosongan Automatik

Bersihkan lubang pengosongan automatik robot dan
stesen tapak dengan kain yang lembut dan kering.

Raj. F-12

Bateri

Robot mengandungi pek bateri ion litium berprestasi
tinggi. Pastikan bateri kekal dicas dengan baik untuk
kegunaan harian bagi mengekalkan prestasi bateri
yang optimum. Jika robot tidak digunakan untuk
satu jangka masa yang panjang, matikan robot

dan simpan di tempat lain. Untuk mengelakkan
kerosakan akibat nyahcas yang berlebihan, cas robot
paling kurang sekali setiap tiga bulan.
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Pencarisilapan

Masalah Penyelesaian Masalah Penyelesaian
Aras bateri rendah. Cas semula robot pada tapak dan Stesen tapak terputus sambungan daripada kuasa atau
Robot cuba sekali lagi. telah dipindahkan semasa robot tidak berada padanya.
ti_d‘?k dapat Suhu bateri terlalu rendah atau terlalu tinggi. Disyorkan Terdapat terlalu banyak halangan di sekeliling stesen
dihidupkan. untuk menjalankan alat pada suhu antara 32°F (0°C) dan tapak. Letakkan stesen tapak di kawasan yang lebih
104°F (40°C). terbuka.
Robot
tidak dapat Memindahkan robot boleh menyebabkan berlakunya
Stesen tapak tidak bersambung dengan kuasa, sila mencari dan pemposisian semula robot, dan peta akan dibuat semula
pastikan kedua-dua hujung kord kuasa telah dipalam pulang ke jika pemposisian semula gagal. Jika robot berada terlalu
masuk dengan betul. stesen tapak. jauh dari stesen tapak, robot mungkin tidak dapat pulang
Robot Sentuh ¢ tuh da st sendiri secara automatik, dalam keadaan demikian anda
tidak dapat entunhan antara sentunan pengecas pada stesen perlu meletakkan robot pada dok pengecas secara
tapak dan robot adalah lemah, sila bersihkan sentuhan
mengecas. manual.
pengecas.
. . . Lap kawasan isyarat pada stesen tapak untuk
Periksa sama ada terdapat sebara_ng ob_Jek asing pada membersihkan habuk dan serpihan.
penyambung robot dan buang objek asing itu jika ada.
. o ) Periksa sama ada terdapat ruang yang cukup di kedua-
Kata laluan rangkaian Wi-Fi salah. Pastikan kata laluan dua sisi atau di hadapan stesen tapak untuk mengelakkan
yar(wjg dldgulnrz?kl;ant ulntuk menyambung ke rangkaian Wi-Fi robot daripada terhalang.
anda adaian betd aluan pulang untuk mengecas dihalang, cth.
Robot Lal L tuk dihal th
Robot Robot tidak menyokong sambungan Wi-Fi 5 GHz. tersangkut pintu tertutup.
gagal untuk Pastikan robot bersambung kepada sambungan Wi-Fi 2.4 di hadapan Robot boleh tergelincir jika lantai di hadapan stesen
GHz. stesen tapak R . . .
bersambung dan tidak tapak terlalu basah. Jika begitu, bersihkan air yang
dengan Wi- Isyarat Wi-Fi lemah. Pastikan robot berada dalam dapat pulang berlebihan sebelum mencuba lagi.
Fi. kawasan liputan Wi-Fi yang baik. kepadanya. Disyorkan untuk memindahkan stesen tapak ke tempat
. . . . . lain dan cuba lagi.
Robot mungkin belum bersedia untuk dikonfigurasikan. . . . X i
Sila keluar dan masuk semula apl, kemudian cuba lagi Pastikan piring pemanjangan tanjakan dipasang dengan
seperti yang diarah. betul.
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Pencarisilapan

Masalah Penyelesaian Masalah Penyelesaian

iOZOt;,idak EOleh dir:atikaq sden;]isa ia ks)edzng_ditcas. Objek seperti kord kuasa dan selipar hendaklah disusun

nda disyorkan untuk memindahkan robot dari stesen Robot atur sebelum menggunakan robot.

tapak, kemudian tekan dan tahan butang kuasa selama 3
Robot saat untuk mematikannya. bergerak Bekerja di atas permukaan yang licin menyebabkan roda
tidak dapat ) ) N tanpa utama tergelincir. Disyorkan untuk mengeringkan tempat
dimatikan. Jika robot tidak dapat dimatikan dengan melakukan mengikut yang basah sebelum menggunakan robot.

langkah 1, tekan dan tahan butang kuasa selama 10 X

saat untuk mematikan robot secara paksa. Jika masalah Ja}an yang Lap sensor laser dua garis 3D dan tingkap bampar pada

berterusan, sila hubungi perkhidmatan selepas jualan. ditetapkan. robot dengan kain yang bersih dan lembut supaya ia

sentiasa bersih dan tidak terhalang.

Masa yang diambil untuk mengecas robot sepenuhnya

apabila aras bateri rendah ialah kira-kira 3.5 jam.

. Robot Pastikan pintu bilik yang hendak dibersihkan terbuka.
Kelajuan Jika anda menjalankan robot pada suhu di luar julat yang tertingoal I pintu bl yang I I .
pengecasan dinyatakan, kelajuan pengecasan akan diperlahankan Pf. ingga Tempat di hadapan bilik yang hendak dibersihkan
perlahan. secara automatik untuk memanjangkan hayat bateri. bilik yang mungkin basah dan licin, menyebabkan robot tergelincir

Sentuh y . sepatutnya dan bekerja secara tidak normal. Sila cuba keringkan
entu ' pengecasan pada kedua-dua rob_ot dap tapa dibersihkan. lantai sebelum menggunakan robot.
mungkin kotor, sila lapkannya dengan kain kering.
Periksa sama ada penapis kotak habuk tersumbat. Jika Pastikan robot tidak ditetapkan kepada mod Jangan
ya, bersihkannya atau gantikannya. Robot Ganggu (DND) yang akan mencegah kerja pembersihan
Bunyi bising Objek keras mungkin terperangkap dalam berus utama tidak akan daripada diteruskan.
bertambah menyambung

kuat semasa
robot sedang
beroperasi.

atau kotak habuk. Periksa dan buang sebarang objek
keras.

Berus utama atau berus sisi mungkin terbelit. Periksa dan
buang sebarang objek asing.

Tukar mod sedutan kepada Standard atau Senyap.

semula kerja
pembersihan
selepas
mengecas.

Robot tidak akan meneruskan pembersihan selepas anda
memulangkan robot secara manual ke stesen tapak
untuk dicas, yang mana termasuk meletakkan robot
pada stesen tapak secara manual atau menghantar robot
untuk dicas melalui apl atau melalui robot itu sendiri.
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Pencarisilapan

Masalah

Penyelesaian

Masalah

Penyelesaian

Stesen tidak boleh
mengosongkan kotak habuk
secara automatik.

Periksa sama ada beg habuk dalam tangki
habuk penuh.

Jika beg habuk tidak penuh, periksa sama
ada terdapat sebarang halangan pada
lubang pengosongan automatik robot,
stesen tapak atau kotak habuk. Jika ada,
bersihkan bahagian yang terhalang tepat
pada masanya.

Pemegang pad mop
dinaikkan secara tidak
normal.

Sila tanggalkan pemegang pad mop untuk
memeriksa jika terdapat sebarang objek
asing terlekat padanya, dan cuba mulakan
semula robot. Jika masalah berterusan, sila
hubungi pasukan perkhidmatan selepas
jualan.

Paras air dalam papan cuci
tidak normal.

Alihkan keluar papan cuci dan periksa sama
ada longkang kumbahan tersumbat dan
bersihkannya.

Tekan tangki air buangan ke bawah dengan
perlahan untuk memastikan tangki telah
dipasang dengan betul.

Periksa sama ada pengedap pada

tangki air buangan longgar atau tidak
dipasang dengan betul, dan jika benar
tetapkan semula secara manual. Jika
masalah berterusan, sila hubungi pasukan
perkhidmatan selepas jualan.

Periksa larutan pembersih. Jangan tambah
sebarang cecair selain daripada larutan
pembersih yang dibenarkan secara rasmi.

Terdapat air di bawah tangki
air bersih atau di sekeliling
pengadang.

Semasa mengeluarkan tangki air bersih, air
di dalam paip mungkin tertinggal sedikit di
bawah tangki atau di sekeliling pengadang.
Ini perkara biasa. Sila lap dengan kain yang
kering.

Untuk sokongan tambahan, hubungi kami melalui https://global.dreametech.com
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Spesifikasi

Robot Stesen Tapak
Model RLL77SE Model RCLE0405/RCLE0405-1/RCLE0405-2
Input Terkadar 220-240 V ~ 50-60 Hz

Masa Pengecasan Kira-kira 3.5 jam

Output Terkadar 20V=2A

Voltan Terkadar 144V =
K
uasa Terkadar 700 W
Kuasa Terkadar 75 W (semasa pengosongan habuk)
Kekerapan Operasi 2400-2483.5 MHz Kuasa Terkadar
(semasa pembersihan 160 W
Kuasa Output Maksimum <20 dBm menggunakan air panas)
. - . ) Kuasa Terkadar (semasa
Dalam keadaan penggunaan biasa, peralatan ini hendaklah dikekalkan jarak 87 W

pemisahnya sekurang-kurangnya 20 cm antara antena dengan tubuh pengguna.

Stesen Tapak/Dok Pengecas

Penggunaan kuasa dalam mod bersedia: < 0.5W (dalam 15 minit selepas robot
meninggalkan stesen tapak/dok pengecas)

Robot&Stesen Tapak/Dok Pengecas

Peralatan tersebut tiada mod bersedia atau keadaan lain yang seumpamanya
dari segi keperluan bersedia, fungsi pengurusan kuasa, atau keupayaan

untuk menyahaktifkan sambungan rangkaian wayarles disebabkan keperluan
penyelenggaraan bateri. Dalam memenuhi keperluan fungsi ini, penggunaan
kuasa peralatan tersebut berkemungkinan lebih tinggi daripada model peralatan
lain.

mengecas dan mengering)

Nota:

 Kuasa Terkadar (semasa pembersihan menggunakan air panas) ditentukan oleh nilai kuasa
semasa tempoh perwakilan (suhu air 25°C).

 Kuasa Terkadar (semasa mengecas dan mengering) ditentukan oleh nilai kuasa semasa
tempoh muatan penuh.

Pek Bateri Litium-ion Boleh Caj Semula

Model P2150-4S2P-KLYEV/P2150-4S2P-MMBK
Voltan Nominal 144V =

Kapasiti Terkadar 4.8 Ah

Kapasiti Biasa 5.2 Ah 74.88 Wh
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Pelupusan dan

Penyingkiran Bateri

Bateri litium ion yang terbina dalam, mengandungi
bahan yang berbahaya kepada persekitaran. Sebelum
melupuskan bateri, pastikan bateri disingkirkan

oleh juruteknik yang berkelayakan dan dibuang di
kemudahan kitar semula yang berpatutan.

— bateri mesti dialih keluar daripada alat sebelum ia
dijadikan sekerap;

— alat mesti diputuskan sambungannya daripada
bekalan utama semasa bateri dialih keluar;

- Bateri dilupuskan dengan selamat.

AWAS:

Sebelum mengeluarkan bateri, putuskan sambungan
kuasa dan habiskan kuasa bateri sebanyak yang
mungkin.

Bateri yang tidak diperlukan hendaklah dibuang di
kemudahan kitar semula yang betul.

Jangan dedahkan bateri kepada persekitaran yang
bersuhu tinggi untuk mengelakkan risiko berlakunya
letupan.

Dalam keadaan rosak, cecair mungkin terkeluar
daripada bateri. Jika berlaku sentuhan, jirus dengan
air dan dapatkan bantuan perubatan.
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Panduan Penyingkiran:

1. Balikkan robot, gunakan alat yang sesuai untuk
menanggalkan skru di bahagian belakang robot, dan
kemudian tanggalkan penutupnya.

2. Cabut terminal antara bateri dan papan PCB
untuk mengeluarkan bateri.

Maklumat WEEE

X

Semua produk yang mempunyai simbol ini
adalah sisa peralatan elektrik dan elektronik
(WEEE seperti dalam arahan 2012/19/EU)
yang tidak boleh dicampur dengan sisa isi
rumah yang tidak diisih. Sebaliknya, anda
hendaklah melindungi kesihatan manusia
dan persekitaran dengan menyerahkan

sisa peralatan anda ke pusat pengumpulan
yang dikhaskan untuk kitar semula sisa
peralatan elektrik dan elektronik, yang telah
dilantik oleh kerajaan atau pihak berkuasa
tempatan. Pelupusan dan pengitaran
semula yang betul akan membantu
mencegah kemungkinan berlakunya akibat
yang negatif ke atas persekitaran dan
kesihatan manusia. Sila hubungi pemasang
atau pihak berkuasa tempatan untuk
maklumat lanjut tentang lokasi serta terma
dan syarat pusat pengumpulan tersebut.



Turvallisuustiedot

Lue kayttéohjeet huolellisesti ennen laitteen kayttda, jotta voidaan valttaa vaaranlaisen kaytdn aiheuttamat
sahkoiskut, tulipalot ja henkildévahingot. Sailyta ohjeet mybhempaa tarvetta varten.

Kayton rajoitukset

* Tuotetta eivat saa kayttaa alle 8-vuotiaat lapset tai henkildt, joiden fyysinen, aisteihin liittyva tai alyllinen
toimintakyky on rajoittunut tai joilla on vahan kokemusta tai tietoa laitteiden kaytésta. Nain varmistetaan
laitteen turvallinen kayttd ja valtetddan mahdolliset riskit. Lapset eivat saa puhdistaa tai huoltaa laitetta
ilman valvontaa.

* Laitteessa saa kayttaa vain sen mukana toimitettavaa virtayksikkda.

* Laitteen akun saa vaihtaa vain pateva henkilé.

* Tyhjenna siivottava alue. Lapset eivat saa leikkia laitteella. Varmista, etta lapset ja lemmikit pysyvat
turvallisen etdisyyden paadssa robotista kaytén aikana.

 Al3 asenna, lataa tai kdyta laitetta kylpyhuoneessa tai uima-altaan l&hella.

« Tuote on tarkoitettu vain lattioiden siivoamiseen kotikdytdssa. Ald kdyts laitetta ulkona, muilla kuin
lattiapinnoilla tai kaupallisissa tai teollisissa tiloissa.

* Varmista, etts laitetta kdytetaan oikein ja soveltuvassa ymparistdssa. Al kéyts laitetta muussa
tapauksessa.

 Jos virtajohto on vaurioitunut, se on vaihdettava valmistajalta tai huoltopalvelulta saatavaan
erikoisjohtoon tai virtayksikkoon.

« Als kayta robottia tiloissa, jotka ovat maantason ylipuolella ja joiden reunoilla ei ole esteité.
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Turvallisuustiedot
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Al3 aseta robottia yl&salaisin. Al kdyta LDS-kantta, robottikantta tai puskuria robotin kantamiseen.
Al3 k&yta robottia ymparistdisss, joiden [Ampdtila on yli 40 °C tai alle 0 °C tai lattiapinnalla, jolla on
nestetta tai tahmeita tahroja.

Estaaksesi vauriot tai tarttumisen kodin esineisiin nosta irtotavarat, johdot ja kaapelit pois siivousreitilta
ennen laitteen kayttoda.

Nosta sarkyvat tai pienet esineet pois lattialta, jotta robotti ei térmaa niihin ja vaurioita niita.

Varo, etteivat hiukset, sormet tai muut kehon osat joudu robotin aukkoihin.

Sailyta siivoustyodkalu poissa lasten ulottuvilta.

Ala kayta laitetta huoneessa, jossa on nukkuva vauva tai lapsi.

Al3 laita lapsia, lemmikkeja tai mitd&dn esineitd robotin paalle riippumatta siita, onko se paikoillaan tai
liikkeella.

Sailyta pesuaine poissa lasten ulottuvilta.

Kayta vain laitteelle hyvaksyttyad pesuainetta. Al4 lisda aineita kuten alkoholia tai desinfiointiainetta.
Al3 kayta robottia palavien aineiden puhdistamiseen. Al& kdyta robottia helposti syttyvien nesteiden,
sybvyttavien kaasujen tai laimentamattomien happojen tai liuottimien siivoamiseen.

Ala imuroi kovia tai terédvia esineitd. Al paasts laitteeseen isoja kivia tai paperinpaloja tai muita
esineita, jotka voivat tukkia sen.

Virtajohto on irrotettava pistorasiasta ennen laitteen puhdistamista tai huoltamista.

Ala pyyhi robottia tai asemaa maralla liinalla tai huuhtele niitd milld&n nesteells. Kun pestévat osat on
puhdistettu, niiden on annettava kuivua kokonaan ennen niiden paikoilleen asettamista ja kayttamista.



Turvallisuustiedot

Kayta laitetta kayttdohjeiden mukaisesti. Kayttdjat ovat vastuussa kaikista laitteen vaaranlaisesta
kaytosta aiheutuvista menetyksista ja vahingoista.

Akut ja lataaminen

Ala k&yta muiden valmistajien akkuja tai asemia. Robottia voidaan k&yttas vain RCLE0405/RCLEQ405-
1/RCLEO405-2-mallisen aseman kanssa.

Ala yrita purkaa, korjata tai muunnella akkua tai asemaa itse.

Al3 s3ilyta asemaa [Aamménlihteen l&hella.

Ala puhdista aseman latauskoskettimia méarall3 liinalla tai marills kasilla.

Havita vanhat akut oikein. Tarpeettomat akut on toimitettava soveltuvaan kierratyspisteeseen.

Jos virtajohto vaurioituu tai rikkoutuu, lopeta sen kayttd valittomasti ja ota yhteytta asiakaspalveluun.
Varmista, etta robotin virta on kytketty pois paalta kuljetuksen ajaksi. Kuljeta laitetta sen alkuperdisessa
pakkauksessa, jos mahdollista.

Jos robottia ei kdyteta pitkdan aikaan, lataa sen akku tayteen, kytke se pois paalta ja sailyta sita
viiledssa ja kuivassa paikassa. Lataa robotti uudelleen vahintaan kolmen kuukauden vélein, jotta akun
varaus ei purkaudu kokonaan.
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Turvallisuustiedot

Laserin turvallisuustiedot
e Taman tuotteen laseranturi on IEC 60825-1:2014/EN 60825- 1:2014/A11:2021-standardin luokan 1
mukainen lasertuote. Valta katsomasta suoraan laseriin.

LUOKAN 1 LASERTUOTE
LASERTUOTE KULUTTAJAKAYTTOON
EN 50689:2021

ﬁ Ainoastaan sisdkayttéon

Lue kayttsohjeet

Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. ilmoittaa, etts radiolaite tyyppid RLL77SE noudattaa direktiivid 2014/53/EU. Taydellinen EU-vaatimustenmukaisuusvakuutus on

saatavilla osoitteessa https://global.dreametech.com
Sahkoinen kayttoopas on saatavilla osoitteessa https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqs
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O Tuotteen yleiskuvaus

Robotti

1. {J Paikallisen siivouksen painike

Aloita paikallinen siivous painamalla

2. Virta-/siivouspainike

* Paina painiketta 3 sekunnin ajan kytkeaksesi
robotin paalle tai pois

* Paina aloittaaksesi siivouksen, kun robotti on
kytkettyna paalle

3. OO Telakointipainike

* Paina lahettaaksesi robotin takaisin asemaan

* Paina painiketta 3 sekunnin ajan avataksesi
lapsilukon

Painikkeen tilan ilmaisin

« Jatkuva valkoinen valo: siivoaa tai siivous
suoritettu

« Vilkkuva oranssi valo: virhe

 Jatkuva oranssi valo: Odottaa tai pysaytetty, koska
akun varaus on vahissa

Huomautus:

« Paina mit& tahansa robotin painiketta pysayttaaksesi

robotin siivouksen tai asemaan palaamisen aikana.
Lapsilukko voidaan kytked paalle ja pois Dreamehome-

sovelluksen kautta.
. Mikrofoni
. Laser-etaisyysanturin suojus
. Laser-etaisyysanturi
. Puskuri
. Puskuri-ikkuna
. 3D-kaksoislinjalaseranturit
10. LED-lisavalot

O 00 NO U

11. Tekoalyinfrapunakamera

12. HD-tekodlykamera

13. Kansi

14. Automaattityhjennysaukko

15. Latauskoskettimet

16. Automaattinen vedentayttéaukko
17. Liittimet

18. Nollauspainike

Pida painiketta pohjassa 3 sekunnin ajan
palauttaaksesi tehdasasetukset

19. Wi-Fi-ilmaisin

20. Seindanturi

21. Reuna-anturit

22. Mattoanturi

23. Sivuharja

24. Paaharja

25. Paapyora

26. MopExtend-osa

27. Kaantyva pyora

28.Harjan suojus

29. Paapyora

30. Harjan suojuksen lukot

31. Moppityynyn pidikkeen asennusreiat

Kuva A-1

Polysailio

1. Suodatin

2. Suodattimen kahva

3. Polysailion kannen lukko
4. Polysailion lukko

5. Polysailion kansi

6. Automaattityhjennysaukko
Kuva A-2

Mopin osat

1. Moppityynyn kiinnitysalue
2. Moppityynyn pidike

3. Moppityyny

Kuva A-3

Asema

Kansi
. Likavesisailio
. Puhdasvesisailio
. Polysailion kansi
. Pesulauta
. Rampin jatkolevy

Likavesisailio
. Vesisailion lukko
. Uimuripallo
10. Puhdasvesisailio
11. Vesisailion lukko
12. Vesiputki
13. Suodatin
14. Uimuri
15. Automaattinen pesuainelokero
16. Suodatin
17. Signaalialue
18. Automaattityhjennysaukot
19. Laitteen tilan ilmaisin

« Jatkuva valkoinen valo: Asema on kytketty

virtaldhteeseen

» Jatkuva oranssi valo: Aseman toiminnassa on

virhe

O 00 NO 0T WN S
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20. Pélypussin paikka

21. Latauskoskettimet

22. Automaattinen vedenpoistoaukko

23. Vesiliitantasetin automaattiselle taytélle ja
tyhjennykselle varattu portti

24. Virtaliitanta

25. Virtajohdon sailytyslokero

Huomautus: Automaattisen tayton ja tyhjennyksen

vesiliitantasetti on ostettava erikseen. (Saatavilla vain tietyilla
alueilla)

Kuva A-4

® Kodin valmistelu

* Ennen siivousta: siirré epavakaat, hauraat,
arvokkaat tai vaaralliset esineet ja siivoa

johdot, vaatteet, lelut, kovat esineet ja teravat
kohteet lattialta, ettei robotti aiheuta vahinkoja
takertumalla, naarmuuntumalla tai kaatamalla.
Aseta portaiden eteen fyysiset esteet ennen
siivouksen aloittamista, jotta siivous on sujuvaa ja
turvallista.

Avaa siivottavan huoneen ovi ja sijoita huonekalut
niin, etta siivoukselle on tilaa.

Jotta robotti tunnistaa siivottavat alueet, &la seiso
sen edessa tai kynnyksen, kaytavan tai kapeiden
kohtien edessa.
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Huomautus:

* Valvo robottia ensimmaiselld kayttokerralla ja poista
mahdolliset esteet sen tielta.

LED-lisavalot valaisevat hamarissa tiloissa.

Ala imuroi kovia kohteita, kuten kivia, teraskuulia ja
lelujen osia tai teravia kohteita kuten rakennusjatetta,
rikkoutunutta lasia ja nauloja, sillé lattiapinta voi
naarmuuntua.

@ Ennen kayttoa

1. Sijoita asema ja liité pistorasiaan

Sijoita asema mahdollisimman avoimeen paikkaan,
jossa on hyva Wi-Fi-signaali. Jata riittavasti tilaa
kuvan mukaisesti ja poista esteet varjostetulta
alueelta. Liita virtajohto asemaan ja kytke se
pistorasiaan.

Huomautus:

« Aseta virtajohto tiukasti paikoilleen, kunnes ilmaisinvalo
syttyy.
Varmista, ettei signaalialueen edessa ole esineita.

Jotta vesi ei kastelisi puulattiaa tai mattoa, sijoita asema
mieluiten laatta- tai kivilattialle.

2. Asenna rampin jatkolevy

3. Irrota robotin suojat ja asenna sivuharja ja

moppiosa

Huomautus: Aseta sivuharja laitteeseen. Harja napsahtaa, kun
se on paikoillaan.

4. Yhdista robotti asemaan

Kaynnista robotti painamalla robotin virtapainiketta
3 sekunnin ajan. Aseta robotti telakkaan siten, etta
mopin osat osoittavat pesulautaa kohti. Kuulet
aanimerkin, kun robotti on yhdistetty asemaan.
Kun robotti on latautunut tayteen, robotin ja
aseman ilmaisinvalot pysyvat paalla 10 minuuttia ja
himmentyvat sitten.

Huomautus: On suositeltavaa ladata robotin akku téyteen
ennen ensimmaista kayttokertaa. Jos robottia ei voi kytked
paalle, koska akku on tyhja, aseta robotti latausasemaan
manuaalisesti aloittaaksesi latauksen.

5. Pesuaineen lisddminen

(1) Irrota pélysailion kansi ja veda ulos automaattinen
pesuainelokero.

(2) Avaa siilién ylempi kansi ja lisda pesuainetta.

(3) Sulje sailivn kansi, laita se takaisin asemaan ja asenna
polysailion kansi takaisin. Pesuainetta lisataan automaattisesti
siivouksen aikana.

Huomautus:

* Automaattinen pesuainelokero voidaan tayttaa
pesuaineella kayttoa varten. Al kayta laitteessa muita
aineita kuin sille hyvaksyttya pesuainetta, jotta laite ei
vaurioidu.

Napsauta automaattinen pesuainelokero paikalleen.

6. Lisaa vetta puhdasvesisailioon

Irrota puhdasvesiséilié asemasta ja tayta sailio puhtaalla
vedelld. Aseta se sitten takaisin asemaan.

Huomautus: Ala tayta vesisiiliota kuumalla vedells, sills sailis
voi vaantya kuuman veden vaikutuksesta.

Kuva C-1-kuva C-6



® Dreamehome-
sovellukseen
yhdistaminen

1. Lataa Dreamehome-sovellus

Lue robotin QR-koodi tai etsi se sovelluskaupasta
nimelld "Dreamehome” ladataksesi ja asentaaksesi
sovelluksen.

Huomautus:

 Laite toimii vain 2,4 GHz:n Wi-Fi-yhteydella.

« Todelliset toiminnot voivat olla sovelluspéivitysten vuoksi
erilaisia kuin tassa kayttdohjeessa mainitut. Noudata
nykyisessa versiossa nakyvia ohjeita.

2. Lisaa laite

Lisaa laite avaamalla Dreamehome-sovellus ja
valitsemalla "Yhdistd lukemalla QR-koodi” ja lue
sama robotissa oleva QR-koodi uudelleen. Muodosta
Wi-Fi-yhteys seuraamalla naytélla nékyvia ohjeita.

Huomautus:
Nolla Wi-Fi-yhteys toistamalla vaihe 2 ja seuraa naytolla

nakyvia ohjeita Wi-Fi-yhteyden muodostamiseksi.

.

Kytke laite pois Wi-Fi-verkosta painamalla robotin
nollauspainiketta 3 sekunnin ajan.

® Wi-Fi-ilmaisin

« Hitaasti vilkkuva valo: odottaa yhteytta

* Nopeasti vilkkuva valo: yhdistaa

* Valo palaa: yhdistetty

® QR-koodi

O Kayttd

Laitteen kytkeminen paalle/pois

Paina virtapainiketta 3 sekunnin ajan kytkeaksesi
robotin paalle. Virran ilmaisinvalon tulisi palaa.

Aseta robotti asemaan. Robotin pitéisi kdynnistya
automaattisesti ja aloittaa lataus. Kytkedksesi robotin
pois paalta siirra robotti pois asemasta ja paina
virtapainiketta 3 sekunnin ajan.

Pikakartoitus

Kun verkko on maéritelty ensimmaisen kerran,
seuraa sovelluksen ohjeita luodaksesi kartan.
Robotti aloittaa kartoittamisen ilman siivousta. Kun
robotti palaa asemaan, kartoitus on valmis ja kartta
tallennetaan automaattisesti.

Pysaytys/lepotila

Robotin voi pysayttéa siivouksen aikana painamalla

mité tahansa painiketta. Jos robotti on pysaytettyna

yli 10 minuutin ajan, se siirtyy lepotilaan

automaattisesti. Virran ja latauksen ilmaisinvalot

sammuvat. Herata robotti lepotilasta sovelluksella tai

painamalla mité tahansa painiketta.

Huomautus:

* Robotti kytkeytyy automaattisesti pois paalta, jos se on
lepotilassa yli 12 tunnin ajan.

« Kun robotti on pysaytettyna, sen asettaminen asemaan
lopettaa kdynnissa olevan siivouksen.

Siivouksen jatkaminen

Jos akun varaus on vahissa, robotti palaa
automaattisesti asemaan. Laite jatkaa kesken
jaanytta siivousta, kun se on latautunut riittavasti.

Al4 hairitse -tila

Kun robotti on Al3 hairitse -tilassa, robotti ei
jatka siivousta ja virran ilmaisinvalo sammuu. Alé
hairitse -tila on oletuksena pois paalta. Voit kytkea
Ala hairitse -tilan paalle tai muuttaa sen aikaa
sovelluksella. Oletuksena Ala hairitse -tila on paalla
klo 22.00-8.00.

Huomautus:

» Ajastetut siivoukset kdynnistyvat silti my6s Alé hairitse

-tilan aikana.
« Robotti jatkaa siivousta, kun Al4 hairitse -tila paattyy.

Paikallinen siivous

Kun robotti odottaa, aloita paikallinen siivous
painamalla {J -painiketta lyhyesti. Tass3 tilassa
robotti siivoaa ymparilléén olevaa 1,5 x 1,5

metrin kokoista neliSnmuotoista aluetta ja palaa
aloituspaikkaan, kun paikallinen siivous on valmis.

Robotin uudelleenkdynnistys

Jos laite lakkaa reagoimasta tai sitd ei voi kytkea
pois paalta, paina-virtapainiketta 10 sekunnin

ajan pakottaaksesi sen pois paalta. Paina sitten
virtapainiketta 3 sekunnin ajan kytkedksesi robotin
paalle.
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Imurointi ja moppaus

Huomautus: Kun moppiosaa kaytetdan ensimmaista kertaa,
robotti suorittaa imuroinnin ja moppauksen automaattisesti.

1. Kéaynnista siivous

Paina robotin virtapainiketta tai varmista sovelluksen avulla,
ettd robotti lahtee asemasta. Robotti suunnittelee parhaan
siivousreitin ja suorittaa siivouksen seuraamalla luotua
karttaa.

Huomautus:
« Varmistaaksesi, etté robotti voi palata asemaan helposti
siivouksen jalkeen, on suositeltavaa, etta robotti aloittaa
siivouksen asemasta.

Moppityynyt puhdistetaan ennen kuin robotti aloittaa
moppauksen, odotathan.

Ala likuta asemaa, puhdasvesis:

likavesisailiota tai

a
pesulautaa laitteen toiminnan aikana.
Kuumalla vedella pesun voi ottaa kayttodn sovelluksessa,
ja se toimii moppityynyn ja pesulaudan alustan
puhdistustehtavissa kaikissa tiloissa. Jotta et loukkaa
itseasi kuumalla vedelld, valta koskemasta vesildhdetts,
kun toiminto on kéynnissa.

2. Automaattinen mopin puhdistus

Robotti palaa siivouksen aikana asemaan peseméaan
moppityynyt automaattisesti sovelluksessa
madriteltyjen aikavalien mukaisesti. Asema tayttaa
robotin vesisailion automaattisesti. Tdméan jalkeen
robotti jatkaa siivousta.

Huomautus: Jos robotti palaa asemaan puhdistamaan

moppityynyt kesken siivouksen, asema ei tyhjenna polysailiota
automaattisesti.

3. Tyhjenna polysailio automaattisesti ja pese ja
kuivaa moppityynyt
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Kun robotti saa siivouksen valmiiksi ja palaa Vain moppaus
asemaan latautumaan, asema aloittaa polysailion
tyhjentédmisen ja moppityynyjen puhdistamisen ja
kuivaamisen automaattisesti.

Ota sovelluksessa kayttodn vain moppaus, jolloin
robotti tarkistaa asemassa, ettd mopin osat

on asennettu. Mikéli ei ole, asenna mopin osat
manuaalisesti ja robotti aloittaa moppauksen
automaattisesti.

Huomautus:

Jos automaattinen tyhjennys on kytketty pois

paalta sovelluksessa, asema ei tyhjenna polysailiota
automaattisesti.

Asema tyhjentaa polysailion sovelluksessa madritellyn
aikavalin mukaisesti.

4. Puhdista likavesisailio

Kun robotti on suorittanut siivouksen, puhdista
likavesisailio, jotta se ei ala haista.

Moppaus imuroinnin jalkeen

Ota sovelluksessa kaytt6n moppaus imuroinnin
jalkeen, jolloin robotti nostaa mopin osat
automaattisesti imuroidakseen lattian. Kun imurointi
on valmis, robotti palaa tyhjentdméaan polysailion ja
aloittaa sitten moppauksen laskettuaan mopin osat
automaattisesti.

Vain imurointi

Ota sovelluksessa kayttoon vain imurointi, jolloin
robotti nostaa mopin osat automaattisesti ja aloittaa
imuroinnin.



@ Sainnéllinen huolto

Osat
Jotta robotti pysyisi hyvassa kunnossa, on suositeltavaa noudattaa sovelluksessa esitettyja osien kdyttdohjeita tai alla seuraavaa huoltotaulukkoa.
Osa Huoltovali Vaihdetaan Osa Huoltovali Vaihdetaan
Likavesisailid Jokaisen 3D-kaksoislinjalaseranturit
kayttokerran jalkeen /
Puhdasvesisailio Mattoanturi
Paaharja 6-12 kuukauden valein Reuna-anturit
Polysailion suodatin Kfzrran kahdessa Puskuri-ikkuna Kerran kuukaudessa
viikossa 3—6 kuukauden vélein . /
Puskuri

Kaantyva pyora

Seindanturi

Laser-etaisyysanturi

Sivuharja

Moppityynyn pidikkeet /
Pesulauta 2 kuukauden valein /
Aseman signaalialue

Latauskoskettimet

Automaattityhjennysaukko Kerran kuukaudessa /

Robotin automaattinen
vedentayttdaukko

Robotin pohja

Puhdistetaan

Polysailio .
tarvittaessa
Pélypussi 2-4 kuukauden valein
/
Moppityyny 1-3 kuukauden valein

Huomautus: Vaihtovalin pituus vaihtelee robotin kdytén mukaan. Jos laitteelle

tapahtuu jotakin poikkeuksellista, osat on vaihdettava.
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Pesulaudan alusta

Asema suorittaa pesulaudan itsepuhdistuksen
jokaisen moppityynyn puhdistuksen yhteydessa.
Syvéapuhdista seuraavia vaiheita noudattamalla.

1. Ota pesulaudan alustan puhdistustoiminto
kayttoon sovelluksessa, ja robotti poistuu
asemasta automaattisesti. Ota pesulauta ulos ja
odota, ettéd pesulaudan alusta taytyy vedella.

2. Puhdista pesulaudan alusta sopivalla tyokalulla.
Asema pumppaa hetken kuluttua kaytetyn veden
automaattisesti pois. Pyyhi sitten pesulaudan
alusta pehmealla ja kuivalla liinalla.

3. Kaanna pesulauta ympaéri, poista rullan kansi ja

rullan kdannin ja veda rullan paat pois paikaltaan.

Huomautus:

* jos pyyhkimet estavat rullan suojusta pesulaudan
molemmilla sivuilla, siirrd ne sivuun kiertamalla rullaa.

* Rullan suojuksen voi irrottaa sopivalla tyckalulla.

4. Poista rullaan tarttuneet karvat ja asenna osat
takaisin varien mukaisesti.

5. Huuhtele pesulauta puhtaalla vedella, pyyhi se
puhtaaksi ja laita se takaisin asemaan kaltevasti
alaspain.

6. Kayta sovellusta tai paina lyhyesti robotin O
-painiketta, jolloin se palaa asemaan.

Huomautus: Ala palauta robottia asemaan siivouksen aikana.

Kuva F-1

Polypussi
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1. Irrota polysailion kansi ja havita polypussi.
Huomautus: Kahvasta vetdaminen sulkee pussin, jotta polyt ja
roskat eivat putoa ulos pussista.

2. Pyyhi poly ja roskat pois suodattimesta kuivalla
liinalla.

3. Vaihda uusi pdlypussi.

4. Aseta polysailion kansi takaisin paikalleen.
Kuva F-2

Likavesisailio
1. Irrota likavesisailio, avaa sen kansi ja kaada likavesi
pois.

2. Huuhtele likavesisailié puhtaalla vedella ja
puhdista sailion sisareunat sopivalla tydkalulla.

Huomautus: Likavesisailisn uimuripallo on likkuva osa. Ala
kayta puhdistuksessa liiallista voimaa, jotta laite ei vaurioidu.

Kuva F-3

Paaharja
1. Irrota harjan suojus painamalla sen lukkoja
sisdanpain ja nosta harja irti robotista.

2. Veda harjansuojukset irti harjan molemmista
paista kuvan mukaisesti. Irrota harjaan tarttuneet
hiukset sopivalla puhdistustytkalulla.

Kuva F-4

Sivuharja

Irrota ja puhdista sivuharja.
Kuva F-5

Kaantyva pyéra

Huomautus:

o Kayta pienta ruuvimeisselia tai muuta tyokalua erottaaksesi
kaantyvan pyoran akselin ja renkaan toisistaan. Ala kayta
liiallista voimaa.

o Huuhtele kaantyva pyora juoksevalla vedelld ja aseta se

takaisin paikoilleen, kun se on kuivunut kokonaan.

Kuva F-6

Moppityynyn pidikkeet
Irrota ja puhdista moppityynyn pidikkeet.
Kuva F-7

Moppityyny

Irrota moppityyny moppityynyn pidikkeesta sen
vaihtamista varten.

Kuva F-8

Polysailio ja suodatin

1. Avaa robotin kansi ja paina polysailion lukkoa
irrottaaksesi sailion. Irrota suodatin ja napauta sen
koria kevyesti.

Huomautus: &la yritd puhdistaa suodatinta harjalla, sormin tai
teravalla esineelld, jotta suodatin ei vaurioidu.

2. Huuhtele pélysailio ja suodatin vedelld ja kuivaa
ne kokonaan ennen niiden asettamista paikoilleen.



Huomautus:

o Huuhtele pélysailié ja suodatin vain puhtaalla vedells. Ala
kayta pesuaineita.
o Kayta polysailiota ja suodatinta vain téysin kuivina.

Kuva F-9

Robotin anturit

Pyyhi robotin anturit pehmealld ja kuivalla liinalla
kuvan mukaisesti:

1. Laser-etaisyysanturi

. Puskuri-ikkuna

. 3D-kaksoislinjalaseranturit

. Seinaanturi

. Puskuri

. Reuna-anturit

N o 0o b NN

Mattoanturi

Huomautus: Marka liina voi vaurioittaa robotin ja aseman
herkkia osia. Kayta laitteen puhdistukseen kuivaa liinaa.

Kuva F-10

Latauskoskettimet ja signaalialue

Puhdista aseman signaalialue ja latauskoskettimet
pehmealld ja kuivalla liinalla.

Kuva F-11

Automaattityhjennysaukot

Puhdista robotin ja aseman tyhjennysaukot
pehmealld ja kuivalla liinalla.

Kuva F-12

Akku

Robotissa on tehokas litiumioniakku. Varmista, etta
akussa on aina riittévasti varausta paivittaiseen
kayttoon, jotta akun suorituskyky pysyy hyvana. Jos
robottia ei kdytetd pitkaan aikaan, lataa sen akku
tayteen, kytke se pois paalta ja varastoi se. Robotti
tulisi ladata vahintaan kolmen kuukauden valein,
jotta sen akun varaus ei purkaudu kokonaan ja
aiheuta vaurioita.
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Vianetsinta

paikassa, jossa Wi-Fi-verkon kattavuus on hyva.

Robotti ei ehké ole valmis asetusten muuttamiseen.
Sulje sovellus ja avaa se uudelleen. Yrita sitten uudelleen
ohjeiden mukaisesti.

Ongelma Ratkaisu Ongelma Ratkaisu
Akun varaus on vahissa. Lataa robotin akku asemassa ja
o yrité uudelleen. Asema ei saanut virtaa tai sita siirrettiin, kun robotti ei
Robotti ei L . ) ollut asemassa.
kaynnisty. Akun ldmpétila on liian matala tai korkea. On

suositeltavaa kayttaa laitetta ymparistossa, jonka Aseman ympérillé on liikaa esteita. Siirréd asema

lampétila on 0-40 °C (32-104 °F). Robotti ei avoimempaan paikkaan.
Oyda reittia Robotin siirtaminen voi aiheuttaa sen, ett4 laite muuttaa
takaisin asentoaan tai kartoittaa ymparistonsa uudelleen. Jos

Telakkaa ei ole yhdistetty virtaldhteeseen. Varmista, etté asemaan. robotti on lilan kaukana asemasta, se ei ehka pysty

virtajohdon molemmat paéat on yhdistetty oikein. palaamaan automaattisesti. Tassa tapauksessa robotti on

Robotti ei Aseman ja robotin latauskoskettimien yhteys on huono. vietava asemaan manuaalisesti
lataudu. Puhdista latauskoskettimet. Puhdista aseman signaalialue pdlysté ja roskista.

Tarkista, onko robotin liitdnndisséa vierasesineita ja poista

vierasesineet tarvittaessa.

Wi-Fi-verkon salasana on vaara. Varmista, ettad Wi-Fi- Tarkista, onko aseman molemmilla puolilla tai edessa

verkon salasana on oikein. Robotti riittavasti tilaa, jotta robotin reitti ei ole tukossa.
jumiutuu il T ’ -

Robotti ei tue 5 GHz:n Wi-Fi-yhteytts. Varmista, etts Jaseman Paluurc‘altlll‘a ‘latausase'malle on esteitd, esim. ovi orT kiinni.

Robotti ei saa robotti on yhdistetty 2,4 GHz:n Wi-Fi-verkkoon. cteen Robotti voi liukastua, jos aseman edessé oleva lattia on
htevtts Wi- ik pal liian mérka. Poista liika vesi ennen kuin yritat uudelleen.
yhteytta Wi Wi-Fi-signaali on heikko. Varmista, ett4 robotti on elka palaa _— ) . ) .
Fi-verkkoon. asemaan. Siirréd asema toiseen paikkaan ja kokeile uudelleen.

Varmista, ettd rampin jatkolevy on asennettu oikein.
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Vianetsinta

Jos robottia ei voi kytked pois paalta vaiheen 1 ohjeiden

tiettya reittia
liilkkuessaan.

Ongelma Ratkaisu Ongelma Ratkaisu
) Lattialta on hyva siistia esimerkiksi johdot ja kengéat
Robottia ei voi kytkea pois paalta latauksen aikana. On ennen robotin kayttoa.
suositeltavaa siirtaa robotti pois asemasta. Paina sitten .
virtapainiketta 3 sekunnin ajan sammuttaaksesi robotin. Robotti Marilld ja liukkailla pinnoilla liikkuminen saa padpyéran
Robotin virta ei seuraa liukumaan. On suositeltavaa kuivata lattia ennen robotin

kayttoa.

Pyyhi robotin 3D-kaksoislinjalaseranturit ja puskuri-
ikkuna puhtaalla ja pehmealla liinalla, jotta niihin ei kerry
likaa.

ei sammu. $elve e eer
mukaan, paina virtapainiketta 10 sekunnin ajan
pakottaaksesi robotin pois p&alta. Jos ongelma jatkuu,
ota yhteytta asiakaspalveluun.
Kun akun varaus on vahissa, robotin lataaminen tayteen
kestaa noin 3,5 tuntia.

Latausnopeus Jos robottia kaytetdan ohjeissa |lmo!tetun lampotila-

hid alueen ulkopuolella, latausnopeus hidastuu

on hidas. automaattisesti akunkeston pidentamiseksi.
Aseman ja robotin latauskoskettimet saattavat olla
likaiset. Pyyhi ne kuivalla liinalla.
Tarkista, onko pélysailion suodatin tukossa. Puhdista tai
vaihda se tarvittaessa.

Robotin aani Paaharjaan tai polysailiodn voi olla takertunut kova esine.

kovenee, Tarkista ja poista mahdolliset kovat esineet.

kun se on . . ) o o

Kiytossa. P&a- tai sivuharjaan on voinut takertua hiuksia. Tarkista ja

poista mahdolliset vierasesineet.

Vaihda imuritila vakiotilaan tai hiljaiseen tilaan.

Robotti Varmista, etta siivottavien huoneiden ovet ovat auki.
e.l.mene“ Huoneen edessé oleva lattia voi olla mérka tai liukas,
siivottaviin jolloin robotti liukuu eik& toimi oikein. Kokeile kuivata
huoneisiin. lattia ennen robotin kayttoa.
Varmista, ettei robotti ole Al hairitse -tilassa, joka estaa
siivouksen jatkamisen.
Robotti ei !
jatka siivousta Lo . . "
\atauksen Robotti ei jatka siivoamista, kun se on siirretty
latausasemaan manuaalisesti: tama tarkoittaa robotin
jalkeen.

asettamista asemaan manuaalisesti tai sen lahettamista
asemaan sovelluksen tai robotin painikkeen avulla.
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Vianetsint3

Ongelma

Ratkaisu

Ongelma

Ratkaisu

Asema ei voi tyhjentaa
polysailidta automaattisesti.

Tarkista, onko pélypussi polysailiossa
taynna.

Jos poélypussi ei ole tdynng, tarkista,
onko robotin, aseman tai polysailion
tyhjennysaukoissa tukoksia. Puhdista
tukkeutunut osa.

Moppityynyn pidike nousee
epanormaalisti.

Irrota moppityynyn pidike varmistaaksesi,
ettei siihen ole tarttunut vierasesineita

ja yrita kdynnistaa robotti uudelleen.

Jos ongelma jatkuu, ota yhteytta
asiakaspalveluun.

Pesulaudan vesimaara ei ole
normaali.

Irrota pesulauta ja tarkista, onko
vedenpoistokanava tukossa. Puhdista se
tarvittaessa.

Paina likavesisailiota varovasti
varmistaaksesi, ettd se on asennettu oikein.

Tarkista, onko likavesisailion tiiviste l6ysa tai
vaarin asennettu. Laita tarvittaessa tiiviste
kasin paikoilleen. Jos ongelma jatkuu, ota
yhteytta asiakaspalveluun.

Tarkista pesuaine. Al kayta laitteessa muita
aineita kuin sille hyvaksyttya pesuainetta.

Puhdasvesisailion alla tai

tiivisteen ymparilla on vetta.

Kun puhdasvesisailio irrotetaan, putkesta
voi valua hieman vetta sailion alle tai
tiivisteen ympérille. Tdmé& on normaalia.
Pyyhi kuivalla liinalla.

Jos tarvitset lisatietoja tai tukea, ota yhteytta asiakaspalveluumme: https://global.dreametech.com
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Tekniset tiedot

Robotti Asema
Malli RLL77SE Malli RCLEO405/RCLEO405-1/RCLE0405-2
Latausaika N. 3,5 tuntia Nimellinen ottoteho 220-240 V ~ 50-60 Hz
. e Nimellinen antoteho 20V=2A
Nimellisjannite 144V =
Nimellisteho
R ; 700 W
Nimellisteho 75 W (p8lyn tyhjennyksen aikana)
Kayttotaajuus 2400-2483,5 MHz Nimellisteho
(kuumalla vedellsd pesun 160 W
Enimmaisantoteho <20 dBm aikana)
Normaalissa kaytossa laitteen antenni on pidettava vahintaan 20 cm:n Nirnellisteho.(latauksen ja 87 W
etaisyydella kiyttajan kehosta. kuivauksen aikana)

Asema/latausasema

Tehonkulutus valmiustilassa: < 0,5 W (15 minuutin kuluessa siitd, kun robotti
ldhtee asemasta/latausasemasta)

Robotti ja asema/latausasema

Laitteistolla ei ole valmiustilaa tai muita vastaavia tiloja valmiustilan

vaatimusten mukaisesti, tehonhallintatoimintoa tai kykya poistaa langattomien
verkkoliitantdjen aktivointi akun yllapitotarpeiden takia. Laitteiston tehonkulutus
on todennéakdisesti korkeampi kuin muiden laitteistomallien, jotka vastaavat naita
toiminnallisia vaatimuksia.

Huomautus:

« Tehoarvo mittausjakson (veden lampétila 25 °C) aikana méaarittaa nimellistehon (kuumalla
vedella pesun aikana).

« Teho tayskuormitettuna méaarittad nimellistehon (latauksen ja kuivauksen aikana).

Ladattava litiumioniakku

Malli P2150-4S2P-KLYEV/P2150-4S2P-MMBK

Nimellisjannite 144V =

Maaritetty kapasiteetti 4,8 Ah

Tyypillinen kapasiteetti 5,2 Ah, 74,88 Wh
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Akun havittaminen

Kiintea litiumioniakku siséltda ymparistolle haitallisia
aineita. Akun havittamiseksi patevan asentajan on
irrotettava akku laitteesta ja akku on toimitettava
soveltuvaan kierratyspisteeseen.

— akku on irrotettava laitteesta ennen sen
havittamists;

— laite on kytkettava irti verkkovirrasta ennen akun
irrottamista;

— akku on havitettava turvallisesti.

VAROITUS:
Irrota laite verkkovirrasta ennen akun irrottamista ja
kuluta akun varausta mahdollisimman paljon.

Tarpeettomat akut on toimitettava soveltuvaan
kierratyspisteeseen.

Al4 altista korkeille lampétiloille, silla akku voi
rajahtaa.

Jos akku vaurioituu, siita voi valua nestetta. Jos
altistut akkunesteelle, huuhtele altistunut kohta
vedelld ja hakeudu hoitoon.
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Irrotus:

1. K&édnna robotti ympari, irrota robotin takaosan
ruuvit sopivalla tyokalulla ja irrota kansi.

2. Kytke akun ja piirilevyn véliset navat pois paalta
akun irrottamiseksi.

WEEE-tiedot

Kaikki talla symbolilla merkityt tuotteet
E ovat séhko- ja elektroniikkalaiteromua
(WEEE, direktiivin 2012/19/EU mukaisesti),
eika niita saa havittaa kotitalouden
sekajatteen mukana. Terveyden ja
ymparistén suojelemiseksi vie havitettavat
laitteet sahko- ja elektroniikkalaitteille
tarkoitettuun, paikallisten viranomaisten
maaraamaan kerdys- ja kierratyspisteeseen.
Oikeaoppinen havitys ja kierratys ehkaisee
haitallisia ymparisto- ja terveysvaikutuksia.
Jos tarvitset lisatietoja kerdyspisteiden
sijainnista ja toiminnasta, ota yhteytta
asentajaan tai paikallisiin viranomaisiin.



Sikkerhedsoplysninger

For at undga elektrisk stad, brand eller skader forarsaget af forkert brug af apparatet, bedes du laese
brugermanualen omhyggeligt, f@r du bruger apparatet, og opbevare den for fremtidig reference.

Brugsbegraensninger

Dette apparat bgr ikke bruges af bgrn yngre end 8 ar eller personer med fysiske, sensoriske eller
intellektuelle mangler eller begraenset erfaring eller viden uden opsyn af en foraelder eller veerge for at
sikre sikker drift og for at undga enhver risiko. Renggring og vedligeholdelse ma ikke udfgres af bgrn
uden opsyn.

Apparatet ma kun bruges med den strgmforsyningsenhed, der fglger med apparatet.

Dette apparat indeholder batterier, som kun kan udskiftes af fagfolk.

Ryd det omrade, der skal renggres. Bgrn ma ikke lege med apparatet. Sgrg for, at bgrn og kaeledyr
holdes pa sikker afstand fra robotten, mens den er i drift.

Undlad at installere, oplade eller bruge apparatet i badevaerelser eller omkring svgmmebassiner.

Dette apparat er kun til gulvrenggring i hjemmet. Brug den ikke udendgrs, pa ikke-gulvoverflader eller i
kommercielle eller industrielle omgivelser.

Sarg for, at apparatet fungerer korrekt i et korrekt miljg. Ellers bgr man ikke bruge apparatet.

Hvis strgmkablet er beskadiget, skal det udskiftes med et specielt streamkabel eller enhed, der fas hos
producenten eller dennes serviceagent.

Brug ikke robotten i et omradde ophaengt over jordoverfladen uden en beskyttende barriere.
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Sikkerhedsoplysninger
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Placer ikke robotten pa hovedet. Brug ikke LDS-daekslet, robotdaekslet eller kofangeren som handtag
for robotten.

Brug ikke robotten ved en omgivende temperatur over 40 °C eller under 0 °C eller pa et gulv med
vaesker eller klaebrige stoffer.

For at forhindre beskadigelse eller skade ved at traekke, skal du fjerne eventuelle lgse genstande fra
gulvet og fjerne kabler eller netledninger pa renggringsvejen, fgr du betjener apparatet.

Fjern skrgbelige eller sma genstande fra gulvet for at forhindre robotten i at stade ind i og beskadige
dem.

Hold har, fingre og andre kropsdele vaek fra robottens sugeadbning.

Opbevar renggringsveerktgjet utilgeengeligt for barn.

Brug ikke apparatet i et rum, hvor et spaedbarn eller et barn sover.

Anbring ikke bgrn, keeledyr eller andre ting oven pa robotten, uanset om den star stille eller bevaeger
sig.

Opbevar renggringsmiddel utilgaengeligt for bgrn.

Brug kun det godkendte renggringsmiddel. Tilsaet ikke veeske sdsom alkohol eller desinfektionsmiddel.
Brug ikke robotten til at renggre varme genstande. Brug ikke robotten til at opsamle braendbare vaesker,
etsende gasser eller ufortyndede syrer eller oplgsningsmidler.

Stgvsug ikke harde eller skarpe genstande. Brug ikke apparatet til at samle genstande op, sasom sten,
store stykker papir eller noget, der kan tilstoppe apparatet.

Stikket skal tages ud af stikkontakten fgr renggring eller vedligeholdelse af apparatet.



Sikkerhedsoplysninger

* Tar ikke robotten eller basestationen af med en vad klud eller skyl dem med veesker. Efter renggring af
vaskbare dele skal delene tgrres helt, far de genmonteres og bruges.

* Brug venligst dette apparat i overensstemmelse med instruktionerne i brugermanualen. Brugere er
ansvarlige for ethvert tab eller skade, der opstar som fglge af forkert brug af dette apparat.

Batterier og opladning

* Brug ikke tredjepartsbatterier eller basestationer. Robotten kan kun bruges med model RCLE0405/
RCLEO405-1/RCLEO405-2 basestation.

* Fors@g ikke at adskille, reparere eller aendre batteriet eller basestationen pa egen hand.

* Placer ikke basestationen i naerheden af en varmekilde.

* Brug ikke en vad klud eller vadde haender til at tarre eller renggre basestationens ladekontakter.

* Bortskaf ikke gamle batterier forkert. Batterier, som ikke leengere skal bruges, skal indleveres pa din
lokale genbrugsstation.

* Hvis strgmkablet bliver beskadiget eller er knaekket, skal du straks stoppe med at bruge det og
kontakte eftersalgsservice.

» Sgrg for, at robotten er slukket, nar den transporteres og opbevares i den originale emballage, hvis det
er muligt.

* Hvis robotten ikke skal bruges i en leengere tidsperiode, skal den oplades helt, derefter slukkes og
opbevares pa et kaligt, tert sted. Genoplad robotten mindst en gang hver 3. maned for at undga
overafladning af batteriet.
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Sikkerhedsoplysninger

Lasersikkerheds-information
* Lasersensoren i dette apparat opfylder standarden IEC 60825-1:2014/EN 60825- 1:2014/A11:2021 for
laserprodukter i klasse 1. Undga venligst direkte gjenkontakt med den under brug.
KLASSE 1 LASERPRODUKT
FORBRUGERLASERPRODUKT
EN 50689:2021

ﬁ Kun til indendgrs brug

Laes brugermanualen

Hermed erkleerer Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. at radioudstyrstypen RLL77SE er i overensstemmelse med direktiv 2014/53/EU.
Hele EU-overensstemmelseserklaeringen kan findes pa fglgende internetadresse: https://global.dreametech.com
Hele e-vejledningen kan findes pa https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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O Produktoversigt

Robot

1. CJ Pletrenggringsknap

Trykkes, for at starte pletrenggring

2. Teend/sluk-knap/renggringsknap

* Tryk og hold i 3 sekunder for at taende eller slukke

* Tryk for at starte renggringen, nar robotten er
teendt

3. O Dockingknap

 Tryk for at sende robotten tilbage til
basestationen

* Tryk og hold i 3 sekunder for at deaktivere
bgrneldsen

Knapstatusindikator

* Lyser hvidt: Renggring eller oprydning er afsluttet

* Blinker orange: Fejl

* Lyser orange: Venter ved lavt batteriniveau, eller
er sat pa pause pa lavt batteriniveau

Bemaerk:

* Tryk pa en vilkérlig knap pa robotten for at saette den pa

pause, nar den gar rent eller karer tilbage til opladning.
Bgrnelasen kan aktiveres/deaktiveres gennem

Dreamehome-appen.

. Mikrofon

. LDS-daeksel

. Laser afstandssensor (LDS)
Kofanger

. Kofangervindue

O 00 N OO0 b

. 3D-dobbeltlinje-lasersensor
10. LED ekstra belysning
1. Al-IR-kamera

12. Al-HD-kamera

13. Daeksel

14. Abning for automatisk tgmning

15. Opladningskontakter

16. Automatisk vandpafyldningsindlgb
17. Stik

18. Knap til nulstilling

Tryk og hold i 3 sek. for at gendanne
fabriksindstillingerne

19. Wi-Fi indikator

20. Kantsensor

21. Kantsensorer

22. Teeppesensor

23. Sidebgrste

24. Hovedbgrste

25. Hovedhjul

26. Montering af MopExtend
27. Omnidirektionelt hjul
28.Bgrstebeskyttelse

29. Hovedhjul

30. Bgrstebeskyttelses-klemmer

31. Monteringshuller til moppepudeholder

Fig. A-1

Stavbeholder

1. Filter

2. Filterhandtag

3. Klemme til stgvbeholderdaeksel
4. Klemme til stevbeholder

5. Stgvbeholderdaeksel

6. Abning for automatisk tgmning
Fig. A-2

Moppenhed

1. Moppepudens fastggrelsesomrade
2. Moppepudeholder
3. Moppepude

Fig. A-3

Basestation

. Daeksel

. Brugtvandstank

. Rentvandstank

. Stgvtankdaeksel

. Vaskebraet

. Forleengerplade til rampe
Brugtvandstank

. Vandtank klemme

. Flydebold

. Rentvandstank

. Vandtank klemme

. Vandrgr

. Filter

. Flyder

. Rum til automatisk tilseetning af
renggringsmiddel

16. Filter

17. Signaleringsomrade

18. Abninger for automatisk tamning

19. Statusindikator

 Lyser hvidt: Basestationen er tilsluttet strgm
* Lyser orange: Basestationen har en fejl

20. Slot til stevpose

O 00 NO 0T WN S

I i
o b~ NN O
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21. Opladningskontakter
22. Udlgb til automatisk vandpafyldning

23. Reserveret plads til vandtilslutningssaettet til
automatisk genopfyldning og dreening

24. Strgmport

25. Slot til ledningsopbevaring

Bemazerk: Vanditilslutningssaettet til automatisk genopfyldning
og dreening skal kebes separat. (Fds kun i bestemte regioner)

Fig. A-4

O Forberedelse af dit hjem

* Fgr renggring skal du flytte ustabile, skrgbelige,
veerdifulde eller farlige genstande veek og rydde
op i kabler, klude, legetgj, harde genstande og
skarpe genstande pa gulvet for at undga, at det
bliver viklet ind i, ridset eller vaeltet af robotten og
forarsager skade.

Inden renggring placeres en fysisk barriere ved
kanten af trappen for at sikre sikker og smidig
drift af robotten.

Abn dgren til det rum, der skal renggres, og saet
mgblerne i deres

rigtige sted for at skabe mere plads.

For at forhindre at robotten ikke kan genkende
det omrade, der skal renggres, ma du ikke sta
foran robotten, taersklen, gangen eller smalle
steder.
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Bemaerk:

Nér du betjener robotten for fgrste gang, skal du fglge
den rundt under renggring for at fjerne eventuelle
forhindringer i tide.

LED ekstra belysning giver ekstra belysning i mgrke
omrader.

Stevsug ikke harde genstande som sten, stalkugler og
legetgjsdele eller skarpe genstande som byggeaffald,
glasskar og sem, da gulvet ellers kan blive ridset.

@ Far brug

1. Placer basestationen og tilslut den til en
stikkontakt

Placer basestationen pa et sted, der er sa abent
som muligt med et godt Wi-Fi-signal. Sgrg

for tilstraekkeligt frirum som vist i figuren, og
fiern alle genstande fra det skraverede omrade.
Saet strgmkablet i basestationen, og saet det i
stikkontakten.

Bemaerk:
¢ Seet strgmkablet fast i, indtil indikatoren teendes.

For at forhindre vandpletter i at fugte traegulve eller

taepper, anbefales det at placere basestationen pa

flisegulv eller marmorgulv.

2. Monter forleengerpladen til rampen

3. Fjern robotbeskyttelserne, og installer
sidebgrsten og moppeenheden

Bemaerk: Monter sidebgrsten, indtil den klikker pa plads.

Serg for, at ingen genstande kan blokere signalomradet.

4. Slut robotten til basestationen

Hold teend/sluk-knappen inde i 3 sekunder for at
teende den. Placer robotten pa basestationen med
moppeenheden vendt mod vaskebraettet. Derefter
vil du hgre en stemmemeddelelse, nar robotten
opretter forbindelse til basestationen. Nar robotten
er fuldt opladet, vil statusindikatorerne pa robotten
og basestationen forblive taendt i 10 minutter og vil
derefter deempes.

Bemaerk: Det anbefales at lade robotten helt op fer forste
brug. Nar robotten ikke kan teendes, efter at batteriet er
afladet, skal du manuelt forbinde robotten med stationen for
at oplade den.

5. Tilfgj renggringsmiddel

(1) Fjern stevtankdeekslet, og treek rummet til automatisk
tilseetning af renggringsmiddel ud.

(2) Abn rummets gverste lag, og tilseet renggringsmiddel.
(3) Luk laget p& rummet, seet det tilbage i basestationen,
og saet derefter stavtankdaekslet pa igen. Renggringsmidlet
tilseettes automatisk under drift.

Bemaerk:

Rummet til automatisk tilsaetning af renggringsmiddel
kan fyldes op med renggringsoplgsning til brug.
Tilsaet ikke anden veeske end det officielt godkendte
renggringsmiddel for at forhindre fejlfunktion.
Installer rummet til automatisk tilsaetning af
renggringsmiddel, indtil det klikker pa plads.

6. Tilfgj vand til rentvandstanken

Tag rentvandstanken ud af basestationen, og fyld rent vand i
tanken. Installer den derefter i basestationen igen.

Bemaerk: Tilseet ikke varmt vand i vandbeholderen, da dette
kan forarsage, at beholderen bliver deformeret.

Fig. C-1-Fig. C-6



® Tilslutter
Dreamehome-appen

1. Download Dreamehome-appen

Scan QR-koden pa robotten, eller sgg efter

"Dreamehome" i appbutikken for at downloade og

installere appen.

Bemaerk:

¢ Kun 2,4 GHz Wi-Fi understgttes.

« Pa grund af opgraderinger i app-softwaren kan de faktiske
handlinger afvige fra anvisningerne i denne brugermanual.
Fglg instruktionerne baseret pa den aktuelle appversion.

2. Tilfgj enhed

Abn Dreamehome-appen, tryk pa "Scan QR-koden
for at oprette forbindelse", og scan den samme QR-
kode pa robotten igen for at tilfgje enheden. Fglg
vejledningen for at afslutte Wi-Fi-tilslutningen.

Bemaerk:

* Hvis du vil nulstille Wi-Fi-netvaerket, skal du gentage trin
2, hvorefter du skal fglge vejledningen for at oprette Wi-
Fi-forbindelsen.

* For at afbryde forbindelsen til Wi-Fi-netveerket skal du
trykke pa og holde nulstillingsknappen pa robotten nede i
3 sekunder.

® Wi-Fi-indikator

* Blinker langsomt: Skal tilsluttes

* Blinker hurtigt: Tilslutter

* ON (teendt): Tilsluttet

@ QR-kode

@ Sadan bruger du
apparatet

Teend/sluk

Tryk og hold teend/sluk-knappen nede i 3 sekunder
for at teende robotten. Strgmindikatoren bgr vaere
teendt. Placer robotten pa basestationen, hvorefter
robotten automatisk taender og begynde at oplade.
For at slukke for robotten skal du flytte robotten vaek
fra basestationen og holde taend/sluk-knappen inde
i 3 sekunder.

Hurtig kortlaegning

Nar du har konfigureret netveerket for farste

gang, skal du fglge instruktionerne i appen for
hurtigt at oprette et kort. Robotten kortleegger
uden at renggre. Nar robotten vender tilbage til
basestationen, er kortleegningsprocessen afsluttet,
og kortet gemmes automatisk.

Pause/dvale

Nar robotten kerer, skal du trykke pa en vilkarlig

knap for at saette den pa pause. Hvis robotten

er sat pa pause i mere end 10 minutter, gar den

automatisk i dvaletilstand. Stremindikatoren og

opladningsindikatoren slukkes. Tryk pa en vilkarlig knap

pa robotten, eller brug appen til at veekke robotten.

Bemazerk:

* Robotten slukker automatisk, hvis den efterlades i
dvaletilstand i mere end 12 timer.

» Huvis robotten saettes pa pause og placeres pa
basestationen, afsluttes den aktuelle rengaringsopgave.

Automatisk genoptagelse af
renggringen

Hvis batteriniveauet er for lavt, kgrer robotten
automatisk tilbage til basestationen for at oplade.
Nar robotten er ladet passende op, kerer den tilbage
og genoptager renggringsopgaven.

Forstyr ikke-tilstand (DND)

Nar robotten er indstillet til Forstyr ikke-tilstand
(DND), vil robotten blive forhindret i at genoptage
renggringen, og strgmindikatoren slukker. Forstyr
ikke-tilstanden er deaktiveret som standard fra
fabrikken. Du kan bruge appen til at aktivere Forstyr
ikke-tilstand eller aendre Forstyr ikke-perioden.
Forstyr ikke-perioden er som standard 22:00-8:00.
Bemaerk:
 De planlagte renggringsopgaver vil blive udfert til tiden i
Forstyr ikke-perioden.
» Robotten vil genoptage oprydningen, hvor den slap, efter
at Forstyr ikke-perioden udlgber.

Pletrenggring

Nar robotten venter, kan du trykke kort pa knappen
{3 for at aktivere pletrenggringstilstanden. | denne
tilstand renggr robotten et kvadratisk omrade pa
1,5 x 1,5 meter omkring den og vender tilbage til sit
udgangspunkt, nar pletrenggringen er afsluttet.

Robotten genstarter

Hvis robotten holder op med at reagere eller ikke
kan slukkes, skal du holde teend/sluk-knappen inde

i 10 sekunder for at tvinge den til at slukke. Hold
derefter taend/sluk-knappen inde i 3 sekunder for at

taende robotten.
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Stgvsugning og mopning

Bemeerk: Nar du bruger moppeenheden for fgrste gang,
udfgrer robotten som standard opgaven "Stgvsugning og
mopning'".

1. Start renggring

Tryk pa teend/sluk-knappen pa robotten, eller brug appen
til at fa robotten til at starte fra basestationen. Derefter vil
robotten planleegge den optimale renggringsrute og udfgre
renggringsopgaven ud fra det oprettede kort.

Bemaerk:

« For at sikre, at robotten nemt kan vende tilbage til
basestationen efter renggringen, anbefales det at saette
robotten til at starte fra basestationen.

Moppepuderne renggres, far robotten begynder at
moppe. Dette kan tage et gjeblik.

Flyt ikke basestationen, rentvandstanken,
brugtvandstanken eller vaskebraettet under drift.
Varmtvandsrenggring kan aktiveres i appen til moppepude
og vaskebrzaet renggringsopgaver, hvilket gaelder for alle
tilstande. For at undga skoldning ma du ikke rgre ved
vandudlgbet, nar funktionen er slaet til.

2. Automatisk moppevask

Under mopning kgrer robotten automatisk tilbage til
basestationen for at vaske moppepuderne i henhold
til, hvor tit moppepuderne er sat til at blive rengjort
i appen. Basestationen fylder automatisk robottens
vandtank op, hvorefter robotten genoptager
renggringen.

Bemaerk: Hvis robotten kgrer tilbage til basestationen for

at vaske sine moppepuder under renggringen, temmer
basestationen ikke automatisk stevbeholderen.
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3. Tem automatisk stevbeholderen og vask og ter
moppepuderne

Nar robotten er feerdig med en renggringsopgave
og vender tilbage til basestationen for at oplade,
begynder basestationen automatisk at tamme
stgvbeholderen og derefter at renggre og tarre
moppepuderne.

Bemaerk:

Hvis den automatiske tgmningsfunktion er sldet

fra i appen, temmer basestationen ikke automatisk
stgvbeholderen.

Basestationen temmer stgvbeholderen i henhold til
indstillingerne i appen.

4. Renggr den brugte vandtank

Nar robotten har fuldfert opgaven, bedes du
renggre den brugte vandtank for at undga lugt.

Gulvvask efter stgvsugning

Aktiver mopping efter stavsugning-funktionen

i appen, hvorefter robotten automatisk after
moppeenheden for at stavsuge gulvet. Efter at
stgvsugningen er afsluttet, vil robotten vende
tilbage for at tamme stgvbeholderen og derefter
begynde at moppe efter automatisk at have saenket
moppeenheden.

Kun stgvsugning

Aktiver stavsugningsfunktionen i appen, og robotten
lgfter automatisk moppeenheden og begynder at
stavsuge.

Kun mopning

Aktiver moppefunktionen i appen, og robotten vil
kontrollere, om moppeenheden er installeret. Hvis
ikke, skal du manuelt installere moppeenheden,
hvorefter robotten automatisk begynder at moppe.



@ Rutinemaessig vedligeholdelse

Dele

For at holde robotten i god stand, anbefales det at se, hvilket tilbehgr der kan bruges med robotten i appen eller fglgende tabel for rutinemaessig vedligeholdelse.

Omnidirektionelt hjul

Kantsensor

Laser afstandssensor
(LDS)

Vedligeholdelses- I . Vedligeholdelses- I .
Del 9 Udskiftningsperiode Del 9 Udskiftningsperiode
frekvens frekvens
Brugtvandstank Efter hver brug 3D-dobbeltlinje-
/ lasersensor

Rentvandstank

Teeppesensor
Hovedbgrste Hver 6. til 12. méned Kantsensorer
Filter til stavbeholder En gang hver 2. uge ) Kofangervindue En gang hver maned

Hver 3. til 6. maned /

Sidebgrste Kofanger
Moppepudeholdere / Robotens automatisk

pafyldningsindlgb for vand
Vaskebraet Hver 2. méned /

Bunden af robotten
Basestationens

. . Stegvbeholder Rengger efter behov

signalomrade
Opladningskontakter Stgvpose ) Hver 2. til 4. maned
Abninger for automatisk Moppepude Hver 1. til 3. maned
tamning En gang hver maned /

Bemaerk: Udskiftningsfrekvensen afhaenger af din brug af robotten. Hvis der
opstar en undtagelse pa grund af seerlige omstaendigheder, bgr delene udskiftes.

251




Base for vaskebraet

Basestationen udfgrer selvrensning af vaskebraettet
samtidigt med hver renggring af moppepude. For
dybderensning henvises til fglgende trin.

1.

Aktiver renggringsfunktionen for base for
vaskebraet i appen, og robotten forlader
basestationen automatisk. Tag vaskebraettet ud
og vent pa, at vandet fylder base for vaskebraet.

. Brug et egnet veerktgj til at renggre basen for

vaskebraettet. Efter et gjeblik vil basestationen
automatisk pumpe det brugte vand ud. Tgr derefter
base for vaskebraet af med en tgr blad klud.

. Vend vaskebraettet, fjern bgrstedeekslet og rullen,

og traek endehaetterne af rullen.

Bemeerk:

Hvis barstedaekslet er blokeret af viskere pa begge sider af
vaskebraettet, skal du dreje rullen for at flytte dem til side.
Rullerdaekslet kan fjernes met et egnet vaerktg;.

. Fjern filtret har fra rullen, og saml delene igen iht.

farvekodningen.

. Skyl vaskebraettet med rent vand, ter den af, og

saet det tilbage i basestationen, sa det haelder
nedad.

. Brug appen, eller tryk pa knappen (O pa

robotten for at saette den til at kare tilbage til
basestationen.

Bemaerk: Under renggringen mé robotten ikke vende tilbage
til basestationen.

Fig. F-1

Stgvpose
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1. Fjern stevtankdaekslet, og kassér stgvposen.
Bemaerk: Ved at treekke opad i handtaget forsegles posen for
at forhindre, at stgv og snavs falder ud ved et uheld.

2. Fjern stev og snavs fra filteret med en tgr klud.
3. Installer en ny stgvpose.

4. Monter stgvtankdaekslet igen.
Fig. F-2

Brugtvandstank
1. Fjern brugtvandstanken, abn dens daeksel, og
haeld det brugte vand ud.

2. Skyl brugtvandstanken med rent vand, og brug et
egnet veerktgj til at renggre den indvendige side
af brugtvandstanken.

Bemaerk: Flydekuglen i den brugte vandtank er en bevaegelig
del. Anvend ikke for meget kraft, nar du renggr den for at
undga at beskadige den.

Fig. F-3

Hovedbgrste
1. Tryk bgrstebeskyttelsesklemmerne indad for at
fierne barsteskaermen og laft bgrsten ud af robotten.

2. Treek bgrstedaekslerne ud i begge ender af bgrsten
som vist pa billedet. Brug et passende veerktg;j til at
fierne haret, der er filtret ind i bagrsten.

Fig. F-4

Sidebgrste

Fjern og renggr sidebgrsten.

Fig. F-5

Omnidirektionelt hjul

Bemaerk:

e Brug et veerktgj sadsom en lille skruetraekker til at adskille
akslen og daekket pa det omnidirektionelle hjul. Brug ikke
overdreven kraft.

» Skyl det omnidirektionelle hjul under rindende vand og

saet det pé igen, nar det er helt tert.

Fig. F-6

Moppepudeholdere
Fjern og renggr moppepudeholderne.
Fig. F-7

Moppepude

Fjern moppepuden fra moppepudeholderen for at
udskifte den.

Fig. F-8

Stgvbeholder og filter

1. Abn robotdaekslet, og tryk pa klemmen til
stgvbeholderen for at fierne den. Fjern derefter
filteret, og bank forsigtigt pa dets kurv.

Bemaerk: Forsgg ikke at renggre filteret med en barste, en
finger eller skarpe genstande for at forhindre beskadigelse.

2. Skyl stgvbeholderen og filteret med vand, og ter
dem helt, fgr de szettes pa igen.

Bemaerk:



« Skyl kun stevbeholderen og filteret med rent vand. Brug
ikke noget renggringsmiddel.
« Brug kun stgvbeholderen og filteret, nar de er helt tarre.

Fig. F-9

Robotsensorer

Tar robotsensoreren af med en blgd og ter klud, som
vist i nedenstaende figur:

1. Laser afstandssensor (LDS)

. Kofangervindue

. 3D-dobbeltlinje-lasersensor

. Kantsensor

. Kofanger

. Kantsensorer

N o o b~ NN

Teeppesensor

Bemaerk: En vad klud kan beskadige falsomme elementer i
robotten og basestationen. Brug en tar klude til renggring.

Fig. F-10

Opladningskontakter og
signalomrade

Renger ladekontakterne og signalomradet med en
blgd og ter klud.

Fig. F-11

Abninger for automatisk temning

Renggr robottens automatiske tsmningsabninger og

basestationen med en blgd og ter klud.
Fig. F-12

Batteri

Robotten indeholder en hgjtydende lithium-ion
batteripakke. Sgrg for, at batteriet er opladet til

daglig brug for at opretholde optimal batteriydelse.

Hvis robotten ikke bruges i leengere tid, skal du
slukke den og leegge den veek. For at forhindre
skader fra overafladning skal robotten oplades
mindst en gang hver tredje maned.
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Fejlfinding

Kontroller, om der er et fremmedlegeme ved stikket pa
robotten, og fjern eventuelt fremmedlegemet.

Problem L@sning Problem L@sning
Batteriniveauet er lavt. Genoplad robotten pa basen, Basestationen er ikke tilsluttet strgm eller flyttes, nar
og prev igen. robotten ikke er pa den.
Robotten vil
ikke teende. Batteriets temperatur er for lav eller for hgj. Det Der er for mange forhindringer omkring basestationen.
anbefales at bruge apparatet ved en temperatur pa Placer basestationen i et mere dbent omrade.
mellem 0 °C (32 °F) og 40 °C (104 °F). Robotten kan ) ) )
ikke finde Flytning af robotten kan fa den til at omplacere sig, og
vej og vende den vil genskabe et kort, hvis omplaceringen mislykkes.
tilbage til Hvis robotten er for langt fra basestationen, er den
Basestationen er ikke tilsluttet strgm. Sgrg for, at basestationen. muligvis ikke i stand til automatisk at vende tilbage af
begge ender af strgmkablet er tilsluttet ordentligt. sig sely, i hvilket tilfaelde man bliver ngdt til manuelt at
Robotten Der er en darlig forbindelse mellem ladekontakterne pa placere robotten pa basestationen.
oplader ikke. basestationen og robotten. Renggr ladekontakterne. Tor signalomradet pa basestationen af for at fjerne stav

eller snavs.

Robotten kan
ikke oprette
forbindelse til
Wi-Fi.

Wi-Fi-netvaerkets adgangskode er forkert. Sgrg for, at
adgangskoden, der bruges til at oprette forbindelse til
dit Wi-Fi-netveerk, er korrekt.

Robotten understgtter ikke en 5 GHz Wi-Fi-forbindelse.
Sgrg for, at robotten er tilsluttet en 2,4 GHz Wi-Fi-
forbindelse.

Wi-Fi-signalet er svagt. Sgrg for, at robotten er i et
omrade med god Wi-Fi-deekning.

Robotten er muligvis ikke klar til at blive konfigureret.
Afslut og genindtast appen, og prev derefter igen som
anvist.

Robotten sidder
fast foran
basestationen
og kan ikke
vende tilbage
til den.

Kontroller, om der er frirum nok pa begge sider og
foran basestationen for at forhindre robotten i at blive
blokeret.

Ruten for at vende tilbage til opladning er spzerret,
f.eks. hvis en dgr er lukket.

Robotten kan glide, hvis gulvet foran basestationen
er for vadt. Hvis det er tilfaeldet, skal du fjerne det
overskydende vand, fgr du praver igen.

Det anbefales at flytte basestationen til et andet sted
og preve igen.

Sgrg for, at rampeforleengerpladen er installeret
korrekt.
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Fejlfinding

Problem Lgsning Problem Lasning
Robotten kan ikke slukkes, nar den oplader. Det Genstande s&som netledninger og hjemmesko skal
anbefales at flytte robotten fra basestationen og organiseres, for robotten tages i brug.
derefter holde taend/sluk-knappen inde i 3 sekunder Robotten i ) )
Robotten vil ikke for at slukke den. bevaeger sig Arbejde pa vade glatte overflader far hovedhjulet til

slukke.

Hvis robotten ikke kan slukkes ved at udfare trin 1, skal
du holde teend/sluk-knappen inde i 10 sekunder for

at tvangsslukke robotten. Hvis problemet fortseetter,
bedes du kontakte eftersalgsservice.

Opladningsha-
stigheden er
langsom.

Det tager omkring 3,5 timer at oplade robotten helt,
nar dens batteriniveau er lavt.

Hvis du betjener robotten ved temperaturer uden for
det specificerede omrade, vil opladningshastigheden
automatisk saenkes for at forleenge batteriets levetid.

Opladningskontakterne pa bade robotten og basen kan
vaere snavsede, sa tgr dem af med en ter klud.

uden at fglge
den fastsatte
rute.

at glide. Det anbefales at tarre de vade steder, inden
robotten tages i brug.

Ter 3D-dobbeltlinje-lasersensorerne og
kofangervinduet pa robotten af med en ren, blgd klud
for at holde dem rene og brugbare.

Robotten misser
de rum, der skal

Sgrg for, at dgrene til de rum, der skal renggres, er
abne.

Stedet foran rummet, der skal renggres, er muligvis
vadt og glat, hvilket far robotten til at glide og arbejde

Stgjen gges,
mens robotten
karer.

Kontroller, om stgvbeholder filteret er tilstoppet. Hvis
det er tilfeeldet, skal det renses eller udskiftes.

En hard genstand kan blive fanget i hovedbgrsten
eller stgvbeholderen. Kontroller og fjern enhver hard
genstand.

Hovedbgrsten eller sidebgrsten kan blive sammenfiltret.

Kontroller og fjern eventuelle fremmedlegemer.

Skift sugetilstand til Standard eller Stille.

rengares.
unormalt. Det anbefales at tgrre gulvet af, fgr robotten
tages i brug.
Sgrg for, at robotten ikke er indstillet til Forstyr ikke-
tilstand (DND), hvilket forhindrer den i at genoptage
Robotten renggringen.

genoptager ikke
renggringen
efter opladning.

Robotten genoptager ikke renggringen, efter at du
manuelt returnerer robotten til basestationen for at
oplade, hvilket inkluderer manuelt at placere robotten
pa basestationen eller sende robotten til opladning via
appen eller selve robotten.
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Fejlfinding

Problem

L@sning

Problem

L@sning

Stationen kan ikke
automatisk tgmme
stgvbeholderen.

Se, om stgvposen i stevtanken er fuld.

Hvis stgvposen ikke er fuld, skal du
kontrollere, om der er nogen hindring
ved robottens, basestationens

eller stgvbeholderen automatiske
temningsabninger. Hvis der er, skal den
blokerede del renggres.

Moppepudeholderen er
unormalt haevet.

Fjern moppepudeholderen for at
kontrollere, om der sidder fremmedlegemer
i den, og prgv at genstarte robotten. Hvis
problemet fortsaetter, bedes du kontakte
eftersalgsserviceteamet.

Vandstanden i vaskebraettet
er unormalt.

Fjern vaskebreettet og kontroller om
spildevandsaflgbet er tilstoppet og rengar
det.

Tryk forsigtigt ned pa den brugte vandtank
for at sikre, at den er installeret korrekt.

Kontroller, om taetningen pa den brugte
vandtank er l@s eller ikke korrekt installeret,

og nulstil den manuelt, hvis det er tilfeeldet.

Hvis problemet fortsaetter, bedes du
kontakte eftersalgsserviceteamet.

Kontroller renggringsmidlet. Tilseet ikke
anden vaeske end det officielt godkendte
renggringsmiddel.

Der er vand under
rentvandstanken eller
omkring pakningen.

Nar rentvandstanken tages ud, kan der
veere lidt vand i rgret under beholderen
eller omkring pakningen. Dette er normalt.
Tor af med en tar klud.

For mere support, kontakt os via https://global.dreametech.com
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Specifikationer

Robot Basestation
Model RLL77SE Model RCLEO405/RCLEO405-1/RCLE0405-2
Opladningstid Ca. 3.5 timer Nominel indgang 220-240 V ~ 50-60 Hz
. . Nominelt output 20V==2A
Nominel spaending 144V =
Nominel effekt
Nominel effekt 75 W (under stgvtemning) 7oow
Driftsfrekvens 2400-2483,5 MHz Nominel effekt
(under renggring med varmt 1160 W
Maksimal udgangseffekt <20 dBm vand)
Under normal brug skal dette udstyr holdes i en afstand p& mindst 20 cm mellem Nominel effekt (under 87 W

antennen og brugerens krop.

Basestation/ladestation

Strgmforbrug i standbytilstand: < 0,5W (inden for 15 minutter efter at robotten
forlader basisstationen/opladningsdokken)

Robot og basestation/ladestation

Udstyret har ikke en standbytilstand eller andre tilsvarende tilstande med
hensyn til standby-krav, stremstyringsfunktion eller mulighed for at deaktivere
tradlgse netvaerksforbindelser pa grund af behovet for at vedligeholde
batteriet. Stramforbruget for udstyret er sandsynligvis hgjere end for andre
udstyrsmodeller, som opfylder disse funktionskrav.

opladning og terring)

Bemaerk:

« Nominel effekt (under varmtvandsrenggring) bestemmes af effektvaerdien i den
repraesentative periode (vandtemperatur 25 °C).
« Nominel effekt (under opladning og terring) bestemmes af effektveerdien under fuld

belastningsperiode.

Genopladelig litium-ion batteripakke

Model P2150-4S2P-KLYEV/P2150-4S2P-MMBK
Nominel spaending 144V =

Nominel kapacitet 4,8 Ah

Typisk kapacitet 5,2 Ah 74,88 Wh
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Bortskaffelse og

fijernelse af batteri

Det indbyggede lithium-ion-batteri indeholder
stoffer, der er skadelige for miljget. Far du
bortskaffer batteriet, skal du sgrge for, at batteriet
fjernes af kvalificerede teknikere og kasseres pa et
passende genbrugssted.

— batteriet skal fjernes fra apparatet, for det
kasseres;

— apparatet skal afbrydes fra lysnettet, nar batteriet
tages ud;

— batteriet skal bortskaffes sikkert.

FORSIGTIG:
Fgr du fierner batteriet, skal du afbryde strgmmen
og lade batteriet aflade s meget som muligt.

Batterier, som ikke laengere skal bruges, skal
indleveres pa din lokale genbrugsstation.

Udszet ikke for hgje temperaturer for at undga
eksplosionsrisiko.

Under darlige forhold kan der komme vaeske ud af
batteriet. Hvis der opstar kontakt, skyl med vand og
sgg laegehjeelp.

258

Vejledning til fjernelse:

1. Vend robotten, brug et passende veerktg;j til at
fierne skruerne pa bagsiden af robotten, og fjern
derefter daekslet.

2. Frakobl terminalerne mellem batteriet og
printkortet for at fjerne batteriet.

WEEE-oplysninger

Alle produkter, der baerer dette symbol,
E er affald af elektrisk og elektronisk
udstyr (WEEE som i direktiv 2012/19/
EU), som ikke mé& blandes med usorteret
husholdningsaffald. | stedet bar du beskytte
menneskers sundhed og miljget ved at
aflevere dit brugte udstyr til et udpeget
indsamlingssted til genbrug af affald af
elektrisk og elektronisk udstyr, udpeget
af regeringen eller lokale myndigheder.
Korrekt bortskaffelse og genbrug vil hjelpe
med at forhindre potentielle negative
konsekvenser for miljget og menneskers
sundhed. Kontakt installatgren eller de
lokale myndigheder for mere information
om placeringen samt vilkér og betingelser
for sddanne indsamlingssteder.



Kayincisgik Typanbl aknapart

INeKTp TOrbl COKMaybl, 6PT LWbIKNaybl HEMece KYpbINFbIHbl AYpbIC NarganaHbay cangapblHaH XapakaT
anmay yLiH KYpbIFblHbl Nanganany angbiHaa nanganaHyLlbl HYCKayNbIFbiH MYKMAT OKbIM LUbIFbIHbI3 XXaHE
OHbl KenewiekTe nanganaHy yLiH CaKTaHpI3.

KonpaHy 60libiHLLIA LWeKTeynep

» Kayincis nanganaHyobl KamTaMachI3 eTy XaHe KaH4aln ga 6ip Kayin-KaTepAin, angbiH any ywiH 6yn
KYPbINFbIHbI 8 XXacka ToniMafaH 6ananapfa, CoHAan-ak, $pusnKanblk, CEHCOPIbIK, UHTENNeKTyanaplk,
KeMicTiri 6ap Hemece Taxipubeci He Binimi LekTeyni agaMaapfa ata-aHacblHbIH HemMece
KaMKOPLLbICbIHbIH, KapaybIHCbI3 NanganaHyfa 6onmanapl. bananap tazanay MeH TexXHUKanbIK, Kbi3aMeT
KepCeTy XYMbICTapblH KapayCbl3 opblHAaMaybl TUIC.

* Kypbinfbl TEK KYPbIIFbIMEH XETKI3iNreH KyaTtay 6/0roiMeH bipre nanfanaHyfa apHasnfaH.

* Bbyn KypbINFbIHbIH 6aTapeanapblH Tek OiNiKTi MaMaH4ap aybICTbIPybl THMIC.

* TazananTblH Xepai 6ocaTbiHpbI3. bananap KypbiiFbiMeH oHamaybl kepek. PO60T KOCbINbIN TypFaHaa,
6ananap MeH yi xaHyapnapbl 04aH Kayinci3 KalbIKTbIKTa 60/1yblHa K63 XeTKi3iH3.

* KypbInfbiHbI XYbIHaTbIH benmMenepne HemMece 6accenHaepaiH anHanacbiH4a opHaTyfa, 3apsaTayFa
HeMece nanganaHyfa TbibIM canblHabl.

* Byn KypbinfFbl TEK YN iWiHAEri egeHai XXyyfa apHanfaH. OHbl CbIpTTa, eAeHHEH b6acka beTTepae Hemece
KOMMepPLMANbIK, HEMece 8HepPKacinTikK HbiCaHAa NalaanaHbaHbI3.

* KypbInfFbIHbIH, TUICTI Xafganaa oypbIC XXYMbIC iCTENTIHIHE KO3 XeTKI3iHi3. backa Xafaanna KypbinfbiHbI
nanganaHbaHbi3.

* Erep KyaT CbIMbl 3aKblMAanfaH 60ca, OHbl 8HAIPYLUIHIH, HEMEeCe OHbIH, KbISMET KepceTyLUi eKini bepeTiH
apHaubl CbIMMEH HEMECE CbIMAAP XMHAFbIMEH aybICTbIPY KAXeT.
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Kayinci3gik Typanbl aknapar
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Po60TTbl KOPFaHbIC KOPLLAYbIHCbI3, XXep AeHreniHeH Xofapbl acnasbl Xepnepae nanganaHbaHbis.
PoboTTbl TeHkepyre 6onMangpl. JIKL, kaknafbiH, pO60T KaknaFblH HeEMece bamMnepai poboT TyTKachl
peTiHae nanganaHbaHbi3.

Po60T1Tbl KopLuafaH opTa Temnepatypacbl 40°C-TaH xofapbl HeMece 0°C-TaH TeMeH bonfaH Kesgae,
COHAaN-aK, CYMbIKTbIK, TeriireH Hemece XabbICKak, eaeHae KongaHbaHbIs.

CymnpereHHeH byniHbeyi Hemece 3akbiMaanmaybl YLiH 6apnblk, 6ekiTinMereH 3aTTapabl e0eHHEH XUHanM
aNblHbI3 XX8He KYpPbINFbiHbl NanganaHbac bypbiH Tasanay >XonbiH4aFbl Kabenbaepni Hemece KyaT
CbIMAapAbl anbin TacTaHbI3.

Po60T CbIHFbILL HEMECE YCaK, 3aTTapFa COKTbIFbICbIM, 3aKbiMAaMaybl YLUiH ONapAbl €4eHHEH XNHaM
anblHbI3.

LLlawwbIHbI3Abl, CayCcakTapblHbI3abl XaHe AeHEHI3AiH backa MyLLenepiH poboTTapabiH COPY CaHblnayblHa
XakbIHOATNaHbI3.

Tasanay KypanblH 6ananapmbliH KOsbl XXeTNenTiH Xepae CakTaHbI3.

KypbInFblHbI HBpecTe HeMece bana yMbIKTakTbIH 6enMene KonaaHbaHbIs.

OpbiHAa TypFaH HeMece Xypin 6apa XaTkaH poboTTbIH YCTiHE 6ananapabl, Y XXaHyapnapblH HeMece
KaHOaln-ga 6ip 3aTTapabl KOMMaHbI3.

Tasanay epiTiHaiciH 6ananapaplH KONbl XXETNenTiH Xepae cakTaHbl3.

Tek pecmu Typae MaKynaaHFaH XyFbll 3aTTapabl KONA4aHbIHbI3. ANKOrofb HEMeCce aHTUCENTUK CUSAKTbI
CYMbIKTbIKTapAbl KOCMaHbI3.

JKaHFbilW 3aTTapabl XXUHaY YLWiH poboTThbl NanaanaHbaHbl3. XKaHfbill HEMeCe TYTaHFbILL
CYMbIKTbIKTAapAbl, TOTTAHABIPFbIL ra3faphbl, CYMbINTbIIMaFaH KpllUKbllgapabl HeMece epiTKilTepai
XXMHay YLWiH poboTTbl NanganaHbaHbI3.



Kayincisgik Typanbl aknapart

KaTTbl HeMece eTKip 3aTTapAbl LUAHCOPFbILINEH copbin anyfa 6onmanabl. KypblnfFbiHbl 6iTen
anaTblH TacTapAbl, KaFa3ablH YNIKEH KMbIKTapblH HEMece 6acka 3aTTapAbl XMHAY YLUiH KYPbINFbIHbI
nanganaHbaHbI3.

KypbInFbiHbI Ta3anamac 6ypbiH HEMece TEXHUKarbIK, KbI3MET KepceTnec 6ypbIH allaHbl po3eTkanaH
anbin TacTay Kepek.

Pob0TTbl HEMECE HETIi3ri CTaHUMSIHBI AbIMKbIN LLY6EepeKneH CypTyre HeMece CYMbIKTbIKMEH XYYFa
6onmanabl. XXyyra 6onatbiH 6enwekTepai TazanafaHHaH KeiH onapabl KaTa opHaTnac 6ypbiH XaHe
KongaHap anfblHOa TOMbIFbIMEH KYPFaTbIHbI3.

Byn KypbInFbiHbI NanganaHyLlbl HYCKayblFbiHAA BepinreH HycKaynapfa Cavkec NanganaHbiHpI3.
ManganaHyLwbinap oCbl KYPbUIFbIHbI AYPbIC NaraanaHbay HaTUXeCiHAE TyblHAaFaH Ke3 KefreH akay
HeMece 3anan yLUiH XayanTbl 601agbl.

BaTtapesnap MeH K yaTTtay

YWwiHwWi TapantapaplH 6atapesnapbiH HEMeCe Heri3ri CTaHUMACbIH NaiganaHbanpl3. PO60TTbl Tek Mogeni
RCLEO405/RCLE0405-1/RCLE0405-2 Herisri cTaHUMsAMEH NManganaHyra 6onaabl.

BaTtapesiHbl HeMece Heri3ri CTaHUMsAHbI 83 GeTIHI30eH GenLlekTeyre, XXeHaeyre HemMece TypeHaipyre
9PEKETTEHOEH,3.

Herisri cTaHUMsIHbI Xbly Ke3aepiHe XakblH KOMMaHbI3.

Herisri cTaHUMSIHbIH, 3apaaTay TynicnenepiH AbIMKpIN LybepekneH HeMece Cy KOSIMEH CypTyre Hemece
Tasanayfa 6onmangpl.

Ecki 6aTapesinapabl TWICTi Typae kagere xapaty kepek. KaxeTt emec baTtapesinapabl TUICTi KaTa enaey
3aybITbIHOA K9Aere Xaparty Kepek.
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Kayinci3gik Typanbl aknapar

* KyaT cbiMbl 3akbIMaanfaH HeMece y3inreH 6onca, KongaHyabl Aepey ToKTaTbiM, CaTyaaH KeriHri KbI3aMeT
KepceTy Kbi3MeTiHe xabapiacbIHpI3.
* TacbiMangay KesiHge poboTTbIH eLipinreHiHe XXaHe MyMKIHAIriHWe TYNHYCKa KanTaMaga cakTajFaHbliHa

KO3 XeTKi3iHi3.

* Erep po6oT y3ak, yakbIT 601bl NanaanaHblIMaiTbiH 60/1Ca, OHbl TOMbIFbIMEH 3apsaATaHbI3, O4aH KeiH
OLUIPIHi3 XaHe CankplH, KYpfak Xepae CakTaHbl3. batapes 3apsapbliHbIH, LLaMafaH TbiC TayCbliMaybl YLUIH
poboTTbl KeM fereHae 3 anga bip pet 3apsaTaHbI3.

Nasep kayincisgiri Typanbl aknapat
* byn Kypbinfblaafbl Nasepnik gatumk 1-CbiHbINTbI Nasep eHiMaepre KatbicTbl X9K 60825-1:2014/EN
60825-1:2014/A11:2021 cTaHpapTbiHa cavikec kenepni. KonnaHy kesiHae kesre Tike bafbITTaMaHbI3.

1-CbIHbIMTbI JTASEP ©HIMI
JIA3EP ©HIMIHIH T¥TbIHYLUbICHI
EN 50689:2021

ﬁ Tek yn-xaw iWwiHae KonnaHyra apHanfaH
M ManoanaHyLbl HYCKay/blFbliH OKbIHbI3

Ocbl kyxart HerisiHge, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. komnanuscel RLL77SE tunti paauo xababikrap 2014/53/EU aypekTuBacbiHa Calikec KeneTiHiH ManiMaengi. EO
CalKecTiK feKknapaLmnacbiHbIH, TONbIk, MATIHIMEH Keneci HTepHeT cinTemeciHe eTin TaHbicyFa 6onagbl: https://global.dreametech.com
OneKTPOoHAbIK, HYCKAYNbIKTbIH TOMbIK, HYyckacbiMeH https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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O KypbinFbiFa wony

Po6oT

1. { Oan Ta3sanay Tyliimeci

LakTapabl KeTipyai 6acTay yLiH 6acbiHbI3

2. Kocy / Tazanay Tynmeci

» Kocy Hemece eLwipy yLwiH 6acbin, 3 cekyHa ycTan
TYPbIHbI3

* PoboT KocbinFaHHaH KeliiH Tazanaynbl 6actay
YLWiH 6acblHbI3

3. OO Kaiity Tyhmeci

* Po60oTTbl Herisri cTaHuusaFa Xibepy yLiH 6acbiHpI3

* bana KopfaHbICbIH eLUipy YLiH 6ackin, 3 cekyHn,
yCTan TypblHbI3

TyWMeHiH, Ky MHAMKaTOPbI

* TypakTbl ak Tyc: Tazanay Hemece TazapTy

asKTanabl

KbINbINbIKTaUTbIH KpI3FbIIT capbl Tyc: Kate

TypakTbl KbI3FbINT capbl Tyc: baTapesHblH, TeMeH

3apsablHAa KYTY HeMece baTapesiHblH, TOMeH

3apsablHaa Kigipy

EckepTne:

Pobot Tazanay Hemece 3apsiaTany yLiH OpHbIHa opany

6apbICbIHAA XYMbICTbI KiAIPTY YLUIiH pO6OTTaFbl Ke3 KenreH

TYUMeHi 6acbiHpI3.
* Dreamehome KonpaaH6achl apkplibl 6ana KopFaHbICbIH

Kocyfal/eLipyre 6onagpl.

. MukpodoH

. JIKA kaknafbl

. Nazepnik KawbIKTbIK, gatuuri (JIKQ)
Bamnep

. Bamnep Tepeseci

o NO 0N

9. 3D eki CbI3bIKTbIK, lazepni ceHcopnap

10. >KapbIkaMoATbI KOCbIMLUA LLIAM

11. KM UK kamepa

12. XK1 HD kamepa

13. Kaknak,

14. ABTOMaTTbI TYpAe 6ocaTy xengeTkilui

15. 3apsigray Tymicnenepi

16. ABTOMATTbI CY TONTbIPY Kipici

17. Kockpbiwitap

18. BacTankpl KannbiHa KenTipy Tyhmeci

3aybITTbIK MapaMeTpnepai KannbiHa KeNTipy YLWiH

6acbin, 3 ceKyHn, ycTan TypbiHbI3

19. Wi-Fi nnaukatopbl

20. Kwuek patuuri

21. EHic paTtunkTepi

22.Kinem paruwuri

23. Bynipnik Kbuiwak,

24. Heri3ri Kbinwak,

25. Herisri geHrenexk

26. MopExtend XXUbIHTbIFbI

27. Ken 6afbITTbl AeHrenek

28.Kpinwak, KopfaHbICbl

29. Herisri geHrenek

30. Kpbinwak, KoOpFaHbICbIHbIH, KbICKbILLTapbl

31. EfeH XYFbill TOCEMHiH, YCTaFbILWbIH OPHATY
TecikTepi

A-1 cypeTi

LLlaH, >)XxnHafbILWw

1. Cyari

2. Cyari TyTKachl

3. LaH, >XnHaFbIL KaknafblHbIH, KbICKbILLbI
4. LLlaH, )XMHaFbILW KbICKbILLbI

5. LLaH, XnHaFbILW Kaknafbl
6. ABTOMaTThbl Typae 6ocaty >enaeTkilli
A-2 cyperTi

EfeH XyFblIl XXUHaFbI

1. EAeH XyfbIWw TeceMiH 6eKiTy OpHbl
2. EpeH XyFbll TOCEMHIH, YCTaFbliLLbl
3. EpeH Xyfbil Tecem

A-3 cyperTi

Herisri ctaHuus

. Kaknak,

. MaiipanaHbinFaH cy caybiTbl

. Tasa cy caybITbl

LLlaH, XXuHaFbILW KOHTENHEPAIH, KaKnafbl
. XKyFbiWw TakTa

. PaMnaHbIH y3apTKpIL TaKTacbl

. ManpanaHbliFaH cy caybiTbl

. Cy caybITbIHbIH, KbICKbILLbI

. Wapnbl kanTkpl

10. Ta3sa cy caybITbl

11. Cy caybITbIHbIH, KbICKbILLbI

12. Cy Ky6bIpbl

13. Cysri

14. KanTtkpl

15. XKyFbil 3aTTbl aBTOMATThI Kyto 6eniri
16. Cysri

17. CurHan 6epy animMarbl

18. ABTOMaTTbI TypAe 6ocaTy xengeTkiluTepi
19. Kyi uHgmkaTopbl

» TypakTbl ak, Tyc: Heriari cTaHums KyaT kesiHe
KOCbInFaH

VO NOUITA NN
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* TypakTbl KbI3FbINT capbl TyC: Herisri ctaHumMsaa

KaTe LWbIKTbI

20. LLIaH, >XMHaFbILW Kamn opHbl

21. 3apspgray Tymvicnenepi

22. Cynpl aBTOMaTThl TYpAe 6epeTiH caHbinay

23. ABTOMAaTTbl TONTbIPYFa XaHE afbl3yFa apHanfaH
Cy Xanfay XWHaFbIH KOCYFa apHasiFaH yALbIK,

24. KyaT nopTbl

25. Kyat cbIMbIH cakTay ysLbIFbl

EckepTrne: ABTOMaTTbI TONTbIPYFa XoHe afbisyfa apHanfaH
Ccy Xarnfay XuHarbiH 6eniek catbin any kepek. (Tek 6ipHeLue
alimMakTapaa KomKeTimMai)

A-4 cyperi

O YiiHi3ai panbiHoay

* Po6OT LWblpManmMai, cbipMalt Hemece coknan
XXQHE 3UAH KENTiIpMen Tasanay YyLWiH TazanaynaH
BypbIH 6eKiTiIMereH, CbiHFbILL, KYHAbl Hemece
KayinTi 3aTTapabl XMHaM KOMbIHbI3, Xepae XaTkaH
Kabenbaepai, kKnimaepai, onbIHWbIKTapAbl, KaTTbl
>KHe eTKip 3aTTapfbl anbin TacTaHpl3.

Po60oT Kayinci3 xxaHe KanbInTbl XYMbIC icTeyi yLUiH
Tasanay angpiHaa 6acnangak, kxueriHe epuankanbik,
TOCKAYbIN KOMbIHbI3.

TasanaHaTblH 66/IMeHIH eciriH awwbin, kebipek
opblH 60caTy YLUiH Xunhasabl 63 OpHbIHA
KOWbIHbI3.

PoboT TazananTbiH Xepnepai TaHbIMali Kanmaybl
YLWWiH PO6OTTbIH, anabiHAa, TabanablpbikTa,
[ani3ne Hemece Tap Xepnepae TYPMaHbi3.
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Eckeptne:

* Po6oTTbl anFall peT nanganaHfaHaa kegepri kentipe
anaTblH 3aTTapAbl Aep Ke3iHAe XMHan any yLiH Tasanay
Ke3iHae PoBOoTTbIH i3iHEH XKYPiHI3.

KapbikAnoaTbl KOCbIMLLA LWaM XapblK, XakCbl TYCNENTiH
Xepnepai KocbIMLLA XapblKTaHablpaabl.

TacTap, 6onat Wwapnap XaHe obIHLLbIK 6enLiekTepi
CUAKTbI KaTTbl 3aTTapAbl HEMeCce KypbifbiC KanablkTapb,
LWbIHbI CbIHbIKTAPbl MEH LWeresep CUAKTbI STKip 3aTTapdbl
CopbIN anMaHbI3, avTrece eAeHHiH 6eTi CbipblIbIn KeTYi
MYMKiH.

©® KonpaHap anapiHpa

1. Herisri cTaHUMsAHbI OPHANACTbIPbIHbI3 XXaHe
3N1eKTpP KyaT Ke3iHe KOCbIHbI3

Herisri craHumsaHbl Wi-Fi curHanbl Xakcbl yCTalTbIH
alblk, xepre KorbIHbI3. CypeTTe KepceTinreHaen
KXEeTIHLLE OPbIH KanAblpbIHbI3 XaHe Kankasbl
XepnepaeH 3aTTapabl anbin TactaHbi3. KyaT cbiMbIH
Herisri cTaHumsFa canbin, po3eTkara KOCbIHbI3.
Eckeptne:

K.yaT CbIMbIH MHANKATOP KOCbIIFaHLLa >XOfapbl K.apa17|
nTepIn HblK CanblHbI3.

CwurHan 6epy alMarbiHAA eLUKaHaal Keaepri )Xok, eKeHiHe
KO3 XeTKi3iHi3.

Araw efeHaepre Hemece KineM,u.epre Cy faKTapbl Tycneyi

YLUIH Heri3ri cTaHumusHbl Kadenbre HeMece MapMap efeHre

OpHATKaH >6eH.
2. PamMnaHbIH, y3apTKbILL TaKTacblH OpPHATY
3. PO6OTTbIH, KOpPFaHbICTAPbIH any >kaHe 6yiipnik
Kbl/1lWaK, NeH efeH XyFbll )XUHafbIH OPHaTy
EckepTtne: Byiipnik KbinwakKTbl OPHbIHA CbIPT €TiM TYCKEHLLE
UTEPIN OpHATbIHbI3.

4. Po60TTbI Heri3ri cTaHuusAFa XxanfaHpl3 Kocy yLiiH
poboTTarbl Kocy TyiMeciH 6acbin, 3 cekyHA ycrTan
TYPbIHbI3. POBOTTbI eAeH XYFbiLL XXUHAKTbI XYFbILL
TakTafFa KapaTbIn HEri3ri CTaHUMsAFa OpHaTbIHbI3.
Po60T Heri3ri cTaHuuaFa CaTTi KOCbI/IFaH Kesae
Obl6bICTbIK Xabapnama ecTucis. PoboT TonbIk,
3apsATanfaHHaH KeiH poboTTafFbl XXoHe Herisri
CcTaHuMsAaFbl Ky HAMKaTopnapbl 10 MUHYT 6oiibl
>KaHbIN Typaibl fa OAaH KeWiH ceHesi.

ECKeane: Po60oTTbI anFaLu PeT KoNnAaHynbiH angabliHaa
TONbIFbIMEH 3apsAaTay yCbiHblaabl. EaTapeﬂ 3apagpbl
TayCblNFfaHHaH KewiH pO6OT KOCblfIMafaH Ke3fe, 3apsaaray
YLUIH POBOTThI CTaHUMSFA KOMIMEH KOCbIHbI3.

5. Tasanay epiTiHAiciH Kocy

(1) LLaH, XMHaFbILL KOHTENHEPAIH KaKaFblH LUeLLim, XyFbiLL

3aTThl aBTOMATTbI Kyt 6OniriH LblFapbin anbiHbI3.

(2) BenikTiH, xoFapFbl KaknarblH aLUbIHbI3 XaHe Tasanay

epITIHAICIH KOCbIHbI3.

(3) BenikTiH, KaknarblH XabblHbI3, OHbl HEri3ri cTaHumMsFa

KaWiTa canblHblI3 XaHe LLaH XUHaFbIL KOHTENHePAiH

KaKMafblH KaTa OpHaTbiHbI3. Tazanay epiTiHAICIH XyMbIC

KesiHae aBTOMaTTbl TypAe Kocblinazbl.

Eckeptne:

o DKyFbILL 3aTTbl aBTOMATThI Kyto 6eniriH nanganaHy yLuiH
OFaH Ta3zanay epiTiHAiCiH TONTbIpbIn Kytofra 6onaapl.
KypbInFbIHbI iCTEH LWbIFyAaH KOpFay YLiH pecMu Typae
Maky/laHfaH Tasanay epiTiHgiciHeH 6acka CyMbIKTbIKTbI
KocnaHpI3.

o OKyFbILL 3aTTbl aBTOMATTbI Kyt 661iri OpHbIHa CbIPT €TiN
TYCKeHLLE UTepin opHaTbIHbI3.

6. Tasa cy caybITblHa CYy KYIbIHbI3

Tasa cy caybITbIH Heri3ri CTaHUMsAaH LUbIFapbIn anblHpi3
K8HE caybITTbl Ta3a CyMeH TONTbIPbIHbI3. CoaaH KeniH OHbI
KaWTafaH Herisri CTaHUuMsfFa OpPHaTbIHbI3.



Eckeptne: Cy cayTbiHa bICTbIK Cy Ky/iMaHbI3, cebebi byaaH
caybIT fedopMaumsnaHybl MyMKiH.

C-1 cyperTi, C-6 cypeTi

® Dreamehome App
KonpaHbacbliHa
Kocblnyga

1. Dreamehome KonpaH6acbiH XXYKTEMN any

KonnaHbaHbl XyKTey XaHe OpHaTy YLUiH pob0oTTaFbl
QR kofbIH ckaHepneHi3 Hemece KonaaHbanap
nykeHiHeH "Dreamehome” i3geHis.

EckepTne:

o Tek 2,4 Ty, Wi-Fi xeniciMeH >xymMbic icTengi.

» KonaaH6aHblH 6afnapnamanbik, Kypanbl XaHapybiHa
6aiinaHbICTbI ic XYy3iHAeri onepauusnap ocbl HyckaymnblkTa
6epinreH HyckaynapfaH esretue 60Mybl MyMKiH.
KOJ‘I,D,aH6aHbIH afbiMOafbl HYCKacblHa Heri3,u,er|reH
HycKaynapapsl OpblHAaHbI3.

2. KypbInFblHbI KOCY

KypbinfbiHbl Kocy yLwiH Dreamehome konpgaHb6ackiH
alwbIHbI3, "BalnaHbic opHaTy ywiH QR KoaTbl
cKkaHepneHj3" fnereHmi 6acbiHbI3 xaHe poboTTaFbl
Typa con QR koaTbl ckaHepneris. Wi-Fi 6aiinaHbiCbiH
OpHaTyAbl askTay YLUiH KeHecTepAi OpblHAAHbI3.
EckepTtne:

* Wi-Fi xeniciH 6acTankbl KannbiHa KeNTipy yLUiH 2-Lui
Kagamabl KaTanaHbi3, conaH keniH Wi-Fi 6ainaHbicbiH
OpHaTyAbl asKTay YLiH KEHecTepi OpbIHAAHbI3.

.

KypbinfFbiHbl Wi-Fi xeniciHeH aXblpaTy yLUiH, po60oTTafbl
6acTankpl KanmbiHa KenTipy TyUMeciH 3 cekyHz 6acbin,

yCTan TypblHpI3.

@® Wi-Fi uhamkatopsl

* Basy XbinbinbikTangbl: Kocbinagpsl

* Te3 XbiMbibIkTanapbl: BannaHbic opHaTbiyda
* Kocynbl: Kocbingpl

® QR kop,

@ NanpanaHy aaici

Kocy/ewipy

Po60TTbl KOCY YLUiH, 3 cekyHn, 6acbin, yctan
TYpbIHbI3. KyaT nHAMKaTopbl XaHybl kepeK. Po6oTTbI
Herisri cTaHuusfFa KovblHpI3, po6oT aBTOMATThl
TYPAe KOCbInbIM, 3apsAaTana 6acTaybl Kepek.
Po60TThl eLwipy yLUiH po6OTTbI HErisri cTaHuMACbIHaH
anbicTaTbin, KyaT TyiMeciH 3 cekyHp, 6acbin, ycTan
TYPbIHbI3.

KapTaHbl >xepen >xacay

BalinaHbic XeniciH anfall peT TeHLEeYAeH KeniH
KapTaHbl Xenen xacay yLiH konnaHbanafbl
HycKaynapabl opblHAaHbI3. PO60T Tazanaycbi3
KapTaHbl Xacaii 6acTtaingpl. PO60T Herisri ctaHuusFa
opanfaHAa, KapTa xacay npoLeci askTanagbl XaHe
KapTa aBTOMaTTbl Typhe cakTanaipl.

Kigipic/ynKpl pexumi

Po60T KOCbINbIN TypFaHAa OHbI KidipTy YLWiH Ke3
KenreH TynMeHi 6acbiHpi3. Erep po6oT 10 MUHyTTaH
apTbIK KigipicTe Typca, on aBTOMaTTbl TYPAE YViKbI
pexuMiHe eTeni. KyaT nHAMKaTopbl MeH 3apsaaray

NHOMKaTopbl eLledi. Po6oTTbl 05Ty YLUiH poboTTafbl

Ke3 KenreH TyiMeHi 6acbiHbi3 HeMece KongaHbaHbl!

nanoanaHbiHbI3.

Eckeptne:

o 12 caFaTTaH apTbIK YIKbl pexuMiHae bonFaH poboT
aBTOMaTTbl TypAe eLwesi.

* Erep po6oT Kifipic pexuMiHe KOMbINbIM, HEri3ri cTaHUusFa
OpHaTbINCa, aFbiMAaFbl Tasanay npoLeci askTanasbl.

Tasanaygbl aBTOMaTThl Typae
XanfacTbipy

Erep 6aTapes 3apsabl TbiM a3 6onca, poboT
3apsaTany ywiH aBToMaTTbl TYpAe Herisri
CTaHUusFa opanagbl. batapes XeTkinikTi kenemae
3apsiiTanfaHHaH KeliH, on asikTanMaraH Tazanay
TancblpManapbiH OpblHAAYAbI XanfacTblpambl.

Masanamay (DND) pexxumi

Po6ot Mazanamay (DND) pexumiHe
aybICTbIpbIFaHAa, PoboT Tazanayabl XanfacTbipa
anMawapl XaHe KyaT nHamkatopbl ceHeai. DND
pexumi ageTTe 3aybiTTa ewipineai. KongaH6a
apkpinbl DND pexwuMiH koca anacbi3a Hemece DND
Mep3iMiH e3repTe anacbi3. dgette DND mepaimi
carat 22:00 neH 8:00 apanbifbiHa Kovibinagbl.
Eckeptne:
« OKocnapnaHfaH Tasanay Tancbipmanapbl DND mepsimiHae
YakbITbiHAa OpblHOaNanbl.
« Po6ot DND Mep3imi askTanfaHHaH KeniH TokTaFaH
)KepiHEH Tazanaydbl Xanfactbipagbl.
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LakTapabi KeTipy

Po6oT kyTy KyniHae 6onFaHaa AakTaphbl KeTipy
PEeXUMIH KOCY YLUIH TyMeciH 6acbin [ KanbiHbI3.
Byn pexumae poboT e3iHiH atHanacbiHaafbl 1,5 X
1,5 M TepTOypbILL ayMakTbl Tazananibl XXaHe AaKTap
KeTipinreHHeH KeliH 6acTankbl OpHbIHA opanagpl.

Po60oTThI KaliTa Kocy

Erep po6oT xayan 6epmece HeMece OHbl eLipy
MYMKiH 60/1Maca, OHbl MaX6ypen eLipy yLiH KyaT
TyMeciH 6acbin 10 cekyHp ycTan TypbiHbi3. CoaaH
KeniH poboTTbl KOCY YLUiH, KyaT TYMMECIH 3 ceKkyHA,
6acbin, ycTan TypbIHbI3.

LLIaH copy >aHe efeH Xyy

Eckeptne: EQeH XyFblll XUHaFbIH anfall peT KongaHfaH
Kesge pobot aaetTe "LLiaH copy xaHe efeH xyy"
TancbipMacbiH OpbIHAANAbI.

1. Tasanaygpbl 6actay

Po6oTTafbl KyaT TyMeCiH 6acbiHbl3 HeMece PoBoTTbI Heriari
CTaHUMsAaH icke KOCy YLWiH KonaaHbaHbl nanganaHbiHbI3.
CopaH KeiiiH, po60T OHTalbl Tasanay MapLUpyThIH
Kocrapnaiabl kaHe Xaca/FaH KapTa HerisiHae Tasanay
TancbipMacbiH OpbIHAaNAbI.

Eckeptne:

o Po60T Tazanan 6onFaHHaH KeWiH Herisri cTaHuuaFa oHam
opanybl YLiH OHbl HEri3ri CTaHLMSAAaH iCke KOCKaH XeH.
Po6oT Tazanayabl 6actamac 6ypbiH eAeH XyFblLL

TecemMaep TasapTbinagsl, LWblAaMabIbIK, TaHbITbIN
KYTYiHi34i cypaiimbi3.

2KyMbic KesiHAe Herisri CTaHUMsIHbI, Tasa Cy caybITbIH,
naiaanaHblnFaH Cy CayblTblH HEMECE XYFbILL TakTaHbl
KbIMXbITNAHBI3.
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o EfeH XyFbill TOCEM MEH XYFbILL TaKTa TabaHbIH Tasanay
TancbipManapblHa KaTbICTbl bICTbIK CYMeH Tasanay/pl
KongaHbana kocyra 6onaabl, 0N 6apablk pexvMaepae
KonaaHbinagbl. Kynin kanMac yiwiH GyHKUMS Kocynbl kesne
Cy WbIFaTbIH TeCikKke KON TUTi36eH;s.

2. EfeH XYFbILITbl aBTOMAaTTbl TYPAE XYY

Tazanay kesiHae poboT KonaaHbana kepceTinreH
elleH XyFbILL TeceMaji Tasanay XuiniriHe cankec
efieH XYyFblll TecemMaepai Tasanay yLiH Herisri
CTaHUMsiFa opanagpl. Herisri ctaHUMs poboTTbIH Cy
caybITblH aBTOMaTTbl TypAe TONTbIpalbl XaHe poboT
Tasanayfbl XanfacTblpagpl.

EckepTne: Erep po6oT Tasanay 6apbiCbiHa €4eH XYFbill

TeceMAaepai Xyy YLUiH Heri3ri cTaHuusfFa opanca, Herisri
CTaHLMS LWaH XWHaFbILLTbl aBTOMATTbI Typae 6ocatnaiibl.

3. LLaH, >XX1HaFbIWTbl aBTOMaTTbl 60caTy XaHe efeH
JKYFbILL TOCEMAEPAI XYY XKaHe KypFaTy

Po6oT Tazanay TancelipMacbiH asKTan, 3apsarany
YLUiH Heri3ri cTaHUWAFa opanfaHHaH KewiH Herisri
CTaHUMS LWaH XWUHaFbILWLTbI aBTOMATTbl Typae 6ocaTa
6acTanibl, ofaH KeiiH efeH Xyfblll Tecemaepai
Xyanbl XaHe KenTipeai.

EckepTtne:
Erep konpaH6ana aBTomatTbl 60caTy dyHKUMSCHI OLipyni

60nca, Herisri CTaHLWA LaH XUHaFbILTLI aBTOMATThI
Typae 6ocatnanipl.
Herisri cTaHums WaH XWHaFbILWTLI KongaHbana

OpHaTbINFaH Xuinikke caikec bocatagbl.
4. ManpanaHbiNFaH cy caybITbIH Tazanay
Po60oT TanceipMaHbl asikTaFaHHaH KeliH XafFbIMCbI3

Vic LWbIKNaybl YLUiH NaiAanaHbliFaH cy caybiTblH
6ocaTbIHbI3.

LLIaH, copynaH KeiiH eaeH xyy

Konpanbana “LLlaH copynaH KeliH efeH xyy”
DYHKUMACBIH KOCbIHpI3, COHAa POBOT eAeHHIH,
LUAHbIH COPY YLUIH AeH XXYFbILL XNHAKTbl aBTOMAaTTbl
Typae keTepegi. LLlaH copy askTanFaHHaH KewiH
POBOT LWaH XWHafFbIWTbl 6ocaTy YLUiH opanagbl,
oflaH KeliH efleH XYyFblLl XUHakK, aBTOMaTTbl TypAe
Tyceni Ae eneH xyy 6actananbl.

Tek waH, copy

KongaH6ana “LLaH copy GyHKLMACHIH" TaH4aHbI3,
coHpaa poboT aBTOMATTbI Typae eAeH XYyFbill
XUHaKTbl KeTepeai XaHe LaH, copyabl 6actangp!.

Tek eneH xyy

KonpaH6ana "EgeH Xyy" dyHKUMACHIH

KOCbIHbI3, COHAa PO6OT efeH XyFbILL XUHAKTbIH,
opHaTblIFaHbIH Tekcepeni. OpHaTbiMaca, efeH
XKYFbILL XUHAKTbl KOIMEH OPHAaTbIHbI3, OfjaH KeliH
po6OT efieH Xyyabl aBTOMaTTbl Typae 6acTtangpl.



@ >Kocnapnbl TexHMKanbIK, KbI3MET KepceTy

BenwekTtep
PoboTTbl XaKcbl Kyiae ycTay yLiH KongaHbana kepek->xapakTapipl KonaaHy HyckaynapbiHa HeEMece ToMeHAEri Xocnapsbl TEXHUKasbIK KbI3MeT KepceTy KecTeciHe
KYTiHIHi3.
TexHuKanblk, Kbi3MeT . TexHuKanbik, KbisMeT .
Benwek AybICTbIpY KE3€eHi Benwek AybICTbIPY Ke3€eHi

KepceTy Xuiniri

KepceTy Xwuiniri

MapanaHbinFaH cy caybiTbl

Op KonAaHynaH KeniH

Tasa cy caybITbl

Herisri kbinwak,

LLlaH, »uHaFbIW cy3rici

Bynipnik kbinwak,

EfeH XyFbill TOCEMHIH,
YCTafblLTapbI

2 anTtapa 6ip pet

3D eKi CbI3bIKTbIK nasepni
ceHcopnap

9p 6-12 aii calibiH

Kinem patuuri

9p 3-6 an caiiblH

EHic patumkrepi

Bamnep Tepezeci

Bamnep

KyfbIw TakTa

2 aln caiibiH 6ip peT

Herisri cTaHumsaHbIR,
curHan bepy amMarbl

3apsaray Tynicnenepi

ABTOMaTThI TypAe bocaty
xenpgeTkiwTepi

Ken 6afbITTbl AeHrenek

XKwuek patuuri

JNazepnik KaWbIKTbIK,
naturi (JTIKA)

AWiblHa 6ip peT

Po60TTbIH aBTOMATTbI CY
TONTbIPY Kipici

Po60TTbIH acTbl

AlblHa 6ip peT

LLlaH >XwuHafbIWw

KaxeTiHLwe TazanaHbi3

LLlaH, >XunHarbiw Kan

EneH XKYFbILL TeceM

Op 2-4 ait cablH

Op 1-3 ait calbiH

Eckeptne: AybicTbipy Xuiniri poboTTbl KonaaHyra baiinaHbicTbl 6onaabl. HakTbl
MaH-Xalnapra 6aiinaHbICTbl KAXeTTiNIK TybiHAAca, 6enweKTepai aybiCTbIpy

Kepek.
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XKyfFbiw TakTa TabaHbl

Heriari cTaHuMs XyFbIlW TaKTaHbl ©34iriHeH
Tazanangi, CoHaan-ak ap efeH XyFbill TeceMaj
Taszananabl. TepeH Tazanay yLiH MblHa KaAamaapbl
OpbIHAAHbI3.

1. KongaH6aga “Xyfbill TakTa TabaHblH Tasanay”
YHKUMACBIH TaHAaHbI3, COHAA POBOT Heriari
CTaHUMsLaH aBTOMATTbl TYPAE LUbIFbIN KeTes.
DKyFbill TaKTaHbl LUbIFapbIM asblHpbI3 XaHE XYFblLL
TaKTaHblH TabaHblHa Cy TOMFaHLA KYTIHi3.

2. Xyfbllw TakTa TabaHbIH Tasanay yLUiH TWICTi
Kypanapl nangananbliHbi3. bip caTTeH KewiH Heriari
CTaHUWs aBTOMaTTbl TYpAe NanjanaHbifiFaH cyabl
copbIn WbiFapyabl 6acTanabl. COCbIH XyFbiLl
TakTa TabaHbIH XYMcaK XaHe KypFak, LwybepekneH
CYPTIiHI3.

3. XKyfbll TakTa TabaHbIH ayAapbiHbI3, AOHFANAKTbIH,
KaknaFblH anblir, AOHFaNakTbl anbliHbI3, COnaH
KeNiH JOHFanakTblH, YLUTbIK KannakLianapbiH
anbiHbI3.

Eckeptne:

* Erep noHFanakTbiH KaKnafFblH XYFbIl TakTaHbIH, eKi

XaFblHAaFbl CYPTKiWITep ycTan Kasnca, AoHFanakThbl ycTan,

OHbl 6ip XaKKa CbIPFbITY YLUiH GypaHbI3.

binikwe KaknafbIH TWICTi KypasMeH anbin Tactayfa

6onagpl.

4. [loHFanakka opasfaH LallTbl afnbin TaCTaHbI3,
cofaH KeWiiH GenLiekTepi TycTepre caikec
XVHaHbI3.

5. XKyfbll TakKTaHbl Taza CyMeH LUalbir, OHbI
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CYPTIHI3, cOAaH KeWiH KanTafgaH Herisri ctaHuusFa

TEMEH Kapal eHKeWTin, kenbey Kynae opHaTbIHbI3.

6. PoboTTbI Herisri ctaHumsFa KaiTapy yLiH
KongaHbaHbl KonaaHbiHbI3 Hemece poboTTafbl (Y
TYMAMeCiH 6acbin KanbiHbI3.

Eckeptne: Tazanay 6apbicbiHa po6OTTbI HEriari CTaHuusFa

KaTapMaHpI3.

F-1 cypeTi
LLIaH >KnHafbIWw Kan

1. LLaH XuHaFbILL KOHTENHePAiH, KaknafFbiH aLlbirm,
LWaH, XWUHaFbIW KanTbl aNbiHbI3.

EckepTtne: TyTkaHbl XoFfapbl Kapal TapTkaHaa Kan

>Kabblnbin Kanaabl Aa, iWiHAeri WaH MeH KokpIc abaicbizna

walubiManabl.

2. Cysrigeri WwaH MeH KOKbICTbl Kypfak, LlybepekneH
TazanaHpl3.

3. XKaHa LwaH X1HaFbILL KanTbl OpHaTbIHbI3.

4. LllaH XWHaFbILW KOHTEMHEPAIH, KaknaFbiH KanTa
OpPHATbIHbI3.

F-2 cyperi

ManpanaHbinFaH cy caybiTbl

1. MaipanaHbinFaH cy caybITbiH LbIFAPbIN anblHbI3,
KaknafblH allbin, NanganaqbiiFad cyabl Terin
TacTaHpbI3.

2. ManpanaHbinfFaH cy caybITblH Ta3a CyMeH
LalbIHbI3 X8He TUICTi KypanMeH nanjanaHbinfFaH
Cy CcaybITbIHbIH, iLLKi KabblpFacblH Ta3anaHpl3.

Eckeptne: ManpanaHbinFaH Cy caybITbIHAAFbI LWAP/bl KaNTKa

XblDKbIMasbl 6esLuek 6onbin Tabbinafbl. Tasanay kesiHae
OHbI 3aKpIMAan anMay YLUiH Ken KyLU canMaHbI3.

F-3 cyperTi

Herisri kblaLwak,

1. Kbinwak, KopFaHbICbIH LUeLLY XaHe KblILLaKTbl
Po60OTTaH KeTepin LWbiFapy YLUiH Kplawwak,
KOPFaHbIChIHbIH, KbICKbILLTAPbIH iLLKe Kapaii
6acblHbI3.

2. CypeTTe KepceTifireHaen, Kbinak, KaknakTapbliH
eKi yLblHaH TapTbiHbI3. Kbinlwakka opanfaH
LWaLWThl aMbIn TacTay YLiH apHalbl Kypanabl
nanaanaHblHpI3.

F-4 cyperi

Bynipnik Kbinwak,
Bynipnik KblnwakTbl LWeLLin anbif, TasanaHbi3.

F-5 cypeTi

Ken 6afbITTbl AeHrenek

Eckeptne:

o Ken 6afbITTbl AeHreneKTiH, 6iniri MeH LUMHACbIH axblpaTy
YLWIH WaFblH 6ypaFbill CUSKTbI Kypanbl NaiaanaHbiHbI3.
LllamMaaaH Tbic KyLU CaniMaHbI3.

o Ken 6aFbITTbl AOHrENeKTi aFblH CyMeH LalbIHpI3 XaHe

TONbIK, KypFaFaHHaH KeliH OHbl OPHbIHA CaslblHpI3.

F-6 cyperi



EfeH XyFbill TECEMHIH,

YCTafblILLITapbl
EfeH Xyfbill TOCEMIHIH, YCTaFbILUTaPbIH LUELin

aNblHbI3 Xa9HEe Ta3aslaHbl3.

F-7 cyperi

EfeH Xyfbiw Tecem

EneH Xyfbll Tecempi aybICTbIPY YLUIH OHbl efeH
KYFbILL TOCEM YCTaFbllLbIHAH aXbIPaTbIHbI3.

F-8 cyperi

LLIaH, >XMHaFbILW MeH cy3ri

1. Po6OTTbIH KakKnaFblH allblHbl3 XaHe LLaH,
KUHaFbILWTbI WblFapbIn any YLI.IiH waH
KMHaFbILTBIH KbICKbILWbIH 6acbiHpl3. OfaH KeniH
CY3riHi WhbIfapbin, OHbIH, cebeTiH aKbIpbIH CifKiHi3.

Eckeptne: 3akpIMAan anmay YLiH Cy3riHi KbinwakneH,

caycakneH Hemece eTKip 3aTTapMeH Tasanayfa

spekeTTeHbeH,i3.

2. LLaH XuHafbIW NeH Cy3riHi CyMeH LWaibin, Kanta
opHaTnac 6ypbiH TOMbIFbIMEH KYpFaTbiHbI3.
EckepTtne:

o LLlaH, XuHaFbILW NeH Cy3riHi TeK Ta3a CyMeH LualblHbI3.
OKyFbILW 3aTTapabl KonaaHbaHbI3.

o LLlaH, XuHaFbILW NeH Cy3riHi TeK TONbIK, KypfaFaH Kkesae
FaHa KONnAaHbIHbI3.

F-9 cyperi

Po6oT gatunkTepi

TemeHAeri cypeTTe kepceTinreHaen, poboTTbiH,
[ATUMKTEPIH XYMCak, KypFak, Ly6epekneH CypTiHis:
1. Nasepnik KawbIkTbIk gatumri (JIKI)

2. bamnep Tepeseci

3. 3D eki cbI3bIKTbIK Nasepni ceHcopnap
4, Xnek patuuri

5. bamnep

6. EHic patuukTepi

7. Kinem gatuuri

Eckeptne: ObiMKbin LWybepek poboT NeH Herisri CTaHUMAHbIH,
iWwiHAeri cesiMTan anemMeHTTepAi 3aKpiMAaybl MyMKiH. Tazanay
YLLIH KypFak, WybepekTi nanganaHbiHbI3.

F-10 cyperTi

KyaTtay Tynicnenepi >xaHe curHan
6epy aliMaFbl

KyatTay Tynicnenepi MeH curHan 6epy anMasbiH
XyMcakK, KypFak, WybepekneH cypTiHis.

F-11 cyperi

ABTOMAaTTbI Typae 6ocaTy
xenpetkiwTepi

Po60T neH Herisri cTaHUMAHbIH, aBTOMaTThbI
Typae 6ocaty XenneTKilTepiH XyMcak, Kypfak,
Ly6epeKkneH CypTiHi3.

F-12 cyperi

Batapes

PoboT eHimMainiri xofapbl MMTUN-NOHALI HaTapes
XUbIHTbIFbIMEH XabablikTanfaH. batapes Tnimai
>KYMbIC aTKapybl YLUiH KYHAENIKTI KongaHy
bapbicbiHAa HaTapesHbIH, XeTKiNiKTi 3apsaTanFaHbiHa
K3 XeTKi3siHi3. Erep poboT y3ak, yakbIT 60/bl
nanganaHbiMaiTbiH 60s1ca, OHbl BLUipin, XUHan
KoVibIHpI3. LLlamafaH Teic KyaTcbisgaHyaaH
3aKbIMAANYAbIH, anabiH any yLwiH poboTTbl KeM
AereHfe yw anga 6ip peT kanTa 3apsaran Typy
Kepek.
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AKaynapgabl aHbIKTay >XXaHe XKOH

Akay LLewim Axay Lewim
BaTapesiHbiH 3apaabl ToeMeH. Po6oTTbl cTaHUMAAa Herisri cTaHuma KyaTTaH axblpaTblfiFaH Hemece
KalTa 3apsiaTaHbl3 XXaHe apekeTTi KanTanaHbi3. po6oT 6onMaraH Kesne OpHbIHaH KO3FanTbliapl.
PoGor . BaTapesHbIH TeMnepaTypach! TbiM TOMEH HeEMece Heriari cTaHUMSHbBIH, aiiHanaceiHAa ThiM Ker
KocblManabl. ThIM XoFapbl. KypbingbiHbl 32°F (0°C) xaHe 104°F Kepeprinep 6ap. Heriari ctaHunsaHbI alwblFbipak,
(40°C) apanbiFblHgafFbl TeMMepaTypaaa nanganaqy Xepre KovbIHbI3.
YCbHbINAABI. Po6oT Herisri ) .
CTaHUWsHbI Taba Po60TTbIH, XbI/IXKYbl OHbIH, ©3iH KaliTa opHanacybiHa
anMaiiapl xaHe ceben 6onybl MyMKiH, XaHe 0/ KaliTa opHanacy
Heriari ctaHuma KyaT Ke3iHe KOoCblnMaraH, KyaT OFaH opana CaTCi3AikKe ylblpaFaH Xaraanaa KapTaHbl Kanta
CbIMbIHbIH, €Ki yLUbl [a AYPbIC XanfaHfaHbiHa Ke3 anMaingpl. Xacaiabl. Erep poboT Herisri ctaHumanaH TbiM
KETKIZiHj3. anbic 6osca, o/l aBTOMaTTbl TypAe e3LiriHeH opana
PoGor Herisri ctaHuuanafbl 3apsaray Tyiiicnenepi pobotka anmayol MyMKiH, 6yn xafAaiaa poborTel Heriari
3apsaTanMangpl. . ° ! CTaHUWsIFa KONIMEH KO KaxeT 6onaipl.
TUMel Typ, 3apsaTay TyicnenepiH TasanaHpis.
Herisri ctaHumsaHbIH curHan 6epy aiMafsblH LWaHHaH
Po6ot ISOCKbILIJbIH,Ela 6erne 3aTTapAblH, 6ap->KOFbIH HEMeCe KOKbICTaH CYPTIHi3.
Tekcepin, 6ap 6osnca, onapabl anbin TacTaHbI3.
Po6oT byFaTtTanbin Kanmaybl yLiH OHbIH, eki
Wi-Fi seniciHin Kynuscesi aypbic emec. Wi- XarblHaa Hemece Herisri CTaHUNAHbBIH anabiHAa
Fi xeniciHe KOCbINy YLLiH Kynuacesai aypbic KETKINIKTi OpbIH GapbIH TEKCEPIHI3.
TEpreHiHi3re Ke3 XeTKi3iHi3. 3apsaTanyFra opasny Xornbl 6ereyni, Mbicasnbl, ecik
Po6oT Herisri XabbiK,
Po6ot 5 I, Wi-Fi KocbinbIMbIH Konaamaiapl. CTaHUMAHBIH, o
Po6or Wi-Fi POBOTTbIH 2.4 GHz Wi-Fi KOCbINbIMbIHa AnabIHAa TYPBIN Heriari cTaHUMAHbBIH, anabHAars! eeH TbIvaIﬂFaJ'IJJ,bI
- KOCbINFaHbIHa KO3 XETKI3iHi3. 60snca, poboT cbipFaHan keTyi MymkiH. Onai 6onca,
KENICIHE Kockina Kananol xoxe 9peKeTTi KarTanamac 6ypbIH apTblK, CyAbl XuHamM
anmanmpl. Wi-Fi curHanbl ancia. Po6ot Wi-Fi curHasnbl xakcbl :;i;;;z:fa anblHbI3.
KEPAE EKEHIHE KO3 XKETKISIHI3. ’ Heriari cTaHUMsiHBI 6acka Xepre XblKbITbIM,
Po6oT 6anTayFa faiibiH 60Maybl MYMKIH. 9peKeTTi KalTanay yCblHbinabl.
KonpaHb6agdaH WbIFbIn, KanTa KipiHi3, cogaH KemiH PamMnaHbIH y3apTKbILL TaKTacbl AypbIC
HYCKayfapfa CaKec apekeTTi KanTanaHpl3. OpHaTbINFaHbIHA KO3 XETKI3iH3.
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AKaynapgabl aHbIKTay >XXaHe XKOH

Akay

LLlewim

Akay

Lewim

Pobot ewwnengi.

KyaTTay KesiHae poboTTbl eLUipy MyMKiH emec. Po6oTTbI
oLUipy YLUiH, MyMKiHAJrHLLE OHbI Heri3ri CTaHUMsSAaH
LUbIFapbIM, KyaT TYNMeCIH 3 cekyHz, 6acbin, ycTan
TYPbIHbI3.

1-kagamabl OpbiHAAY apKblibl POBOTThI LLIPY MYMKIH
6onmMaca, KyLUTen eLwuipy YLLiH KyaT TyiMeciH 10 cekyHn,

Po6ot 6epinreH
6arnap 6oibIHLLIA

Po60oTTbl KongaHap anablHaa Kyat cbiMaapbl MeH
TonilIKe CUAKTbI 3aTTapabl XXMHACTLIPBIM KO Kepek.

blnFangpl, TanFak, 6eTTepae XyMmbic icTereHae Herisri
LeHrenek cbipraHaiapl. Po6oTTbl KongaHap angbiHaa
6apnblk, binFanapbl XXepnepai KypraTy yCbiHblIaabl.

Kesge Ly
KyLlenesi.

Herisri kpinwak, Hemece 6ynipnik Kpiawak, WsipMasbin
Kanybl MyMKiH. Tekcepin, LWbipManfaH 6erge 3aTTbl
anbin TacTaHpI3.

Copy pexuMiH CTaHOAPTTbl HEMECE YHCI3 pexumMre
aybICTbIPbIHbI3.

KeniH Tazanayapl

)Kal'IFaCTprMaVI,ELbI.

Xypmenai.
6acbin, ycTan TypbiHbI3.. Erep Macene Lwetuinmece, Po6oTTaFbl 3D eki CbI3bIKTbIK Na3epsi AaTuvk neH
caTygaH KEWiHri KpI3MeT KepcCeTy eKiniHe Xa6apﬂaCblel3. 6aM|-|ep Tepeseci Tasa XaHe berenMereH Kynge 60ny
Batapes 3apsbl TOMeH ke3ae poboTThbl TOMbIK, YWiH onapapl Tasa, Xymcak, WwyGepekneH CypTiHis.
3apsaTayfa WwamameH 3,5 cafat keTegi.
. . TazanaHaTblH 6enMenepain, ecikTepi allblk eKeHiHe ko3
Erep ci3 poboTTbl KepceTinreH aykbIMHaH TbIC KeTKiziHi3
Kyartay TemnepaTypaga nannanaHcaHpia, 6atapesHbiH, KbiaMeT Po6ot ’
XKblngamabifbl eTy Mep3iMiH y3apTy YLUiH 3apsaTay XbliaamabiFbl TazanalTbiH TazanaHaTblH 66/IMeHiH anablHAaFbl OPbIH biiFanabl
TOMEH. aBTOMaTThl Typae basynaiapbl. BenMenepaeH XaHe TaltFak, 601ybl MyMKiH, 6y po6OTTbIH,
.. . . - CbIpFaHayblHa XaHe bIC XXYMbIC icTeMeyiHe akenyi
PoboTTaFbl XaHe cTaHUMsAaFbl 3apsaTay Tyicnenepi eTin keteAl. pranay AP ¥ VIH 7y
. MYMKiH. PO6OTTbI KonaaHap anablHaa efeHai kenTipin
nacTaHybl MyMKiH, onapabl Kypfak, LybepekneH B
CYPTiHI3. '
LLlaH, >XuHaFbILW CY3riCiHiH BiTesIMereHiH TekcepiHis. )
BiTence, OHbl TazanaHbl3 HEMece aybiCTbIPbIHbI3. Po6ot Masanamay (DND) pexumiae TypMaraHbiHa
o KE3 XeTKi3iHi3, 6y/1 OHbIH Tasanayapl XanfacTblpyblHa
KaTTbl 3aT Heriari KbINLIaKKa HeMece LuaH X1HarbiuKa Xon 6epmeitgi.
Po60T XyMbic TYpbIN Kanybl MyMKiH. Tekcepin, TYCKeH KaTTbl 3aTTbl Po6ot
icTen TypFaH anbin TacTanpIs. 3apsiTaFaHHaH

Po60oTTbl Herisri cTaHuuMsFa 3apsaTay YLiH KoMeH
KaWTapFaHHaH KeliiH, atan anTkaHaa poboTTbl Heriari
CTaHUMsFa KOSIMEH OpHanacTbipFaHaa Hemece
po6OTThI 3apsiaTayFa KongaHba apkplibl Hemece 3iH
Xibeprenae, poboT Tazanayapl XanfactblpManibl.
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AkaynapAbl aHbIKTay >KaHe >XOH

Akay

LLewim

Akay

Llewim

CraHums waH,
SKUHaFbILTbI aBTOMATThI
Typae 6ocata anmaigpl.

LLIaH XWHaFbILL KOHTENHePAEri LaH, XUHaFbIL
KanTbIH TOMNbIN KaMaFaHblH TEKCEPIH;3.

Erep waH XuHafbilw Kan Tonbl 6omMaca,
POBOTTbIH, HEri3ri CTaHUMSAHBIH, HEMece LaH,
SKUHaFbILLITBIH, aBTOMATTbl Typae 6ocaty
XEeNAeTKilTepiHiH 6iTenin KanMaraHbIH
TekcepiHiz. bap 6onca, 6itenin kanfaH
6enLweKTi yakTbibl Ta3anaHbi3.

EfeH Xyfbll Tecem
YCTafFblLUbl LAMafaH TbiC
KeTepyni.

Berae 3aTTbiH KenTenin KanMaraHbiH
TeKcepy YLUiH e4eH XYFblill TeCeM
YCTafbILLbIH aXbIPaTblHpbI3 XaHe PO6OTTbI
KavTa icke Kocbin KepiHi3. Erep macene
Lwewlinmece, catynaH KeniHri Kbismet
KepceTy TobblHa XabapiacbiHbI3.

Kyfbil TakTadafrbl Cy
neHreni KanbinTbl emec.

OKyFbILW TakTaHbl LLbIFApbIM anblHbI3, aFbl3y
XonnapbiHbIH 6iTenMereHiH TeKCepiHi3 XaHe
onapAbl Tazananbla.

[ypbiC OpHaTbINFaHbIHA K63 XETKI3Yy YLUiH
navanaHbifiFaH Cy caybITbiH TOMEH Kapan
aKpbIpblH 6acbIHpbI3.

MapanaHbinFaH cy caybITbiHAAFbI
ThIFbI3AaFbILLTLIH 60CcamMaraHblH HemMece Aypbic
OpHaTbINIFaHbIH TEKCEPIHi3, conain bonca,

OHbl KONIMEH KalTa OpHaTbIHbI3. Erep Macene
Lewlinmece, caTyfaH KeniHri KpI3aMeT kepceTy
TO6bIHa XabapnacblHpI3.

Taszanay epiTiHAICiH TekcepiHi3. Pecmu Typae
MaKy/iLaHFaH Tazanay epiTiHaiciHeH 6acka
CYMbIKTbIKTbI KOCMaHbI3.

Tasza cy caybITbIHbIH,
acTblHOa Hemece
ThIFbI3AAFbILLTbIH,
aliHanacbliHAa cy bap.

Taza cy caybITbIH LUbIFapFaHAa TYTIKTEri
Cy CaybITTbIH acTblHa aFybl Hemece
ThIFbI3AAFbILUTBIH, aiHaNacblHAa Kanbir
KOKObl MYMKIH. Byn KanbinTbl Xxaraan.
Kyprak LybepekneH cypTiHis.

KocbiMLua aknapat any yuwiH 6i36eH https://global.dreametech.com cintemeci apkpinbl xabapnacbiHbi3
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TexHuKanbIK, cMnaTramMachbl

Po6oTt

Herisri ctaHuus

Ynri RLL77SE

Ynri RCLE0405/RCLE0405-1/RCLE0405-2

3apsaTay yakplTbl LLlamameH 3,5 carat

EcenTik Kipic kyaTbl 220-240 V~50-60 Hz

EcenTenreH kepHey 144V =

HomuHangb! kyat 75 W

KyMbic xwuiniri 2400-2483,5 MHz

Makcmmangpl WbIFbIC KyaT <20 dBm

Byn xabapikTbl KanbinTbl NaiganaHy KesiHae aHTeHHa MeH naiganaHyLbiHbIH,
[AeHeci apacblHAaFbl KaLbIKTbIK keMiHge 20 cM 60nybl Kepek.

Herisri ctaHuusa/3apsaray CcTaHLMACh

KyTy pexuminae TyTbiHbinatbiH Kyat: <0,5 BT (po6oT Heriari cTaHumsicbiHaH/
3apagTay CTaHUMACbIHaH LWbIKKaH CoH, 15 MuHyT iwiHae)

Po6oT >aHe Herisri ctaHuusa/3apsaaray cTaHUMACH

By XababikTa KyTy peXuMi HEMece KyTy PexuMiHe KoMbInaTblH Tanantap,
KyaTTbl 6ackapy yHKLMACH HeMece 6aTapesFa TeXHUKabIK, KblaMeT
KepceTy KaxeTTiNnikTepiHe 6annaHbICTbl CbIMCbI3 XKefi KOCbINbIMAAPbIH BLipy
MYMKiHAIr 6onblHLWa 6acka 6anama Kynnep »ok. XKababIKTbIH, KyaT LWbIFbiHbI
ocbl GyHKLMOHANapIK, TananTtapFa xayan 6epeTiH 6acka xababik ynrinepiHe
KaparaHaa xofapbl 60/1ybl MyMKIH.

EcenTik wblifbic 20V=2A
H

oMUHanAabl Kyat . 700 W
(LWanapl 6ocaTy kesiHae)
HomuHanmbl kyat
(bICTbIK, CyMeH Tazanay 160 W
KesiHge)
E .

cenTik KyaT (3apagrany 87 W

XaHe KenTipy kesiHae)

Eckeptne:

o EcenTik kyaT (bICTbIK CyMeH TazapTy KesiHae) Taxipnbeni keseHaeri kyaT kepceTkilui
HerisiHae aHbikTanadb! (cyabiH Temneparypachl 25°C).

o EcenTik kyaT (3apaaray xeHe KenTipy KesiHae) ToMbIK XYKTey Ke3eHiHAeri KyaT KepceTkiwui
HerisiHae aHbIKTanaapl.

KaiiTa 3apsaTanatblH AMTUNR-MOHAbLI aKKYMYNATOP

Ynri P2150-4S2P-KLYEV/P2150-4S2P-MMBK
HomuHanmbl kepHey 144V =
LLbiHambI 48 Ah

CbIAbIMIbINbIFbI

TUNTIK CAbIMAbINbIFLI 5,2 Ah 74,88 Wh
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BaTapesiHbl Kagere

>KapaTy >aHe anbin
TacTay

KipicTipinreH nutnin-nonasl 6atapesna KopLuaraH
opTafa KayinTi 3aTTap 6ap. batapesHbl Kokbicka
Tactamac 6ypblH 6inikTi TEXHUKaNbIK, MaMaHaap
6aTapesiHbl anbin TacTarn, oHbl TUICTi KaliTa eHaey
3aybITbIHa TanCbIpFaHbIHA KO3 XETKI3iHi3.

= KYPbINFblHbl KOKbICKa TacTamac 6ypbiH 6aTapesHbl
KYPbINFblAAH LWbIFAPbIM any Kepek;

- BaTapesiHbl WbIFapy Kesae KYpbUIFbl 31eKTp
>KeniciHeH axblpaTbiniFaH 60nybl Kepek;

- BaTapesiHbl Kayincis XonMeH TacTay Kepek.

CAK BOJIbIHbI3:

BaTapesiHbl LblFapbIn anMac 6ypbiH, KyaT KesiH
ewlipin, 6atapes KyaTblH 6apblHLLIa OTbIPFbI3bIHbI3.
KaxeT emec 6atapesnapabl TMiCTi KaTa eHaey
3aybITbIHAA K9AEere XapaTy Kepek.

Kapblinbic kayniH 6onapipMay yLiH KopLuafaH opTta
TemnepaTypachl Xofapbl 605Maybl TUIC.

[Oypbic nanganaHbaraH xarnanaa 6atapesnarbl
CYMbIKTbIK aFbIn KeTYi MyMKiH. [leHeHi3re Tuin keTkeH

XaFfaiaa CyMeH Wwanbin, MeguLmHanblk, KeMeKkKe
OKYTiHIHi3.
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LLbiFapy HycKaynbIfbl:

1. Po60TTbI aymapblHbI3, TUICTI KypanMeH po6oTTbIH,
apTblHaaFbl Bypanfanapbl 6ypan LblFapbiHbI3,
CoMaH KeWiH KaknakTbl LeLLiH,i3.

2. baTapesiHbl WbIFapy yLWiH 6aTapes MeH
MXB TakTacbIHbIH apacbiHAaFbl KNemMManapabl
aXbIpaTbIHbI3.

WEEE (3nekTp »aHe 3/1eKTPOoHAbI
XKababIKTbIH, ©HAIPIC KanablKTapbiH
Kapere >kapaty) Typanbl aknapar

OcblHpan TaHbackl 6ap Hapnbik,
E KYpbInFblnap a1eKTp XaHe 3NeKTPOHAbI

XabablKTapAblH KanablkTapb! 60nbin
Tabbinaapl (2012/19/EU anpekTusacbiHa
coaiikec — WEEE), onapgpl cypbinTanMaraH
TYPMbICTbIK KanaplkTapMeH apanacTblpyFa
6onmainabl. OHbIH, OPHbIHA, Ci3
napanaHbinFaH XababikTbl YKiMeT
Hemece XeprinikTi 6vunik TaralblHOaraH
Kanmplk, 31eKTp XaHe 3N1eKTPOHAbI
XabAbIKTbl KalTa eHaey OPHbIHbIH, apHalibl
KUHay BekeTiHe Tancbipy apKblsbl agam
[eHCay/blfbl MEH KOpPLUaFaH OpTaHbl
KOpFaybIHbI3 Kepek. KanapikTapabl aypbic
XalFacTbIpy XeHe KaiTa eHaey KopLuaraH
opTafa >XeHe afaM LeHcaynblFbliHa Kepi
acep TUri3yaiH anablH anyfa kemekTecesi.
OcbiHAal XuHay 6eKeTTepiHiH, opHanackaH
Xepnepi XeHe onapabiH epexenepi MeH
LIapTTapbl Typanbl KOCbIMLLA aknapat any
VLUiH OpHaTYLUbI Tapanka Hemece XeprinikTi
6unik opraHaapbiHa XxabapnacbiHbl3.



Xavfsizlik hagida ma’lumot

Qurilmani noto’g'ri ishlatish natijasida elektr toki urishi, yong'in yoki jarohatlanishning oldini olish uchun
jihozni ishlatishdan oldin foydalanuvchi gqo‘llanmasini diggat bilan o'qib chiging va undan kelajakda
foydalanish uchun saglab go'ying.

Foydalanish bo‘yicha cheklovlar

» Bu mahsulot xavfsiz ishlashini ta’minlash va har ganday xavfning oldini olish magsadida 8 yoshdan
kichik bolalar yoki jismoniy, hissiy, aqgliy nugsonlari yoki tajriba yoki bilimi cheklangan shaxslar ota-ona
yoki garovchilarning nazoratisiz foydalanmasligi lozim. Tozalash va texnik xizmat bolalar tomonidan
nazoratsiz amalga oshirilmasligi lozim.

* Qurilma fagat uning to’'plamiga kiruvchi quvvatlash bloki bilan ishlatilishi lozim.

* Bu qurilmada fagat malakali kishilar tomonidan almashtirilishi mumkin akkumulyatorlar mavjud.

* Tozalanishi zarur maydonni bo'shating. Bolalar qurilma bilan o’ynamasligi lozim. Robot ishlayotgan
vaqgtda bolalar va uy hayvonlari undan xavfsiz masofada saglanishiga ishonch hosil giling.

* Jihozni vannaxonalar yoki hovuzlar atrofiga o'rnatmang, quvvatlamang yoki foydalanmang.

» Bu mahsulot fagat uy sharoitida foydalanish uchun mo‘ljallangan. Uni ochiq havoda, polsiz yuzalarda
yoki tijoriy hamda sanoat sharoitida ishlatmang.

* Qurilma to‘g’ri muhitda to‘g'ri ishlashiga ishonch hosil qgiling. Aks holda, qurilmani ishlatmang.

* Quvvat kabeli shikastlangan bo‘lsa, uni ishlab chigaruvchi yoki uning servis agentida mavjud maxsus
sim yoki ehtiyot gismi bilan almashtirish lozim.

* Himoya to'sig’isiz yer sathidan baland maydonda robotdan foydalanmang.
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Xavfsizlik hagida ma’lumot
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Robotni teskari qo’ymang. LDS gopgog'ini, robot qopgog'ini yoki bamperni robot uchun tutgich sifatida
ishlatmang.

Robotni atrof-muhit harorati 40°C dan yuqori yoki 0°C dan past yoki suyuqlik yoki yopishqoq moddalar
solingan polda ishlatmang.

Sudralishdan shikastlanmasligi yoki buzilmasligi uchun qurilmani ishga tushirishdan oldin poldan barcha
gotirilmagan ashyolarni oling va tozalash yo'lidagi kabellar yoki quvvat simlarini chigarib oling.
Robotning mo'rt yoki mayda ashyolarga urilishi va zarar yetkazishining oldini olish uchun poldan ularni
yig'ib oling.

Sochlar, barmoglar va tananing boshga gismlarini robotlarning so'rish tirgishidan uzogda tuting.
Tozalash asbobini bolalar qo’li yetmaydigan joyda saglang.

Qurilmani chaqgaloq yoki bola uxlayotgan xonada ishlatmang.

Robot harakatsiz yoki harakatda bo'lishidan gat’i nazar, uning ustiga bolalar, uy hayvonlari yoki biron bir
ashyoni qo‘’ymang.

Tozalovchi eritmani bolalar qo’li yetmaydigan joyda saglang.

Faqat rasmiy ruxsat berilgan yuvish vositasidan foydalaning. Spirt yoki dezinfeksiyalovchi vosita kabi
suyuglik go‘shmang.

Robotdan yonayotgan ashyolarni tozalash uchun foydalanmang. Tez alangalanuvchi yoki yonuvchan
suyugliklar, agressiv gazlar yoki suyultirilmagan kislotalar hamda eritmalarni yig‘ib olish uchun robotdan
foydalanmang.

Qattiqg yoki o'tkir narsalarni changyutkich bilan tozalamang. Qurilmani toshlar, katta qog'oz parchalari yoki
qurilmaga tigilishi ehtimoliy narsalarni yig‘ish uchun foydalanmang.



Xavfsizlik hagida ma’lumot

Qurilmani tozalash yoki texnik xizmatdan oldin vilkasini rozetkadan chigarish lozim.

Robotni yoki tayanch stansiyani nam mato bilan artmang yoki ularni biror suyuglik bilan yuvmang.
Yuviladigan gismlarni tozalagach, ularni gayta o'rnatish va ishlatishdan oldin to'liq quriting.

Bu mahsulotni Foydalanuvchi go‘llanmasidagi ko 'rsatmalarga muvofiq ishlating. Bu mahsulotni noto‘g'ri
ishlatish natijasida yuzaga keladigan har ganday shikastlanish yoki zarar uchun foydalanuvchilar javobgardir.

Batareyalar va quvvatlash

Hech ganday tashqi akkumulyator yoki tayanch stansiyadan foydalanmang. Robotdan fagat RCLE0405/
RCLEO405-1/RCLE0405-2 modelli tayanch stansiyasi bilan foydalanish mumkin.

Akkumulyatorni yoki tayanch stansiyani mustagil gismlarga ajratish, ta'mirlash yoki o‘zgartirishga urinmang.
Tayanch stansiyani issiglik manbasi yaginiga go’ymang.

Tayanch stansiyaning quvvatlash kontaktlarini artish yoki tozalash uchun ho'l mato yoki nam go'llardan
foydalanmang.

Eski batareyalarni noto’g'ri ravishda chigitga chigarmang. Keraksiz batareyalar mos gayta ishlash
muassasasiga tashlanishi lozim.

Quvvat kabeli shikastlangan yoki singan bo‘lsa, uni ishlatishni darhol to‘xtatib, sotuvdan keyingi servis
markaziga murojaat qiling.

Tashish paytida robot o'chirilganiga va iloji bo'lsa, asl o‘’ramida saglanganiga ishonch hosil qiling.

Agar robot uzoq vaqgt ishlatilmasa, uni to'liq quvvatlang, keyin o'chiring va salgin hamda qurug joyda
saglang. Batareyani ortiqgcha quvvatsizlantirmaslik uchun robotni kamida 3 oyda bir marta quvvatlang.
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Xavfsizlik hagida ma’lumot

Lazer xavfsizligi hagida ma’lumot

* Bu mahsulotdagi lazer sensori [EC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 1 toifali lazer mahsulotlari
uchun standart talablariga javob beradi. Foydalanish davomida u bilan bevosita ko'z orgali alogadan
saqglaning.
1-SINF LAZER MAHSULQOTI
MIJOZ LAZER MAHSULOTI
EN 50689:2021

ﬁ Faqat bino ichida foydalanish uchun

Operator go‘llanmasini o'qing

Bu orgali Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. RLL77SE radio qurilmasi turi 2014/53/EU direktivasiga muvofigligini ma’lum qiladi. Yevropa Ittifogi muvofiglik deklaratsiyasi

to'lig matni quyidagi internet manzilida mavjud: https://global.dreametech.com
Batafsil elektron go‘llanma uchun https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags saytiga o'ting
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® Mahsulot bo‘yicha
umumiy ma’lumot

Robot

1. {3 Nugtani tozalash tugmasi
Nugtani tozalash uchun bosing
2. Quvvat / Tozalash tugmasi

* Yogish yoki o'chirish uchun 3 soniya bosib turing

* Robot yoqilgach, tozalashni boshlash uchun bosing
3. 0O Dok tugmasi

* Robotni tayanch stansiyaga gaytarish uchun

bosing

* Bolalardan himoya qulfini o‘chirish uchun 3 soniya

bosib turing
Tugma holati indikatori

* Yaxlit og: Tozalamoqda yoki tozalash tugallandi

« Miltillovchi apelsinrang: Xatolik

* Yaxlit apelsinrang: Akkumulyator quvvati kam

bo‘lganda kutish rejimida yoki akkumulyator
quvvati kam bo‘lganda pauza
Eslatma:

« Robot tozalanayotganda yoki gayta gavvatlanishga
gaytayotganda pauza qgilish uchun robotdagi istalgan
tugmani bosing.

Bolalardan himoya qulfini Dreamehome ilovasi orqali

yoqish / o‘chirish mumkin.

. Mikrofon

. LDS gopgog'i

. Lazerli masofa sensori (LDS)
Bamper

. Bamper oynasi

. 3D ikki chizigli lazerli sensorlar

O 00 N O O b

10. LED yordamchi chiroglari

11. Al'IR kamera

12. Al HD kamera

13. Qopgoq

4. Avtomatik bo'shatish tuynugi
15. Quvvatlash kontaktlari

16. Avtomatik suv to‘ldirish tirgishi
17. Konnektorlar

8. Asliga gaytarish tugmasi

Zavod sozlamalarini tiklash uchun 3 soniya bosib turing
19. Wi-Fi indikatori

20. Chekka sensori

21. Balandlik farqi sensorlari

22. Gilam sensori

23.Yon cho‘tka

24. Asosiy cho'tka

25. Asosiy g'ildirak

26. Shvabrani uzaytirish moslamasi
27. Ko'p yo'nalishli g‘ildirak
28.Cho‘tka himoyasi

29. Asosiy g‘ildirak

30.Cho‘tka himoyasi qisqichlari

31. Shvabra yostigchasi tutgichini o‘rnatish tirgishlari

Rasm A-1

—

-

Changyig‘gich

1. Filtr

2. Filtr tutqgichi

3. Changdon gopgog‘ining gisqichi
4. Changdon qisgichi

5. Changdon qopgog'i

6. Avtomatik bo‘shatish tuynugi
Rasm A-2

Shvabra moslamasi

1. Shvabrani o‘rnatish joyi
2. Shvabra yostiqgchasi tutgichi
3. Shvabra yostigchasi

Rasm A-3

Tayanch stansiyasi

- Qopqoq
. Ishlatilgan suv idishi
. Toza suv idishi
. Changyig‘gich qopgog'i
. Yuvish gismi
. Rampa kengayish plankasi
Ishlatilgan suv idishi
. Suv idishi gisqichi
. Suzuvchi shar
. Toza suv idishi
. Suv idishi qgisqichi
. Suv quvuri
. Filtr
. Suzgich
. Avtomatik yuvish vositasi bo‘lmasi
. Filtr
Signal maydoni
. Avtomatik bo‘shatish tuynugi
19. Holat indikatori
* Yaxlit og: Tayanch stansiya quvvatga ulangan
* Yaxlit apelsinrang: Tayanch stansiyasida xatolik bor
20. Changdon uyasi
21. Quvvatlash kontaktlari
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22. Avtomatik suv go'shish uchun chigish
23. Avtomatik suv to'ldirish va bo‘shatish uchun suv
ulash to‘plamini ulash uchun ajratilgan slot
24. Quvvat porti
25. Quvvat kabelini saglash sloti

Eslatma: Avtomatik suv to'ldirish va bo'shatish uchun suv
ulash to'plamini alohida sotib olish lozim. (Fagat ma’lum
hududlarda mavjud)

Rasm A-4

@® Uyingizni tayyorlash

 Tozalashdan oldin robot chigallashishi, tirnalishi
yoki urilishi va yo‘qgotishlarga olib kelmasligi
uchun omonat, mo'rt, gimmatli yoki xavfli
ashyolarni oling va yerdagi kabellar, matolar,
o'yinchoglar, gattiq buyumlar va o'tkir ashyolarni
yig'ib oling.

Tozalashdan oldin robot xavfsiz va ravon ishlashini
ta’minlash uchun zinapoyalar chetiga jismoniy
to'siq go'ying.

Tozalanadigan xona eshigini oching va ko'proq joy
goldirish uchun mebelni joyiga go'ying.

Robot tozalanishi zarur maydonlarni
taniyolmasligining oldini olish uchun robot oldida,
ostonada, koridorda yoki tor joylarda turmang.
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Eslatma:

Robotni birinchi marta ishlatayotganda har ganday
ehtimoliy to'siglarni vagtida olish uchun tozalash vagtida
uni kuzatib boring.

LED yordamchi chiroq yorug'ligi zaif muhitda yordamchi
yoritishni ta’minlaydi.

Toshlar, po'lat sharlar va o'yinchoq gismlari kabi gattiq
ashyolarni yoki qurilish chigindilari, singan shisha va mixlar
kabi o'tkir ashyolarni changyutkich bilan tozalamang, aks
holda pol tirnalishi mumkin.

@ Foydalanishdan oldin

1. Tayanch stansiyani joylang va elektr rozetkaga
ulang

Tayanch stansiyasini yaxshi Wi-Fi signali bilan

imkon gadar ochiq joyga joylashtiring. Rasmda

ko'rsatilganidek, yetarli joy goldiring va soyali

maydondagi barcha buyumlarni yig'ib oling. Quvvat

kabelini tayanch stansiyaga tiging va uni rozetkaga

ulang.

Eslatma:

¢ Quvvat kabelini indikator yonmaguncha yugoriga mahkam

tiging.

Biror buyum signal maydonini to'sib qo‘ymasligiga ishonch

hosil qiling.

Suv tomchilari yog'och pol yoki gilamlarni ho'l gilishiga yo'l

go‘ymaslik uchun, tayanch stansiyani kafel yoki marmar

polga qo'yish tavsiya etiladi.

2. Rampa kengayish plankasi o‘rnating

3. Robot himoyasini olib tashlang va yon cho‘tka va
shvabra moslamasini o‘rnating

Eslatma: Yon cho'tkani tigillagan ovoz chigquncha joyiga
o‘rnating.

4. Robotni tayanch stansiyasiga ulang

Robotni yogish uchun uning ustidagi yogish
tugmasini 3 soniya bosib turing.. Robotni tayanch
stansiyaga, shvabra moslamasini yuvish gismiga
qaratib joylashtiring. Keyin robot tayanch stansiyaga
muvaffagiyatli ulanganda ovozli bildirishnoma
eshitiladi. Robot to'liq quvvatlangach, robot va
tayanch stansiyadagi holat indikatorlari 10 daqgiga
davomida yonib turadi va keyin xiralashadi.
Eslatma: Robotni birinchi marta ishlatishdan oldin uni to'liq
quvvatlash tavsiya etiladi. Akkumulyator quvvati tugagach,
robotni yoqish imkoni bo‘lmasa, robotni quvvatlash uchun
go’lda uni stansiya bilan ulang.

5. Tozalovchi eritmani qo‘shing

(1) Changyig‘gich gopgog'ini yechib oling va avtomatik yuvish
vositasi bo'lmasini tortib chigaring.

(2) Bo'lmaning ustki gopqog'ini oching va tozalovchi eritmani
go’shing.

(3) Bo'lma gopgog'ini yoping, gaytib tayanch stansiyaga
qo'ying va keyin changyig'gich gqopgog'ini gayta o'rnating.
Tozalovchi eritma ishlayotganda avtomatik ravishda go’shiladi.
Eslatma:

Avtomatik yuvish vositasi bo‘lmasi foydalanish uchun
tozalovchi eritma bilan to'ldirilishi mumkin. Nosozlikning
oldini olish uchun rasman tasdiglangan tozalovchi
eritmadan boshga suyuglik go'shmang.

Avtomatik yuvish vositasi bo‘lmasini tiq etgan ovoz

chigquncha joyiga o'rnating.
6. Toza suv idishiga suv soling

Tayanch stansiyasidan toza suv idishini chigarib oling va
idishni toza suv bilan to'ldiring. Keyin uni yana tayanch
stansiyaga o'rnating.



Eslatma: Suv idishiga issiq suv qo'shmang, chunki bu
idishning deformatsiyasiga olib kelishi mumkin.

Rasm C-1- Rasm C-6

® Dreamehome ilovasiga
ulanish

1. Dreamehome ilovasini yuklab oling

llovani yuklab olish va o'rnatish uchun robotdagi
QR kodni skanerlang yoki ilovalar do‘konidan
‘Dreamehome” ilovasini gidiring.

Eslatma:

« Fagat 2,4 GHz Wi-Fi dastaklanadi.
o llova dasturiy ta'minotidagi yangilanishlar tufayli amaldagi

amallar bu go’llanmadagi ko'rsatmalardan farq gilishi mumkin.

llovaning joriy versiyasiga asosan ko‘rsatmalarga amal qiling.

2. Qurilmani go‘shing

Dreamehome ilovasini oching, “Ulanish uchun

QR kodni skanerlash’ni bosing va qurilmani

go'shish uchun robotdagi xuddi o’sha QR kodni

gayta skanerlang. Wi-Fi ulanishni tugatish uchun
ko‘rsatmalarga amal giling.

Eslatma:

* Wi-Fi ulanishni asliga gaytarish uchun 2-bosgichni
takrorlang va Wi-Fi ulanishni tugatish uchun
ko'rsatmalarga amal giling.

 Qurilmani Wi-Fi tarmog‘idan uzish uchun robotdagi Asliga
gaytarish tugmasini 3 soniya bosib turing.

@ Wi-Fi indikatori

* Sekin miltillovchi: Ulanadi

¢ Tez miltillovchi: Ulanmogda

* Yonig: Ulangan

@ QR kod

@ Ishlatish usuli

Yoqish/o chirish

Robotni yogish uchun quvvat tugmasini 3 soniya
bosib turing. Quvvat indikatori yonishi lozim. Robotni
tayanch stansiyaga qo'ying, robot avtomatik yoqilishi
va quvvatlashni boshlashi lozim. Robotni o'chirish
uchun robotni tayanch stansiyadan olib, tugmasini 3
soniya bosib turing.

Tezkor xaritalash

Tarmogni birinchi marta sozlagach, zudlik bilan
xarita tuzish uchun ilovadagi ko‘rsatmalarga rioya
qgiling. Robot tozalamasdan xaritalashni boshlaydi.
Robot tayanch stansiyaga gaytganida, xaritalash
jarayoni yakunlangan bo'ladi va xarita avtomatik
saglanadi.

Pauza/Uyqu

Robot ishlayotganida, uni pauzaga qo'yish uchun

istalgan tugmani bosing. Agar robot 10 dagigadan

ko'proq pauzaga qo'yilsa, u avtomatik uyqu rejimiga

o'tadi. Quvvat indikatori va quvvatlash indikatori

o'chadi. Robotni uyg‘otish uchun robotning istalgan

tugmachasini bosing yoki ilovadan foydalaning.

Eslatma:

« Robot 12 soatdan ortig uyqu rejimida golsa, avtomatik
o'chadi.

» Robot pauzaga qo'yilsa va tayanch stansiyaga
joylashtirilsa, joriy tozalash jarayoni tugaydi.

Tozalashni avtomatik davom
ettirish

Akkumulyator quvvati juda kam bo'lsa, robot
quvvatlash uchun avtomatik tayanch stansiyaga
qaytadi. Batareya tegishli darajagacha
quvvatlangach, u tugallanmagan tozalash vazifalarini
davom ettiradi.

Bezovta gilinmaslik (DND) rejimi

Robot sozlamalarida Bezovta gilinmaslik (DND)

rejimi o‘rnatilganda, robot tozalashni davom

ettirolmaydi va quvvat indikatori o‘chadi. DND rejimi

zavod sozlamalarida standartga muvofig o‘chirilgan

bo‘ladi. DND rejimini yogish yoki DND davrini

o'zgartirish uchun ilovadan foydalanishingiz mumkin.

DND davri standartga muvofiq 22:00- 8:00 etib

belgilangan.

Eslatma:

« Rejalashtirilgan tozalash vazifalari DND davrida o'z vaqtida
bajariladi.

« DND davri tugagach, robot tozalashni to’xtagan joyidan
davom ettiradi.

Nugtani tozalash

Robot kutayotganda, nugtani tozalash rejimini yogish
uchun { ] tugmasini gisqa bosing. Bu rejimda robot
taxminan 1,5 x 1,5 metr kvadrat shakldagi maydonni
tozalaydi va nugtani tozalash tugallangach,
boshlang‘ich nugtasiga gaytadi.
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Robotni gayta ishga tushirish

Agar robot javob berishni to'xtatsa yoki o'chirilmasa,
uni majburiy o'chirish uchun quvvat tugmasini 10
soniya bosib turing. So'ng robotni yogish uchun
quvvat tugmasini 3 soniya bosib turing.

Changyutkich va shvabra

Eslatma: Shvabra moslamasini birinchi marta ishlatganda,
robot standartga muvofiq “Changyutkich va shvabra” vazifasini
amalga oshiradi.

1. Tozalashni boshlang

Robotni tayanch stansiyadan ishga tushirish uchun robotdagi
quvvat tugmasini bosing yoki ilovadan foydalaning. Keyin
robot optimal tozalash yo'nalishini rejalashtiradi va yaratilgan
xarita asosida tozalash vazifasini amalga oshiradi.

Eslatma:

« Robot tozalashdan so‘ng tayanch stansiyaga osongina
qaytishini ta'minlash uchun robotni tayanch stansiyadan
ishga tushirish tavsiya etiladi.

Robot pol yuvishni boshlashdan oldin, shvabra
yostigchalari tozalanadi, sabr bilan kuting.

Ishlayotgan vaqtda tayanch stansiyani, toza suv

idishini, ishlatilgan suv idishini yoki yuvish gismini
harakatlantirmang.

Issiq suvli tozalashni barcha rejimlarga tegishli shvabra

yostigchasi va kir yuvish gismi tagligini tozalash vazifalari
uchun ilovada yogish mumkin. Kuyishning oldini olish
uchun funksiya yogilgan vaqgtda suv to'kish kanaliga
tegmang.
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2. Shvabrani avtomatik yuvish

Tozalashda robot dasturda ko'rsatilgan shvabra
yostigchasini tozalash chastotasiga asoslanib,
avtomatik ravishda tayanch stansiyaga qaytadi.
Tayanch stansiyasi robotning suv idishini avtomatik

ravishda to‘ldiradi va robot tozalashni davom ettiradi.

Eslatma: Agar robot tozalash vaqtida shvabra yostigchalarini
yuvish uchun tayanch stansiyaga qaytsa, tayanch stansiya
changdonni avtomatik bo'shatmaydi.

3. Changdonni avtomatik ravishda bo‘shating va
shvabra yostiqchalarini yuving va quriting

Robot tozalash vazifasini amalga oshirib, quvvatlash
uchun tayanch stansiyaga gaytgach, tayanch
stansiya changdonni avtomatik bo‘shatishni
boshlaydi, keyin shvabra yostigchalarini tozalab,
quritadi.

Eslatma:

» Agar ilovada avtomatik bo'shatish funksiyasi o‘chirilgan
bo'lsa, tayanch stansiya changdonni avtomatik
bo‘shatmaydi.

Tayanch stansiya changdonni ilovada belgilangan
chastotaga muvofiqg bo'shatadi.

4. Ishlatilgan suv idishini tozalang

Robot vazifani amalga oshirgandan so'ng, har
ganday hidning oldini olish uchun ishlatilgan suv
idishini tozalang.

Changyutkich bilan tozalashdan
so'ng yuvish

llovada changyutkich bilan tozalashdan so‘ng yuvish
funksiyasini yoqing va robot polni changyutkich
bilan tozalash uchun shvabra moslamasini ko'taradi.
Changyutkich bilan tozalash tugallangach, robot
changdonni bo'shatish uchun gaytib keladi, keyin
shvabra moslamasini avtomatik tushirib, shvabra
bilan tozalashni boshlaydi.

Fagat changyutkich bilan tozalash

llovada changyutkich funksiyasini tanlang va
robot avtomatik shvabra moslamasini ko'taradi va
changyutkich bilan tozalashni boshlaydi.

Faqat shvabra bilan tozalash

llovada shvabra bilan yuvish funksiyasini tanlang va
robot shvabra moslamasi o'rnatilganini tekshiradi.
Agar o‘rnatilmagan bo‘lsa, shvabra moslamasini
go'lda o‘rnating, keyin robot avtomatik tozalashni
boshlaydi.



@ Rejalashtirilgan texnik xizmat

Qismlar

Robotni yaxshi holatda saglash uchun ilovadagi aksessuardan foydalanish yoki rejalashtirilgan texnik xizmat uchun quyidagi jadvalga garash tavsiya etiladi.

Qism

Texnik xizmat
chastotasi

Almashtirish davri

Qism

Texnik xizmat
chastotasi

Almashtirish davri

Ishlatilgan suv idishi

Har foydalanishdan
keyin

Toza suv idishi

Ko'p yo'nalishli g'ildirak

Chekka sensori

Lazerli masofa sensori (LDS)

Asosiy cho'tka Har 6-12 oyda
Changdon filtri Har 2 haftada bir

marta Har 3-6 oyda
Yon cho'tka
Shvabra yostigchasi /
tutgichlari
Yuvish gismi Har 2 oyda bir marta /
Tayanch stansiyasi signal
maydoni
Quvvatlash kontaktlari
Avtomatik bo'shatish tuynugi Har oyda bir marta /

3D ikki chiziqli lazerli
sensorlar

Gilam sensori

Balandlik farqi sensorlari

Bamper oynasi

Bamper

Robotning avtomatik suv
to'ldirish tirgishi

Robotning pastki gismi

Har oyda bir marta

Changyig'gich

Zarur bo‘lganda
tozalash

Chang xaltasi

Shvabra yostigchasi

Har 2-4 oyda

Har 1-3 oyda

Eslatma: Almashtirish chastotasi robotdan foydalanishingizga bog'lig. Agar maxsus
holatlar tufayli istisno holat yuzaga kelsa, gismlarni almashtirish lozim.
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Kir yuvish qismi tagligi

Tayanch stansiyasi shvabra yostigchasini tozalash
bilan birga

0'zini tozalash yuvish gismini bajaradi. Chuqur
tozalash uchun quyidagi bosqgichlarga garang.

1. llovada kir yuvish gismi tagliginini tozalash
funksiyasini yoging va robot avtomatik tayanch
stansiyadan chigadi. Yuvish gismini chigaring va
tayanch stansiyaning kir yuvish qgismi tagligi suv
bilan to'lishini kuting.

2. Kir yuvish gismi tagligini tozalash uchun to'g'ri
asbobdan foydalaning. Birozdan keyin, tayanch
stansiyasi ishlatilgan suvni avtomatik chigaradi.
So‘ng kir yuvish gismi tagligini yumshoq va qurugq
mato bilan artib oling.

3. Kir yuvish gismini ag'daring, valik qopgog‘ini va
valikni navbat bilan yechib oling, so'ngra valikning
yon gopgoqlarini tortib oling.

Eslatma:

Valik gqopgog'i kir yuvish gismining har ikki tomonidagi

arkichlar tomonidan to'sib go'yilgan bo'lsa, ularni chetga

surish uchun valikni aylantiring.

Valik qopqog'i to‘g'ri asbob yordamida yechib olinadi.

4. Valikda chigallashgan sochlarni olib tashlang,
so'ngra tegishli ranglarga muvofiq gismlarni gayta
yig'ing.

5. Kir yuvish gismini toza suv bilan chaying, tozalab
arting va keyin yana egilgan holda tayanch
stansiyasiga joylashtiring.
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6. Robotning tayanch stansiyaga gaytishi uchun
ilovadan foydalaning yoki robotdagi tugmasini (>
gisqa bosing.

Eslatma: Tozalash vagtida robotni tayanch stansiyaga

qaytarishga majburlamang.

Rasm F-1

Chang xaltasi

1. Changyig'gichning qopgog‘ini yechib oling va
chang xaltasini tashlang.
Eslatma: Tutgichni yugoriga tortish chang va qoldiglar

tasodifan to'kilishining oldini olish uchun xaltani yopib qo‘yadi.

2. Filtrdagi chang va goldiglarni qurug mato bilan
olib tashlang.

3. Yangi chang xaltasini o'rnating.

4. Changyig'gichning qopgog'ini gayta o‘rnating.

Rasm F-2

Ishlatilgan suv idishi

1. Ishlatilgan suv idishini chigaring, qopgog'ini
oching va ishlatilgan suvni to’king.

2. Ishlatilgan suv idishini toza suv bilan yuving va
ishlatilgan suv idishining ichki devorini tozalash
uchun berilgan to‘g'ri asbobdan foydalaning.

Eslatma: Ishlatilgan suv idishidagi suzuvchi shar

harakatlanuvchi gismdir. Uni shikastlamaslik uchun tozalashda
ortigcha kuch ishlatmang.

Rasm F-3

Asosiy cho‘tka

1. Cho'tkasi himoyasini chigarish uchun cho'tka
himoyasi gisqichlarini ichkariga bosing va
cho'tkani robotdan ko 'taring.

2. Rasmda ko'rsatilganidek, cho‘tkaning ikkala
uchidagi cho'tka qopgoglarini torting. Cho‘tkada
chigal sochlarni olib tashlash uchun to'g'ri
asbobdan foydalaning.

Rasm F-4

Yon cho‘tka

Yon cho'tkani chigaring va tozalang.
Rasm F-5

Ko‘p yo'nalishli g‘ildirak
Eslatma:

» Ko'p yo'nalishli g'ildirak o'qi va shinalarini ajratish uchun
kichik otvertkaga o'xshash asbobdan foydalaning. Ortigcha
kuch ishlatmang.

 Ko'p yo'nalishli g'ildirakni ogar suv ostida yuving va to'lig
quritgach, uni gayta joylashtiring.

Rasm F-6

Shvabra yostiqchasi tutgichlari

Shvabra yostiqchasi tutgichlarini yechib oling va
tozalang.

Rasm F-7



Shvabra yostiqchasi

Shvabra yostigchasi tutgichidan shvabra
yostigchasini chigaring.

Rasm F-8

Changdon va filtr

1. Changdonni olib chigarish uchun robot qopgog'ini
oching va changdon gisgichini bosing. So‘ng filtrni
chigaring va uning savatini sekin tapillating.

Eslatma: Shikastlanmaslik uchun filtrni cho’tka, barmogq yoki

o'tkir narsalar bilan tozalashga urinmang.

2. Changdon va filtrni suv bilan yuving va qayta
o‘rnatishdan oldin ularni to'liq quriting.

Eslatma:

« Changdon va filtrni fagat toza suv bilan yuving. Hech
ganday yuvish vositasidan foydalanmang.

« Changdon va filtrdan faqgat ular to'liq quriganda
foydalaning.

Rasm F-9

Robot sensorlari

Robot sensorlari va quvvatlash kontaktlarini quyidagi
rasmda ko'rsatilganidek yumshoq va qurug mato
yordamida artib oling:

1. Lazerli masofa sensori (LDS)
2. Bamper oynasi

3. 3D ikki chiziqli lazerli sensorlar

4. Chekka sensori

5. Bamper

6. Balandlik farqi sensorlari
7. Gilam sensori

Eslatma: Nam mato robot va tayanch stansiyaning nozik
elementlariga zarar yetkazishi mumkin. Tozalash uchun quruq
matodan foydalaning.

Rasm F-10

Quvvatlash kontaktlari va signal
maydoni

Quvvatlash kontaktlarini va signal maydonini
yumshoq va quruq mato bilan tozalang.

Rasm F-11

Avtomatik bo‘shatish tuynugi

Robot va tayanch stansiyaning avtomatik bo‘shatish
tuynugini yumshoq va quruq mato bilan tozalang.

Rasm F-12

Batareya

Robotda yugori unumdorlikka ega litiy-ion
batareyalar to’plami mavjud. Batareya optimal
ishlashini ta'minlash uchun batareya kundalik
foydalanish uchun yaxshi quvvatlanganiga ishonch
hosil qiling. Agar robot uzoq vagt ishlatilmasa,

uni o‘chiring va saglab go‘ying. Haddan ortiq
zaryadsizlanishdan kelib chiquvchi buzilishning
oldini olish uchun robotni kamida uch oyda bir marta
zaryadlang.
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Nosozliklarni bartaraf etish

Muammo Yechim Muammo Yechim
Batareya quvvati kam. Robotni tayanch stansiyasida Robot tayanch stansiyasining ustida bo‘lmaganda
quvvatlang va gaytadan urining. tayanch stansiyasi quvvatdan uzilgan yoki boshqa joyga
Robot . B B . ko‘chirilgan.
yoqilmayapti. Batareyaning harorati juda past yoki juda yuqori.
Qurilmani 32°F (0°C) va 104°F (40°C) orasidagi Tayanch stansiyasi atrofida juda ko'p to‘siglar mavjud.
haroratda ishlatish tavsiya etiladi. Tayanch stansiyasini ochigroq maydonga joylashtiring.
Robot tayanch o . o 4 )
Tayanch stansiyasi quvvatga ulanmagan, Quwvat stansiyani . Eoﬁ)c;im koc:vmsh uning 92 f)rrnrn o r:an:shgi orl:b
kabelining ikkala uchi ham to'g'ri ulanganiga ishonch topa olmayapti €lishl mumKin va agar 0z ornint qayta o rnatis
hosil giling va unga muvaffagiyatsiz bo'lsa, u xaritani gayta yaratadi. Agar
’ gaytmayapti. robot tayanch stansiyadan juda uzogda bo‘lsa, u
Tayanch stansiyasidagi quvvatlash kontaktlari va robot mustaqil avtomatik gaytib kelolmasligi mumkin, bu
Robot AN . L - . S
. o rtasidagi aloga yomon, quvvatlash kontaktlarini holda robotni qo’lda tayanch stansiyaga joylashingiz
quvvatlanmaydi. . G
tozalang. lozim bo'ladi.
Robotning konnektorida begona jism bor-yo'qligini Tayanch stansiyadagi signal maydonini chang yoki
tekshiring va agar bo'lsa, begona jismlarni olib goldiglardan tozalang.
tashlang.
Robotning bloklanishiga yo'l go'ymaslik uchun tayanch
Wi-Fi tarmogq paroli noto‘g'ri. Wi-Fi tarmog‘ingizga stanjcsiygsjnjng ikkfa!a tomonida yoki oldida yetarli joy
ulanish uchun ishlatiladigan parol to'g'ri ekaniga mavjudligini tekshiring.
ishonch hosil giling. Robot Tayanch Ouvvlatlanis:'tchur.\ gaytish yo'nalishi bloklangan,
Robot 5 GHz Wi-Fi ulanishni dastaklamaydi. Robot 2,4 stansiyasi masalan, eshik yopiq.
Robot Wi-Fi GHz Wi-Fi ulanishga ulanganiga ishonch hosil giling. oldida tiqilib Agar tayanch stansiyasi oldidagi pol ortigcha ho'l
tarmoqga ulana o o o ) ) goladi va bo'lsa, robot sirpanishi mumkin. Agar shunday bo'lsa,
olmadi. Wi-Fi signali zaif. Robot Wi-Fi gamrovi yaxshi hududda unga gaytib qayta urinishdan oldin ortigcha suvni tozalang.
ekaniga ishonch hosil qiling. kelolmaydi. Tayanch stansiyasini boshqga joyga ko'chirish va
Robot konfiguratsiyaga tayyor bo‘lmasligi mumkin. qaytadan urinish tavsiya etiladi.
llovadan chiging va qayta kiring, keyin ko'rsatilgandek Rampaning kengayish plankasi to'g'ri o‘rnatilganiga
gayta urining. ishonch hosil giling.
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Nosozliklarni bartaraf etish

Muammo Yechim Muammo Yechim
Robot quvvat olayotganda uni o‘chirib bo‘lmaydi. B . . o )
Robotni o‘chirish uchun uni tayanch stansiyadan Robptm |shlat|_shdap oldin glektr s_|mlar| va shippaklar
chigarish, so‘ng quvvat tugmasini 3 soniya bosib turish Robot kabi ashyolarni tartibga solish lozim.
Robot tavsiya etiladi. belgilangan Ho'l sirpanchiq yuzalarda ishlash asosiy g‘ildirakning
o'chmaydi. Agar 1-bosgichni bajarish orgali robotni o'chirib yo'nalishga §|rpan|_sh|ga_1 phb kela_udL RgboFm ishlatishdan oldin ho'l
bo‘lmasa, robotni majburan o‘chirish uchun quvvat tioya gilmasdan joylarni quritish tavsiya etiladi.
tugmasini 10 soniya bosib turing. Muammo yechilmasa, harakat giladi. Robotdagi 3D ikki chiziqgli lazerli sensorlar va bamper
sotuvdan keyingi servis markaziga murojaat qiling. oynasini toza va to'sigsiz saglash uchun ularni toza,
yumshoq mato bilan arting.
Robotning akkumulyatori quvvati kam bo'lsa, uni to'liq
quvvatlash uchun taxminan 3,5 soat vaqt ketadi.
Agar siz robotni belgilangan diapazondan tashqari Robot Tozalanadiggn ?@nalarning eshiklari ochiqg ekaniga
Quvvatlash haroratlarda ishlatsangiz, akkumulyatorning ishlash tozalanishi ishonch hosil giling.
tezligi past. mu_ddatini u;aytirish Auchun quvvatlash tezligi avtomatik zarur xonalarni Tozalanishi zarur xona oldidagi joy ho'l va sirpanchiq
ravishda sekinlashadi. o'tkazib bo'lishi mumkin, bu esa robot sirpanib ketishi va
Robot va bazadagi quvvatlash kontaktlari kirlangan uboradi. g ayrltabuy |shl.a'sh|ga olib keladi. Robotni ishlatishdan
‘ Y oldin polni quritin
bo'lishi mumkin, ularni qurug mato bilan arting. P a 9-
Changdon filtri to'lib golganini tekshiring. Agar shunday Robot Bezovta gilmaslik (DND) rejimiga
bo'lsa, uni tozalang yoki almashtiring. o'rnatilmaganiga ishonch hosil qiling, bu rejim
Robot Asosiy cho'tka yoki changdonga qattiq jism tigilib Robot tozalashni davom ettirishga yo'l qo'ymaydi.
ishlayotgan qolgan bo'lishi mumkin. Tekshiring va har qanday qattiq quvvatlangach, ' K )
vaqtda shovain jismni olib tashlang. tozalashni Robotni quvvatlash uchun qo'lda tayanch stansiyaga
. . . . . . . . davom gaytarganingizdan so'ng robot tozalashni davom
kuchayadi. Asosly cho tka yoki yon cho tka chigallashishi mumkin. ettirmaydi ettirm:ydi bgu hol robotii go'lda tayanch stansiyaga

Tekshiring va har ganday begona jismni olib tashlang.

So'rish rejimini Standart yoki Tinch rejimga o'tkazing.

joylashtirish yoki robotni ilova yoki robotning o'zi orgali
quvvatlash uchun yuborishni 0z ichiga oladi.
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Nosozliklarni bartaraf etish

Muammo

Yechim

Muammo

Yechim

Stansiya avtomatik ravishda
changdonni bo‘shata
olmaydi.

Chang idishidagi changyig'gich to'lganini
tekshiring.

Agar chang xaltasi to‘lgan bo‘lmasa, robot,
tayanch stansiya yoki changdonning
avtomatik bo'shatish tirgishlarida tosiglar
mavjudligini tekshiring. Agar mavjud bo'lsa,
tigilgan gismni vagtida tozalang.

Shvabra yostigchasi
tutqichi g‘ayritabiiy tarzda
ko'tarilgan.

Shvabra yostigchasida begona jismlar
bor-yo‘qligini tekshirish uchun shvabra
yostigchasi tutgichini yechib oling va
robotni gayta ishga tushirishga harakat
giling. Muammo yechilmasa, sotuvdan
keyingi servis jamoasiga murojaat qiling.

Yuvish qgismidagi suv darajasi
me’yorda emas.

Yuvish gismini oling va kanalizatsiya ogavasi
tigilib golmaganini tekshiring va tozalang.

Ishlatilgan suv idishining to‘g'ri
o'rnatilganiga ishonch hosil gilish uchun uni
sekin bosing.

Ishlatilgan suv idishidagi prokladka
bo‘shashgan yoki to‘g’ri o'rnatilmaganini
tekshiring va agar shunday bo'lsa, uni go‘lda
gayta o‘rnating. Muammo yechilmasa,
sotuvdan keyingi servis jamoasiga murojaat
qiling.

Tozalovchi eritmani tekshiring. Rasman
tasdiglangan tozalovchi eritmadan boshqa
suyuglik gqo'shmang.

Toza suv idishi ostida yoki
prokladka atrofida suv bor.

Toza suv idishini chigarishda quvurdagi
suvning bir gismi idish ostida yoki prokladka
atrofida qolishi mumkin. Bu normal holat.
Iltimos, qurug mato bilan artib oling.

Qo'shimcha yordam olish uchun https://global.dreametech.com orgali biz bilan bog'laning
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Texnik xususiyatlari

Robot

Modeli RLL77SE

Quuvvatlash vaqti Taxminan 3,5 soat

Nominal kuchlanish 144V =

Nominal quvvat 75W

Ishlash chastotasi 2400-2483,5 MHz

Maksimal chigish quvvati <20 dBm

Oddiy foydalanish sharoitida bu uskuna antenna va foydalanuvchi tanasi o‘rtasida
kamida 20 cm masofada bo'lishi lozim.

Tayanch stansiyasi/quvvatlash stansiyasi

Kutish rejimida quvvat sarfi: < 0.5W (robot tayanch stansiyadan/quvvatlash
stansiyasidan chigganidan keyin 15 daqgiga ichida)

Robot va tayanch stansiyasi/quvvatlash stansiyasi

Uskunada kutish rejimi yoki kutish holati talablari, quvvatni boshgarish funksiyasi
yoki batareyaga texnik xizmat ko'rsatish ehtiyojlari tufayli simsiz tarmoq

ulanishlarini o’chirish imkoniyati bo'yicha boshga ekvivalent holatlar mavjud emas.

Uskunaning quvvat sarfi ushbu funksional talablarga javob beradigan boshqga
uskunalar modellariga garaganda yugori bo‘lishi mumkin.

Tayanch stansiyasi

Modeli

RCLE0405/RCLE0405-1/RCLE0405-2

Nominal kirish quvvati

220-240 V ~ 50-60 Hz

Nominal chigish quvvati 20V=2A
Nomi

omlnal.qU\ylvat . . 700 W
(changni bo’shatish paytida)
Nomi

Aortnlnal quvvat . 160 W
(issiq suvli tozalash paytida)
Nomi h

ominal quvvat (quvvatlas| 87w

va quritish paytida)

Eslatma:

« Nominal quvvat (issiq suvli tozalash paytida) reprezentativ davrdagi quvvat giymati bilan

belgilanadi (suv harorati 25°C).

« Nominal quvvat (quvvatlash va quritish paytida) to'liq yuklanish davridagi quvvat giymati

bilan belgilanadi.

Zaryadlanuvchi litiy-ion batareya o‘rami

Modeli P2150-4S2P-KLYEV/P2150-4S2P-MMBK
Nominal kuchlanish 144V =
Nominal sig‘im 4.8 Ah

Odatiy sig'im

5,2A h 74,88 Wh
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Batareyani chiqitga

chigarish va tashlash

O'rnatilgan litiy-ion batareyada atrof-muhit uchun
xavfli moddalar mavjud. Batareyani chigitga
chigarishdan oldin batareyani malakali mutaxassislar
chigarishi va tegishli gayta ishlash nuqgtasiga
topshirishiga ishonch hosil qiling.

- jihoz chigitga chigarilishidan oldin batareya
chiqarib olinishi kerak;

— batareyani chigarayotganda jihoz elektr
tarmog‘idan uzilishi kerak;

— xavfsiz tarzda chiqitga chiqarilishi kerak.

DIQQAT:

Batareyani olishdan oldin, quvvatni uzing va
batareyani iloji boricha bo'shating.

Keraksiz batareyalar mos qayta ishlash muassasasiga
tashlanishi lozim.

Portlash xavfining oldini olish uchun yuqori haroratli
muhit ta’siriga yo'ligtirmang.

Noto'g'ri sharoitda foydalanganda batareyadan
suyuglik chigishi mumkin. Badaningizga tegsa,

suv bilan yuvib tashlang va tibbiy yordam uchun
murojaat qiling.
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Chiqarib olish bo‘yicha go‘llanma:

1. Robotni ag'daring, orgasidagi murvatlarni yechib

olish uchun tegishli asbobdan foydalanib, gopgogni
yechib oling.

2. Batareyani yechib olish uchun batareya va bosma
plata orasidagi ulagichlarni yechib oling.

WEEE hagida ma’lumot

X

Bu belgiga ega barcha mahsulotlar
chigindi elektr va elektron uskunalar
(WEEE 2012/19/EU direktivasidagi kabi)
bo'lib, ular ajratilmagan maishiy chigindilar
bilan aralashmasligi lozim. Buning o'rniga
chigindi qurilmalaringizni hukumat yoki
mahalliy hokimiyat organlari belgilagan
chiqindi elektr va elektron qurilmalarni
gayta ishlash uchun mo'ljallangan yig‘ish
punktiga topshirish orqali inson salomatligi
va atrof-muhitni muhofaza qilishingiz
lozim. To'g'ri chigitga chigarish va qayta
ishlash atrof-muhit va inson salomatligi
uchun ehtimoliy salbiy ogibatlarning

oldini olishga yordam beradi. Bunday
yig'ish punktlarining joylashuvi va shartlari
hagida go‘shimcha ma’lumot olish uchun
o‘rnatuvchi yoki mahalliy hokimiyat
organlariga murojaat qiling.



IHpopMaL,ifa Wwono 6esneku

LLLO6 YHUKHYTW YPaXKEHHS eNeKTPUUHMM CTPYMOM, BUHUKHEHHS MOXEXi UM TpaBMU BHACNiAOK
HEeHaNeXHOro KOPUCTYBaHHS NMPUCTPOEM, YBaXKHO NPOYMTaNTE MNOCIBHMK KOPUCTYBaua, NepLU HiX NOYMHATK
KOPUCTYBATUCS MPUCTPOEM, | 36epexiTb NOro A9 NoAabLLOr0 BUKOPUCTAHHS.

O6MeXEeHHSs LWoA0 BUKOPUCTaHHS

LLlo6 3a6e3neunTn 6e3neyHe KOPUCTYBAHHSA MPUCTPOEM i YHUKATU MOXIIMBUX PU3UKIB, 4ITSIM BiKOM 00
8 pokiB, 0cobam Noxmoro Biky  0cobam 3 Gi3NUHUMK, CEHCOPHUMU UM PO3YMOBUMM BaAaMM, a TaKOX
ocobam, fIKi He MatoTb JOCTaTHIX 3HaHb YK [OCBIAY, 3a60POHEHO KOPUCTYBATUCS LIMM NMPUCTPOEM 6e3
Harnagy o4HoOro 3 6atbkiB um onikyHa. [itam 6e3 Harnsay 3abopOoHEeHO 34iINCHIOBATY OUMLLLEHHS Ta
NOTOYHE 06CNYroByBaHHS.
MpUCTpI MOXXHa BUKOPUCTOBYBATM TiSIbK/ PA30M i3 6/TOKOM XUBEHHS, SKUIA BXOAWUTb L0 KOMMJIEKTY.
Lier npncTpin MiCTUTb akyMynaTopu, BUAMATK SIKi MOXYTb nnLie KBanidikoBaHi ocobu.
3BiNbHITb OINSHKY, AKy MNOTPIOHO Npubpatun. it He NOBUHHI rpaTUcs 3 NPUCTPOEM. MNonbanTe, WO6 nig
yac poboTu anapaTa 4iTM 1 JOMaLUHI TBapuHM nepebyBany Ha 6e3neuHin BiacTaHi Bif HbOro.
He BCTaHOBMIOWTE, He 3apsaXKanTe Ta He KOPUCTYMTECS MPUCTPOEM Y BaHHMX UM Nopsg, i3 6acenHamu.
Len Bnpi6 npraHaueHun Tinbkn ons npubvpaHHs nigiorn B AOMaLLHIX YMOBax. He KopucTynTecs HUM
Ha[BOPI, Ha ByAb-AKMX IHLLUMX MOBEPXHSAX, KPIM MNiA0rn, a TakoX Y KOMEPLINHUX Y MPOMUCTIOBUX YMOBAX.
MNepekoHanTecs B TOMy, WO anapaT NpaBuibHO GYHKLIOHYE B HAIEXXHMX YMOBaX. AKLLO Lie He TaK, He
KOPUCTYNTECH MPUCTPOEM.
LLlo6 YHUKHYTN HeGE3MNeKN B pasi MOLUKOAXKEHHS LLUHYPA XUBMEHHS, NOro Cif, 3aMiHUTK Ha crnewjianbHuNA
LUHYP YK BY301, IKUIN MOXHA NpuabaT B BUPOOHMKA UM NOro areHTa 3 06C1yroByBaHHS.
He BMKOpUMCTOBYITE POOOT Ha AiNAHL, PO3TALLOBAHIN BULLE Bif, PiBHA MNiAN0rn, KO BOHa HE OropoaXKeHa
3aXMCHUM Bap'epoM.
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IHpopMauis wono 6esnekn
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He posmiluyite poboT goropu gHom. He kopucTtyintecsa kpuiikoro LDS (nasepHoro gatumka sigcraHi),
KPULLIKOK poboTa um 6aMnepoM ik pyykoro poboTa.

He BukopucToBynTe poboT 3a TeMnepatypu nosiTps Buwe Hixk 40 °C un Hukue Big 0 °C, a TakoX AKLLO Ha
nigno3i po3nnTa pianHa UM NUMKi PeUOBMHN.

LLLo6 YHMKHYTW NOLUKOAKEHb UM TPaBMYBaHHS BHAC/IAOK NepeTaryBaHHs NpenMeTis, nepem noyaTkom
KOPUCTYBaHHS MPUCTPOEM NPUBEpPITD i3 Nianorn byab-aKi He3akpinaeHi NpeomMeTn, CXoBanTe Kabeni i
LLHYPW XXMBMEHHS.

MprbepiTb i Nignorn KpUxKi Yn ApibHi NpeaMeTy, Wob YHUKHYTU Hai3ay Ta X NOLUKOAXKEHHS POHOTOM.
TpvMaiiTe BOMoCcs, NanbLi Ta iHWI YaCTUHW Tifla No4ari Bif BCMOKTYBaJIbHUX OTBOPIB POOOTIB.
TpuManTe oUMCHMI IHCTPYMEHT nogani Big OiTen.

He KopucTyinTecb NPUCTPOEM Yy KiMHaTI, Ae CNTb AUTUHA abo HEMOBSIS.

He cTaBTe miTen, AOMaLUHIX TBAPUH UM Oyab-sKi NpeaMeTn 3Bepxy Ha PObOT, HE3aNEXHO Bif TOro, CTOITb
BiH Ha MiCLLi UM pyXaeTbcs.

TpymanTe MUNHUIM PO3YMH Nodani Big OiTen.

Kopuctyintecs Tinbkun odiliiHO A03BONEHMM MUIMHMM 3acob0M. He nogaBanTe 40 HbOMO XXO4HWX iHLLNX
PiOVH, HanpuKnag cnnpT abo 3aci6 ana aesiHpekuii.

He BrKkopucTOBYIiTE POOOT 415 NPUBMpPaHHS Byab-aKNX NErko3alnMUCTX NPeaMeTiB. He BUKOPUCTOBYNTE
poboTa Ana 36MpaHHs NErko3anMmncTX Y BOrHeHebe3neuHvx piavH, KOpo3iHO-aKTUBHUX rasiB um
Hepo3BeAEeHNX KMCNOT abo PO3UMHHMKIB.

He nunococete TBEPAi Um rocTpi npegmeTn. He BUKOPUCTOBYIMTE anapat 418 36upaHHs Taknx npegMeTis
K KaMiHH$1, BE/TMKMX LUMATKIB nanepy 4m byab-akmx NpeaMeTiB, aKi MOXYTb 3aCMIiTUTK anapar.

MNepLu HixX NoUMHaTK Byab-sKi POBOTU 3 OUNLLEEHHS UM TEXHIYHOTrO OBCYroByBaHHS anapara, BUTAMHITb
BWJ/IKY 3 PO3ETKWN.



IHpopMaL,ifa Wwono 6esneku

* He npoTupanTte poboT umn 6a30By CTaHLLIIO MOKPOK CEPBETKOKD Ta HE OMOJTICKYMTE iX XXOAHOK PiANHOLO.
MNepen BCTaHOBMEHHSIM Ta BUKOPUCTAHHSAM BUMUTUX AeTasnen IX HeobXiAHO MOBHICTHO BUCYLLIMTH.

* BukopucToByinTe Liel BMpi6 3rigHo 3 BKasiBkaMu, HaBeaeHMM B [ocibHMKY kopucTyBada. KopucTysaui
HecCyTb BiAMOBIAANBbHICTb 3a byab-AKi 30MTKN ab0 MOLUKOAKEHHS, LLLO BUHUKN BHAC/IAOK HEHANEXHOro
BMKOPWUCTAHHS LIbOro BUPOOY.

AkymynsTopwm i 3apsaka
* He BMKOpPUCTOBYINTE aKyMynsiTOp un 6a30BYy CTaHLLitO CTOPOHHLOrO BUPOBHMKA. POBOT MOXHa
BUKOPMCTOBYBATU TifIbKM CMifibHO 3 6a30Bot0 cTaHuieto mogeni RCLEO405 / RCLEO405-1 / RCLEO405-2.
* He HamaramTecsi CaMOTY>XKM pPo36upaT, PEMOHTYBATK ab0 3MiHIOBATU KOHCTPYKLLIKO aKyMynaTopa um
6a30BoI CTaHL,l.
* He cTaBTe 6a30By cTaHLito 6ins gxepena Tenna.
* He BMKOPUCTOBYINTE MOKPY TKaHWHY Ta HE TOPKaNTECS MOKPUMIN PyKaMn 3apsaaHNX KOHTaKTIB 6a30BOT
CTaHLLiT 3 METOIO TXHbOIr0 OUULLIEHHS.
* He BuKkmpanTe cTapi akymMynsTopu HEHaNEXHUM UMHOM. HenoTpibHi akymynsaTopw cnif 30aBaty
[0 BiAMNOBIAHOrO NyHKTY MOBTOPHOI NEPEPOBKM.
* Y pasi NOLKOAKEHHS UM PO3PUBY LLHYPA XMBMNEHHS HEranHO NPUMNUHITL MO0 BUKOPUCTAHHS | 3BEPHITbCA
y Cnyx6y cepBiCHOro 06¢cyroByBaHHS.
* [lepekoHanTecs B TOMy, LLLO Mif, Yac TPaAHCMOPTYBaHHS POOOT BUMKHEHWN i, AKLLO MOX/IMBO, 36epiraeTbcs
B OpUriHasIbHOMY MaKOBaHHI.
* FAKuo poboT He Byae BUKOPUCTOBYBATUCS MPOTArOM TPUBAJIOrO Yacy, MOBHICTHO 3aps4iTb MOro, NoTiM
BMMKHITb | 36epiranite B CyxoMy MpoxosiogHoMy Micui. LLLo6 YHUKHYTM nepepos3psakaHHa akymMynaTopa,

3apsaXxante poboT NpPUHaMHI pas Ha 3 Mic.
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IHpopMauis wono 6esnekn

IHpopmMaLis Woao 6e3nekn BUKOPUCTAHHS 1a3epHOro BUMPOMiHIOBAHHS

* JlazepHuir Jatumk y upomy BMpobi Bignosinae ctaHaapTy IEC 60825--1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021
ONns nasepHux Bnpobis knacy 1. lNig yac poboTn NasepHOro gatumka He QOMNycKamTe noTpanfsHHSA B OYi
Na3epHOro BUMPOMIHIOBaHHS.
NA3EPHUN BUPIB KJ1ACY 1
CNOXWBYNW NASEPHNW BUPIB
EN 50689:2021

ﬁ Tinbkv AN BAKOPUCTaHHSA B MPUMILLIEHHI

|!,]!| MpounTanTe NOCIBHMK 3 excrnyaTaLii

Llum nokymeHTom koMnaHis «[pime TpengiHr (TaHbuziHb) Ko., JS11a.» (Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd.) 3asiBnisie, wo pamioenektpoHHe o6naaHaHHs Tuny RLL77SE signosigae
Bumoram [upektusmn 2014/53/EU. MoBHWIA TekcT AeknapaLii npo BianosigHicTb EC JOCTYNHWUI 3a HACTYMHO iHTepHeT-aapecoto: https://global.dreametech.com
3 NOBHMM TEKCTOM €M1eKTPOHHOIO NMOCiBHMKa MOXHa 03HaioOMUTUCS, BiABIAaBLUM Be6-CTOpiHKY https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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@ OcHosHa iHpopmaLis

npo Bmpi6

Po6oT

1.

] KHonka ToukoBoro npuéupaHHs

HaTucHiTb, Wo6 po3rnoyaTtv ToUKoBE NPUGKPaHHS

2

3.

. KHomKa >XnBneHHs / npubupaHHs

LLLo6 yBIMKHYTU / BUMKHYTW POBOT, HAaTUCHITb i
YTPUMYIATE KHOMKY NPOTSArOM 3 CeKYHA,
HaTucHiTb, Wwo6 noyatu npubupaHHsa nicns
BBIMKHEHHSs1 poboTa

3 KHOMKa NoBEepHEeHHS Ha [OK-CTaHLiito
HaTucHiTb, Wo6 BiANpaBUTK PobOT Hasan Ha
6a30By CTaHLil0

HaTUCHITb i yTpUMyiiTe NpoTarom 3 cekyHa, Lwob
BUMKHYTIN 6/10KyBaHHS Bif, 4iTein

IHAMKaTOp CTaHy KHOMKK

MocTitHo cBiTUTBCA 6iNNM KOMBOPOM:
npubrpaHHs BiAOyBaeTbCH UM 3aBEpPLLEHO
Bnvmae opaHxeBVM KONbOPOM: MoMunka
MocTiliHO CBITUTBCSH MOMapaHUYEBUM KOSTIbOPOM:
nepexif, B pPeXum ouikyBaHHS Mpu HA3bKOMY
3apagi akymynsTopa abo NpusynuHeHHs pobotu
BHaCNIAOK HM3bKOIO 3apsidy akyMynsTopa

MpumiTka:

N o o b

LLlo6 npu3ynnHUTK poboT nif, Yac NpUbUpaHHs un
NOBEPHEHHs Ha 3apsAKY, CAif, HATUCHYTU Ha HbOMY Byab-
AKY KHOMKY.

DyHKLjto 6NOKYBaHHA Bif, AiTelt MOXHa BBIMKHYTU/
BUMKHYTW yepes nonatok Dreamehome.

. MikpodoH

. Kpnwka LDS

. NasepHun gatuuk BigcTtani (LDS)
. Bamnep

8. BikoHue 6amnepa

9. [BONiHINHWII 06'€EMHUIN Na3epHUIN [aTUMK

10. [lonoMiXHe CBiTIoAioAHE OCBIT/IEHHS

11. 14 kamepa 3 BUKopuctaHHam LLI

12. Kamepa HD 3 BukopuctaHHsam LLI

13. Kpvwka

14. OTBip AN @aBTOMATUUYHOIO CMOPOXKHEHHSA

15. 3apsAaHi KOHTaKTK

16. BnyckHuii OTBip 415 aBTOMaTUYHOro
3aMoBHEHHS BOAOKO

17. Po3'emu

18. KHonka «CKuaaHHs HanawTyBaHb»

HaTucHiTb i yTpuMyiiTe npoTsirom 3 cekyHa, Wwob

BiJHOBWTYM 3aBOACHKI HanalLTyBaHHs

19. InankaTop Wi-Fi

20. faTumk Kpais

21. [laTunkm 3aBrCaHHS

22. JaTunk Kunmma

23. biuHa witka

24, OcHoBHa LUiTKa

25.TonoBHe Koneco

26. MopExtend B 360pi

27. PisHoHanpaBfeHe Koneco

28.3axMCHUIA KOXXYX LLITKN

29. TonosHe Koneco

30. dikcaTopy 3aXMCHOro KOXyxa LLjiTKN

31. MoHTaXkHi OTBOpYM A/1S TPUMava Haknaaku Weabpu

Puc. A-1

Muno36ipHuKK

1. dinbTp

2. Pyuka dinbtpa

3. dikcaTop KpULWKN Nio36ipHnka

4. dikcaTop nNuno3sbipHuKa

5. Kpuwka nunos6ipHuka

6. OTBip AN aBTOMATUUYHOMO CMOPOXKHEHHS
Puc. A-2

LLIsabpa B 360pi

1. 30Ha KpinneHHsa HaknapKu Weabpu
2. Tpumau Haknagku weabpu
3. Haknapka wBabpu

Puc. A-3

Ba3oBa cTaHuif

. Kpuwika

. PesepByap ans BukopnctaHoi Boan

. PesepByap ans umcroi sBogun

. Kpuika pesepsyapa gns nuny

. MuitHa nnatdopma

. Mnatdopma poswmpeHHs Bizay

. Pe3epByap A5 BUKOPMCTaHOI BOAN

. ®ikcaTop pesepByapa A/1f BOAU

. NMonnaekoBa Kyns

10. Pe3epByap Ans umcToi Bogm

11. dikcaTtop pesepByapa AN BOAU

12. Tpy6ka pns Boan

13. dinbTp

14. NMonnaBok

15. Biacik ans mutouoro 3acoby, AKMIN aBTOMaTUYHO
nojaeTbes

16. dinbTp

17. 3oHa nepepavi Ta OTPUMAHHSA cUrHaNy

18. OTBOPM AJ19 aBTOMAaTUYHOIO CMIOPOXHEHHS

V00N WNS
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19. IHanKaTop cTaHy
* TMocTiiHo cBITUTBCA 6iNMM KONbOPOM: 6a3oBa
CTaHUif Nif'efAHaHa [0 XUBEHHA
* TocTiliHO CBITUTBCS MOMapaHUEBUM KOSTIbOPOM:
rnomusnka 6a3oBoi CTaHLiT
20. OTBip ANa Milka gns nuny
21. 3apaaHi KOHTaKTK
22. BunyckHuit oTBIp A1 aBTOMaTUYHOI 3anpaBku
BOJO0
23. 3ape3epBoOBaHuWI Na3 ANA NigKIOUYEHHS
KOMMNNEKTY AN nofavi Boau ANs aBTOMaTUYHO!
3anpasku i 3nMBYy
24.THi3[0 XUBNEHHSA
25.THi3A0 Ans 36epiraHHs LUHYpa XUBMEHHS

MpumiTka: KoMnnekT ans nofayi Boau A1 aBToMaTUUHOT
3anpasku i 3/MBY NPOAAETLCA OKpeMo. (BiH JOCTYMHMIN nnLe
y BesiKnX perioHax.)

Puc. A-4

® NigrotoBska
MoMeLUKaHHS

* Mepen NpubrpaHHaM NPUGepiTb HECTINKI, KPUXKI,
LiiHHI un Hebe3neuHi NpeaMeTy, 3abepiTb kKabeni,
TKaHWHHI NpeaMeTw, irpaLlkuy, TBepAi h rocTpi
npeaMeTy, po3TalloBaHi Ha nianosi, Wwob pobot
He 3aTArHyB, He Nopsanas Yn He BOapWB iX,
CMNPUYMHMBLLM TaKUM YMHOM MaTepianbHi 36UTKU.
Mepen NpubnpaHHaM nocTasTe GisnuHMin 6ap'ep
Ha Kpato CXoAiB, LWo6 3abe3neunTn HagiiHe i
6e3nepebintHe GpyHKLOHYBaHHS poboTa.
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* BigumHiTb OBepi KiMHaTW, siKy NOTPiGHO Npubpaty,
i nepecyHbTe Mebni Ha BiANOBIAHI Micus, Wob y
KiMHaTi 6yno 6inbLue BiflbHOrO MPOCTOPY.

* LLlo6 He nepeLukoaxaTh poboTy po3nisHaBaTut
LinsHKK, SKi NoTPibHO NpubupaTtn, He cTaBanTe Ha
Lunsxy y poboTa, Ha noporax, y Kopuaopax umy
BY3bKWUX MPOXOAAX.

Mpumitka:

Mg yac nepLIoOro BUKOPUCTaHHA poboTa criakynTte
3a 1oro po6oToto, L6 BUACHO yCyBaTU 3 OTO LUNAXY
MOX/MBI NepeLLKoau.

JonoMixxHuWit cBiTnogiogHUI nixtap 3abesneunTb
[0aTKOBE CBITNOLIOAHE OCBITIEHHS B YMOBaX

He[0CTaTHLOI OCBIT/IEHOCTI.

He nunocockTe TBepai NpeaMeTH, AK-0T KaMeHi, cTanesi
Kyni 1 feTani irpallok, Yv rocTpi npeaMeTy, SK-oT
6yniBenbHE CMITTS, PO36MTE CKO UM LBAXUM, — Lie MOXe
NPV3BECTW 40 YTBOPEHHS NOAPSANMH Ha Niano3i.

@ MNepep, BUKOPUCTAHHAM

1. YctaHoBIiTb 6a30BYy CTaHLilo Ta NiAKAUITb iT 00
eNeKTPUUHOI pO3eTKN

PoamicTiTe 6a30By CTaHLjl0 B MakCUMasibHO

[OCTYNHOMY MicLli 3 xopownM curHanom Wi-Fi.

3anuTe HaBKOMO Hel AOCTaTHbO MicLA, IK MOKa3aHo

Ha MantoHKy, i npnbepitb Byab-sKi NpeaMeTH i3 30HK

HaBKoso. BctasTe pos'eM LHypa XuBMeHHs B 6a308y

CTaHL,jto, @ BUNKY — B PO3ETKY.

Mpumitka:

o BcTaBTe LLUHYp XMBMEHHS, LOBPe NPUTUCHYBLUW NOro
A0ropwu, oKW He YBIMKHETbCS iHAVKaTop.

« [lepekoHawTecs, WO XOAHI NPeaMeTy He NepekprBatoTb
30HY cUrHanisavii.

o L1106 3an06irTv yTBOPEHHIO NAM Bif BOAW Ha Aepes sHiil
niAn03i UM KUIMMI, PeKOMEHLYETLCS PO3MilLlyBaTh 6a3oBy
CTaHLito Ha Nifnosi, NOKPUTIN KePaMiUyHOK NANTKOK Un
MapMypoM.

2. YCTaHOBITb NNaTGopMy pO3LUMPEHHS B'i3ay

3. 3HiMiTb 3axucHi peTani po6oTa Ta BCTaHOBITb
6iuHy LLiTKY Ta By30/ BOSIOroro npubupaHHs

MpuMiTka: YcTaHoBITh BiuHy LWiTKy Ha MicLe [0 KnauaHHS.

4. Nip'epHanTe po6oT fo 6a3080i cTaHLi LLLo6

YBIMKHYTW po60T, HAaTUCHITb | YTPUMYWATE KHOMKY
>KUB/IEHHSA Ha HbOMY NPOTAroM 3 cekyHa. MNocTasTe
po60oT Ha 6a30By CTaHLitO Tak, LWo6 Wweabpa B 360pi
6yna posMillieHa y HanpsiMKy MUIAHOT NnaThopmm.

Konu po6oT ycniwHo nigknountees 1o 6a3oBoi

CTaHLU,i, NpoNyHae ronocoBe NoBigoMneHHs. Konu

POBOT MOBHICTIO 3apAAUTBCS, IHAMKATOPU CTaHy Ha

pob6oTi 1 6a30Bil cTaHLii ByoyTb CBITUTACS NPOTArOM

10 xB, a NOTIM 3racHyTb.

MpumiTka: Mepep NepLUnM BUKOPUCTaHHSIM PeKOMeHayeTbCs

MOBHICTIO 3apsAanTU PoboT. AKLo poboTa He BAAETHCA

yBiMKH\/TVI BHAC/iLOK NMOBHOro PO3pAOXKaHHA akyMynaTopa,

3'eqHaiTe poboTa 3i CTaHLIE BPYUHy, LLO6 3apsanTyt oro.

5. Hanuiite MniiHWI po3umnH

(1) 3HiMITb KpULLKY pe3epByapa 4ns MUY i BUTATHITL BIACIK
NS aBTOMATUYHOT Nofaui MUAHOMO PO3UMHY.

(2) Bigkpuiite BEPXHIO KPULLKY BifCIKY 1 HANWIATE Y HBOTO
MUAHWUIA PO3UMH.

(3) 3akpuiite KpULLKY BiaCiKy, MOCTaBTe 1MOro Hasag y 6a3osy
CTaHLLilo Ta BCTaHOBITb Ha MicLie KpULLKY pe3epayapa

ans nuny. Mig yac poboTy MUAHWMIA PO3UMH aBTOMATUUYHO

[OAAETHCS.



Mpumitka:

.

MOXHa 3aMOBHUTU MUAHUM PO3UMHOM, SKUN MNaHyeTbCs
BuKopwucToByBaTu. LLLo6 yHUKaTV HecnpaBHoCTew, He
HanvBawTe iHLWY pigvHy, KpiM odiLiiHO LO3BONIEHOrO
MUINHOTO PO3UMHY.

YCTaHOBITb BiACIK A4/19 aBTOMATUUYHOI NoAadi MUAHOMO

PO3UMHY A0 KauaHHA.
6. Hanunte Boay B pesepByap A5 UMCTOI BOAMN

BuiimiThb i3 6a30B01 CTaHLi pe3epsyap A1 YUCTOT BOAU i
3aMOBHITb 10ro UMcToro BoAoHo. Iicns Lboro BCTaHOBITh MOro
Ha MicLe B 6a30By CTaHLjH0.

MpumiTka: He HanuBaliTe B pesepByap 4/ BOAU rapsuy
BOJY: Lie MOXe npu3secTu 1o aedpopMallii pesepsyapa.
Puc. C-1- Puc. C-6

® MigknoueHHs oo
nopatky Dreamehome

1. 3aBaHTaxTe gopatok Dreamehome

3ickaHyinTte QR-kof, Ha poboTi abo 3HaNAITb Y MarasuHi

nporpaMHoro 3abesneveHHs Hassy «Dreamehome»,

06 3aBaHTaXWUTW | BCTAHOBUTM [00aTOK.

MpumiTka:

o [igTpumyeTbes Tinbku Wi-Fi 3 uactototo 2,4 M.

o Y 38'A3KY 3 OHOBJ/IEHHSIM MPOrpPamMHOro 3abesneueHHs
ponatka, GakTUuHi onepauii MoXyTb BiApisHATMCA Bif,
{HCTPYKLI Yy LibOMY MOCIBHWKY. BUKOHYWTE BKa3iBKM, LLO
Bi[MOBifalOTb MOTOYHIN Bepcii [oAaTKy.

2. JopanTte npucTpin

Binkpwuirte pogatok Dreamehome, HaTUCHITL None
«Scan QR code to connect» (CkaHysatv QR-
KOA, ANs MiAKMOYUEHHs!) Y NPaBoMy BEPXHbOMY

Bifcik 4ns MuitHoro 3acoby, kvl aBTOMaTUUYHO MOJAETHCS,

KyTi i We pas 3ickaHyinTe Toi cammin QR-kopa, wob
[oaatv NpUCTpii. BrkoHaBLLIM BKasiBKYM, 3aBepLUiTh
BCTaHOBMEHHS 3'eaHaHHa 3 Wi-Fi.

MNpumiTtka:

* Wo6 CKUHYTV 3'€aHaHHst Wi-Fi, MOBTOPITb KPOK 2 i, BUKOHYHOUM
BKa3iBKM, 3aBEPLLITb BCTaHOB/EHHS 3'€aHaHHs 3 Wi-Fi.

LLlo6 BigknrounTn MpucTpint Big Mepexi Wi-Fi, HaTUCHITb i
yTpUMyITe KHOMKY «CKMAAHHS HanallTyBaHb» Ha poboTi

NPOTAroM 3 cekyHa,

@ Inaukatop Wi-Fi

* MNoBifbHO BIMMAE: OUIKYETHCS 3'€AHAHHS
o LliBnako 6AvMMae: NigKntoUeHHs

* YBiMK.: 3'€HaHHA BCTaHOBNEHE

@ QR-kog,

@ Cnoci6 BMKOPUCTaHHS

YBiMKHEHHA/BUMKHEHHSA

L1106 yBiMKHYTM pO60OT, HATUCHITb i yTpUMYIiTE
KHOMKY XXMBMIEHHS MPOTAroM 3 cekyHA. Mae
3aCBITUTUCH iHOMKATOP XVBNeHHs. [ocTaBTe poboT
y 6a30By CTaHLit0 — BiH MOBUHEH aBTOMATUUYHO
BBIMKHYTUCA | noyatu 3apsaaxatucs. LLob BUMKHYTW
PO6OT, 3HIMITb 1Oro 3 6a30BOI CTaHLLT Ta HATUCHITD i
YTPUMYIATE KHOMKY XUBNEHHS NPOTAroM 3 CEKYH,

LLiBuake cknapgaHHA KapTu

YnepLue BMKOHaBLUWN HanawTyBaHHS KoHirypau,ii
MepeXi, BUKOHalnTe BKasiBku B A0AATKY, LLO6
LUBUAKO CTBOPUTU KapTy. PoBOT nouHe cknagatu
KapTy 6e3 npubuparHs. Konm poboTt nosepHeTbCs Ha
6a30By CTaHLLilo, CTBOPEHHSA Manwu byae 3aBepLUeHo, i
i Byae aBTOMaTUUHO 36epexeHo.

May3a/coH

Konu po6oT npaLitoe, HaTUCHITb Byab-sKy

KHOMKY, LL06 NpU3ynuHNTK po6oTy. AKLLO

POB6OT NPU3YNUHEHNI foBLIe HiX Ha 10 xB, BiH

aBTOMaTUYHO MEPEXoAnTb Y PeXUM CHy. [HanKaTop

XVB/IEHHS Ta iHAVKATOP 3apsAKU BUMKHYTbCA. LLo6

BMBECTW POBOT i3 peXuMy CHy, HaTUCHITb Byab-aKy

KHOMKY Ha po6oTi abo ckopucTalTecs LOAATKOM.

MpumiTka:

© POGOT aBTOMATUUHO BUMKHETBCS, SIKLLO 3aNLLUTLCS B
pexwuMi cHy binbLue Hix Ha 12 roa,.

o §IKLLO POBOT MPU3YMUHIATY 1A MOCTaBUTI Ha 6a3oBy
CTaHLito, MOTOYHMIA NPOLLEC NPUBUPAHHS 3aBEPLUNTHLCS.

ABTOMaTUYHE BiJHOB/IEHHS
NpUGUpaHHA

AKLLO aKyMynsTOp CUbHO PO3PSAAXKEHNI, po6OT
aBTOMATUYHO MOBepHETbCA [0 6a30BOl CTaHLi Ha
3apaaKy. MNicnsa 3apsnku 4o BiAnoBiAHOro PiBHS
3apsay akymynstopa poboT NPOAOBXUTb BUKOHAHHS
He3aBepLUeHVX 3aBaHb 3 NPUBUpPaHHS.

Pexum «He Typ6ysatn (DND)»

Konv po6oT nepeBeaeHuii B pexxum «He TypbysaTu
(DND)», BiH He 3MOXe BiZHOBUTU MPUBUPaHHS, a
iHOMKATOP XMBMEHHS noracHe. 3a 3aMOBYYBaHHSM,
pexxum DND BUMKHEHWI BUPOBHMKOM.
KopucTytounch [,oAaTKOM, MOXKHa BBIMKHYTU PeXuM
DND uu 3MiHWTK nepioa 1oro aii. 3a 3aMOBUYBaHHAM
nis pexxkumy DND TpuBae Big 22:00 go 8:00.
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MpumiTka:

* npotarom nepiogy Aii pexumy DND BUKOHYHOTbCS
3annaHoBaHi 3aBAaHHsA 3 NPUBUPaHHS.

o [licnsa 3aBepLueHHs nepiogy Aii pexxumy DND po6ot
NPOLOBXYE NPUBMPaHHS 3 TOrO MiCLiA, Ha AKOMY BiH
3YNMUHNBCA.

ToukoBe NpubUpPaHHS

Konu poboT y pexxumi ouikyBaHHS, KOPOTKOUACHO
HATUCHITb KHOMKY { J, 06 YBIMKHYTU PEXVM TOUKOBOMO
npvbupaHHs. Y LiboMy pexuMi poboT npubrpae
KBafpaTHy LinsHKy 3aB6inbluku 1,5 x 1,5 meTpa, y
LIeHTpi sIKOT NepebyBae, a nicns 3akiHUeHHs TOUKOBOro
NPUGMPaHHS MOBEPTAETLCS Y BUXIAHY TOUKY.

MNepesanyck poboTa

AKLo poboT NepecTas pearysaTu un He
BUMUWKAETBCS, HATUCHITb | YTPUMYWTE KHOMKY
XUBMEHHSA NpoTaroM 10 cekyHf, Wo6 BUMKHYTU 0ro
npvMycoBo. [icna Lboro HaTUCHITb | yTpuMyiiTe
KHOMKY XXVB/IEHHS MPOTAroM 3 cekyHp, Wwob
YBIMKHYTW po60T.

Munococ 3 BoNornM NpubupaHHam

Mpumitka: Mig yac nepLLOro BUKOPUCTaHHS LLBabpu B 360pi
pPo60OT 3a 3aMOBUYBaHHSAM BUKOHYE 3aBAaHHsA «[nococ 3
BOSIOM MM MPUBMPAHHAMY.

1. PO3MouHiTb NpMBMpPaHHs

HaTucHiTe Ha poBoTi KHOMKY XUBNEHHs abo ckopucTanTecs
[0[aTKOM, LWo6 po6oT noyas NpubupaHHs Bif 6asosoi
cTaHuii. Toai poboT cnnaHye onTUManbHUIA MapLIpPyT
Flpl/l6|/|paHHﬂ Ta BUKOHYBaTMe 3aBAaHHA 3 I'IpVI6VIpaHH5| Ha
nifcTaBi CTBOPEHO! KapTu.
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MpumiTka:

o Lllo6 3abe3neunTn nerke noBepHeHHs poboTa Ha 6asoBy
CTaHLito nicns NpubMpaHHs, PEKOMEHLYETLCS 3p06UTN
TaK, Wo6 BiH NounHaB poboTy 3 6330801 CTaHLi.
3auekaliTe, MoKku nepes, NOYaTKoOM BOMOrOro NpUGUpaHHs
POBOT NOMUE HaKNaaKm LWBabpw.

Moku Lie BiaByBa€eTbcs, He NepeMilLylite 6a30By CTaHLito,
pesepByap 4N5 ULCTOI BOAW, pe3epsyap A1 BUKOPUCTaHOT
BOAM 1 MUIHY nnaTtdopmy.

Y [oAaTKy MOXHa YBIMKHY TV NPUBMPaHHS rapsuolo BOSOK
[NS 3aBAaHb OULLEHHS HaKNaaKu WBabpu i MUAHOT
nnatpopmu, sike 3aCTOCOBYETbCA B yCix pexxumax. LLLo6
YHUKHYTU OMiKiB, He TOpKaWTecs BUMYCKHOro OTBOPY ANs
BOAW, KON LA GYHKLIA YBIMKHEHa.

2. ABTOMaTUYHe MUTTS LIBa6pK

Micnsa npubupaHHa po6oT aBTOMAaTUUYHO
rnoBepTaeTbCst Ha 6a3oBy CTaHLjH, L6 BUMUTU
Haknagku Wweabpw, BiANOBIAHO A0 NepioANYHOCTI
MWTTS, BKa3aHoi B foaaTtky. basosa cTaHLis
aBTOMaTUYHO [JONMBAE BOAY B pe3epsyap A1 BOAW, i
pPo6OT NPOLOBXYE NPUBUPAHHS.

MpumiTka: Ao Po6oT NoBePTaETLCA Ha 6a30BY CTaHLLlO ANs

MUTTS HaKnaaKku Weabpu nif yac BUKOHAHHA NPUBVpaHHs,
6a30Ba CTaHLiA He CMOPOXHIOE NN036IPHUK aBTOMATUYHO.

3. 34ilCHITb aBTOMaTUYHE CMOPOXHEHHS
nuno36ipHMKa, MUTTSA Ta CYLLIHHS HacaaoK Ans
BOJIOroro NpuéupaHHs

Konun po6oT nicns 3akiHUeHHs 3aBAaHHS 3
nprbrpaHHsa NoBepTaeTbCs Ha 6a3oBy CTaHLto Ans
3apsaky, 6a3oBa CTaHLLis aBTOMAaTUYHO MOUVHAE
BUMOPOXHEHHS MN036ipHMKa, a NOTIM MUE Ta
CyLWNTb HaKNamku weabpw.

MpumiTka:

o AKLWO B foAaTKy GYHKLsS aBTOMAaTUYHOTO CMOPOXHEHHS

BVMKHeHa, 6a30Ba CTaHLia He 34icHIOBaTUME
aBTOMATWUYHE CMOPOXHEHHS NWNO36ipHMKa.

« ba3oBa CTaHLis CMOPOXHIOE NMUIO36iPHYK BiANOBIAHO 4O
nepioauUYHOCTI, BCTAHOBMEHIV y [oAaTKY.

4. OumncTbTe pesepByap A5 BUKOPUCTAHO! BOAY

Konv po60oT 3aKiHUMTb BUKOHYBaTU 3aBAaHHS,
ouMCTbTE pesepByap A/ BUKOPUCTAHO! BOAU, LWo6 Y
HbOMY He YTBOPOBASIUCS HEMPUEMHI 3anaxu.

Bonore npubupaHHs nicns
NpU6MpaHHS MMIOCOCOM

YBIMKHIiTb QYHKLLO BONOroro npubupaHHs nicis
nunococa B A0AaTKy, i PobOT aBTOMATUUYHO

nigHimMe LWBabpy B 360pi, Wo6 NponmnnococmMTm
nigaory. 3akiHumBLLM NPUBUPaHHS 3a AOMOMOro
nunococa, poboT NoBepHEeTLCS, L6 BUMNOPOXHUTA
nMNo36ipHKK, a NOTIM aBTOMATUYHO OMNYCTUTb
LBabpy B 360pi 1 po3rnoyHe Bonore NpubupaHHs.

Tinbkn nunococ

YBIMKHIiTb yHKLLitO Mnnococa B A0AaTKY, i poboT
aBTOMaTUYHO MifgHiMe WwBabpy B 360pi i nouHe
nMIoOCoOCUTU.

Tinbkn BONOre NpMGMpPaHHS

YBIMKHITb GYHKLIitO BOMIOrOro npubupaHHs y Aoaatky,
i pO6OT aBTOMATUUHO MEPEBIPUTD, UK BCTAHOBIEHO
LwBabpy B 360pi. AKLLO Lie He TaK, BCTAHOBITb
LwBabpy B 360pi — nicns Lboro poboT aBTOMaTUUHO
pPO3MoYHe Bosiore NpubupaHHs.



@ MoTouHe o6cnyroByBaHHS

Detani
LLlo6 niaTprMyBaTh poBOT Yy HaneXHOMy CTaHi, PEKOMEHAYETbCS BUKOHYBATU NMOTOUHE 06CYroByBaHHs, AOTPUMYHOUMCH BKa3iBOK LLOLO BYKOPWUCTAHHS Npunaams y
nopnatky abo B HaCcTyMHiN Tabnuni.

Hetanb

MepioanuHicTb
TEXHIUHOro
06CcnyroByBaHHs

MNepioanuHicTb
3aMiHn

Hetanb

MepioanuHicTb
TeXHiUHoro
06CNyroByBaHHs

MepiognuHictb
3aMiHn

Pesepsyap ons BukopuctaHor
BOAN

MNicns koxHoro
BMKOPUCTaHHS

Pezepsyap ansa unctoi Boan

OcHoBHa LWiTka

®DinbTp NUNo3bipHMKa

BiuHa wiTka

TpumMaui Haknaoku Wweabpu

Pa3 Ha 2 TUXHI

[BONIHINHUIA 06'€MHIN
NasepHUn JaTumk

[aTtunk kunuma

KoxHi 6-12 micsauis

[aTunkn 3aBUCaHHsA

KoxHi 3-6 micauis

BikoHue 6amnepa

Bamnep

MwuinHa nnatdopma

KoxHi 2 micsiui

BriyckHuit otBip poboTa ans
aBTOMATUYHOIO 3aMOBHEHHS
BOAOIO

30Ha curHanisadii 6azoBoi
CcTaHu,T

3apsiLHi KOHTaKTW

OTBOPY 415 aBTOMATUYHOMO
CMOPOXHEHHS

PisHoHanpaBneHe koneco

Jatunk Kpais

JNazepHnin gaTumk BiacTaHi
(LDS)

Pa3 Ha Micaub

[Huie poboTta

Pas Ha micsaub

Mnno36ipHuk

OumiyBaTtu 3a
noTpeém

Miwok ana nuny

Haknagka weabpm

KoxHi 2-4 micaui

KoxHi 1-3 micaui

MpwumMiTka: MNepioAnNuUHICTb 3aMiHN 3aNEXNTb Bif, IHTEHCUBHOCTI BUKOPUCTaHHS
po6oTa. Y pasi BUKMOUHOT CMTyaLlii Yepes 0cobmBi 06CTaBUHN feTani chig,

3aMiHWTW.

299



Y OcHosa MuiHOI Nnatdopmu

KoxxHoro pasy, Konu 34iNCHIETLCA OUNLLEHHS!
Haknaaku LWBeabpu, 6asoBa CTaHLisA 34jiicHIOBaTME
CaMOOUNLLIEHHS MUAHOT MnaTtdopmu. [ng 3aiNCHEHHS
6iNbLL pPeTeNIbHOro NPMBMPaHHS BUKOHAITE HaBeaeHi
HUXXYe ail.

1. YBIMKHIiTb GYHKLLtO NPUBMPaHHSA OCHOBW MUAHOT
nnatdopmu y A0AATKY, | pOBOT aBTOMATUUHO
3anMLWnTb 6a30By CTaHLjto. BUiMiTh MUitHY
nnatdopMy Ta AouekanTecs, MoK1 BoAa 3aMOBHUTb
OCHOBY MUIHOI NnaThopmm.

2. OumncTiTb OCHOBY MUIHOT NIATPOPMU BiMOBIAHUM
iHcTpyMeHTOM. BasoBa cTaHLjist oapasy nouHe
aBTOMAaTWYHO BiAKaYyBaTU BUKOPUCTaHy BOLY.
Micns UbOro BUTPITb OCHOBY MUIMHOT NAaThopMu
CyXOI0 M'SIKOKO TKaHUHOHO.

3. BigxmniTb KpULLKY MUAHOT NnaTdopMu, 3HIMITb
KPVLLKY Banvka i cam Banvik, a NnoTiM BUTAMHITb
TOpLIEBI KOBMauky Banuka.

MpumiTka:

* SIKLLO KPULLKY BannKa 3aTPUMYIOTb OUMCHIKM, PO3TaLLIOBaHI

3 060X CTOPIH MUINHOT NIATPOPMU, MPOBEPHITL BanvK, LLIOG

3CYHYTU iX YBIK.

KpI/ILLIKy Banuka MOXHa 3HATU Ei,ElI'IOBi,ELHVIM iHCprMeHTOM.

4. 3abepiTb BoNIOCCH, fike 3annyTanoch y Banuky, Ta
BCTaHOBITb [leTasi Ha MicLe 3a Konbopamu.

5. MNMpomuinTe MUIMHY NNaTtGOPMy UMCTOIO BOAOHD,
BUTPITb 1T HAUNCTO i BCTAHOBITb Ha3af y 6a3oBy
CTaHL;to Nif HaxuioMm y 6ik cTaHuji.

6. CKOPUCTaBLUUCh [OLATKOM UM KOPOTKOUYACHO
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HaTVCHYBLLM Ha POBOTI KHOTKY (Y, NMOBEPHITb POBOT
Ha 6a30BYy CTaHL0.

MpumMiTka: He noeepTarite poboT Ha 6a30By CTaHLLitO Mif yac
OUNLLLEHHS.

Puc. F-1
Miwok pns nuny

1. 3HIiMiTb KpULLKY pe3epByapa 415 Nusly Ta BUKMHbTE
MILLIOK LS MuATy.

MpuMiTKa: AKLLO MOTATHYTU 3@ PYUKY Bropy, MilLOK 3aKpUETLCS,

06 3anobirtTvi BUNaaKoBOMy BUCUMAHHIO MUY Ta CMITTS.

2. Ouuctbte GiNbTP Big NUAY i CMITTA CyXOHO
CepBeTKOH.

3. YcTaHOBITb HOBUIA MILLOK 4151 Y.

4. BCTaHOBITb KPULLKY pe3epByapa A5 nuny Ha
Mmicue.
Puc. F-2

PesepByap 4151 BAKOPUCTaHOI BOAU

1. BuimiTb pe3epByap A/19 BUKOPUCTaHOI BOAW,
BiAKPWITE NOro KPULLIKY i BUMWINTE BUKOPUCTaHY
BOOY.

2. MNMpomuinTe pesepsyap 4S5 BUKOPUCTaHO! BOAU
UMCTOK BOLOHKO i OUMCTITb BHYTPILLHI CTIHKM
pesepByapa 4151 BUKOPUCTaHO! BOAW BiAMOBIAHM
OUMCHWM IHCTPYMEHTOM.

MpumiTka: MonnaskoBa Kyns y pe3epyapi 415 BUKOPUCTaHO!

BOJM € PyXOMOIO AeTanto. He goknaganite HaaMipHUX 3ycuib

nif, Yac OUNLLEeHHS, o6 He MOLLKOAWTH ii.

Puc. F-3

OcHoOBHa LLiTKa

1. 3HIMIiTb 3aXUCHUIN KOXYX LLITKW, MPUTUCHYBLUW AOr0
dikcatopw, i BUNMITB LLiTKY 3 poboTa.

2. BUTArHITE KPULLKK LLTKM 3 060X BOKIB LLiTKY,
AK MOKasaHo Ha pUCYHKY. 3HiMiTb Bonoccs, Lo
HaMOTasoCs HaBKOSIO LLiTKM, 3@ AOMOMOrot
BiANOBIAHOrO OYMCHOrO iIHCTPYMEHTA.

Puc. F-4

BiuHa LWwiTka

3HiMIiTb | OUMCTBTE BiUHY LLTKY.

Puc. F-5

Pi3HOHaI'IpaBJ'IeHe Koneco

MpumiTka:

KopucTyiounch iHCTPYMEHTOM, HanpuKaz, MafieHbKow
BUKPYTKOHO, BiAAINITh BiCb | LUMHY Pi3HOHaNPaBneHoro
Koneca. He npuknagaire HaamipHoi cunu.

Bumuiite pisHoHanpaeneHe Koneco y NpoTouHil Boai Ta,

KOS BOHO MOBHICTIO BUCOXHE, BCTAHOBITb 10r0 Ha MicLie.

Puc. F-6



Tpumaui Haknagky Wweabpu
3HiMITb | noUnCTLTE TPUMaYi HaKNaaKW LWBabpW.

Puc. F-7

Haknapka wea6pu

3HiMiTb HaknaaKy WBabpy 3 TpUMaya, Wob 3aMiHUTK
1i.
Puc. F-8

Munos6ipHuK i dinbTp

1. Biakpwiite KpuLLKY po6oTa i BUIMITb NUI036ipHWK,
HaTMCHYBLUW Ha 1oro ¢ikcatop. Micnsa uporo
BUNMITb (iNbTP i 371€rka nocTykanTe no 1oro
KOLLMKY.

MpuMiTka: He HamaranTecst OUNCTUTK QINbLTP LLITKOMO,

nanbLem abo rocTpumm npeameTamy, Lwo6 3anobirti oro
MOLUKOAXXEHHHO.

2. Bumuiite nuno36bipHuk i dinbTp BOAOKO i NOBHICTIO
BWCYLLIiTb, MePLU HiXK BCTaHOB/IOBATU X Ha MicLie.

MpumMiTka:

o Muiite GinbTp i NMN036IPHUK TiNbkK y uncTii Boai. He
BVIKOPUCTOBYTE MUAHUI 3aci6.

* BukopucToByiTe NUNo3BipHUK i GiNbTP Tinbku micns ix
MOBHOTO BUCKXaHHS!.

Puc. F-9

Latunku poboTa

BuTpiTh maTuvkm po6oTa Cyxoto M'KOK TKaHUHOH, K
MoKasaHo Ha PUCYHKY HUXYE:

1. NasepHuin gatuvik siactaHi (LDS)

. BikoHue 6amnepa

. [BOMIHINHUI 06'€EMHWIT NasepHU aTUmK

. Jatumnk kpais

. bBamnep

. [laTumkm 3aBUCaHHSA

N o o0 b WNDN

[atunk kunuma

MpumiTka: BrkoprcTaHHs BOMOroi CepBETKMN MOXE NpU3BeCcTr
[0 MOLLKOJXKEHHS UyTIMBUX eNeMeHTIB ycepeavHi poboTa i
6a30B0i cTaHLji. BUKOPUCTOBYITE AN OUNLLIEHHS CYXY TKaHUHY.

Puc. F-10

3apsgHi KOHTaKTK 1 30Ha nepegpadi
Ta OTPUMaHHS curHany

OuuncTbTe 3apsaHi KOHTAKTL A 30HY nepeaadvi Ta
OTPUMaHHSI CUrHasy Cyxoto M'SKOK CEpPBETKOHO.

Puc. F-11

OTBOpI/I Ana aBTOMaTUUHOro
CNOPOXXHEHHSA

OumncTbTe BEHTUNALIMHI OTBOPY 415 aBTOMATUYHOMO
CMOPOXHEHHs! poboTa i 6a30BoI CTaHLLT CyXoto
M'SIKOKO CEPBETKOHO.

Puc. F-12

AkymynsTop

Po6oT obnagHaHuit 6510KOM BUCOKOSAKICHUX
niTin-ioHHMX akymynstopis. LLLo6 nigrpumyBaTn
ONTUManbHi MapaMeTpy akyMynsTopa, 3aBXAu
TPYMaNTe NOro JOCTaTHbO 3aPALXKEHUM. AKLLO
po6oT He byae BUKOPUCTOBYBATUCS MPOTSrOM
TPWBAsIOro Yacy, BUMKHITb MOro 1 MOKMafiTh Ha
36epiraHHs. LLL06 YHWUKHYTV NOLLKOAXKEHHS Yepes
caMopo3pAAXKaHHS, 3apsaKanTe poboT NPUHANMHI
pa3 Ha 3 micsui.
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MowwyK i ycyHeHHs HecnpaBHOCTEN

Mpo6nema BupilueHHs Mpo6nema BupilueHHs
Pospsaunecs akymynstop. 3apsaite po6oT Ha 6a30Bil cTaHLT . .
PABVBCH aicyny. P. SapAAITL P H Ba3oBa CTaHLis BigKNtoUueHa Bif, AXepena XUBNeHHs abo 3a
Ta crnpobyiiTe yBIMKHYTU OO LUe pas. ) Lo .
Po6oT He yac BiACYTHOCTI y Hill poboTa BoHa byna nepemitleHa.
TemnepaTypa akyMynsiTopa 3aHaATo H3bka abo 3aHaAToO .
BMMKAETBCA. paTypa akymy P . 1an Haekono 6a30Boi cTaHLji 3aHaATO 6araTo nepeLukog,
BUCOKA. PekoMeHAyeTbCs BUKOPUCTOBYBATU NMPUCTPIN 3a MocTasTe 63308Y CTAHLIIO B GiNbLL HOCTYNHE MiCLE
TeMmnepatypu Big 32°F (0 °C) go 104°F (40 °C). Pobot He Moxe Y H Aocty ue-
sHauTy 6asosy MepemilleHHst poboTa MoXe NPU3BeCTU 4O NOro NOBTOPHOrO
B ) ) ) CTanuiio Ta NO3NLIIOHYBaHHS, | AKLLO Lie 10My He BACTbCS, BiH 3aHOBO
830Ba CTaHLIA HE n|,u6|<moue|-{a Ao enekTpomepexd, MOBEPHYTUCA 110 | noBypnye KapTy. AKLLO PO6OT PO3TALLOBaHMI 3aHAATO Aaneko
FlepeKOHaI/ITe.ij, LLO 051ABA KIHUI LUHYPa XWBIEHHA Hel. Bif, 6330801 CTaHLi, BiH HE 3MOXeE CaMOCTIlHO MOBEPHYTMUCS,
Po6 MPABUNIEHO MIA EAHAHI. i oro noBeneTbCs NOCTaBUTW Ha 6a30BY CTaHLLitO BPYYHY.
060T He . ) -
3apsAOXKaETbCS. I'IoraHKM KOHgaKT MIX 3apAAHIAMA KOHtaKTaMM Ha 6asoBilt MpoTpiTb 30HY cMrHanisaLii Ha 6a30Bii cTaHuii, LWo6
CTaHLT Ta pOBOTOM, MOUNCTLTE 3aPAAHI KOHTaKTW. OMMCTUTW T Bk NNy UM CMITTS.
MepesipTe, un HeMae y po3'eMi poboTa Byab-AKMX CTOPOHHIX
npeaMmeTiB; fKLWO TaK, TO BUAANITb iX.
YBeneHo HempaBubHMIA Maponb Mepesxi Wi-Fi. MepeBipTe, un AOCTaTHbO MiCLiA 3 060x 60kiB abo nepes,
MepeKoHaiiTeCs, o AnA MiAKMoUeHHs 10 Mepexi Wi-Fi 6a30B0tO CTaHLi€to, 06 3anobirTi 6110KyBaHHIO poboTa.
BUKOPWCTOBYETHCA NMPaBUbHUI Naposb. Po6oT MapLUpyT NOBEPHEHHS 415 3apAAKU NepekpuTuii,
. . o Hanpuknag, 3aunHeHi asepi.
Po6oT He nigTpumye nigknoueHHs no mepexi Wi-Fi 3 sactpsrae . .
Po60TY He POBOUOI0 UACTOTOK 5 [T, TlepeKoHANTECS, Lo POBOT nepep 6asoBoto | AKLO nignora neper 6a30BoO CTaHLiE 3aHAATO MOKpPa,
BOAnocs migknioueHi 0o Mepexi Wi-Fi 3 po6oUoko UacToToo CTaHLieto Po6OT MOXe KOB3aTW. Y TakoMy pasi nepes, MOBTOPHOK
nigknounTes | 2.4y Ta He Moxe Cnpo6oto BUTPITb HAaAMIPHY KiflbKiCTb BOMOT K.
Ao Mepexi o ) ) MOBEPHYTUCA HA | pekomennyeTbea NepeMicTUTM 6a30By CTaHLlO B iHLe MicLe
Wi-Fi. CurHan mepexi Wi-Fi cnabkuii. MepekoHainTecs, Lo poboT Hel. i NOBTOPUTY CMPOBY.

PO3TaLLOBaHWI y MicLj 3 XOPOLLMM NOKpUTTAM Mepexi Wi-Fi.

MoxnvBo, Po6OT He roToBMI 40 HaNaLITyBaHHS
KoHirypauii. BuinaiTb i 3HOBY yBiAiITE Y [OAATOK, Mic/s
4oro NoBTOPITb CNpoby BiAMOBIAHO A0 BKA3iBOK.

MepekoHarTecs B TOMy, WO niatdopMa Po3LUMPEHHS Bi3ay
BCTaHOB/IEHA MPaBUSLHO.
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MowwyK i ycyHeHHs HecnpaBHOCTEN

Mpo6nema BupiweHHs Mpo6nema BupieHHs
Mg uac 3apanxaHHs poboT He BUMMKaeTbCs. LLLo6 n 6 .
BUMKHYTN po6OT, PEKOMEHYETbCS 3HATU 1oro 3 6a3oBoi epen, No4aTKoM BUKOPUCTaHHs poboTa Taki npeameTy ak
CTaHLi Ta HATUCHYTU 1 yTPUMYBATU KHOMKY XUBEHHA Po6or HIHYPW Uit kanul CRlfL CKNacTt B OfiHE MICLe.
Po6or He MPOTArOM 3 CeKyHA,. MEpecyBaeTbCA, | Mig yac pyxy N0 MOKPYM CAV3LKUM MOBEPXHAM
He
BMIKACTECS SIKLLO HE BAACTLCS BUMKHYTU POBOT, BUKOHABLUM KPOK 1, rofIoBHE KOMeco KOB3aE. I'Iepe,u._Bv!KopMCTaHHﬂM po6ota
HaTUCHITb | yTPUMYIATE KHOMKY XMBMEHHS MPOTAroM AOTPUMYtOUMCE | PEKOMEHAYETBCA BATEPTI MOKPI AINAHKA.
10 cekyHa, o6 BUMKHYTV poboT NprMycoBso. FKLLIO 3afiaHoro BUTPIiTb ABOAIHINHI 06'€MHI NasepHi AaTUMKK i1 BIKOHLIE
npo6niemMa He 3HUKHe, 3BePHITbCS B CyX6y cepBicHOro MapLIpyTy. 6amriepa Ha POBOTi UMCTOK M'AKOK CEPBETKON, LLIO6 BOHM
06cnyrosyBaHHs. 6YNIN YMCTI 1 HILLO He MoripLUyBasno OrnsAoBICTb.
MoBHa 3apsaKa akyMynsTopa 3 HU3bKOro PiBHSA TpMBaE
npu6amsHo 3,5 rog. . S .
pubnusHo 3,5 ron lMepekoHanTecs, Wo ABepi KiMHaT, B AKX NOTPIGHO
q i 6 i1 Pobor murae npubpatw, BigYNHEHI
KLLO eKcrnulyaTaLis poboTa 34iNCHIOETbCS 33 MEXaMM ) . .
3apsiaka H yarauis p A . KiMHaTW, B
) BKa3aHOro TeMnepaTypHOro fianasoHy, WBUAKICTb 3apsaKu ) n . . i 5
Bin6YBaETbCH ) SIKUX MOTPIBHO OBepxHsi Nepe KiMHaTot, B AKi NOTpiGHO Npubpaty,
) aBTOMATUYHO 3MEHLLYBaTUMETLCS 415 MOAOBXEHHS TEPMiHY MOXKE BTV MOKDOIO | CIIVIZLKOI0, BHACIIOK YOMO DOBOT
MOBINIEHO. ekcnyaTaLii akyMynsTopa. BMKOHATK Y Kp ' A P
6yne KoB3aTu i NpaLtoBaTy HeHanexHo. Cnpobyiite
npubrpaHHs.

MoxnnBo, 3apsaHi KOHTaKTV Ha POBOTI Um 6a30BIN cTaHLT
3abpyAHEHI — BUTPITb TX CYXOl CEPBETKOHO.

BUTEPTM MiAI0ry nepes BUKOPUCTaHHAM poboTa.

LLlym 3pocTae
nig, yac poboTtn
poboTa.

MepesipTe, un He 3abuBcs GiINbTP NMNO36iPHMKA. AKLLO Le
Tak, OUMCTLTE UM 3aMiHITb 1Aoro.

TBepawit npeaMeT MoXe MOTPanMTh B OCHOBHY LLiTKY abo
nuno36ipHuk. MepesipTe i, AKLLO BUSBUTE TBEPAUI NPEMET,
BWOANITb NOro.

OcHoBHa ab0o 6iuHa LLiTka Moxe 3annyTatucs. MNepesipTe i,
AKLLO BUSABUTE ByAb-Ki CTOPOHHI MpeaMeTH, BUAANITh ix.

Br6epiTb pexxum BCMOKTYBaHHS « CTaHAAPTHUIA» un
«TUXun».

Micns 3apsakn
poboT He
Bi[IHOB/IOE
npubunpaHHs.

MepekoHaiiTecs B TOMy, WO po6OT He nepeBefeHuii B
pexum «He Typbysati (DND)», —B LbOMY peXMMI BiH HE
MOXe BifHOBUTU NMPUBMPaHHS.

Micns py4uHoro nosepHeHHs poboTa Ha 6a30By CTaHLito ANns
3apsaky (Um To LWsxoM ¢i3nuHOro nepemilleHHs pobora
Ha 6a30By CTaHLIito, UM LLSIXOM CKEPYBaHHS Oro Ha 6a3oBy
CTaHLIilo Yepes [0AaTOK UM 3a JOMOMOroK KHOMKW Ha
camoMy po60oTi) BiH He BiAHOBMIOE NPUBMPaHHS.
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MowwyK i ycyHeHHs HecnpaBHOCTEN

Mpo6nema

BupiweHHs

Mpo6nema

BuipileHHs

CraHujist He MOXe aBTOMaTUUHO
BUMOPOXHUTM MUN036iPHUK.

MepeBipTe, UM He 3aMOBHEHWIA MILLIOK A5
nuny B pesepsyapi Ans nuay.

AKLLO MILLOK ANs WY He 3aMOBHEHUI,
nepesipTe, un € byap-AKi nepeLuKoan

B OTBOpax poboTa A/ aBTOMaTUYHOro
CMOPOXHEHHSI, 6a30Bi CTaHLLT un
NnNo3s6ipHUKY. AKLLO Taki €, BYAaCHO OUNCTBTE
3abnoKkoBaHy AeTanb.

TpvMau Haknaaku Weabpw
MigHATO HEMPaBUIIbHO.

Buiimitb TprMau Haknaakm weabpu,

06 NepeBipnTY, UM He 3aCTPArN B
HbOMY CTOPOHHI NpeaMeTy, Ta cnpobyiiTte
nepesanyctuty poboT. SAKLLo npobnema
He 3HUKHE, 3BEPHITLCS Y CITYXOY
06CyroByBaHHs CNOXMBaYiB.

Y MUnHin nnatpopmi
HeBiANOBIAHUI piBEHb BOAW.

3HiMiTb MUIAHY NnaTdopMy i nepeBipTe, un
He NepekpuTUIA 3IMBHUI OTBIP; AKLLO Lie Tak,
ounCTbTe 1Oro.

3nerka NPUTUCHYBLLW pe3epByap ANs
BUKOPWCTaHO! BOAW, MEPEKOHANTECS B TOMY,
LLIO BiH NPaBUSIbHO BCTAHOBIEHUIA.

MepeBipTe, UM NpaBUbLHO BCTaHOBNEHA

i WinbHO 3aKkpuTa Npobka pesepsyapa

ANSi BUKOPUCTaHOI BOAW; AKLLIO Lie He Tak,
nonpaseTe T BpyuHy. SIKLLO Npobnema He
3HUKHE, 3BEPHITbCA Y CNYX6y 06CnyroByBaHHs
CroXmBauYiB.

MNepeBipTe MUAHUIA po3unH. He HanmBanTe
6yab-AKy iHLLY piguHy, KpiM odiLinHO
[,03BOSIEHONO0 MUAHOMO PO3UMHY.

Mip pesepsyapom ans
umncToi Boan abo HaBKOMO

yLLLi}'IbHK)BaHa HasBHa BOAa.

Mig yac BUMMaHHSA pesepByapa Ass YncTol
BOAM 3 TPYOU MOXEe BUTEKTU TPOXU BOAM Mif,
pesepsyap abo HaBKosO yLuinbHoBava. Le
HOpMasbHoO. BUTpPITb Cyxoto TKaHWHOL.

LLlo6 oTpuMaTi fLonaTKoBy LOMOMOrY, 3B'AXITbCS 3 HaMu uepes BebcanT https://global.dreametech.com
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TexHiuHi xapaKkTepucTukmn

Po6oTt

Mogenb RLL77SE

Yac 3apspxaHHs MNpw6n. 3,5 rog,

HomiHanbHa Hanpyra 144V =

HomMmiHanbHa NoTyXHicTb 75W

Po6oua yacTtota 2400-2483,5 MHz

MakcumarnbHa BuxigHa

. <20 dBm
MOTYXHICTb

3a HOpMasbHYX YMOB BUKOPUCTaHHS BiiCTaHb MiX aHTEHOI LibOro 061afHaHHs i
TiNnom KopucTyBaya Mae 6yTu LoHanMeHLwe 20 cm.

BasoBa cTaHLifi/ BOK-CTaHLif Ans 3apanKn

CroXuBaHHS eHeprii B pexuMi ouikysaHHs: <0,5 BT (npotarom 15 xsuauH nicns
TOro, sik poboT 3anuLLae 6a30By CTaHLLiKO/LOK-CTAHLIO AS 3apsaKy)

Po6oT i 6a3oBa cTaHUif/BOK-CTaHLisA AN 3apaaKu

ObnagHaHHs He Mae PexunMy ouikyBaHHsS ab0 iHLLUX eKBiBaNEHTHUX

CTaHiIB 3 TOUKW 30pYy BMMOT [0 PEXMMY OUiKyBaHHS, GYHKLIT ynpaBniHHA
€HeprocrnoXnBaHHsAM, a Takox GYHKLT BiAKIOUEHHS 6e34p0TOBMX MePEXEBUX
3'eHaHb y 3B'A3KY 3 HEOBXIAHICTIO TEXHIUHOrO 06C/YroOByBaHHS aKyMy/sITOPIB.
I7IMOBipHo, CMOXWUBaHHSA eHepril 061aAHaHHAM Byae BULLMM, HiX Y iHLWIUX Mogenen
obnagHaHHs, WO BiANOBIAAIOTb UMM YHKLLIOHABHM BUMOraMm.

Ba3oBa cTaHLiq

Mogenb RCLE0405/RCLE0405-1/RCLE0405-2

HomiHanbHa BxigHa Hanpyra 220-240 V~50-60 Hz

HoMmiHanbHWI BUXig, 20V=2A

HomiHanbHa NoTyXHicTb

. 700 W
(Mg yac BUMOPOXHEHHS niny)
HoMiHanbHa NoTyXHicTb
: v 160 W
(mig yac MMTTS rapsvoo BOAOH)
HomMiHanbHa noTyxHicTb (M
v A 87 W

uac 3apsAaKM i CyLiHHS)

Mpumitka:

HoMiHanbHa noTyxHicTb (Mg yac MUTTS rapsvoro BOAOK) BU3HAYAETLCS 3HAUEHHSAM
MOTYXHOCTI Mif uac penpeseHTaTUBHOrO nepiody (3a Temnepatypu Boau 25 °C).
HoMiHanbHa noTyxHicTb (Nig yac 3apsaku i CyLiHHS) BU3HAUAETLCS 3HAUEHHSIM MOTYXXHOCTI
B Mepiof NMOBHOIO HaBaHTaXEHHSI.

JNiTin-ioHHUI akyMynaTopHUIA 610K

Mogenb P2150-4S2P-KLYEV/P2150-4S2P-MMBK
HomiHanbHa Hanpyra 144V =
HoMiHanbHa eMHicTb 4,8 Ah

TvnoBa eEMHICTb 5.2 Ah 74,88 Wh
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NeMoHTax i yTunisauis

aKymynsartopa

B6ynoBaHuin NiTiN-iOHHUIA akyMynsTOp MICTUTb
peyuoBuHY, HebeaneuHi Ana foBKiNAs. MNepLu Hix
BUKUHYTU akyMynsTop, noabdainTe, LWob Noro sHsnm
KBanidikoBaHi cnewjanictu i Wob oro 3nanv y
BiNOBIAHUIA MYHKT NMOBTOPHOI Nepepobku.

- lMepLu HiXX BUKMHYTK anapart, 3 HbOro NoTPiGHO
3HATW aKyMynsTop;

- i vac BUMaHHS akyMynsTopa anapat Mae 6yTu
BiAK/TIOUEHWI Bif, AKepena XUBMEHHS;

- JlikBigauito akymynstopa chif, 34iicHioBaTu
6e3MeUH1M Croco6oM.

OBEPE>XHO!

MepLu HixX BUAMATW aKyMynsTop, BiAKOYiTh
>KVBEHHS | MaKCUMasIbHO PO3pPSIAITb MOro.
HenoTpi6Hi akymynsaTopu cnig 3nasatv

[10 BiANOBIAHOIO MyHKTY NOBTOPHOT NepepobKu.

He nipnaBainTe ix BNAMBY BUCOKUX TeMMepaTyp,
jHaKLLe icHye Hebe3neka BUOYXY.

Y pasi HenpaBuWIbHOrO NMOBOLXKEHHS 3 aKyMynsTopa
MOXe BUTIKaTK pianHa. FKLWo BOHa NoTpanuTb

Ha Tifo, NPOMUIATE ypaXKeHy AiNsSHKY BOAOK Ta
3BEPHITLCS MO MeAUYHY LOMOMOry.
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SAK BUNTyuaTn akKyMynsTop:

1. MepeBepHiTb Po6OT, 3a [OMOMOroto BiAMNOBIAHOMO
IHCTPYMEHTY BMKPYTiTb FBUHTU Ha OO 3a4Hil
naHeni Ta 3HiMiTb KPULLIKY.

2. Poz'efiHaliTe KOHTAKTX MiXK akyMy/IiTOPOM i
[PYKOBaHO MNaToH i 3HIMITb aKyMynaTop.

IHpopMaLiia Wwopo Biaxoais
€eNeKTPUYHOro N eNeKTPOHHOro
o6nagHaHHs (WEEE)

Yci BUpobu, Ha siKi HAHECEHO Lie 3Hak,
E ABNSAIOTb COHOIO BiAXOAN €NEKTPUYHOIO
11 enekTpoHHoro obnagHaHHs (WEEE,
N 5rinH0 3 QupekTusoto 2012/19/EU), i ix He
cnig, BUKMAATW Pa3oM i3 HECOPTOBAHMM
no6yToBUM CMITTAM. HaToMicTb cnif
6epertu 340pOB'A Ntoael | AoBKiNNS,
34atoun Biaxoay obnagHaHHa no
crewjanbHOro NyHKTY 360py BiAXoA4iB
€/1eKTPUYHOro Ta eNeKTPOHHOro
obnagHaHHs, MPU3HaYeHOro ypsanoM
ab0 MicLLeBMMM opraHamu Bnagu.
MpaBwnbHa yTWnisaLis i noBTopHa
nepepobka fornomMoxe 3anobirt
MOX/IMBOMY HEraTMBHOMY BMBY Ha
LOBKINNsA Ta 300poB'a nogen. Ans
OTPUMaHHsI foAaTKOBOI iHbopMaLLil
LLIOJI0 PO3TaLLyBaHHSA 1 yMOB poboTun
TaKWX MyHKTIB 36MpaHHs 3BEPHITbCS
[0 cnewianicTis, AKi 3alMMalOTbCA
BCT@HOB/NEHHSIM TaKoro obnafHaHHs, abo
[0 MiCLIEBUX OpraHiB Bnaau.



Bezpecnostni informace

Abyste predesli Urazu elektrickym proudem, pozaru nebo zranéni zplsobenému nespravnym pouzivanim
spotrebice, prectéte si pred pouzitim spotfebite pozorné navod k pouziti a uschovejte si jej pro budouci pouziti.

Omezeni pouzivani

Tento vyrobek nesmi pouzivat déti do 8 let ani osoby se snizenymi fyzickymi, smyslovymi nebo
dusevnimi schopnostmi nebo s nedostatkem zkuSenosti a znalosti, pokud jsou bez dozoru rodic¢e nebo
opatrovnika zaruéujiciho bezpe&ny provoz a pfedchézeni rizikim. Cigténi a Gdrzbu nesmi provadét déti
bez dozoru.

Spotrebic lze pouzivat pouze s napajecim zdrojem dodanym se spotfebi¢em.

Tento spotrebi¢ obsahuje baterie, které mohou vymeénovat pouze kvalifikované osoby.

Vyklid'te prostor, ktery ma byt Cistén. Spotrebi¢ nesmi byt pouzivan détmi ke hre. Zajistéte, aby se déti a
domaci zvifata béhem provozu robota nachazela v bezpecné vzdalenosti.

Spotrebi¢ neinstalujte, nenabijejte ani nepouzivejte v koupelnach nebo v okoli bazén(.

Tento vyrobek je ur¢en pouze k Cisténi podlah v domacim prostfedi. Nepouzivejte jej venku, na jinych
nez podlahovych povrsich ani v komerénim ¢&i pramyslovém prostredi.

Ujistéte se, Ze spotrebic pracuje spravné ve vhodném prostredi. V opacném pripadé spotrebic
nepouzivejte.

Pokud je napajeci kabel poskozen, musi byt nahrazen specialnim kabelem nebo sestavou, které jsou k
dispozici u vyrobce nebo jeho servisniho zastupce.

Nepouzivejte robota v prostoru zavéSeném nad Urovni zemé bez ochranné bariéry.
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Bezpecnostni informace

* Neumistujte robota vzhlru nohama. Nepouzivejte kryt LDS, kryt robota ani naraznik jako rukojet robota.

* Nepouzivejte robota pfi okolni teploté vyssi nez 40 °C nebo nizsi nez 0 °C nebo na podlaze s kapalinami
nebo lepkavymi latkami.

* Abyste zabranili poskozeni nebo zranéni v dUsledku tahani, odstrarite z podlahy vSéechny volné
predméty a pred zahajenim provozu pfistroje odstrante kabely nebo napajeci $idry na Cistici draze.

* Odstrante z podlahy kifehké nebo malé predméty, aby do nich robot nenarazil a neposkodil je.

* Udrzujte vlasy, prsty a jiné ¢asti téla mimo saci otvor robott

* Udrzujte Cistici nastroj mimo dosah déti.

* Nepouzivejte spotfebi¢ v mistnosti, kde spi kojenec nebo dité.

* Nepokladejte na robota déti, domaci zvifata ani zadné predméty bez ohledu na to, zda je robot v klidu
nebo v pohybu.

« Cistici roztok uchovavejte mimo dosah déti.

* Pouzivejte pouze oficialné schvaleny praci prostfedek. Nepfidavejte zadné tekutiny, jako je alkohol nebo
dezinfek¢ni prostredky.

* Nepouzivejte robota k ¢isténi zadnych hoficich predmétd. Nepouzivejte robota ke sbéru hoflavych nebo
vznétlivych kapalin, korozivnich plyn nebo nefedénych kyselin ¢i rozpoustédel.

* Nevysavejte tvrdé nebo ostré predméty. Nepouzivejte spotrebi¢ ke sbéru predmétl, jako jsou kameny,
velké kusy papiru nebo jakékoli predméty, které by mohly spotfebi¢ ucpat.

* Pred Cisténim nebo udrzbou spotrebice je nutné vyjmout zastréku ze zasuvky.

* Neotirejte robota ani zakladni stanici mokrym hadfikem ani je neoplachujte zadnou tekutinou. Po
vycisténi omyvatelnych ¢asti je pfed opétovnou instalaci a pouzitim zcela vysuste.
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Bezpecnostni informace

Tento vyrobek pouzivejte v souladu s pokyny uvedenymi v navodu k pouziti. Uzivatelé nesou
odpovédnost za veskeré ztraty nebo skody, které vzniknou v dlsledku nespravného pouzivani tohoto
vyrobku.

Baterie a nabijeni

Nepouzivejte baterie ani zakladnové stanice jinych vyrobc(. Robota lze pouzivat pouze se zakladni
stanici RCLEO405/RCLE0405-1/RCLEQ405-2.

NepokousSejte se sami rozebirat, opravovat nebo upravovat baterii nebo zakladni stanici.

Neumistujte zakladni stanici do blizkosti zdroje tepla.

K otirdni nebo ¢isténi nabijecich kontaktl zakladni stanice nepouzivejte mokry hadfik ani mokré ruce.
Nevyhazujte nespravne staré baterie. Nepotrebné baterie je nutné zlikvidovat v pfislusném recykla¢nim
stfedisku.

Pokud se napdjeci kabel poskodi nebo zlomi, okamzité jej prestarnte pouzivat a kontaktujte poprodejni
servis.

Dbejte na to, aby byl robot pfi pfepravé vypnuty a pokud mozno ulozeny v pavodnim obalu.

Pokud robot nebudete delSi dobu pouzivat, plné jej nabijte, poté jej vypnéte a ulozte na chladném a
suchém misté. Robota dobijejte alespon jednou za 3 mésice, aby nedoslo k nadmérnému vybiti baterie.
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Bezpecnostni informace

Bezpecnostni informace k laseru
* Laserovy senzor v tomto vyrobku splfiuje normu IEC 60825-1:2014/EN 60825- 1:2014/A11:2021 pro
laserové vyrobky tfidy 1. Béhem pouzivani se vyhnéte pfimému pohledu.

LASEROVY VYROBEK TRIDY 1
SPOTREBITELSKY LASEROVY VYROBEK
EN 50689:2021

ﬁ Pouze pro vnitfni pouZiti

Prectéte si navod k obsluze

Spole&nost Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. timto prohlasuje, ze radiové zafizeni typu RLL77SE je v souladu se smérnici 2014/53/EU. Uplné znéni EU prohla$eni o

shodé je dostupné na internetové adrese: https://global.dreametech.com
Podrobnou elektronickou pfiru¢ku naleznete na adrese https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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@ Prehled vyrobku

Robot

1. CJ Tlacitko bodového ¢isténi

Stisknutim spustite bodové ¢isténi

2. Tlacitko Napajeni / ¢isténi

Stisknutim a podrzenim na 3 sekundy zapnete

nebo vypnete

Stisknutim spustite uklid po zapnuti robota

3. O Tlagitko doku

Stisknutim tlacitka odeslete robota zpét do

zakladni stanice

Stisknutim a podrzenim po dobu 3 sekund

vypnete détsky zamek

Indikator stavu tlacitka

* Nepretrzité svitici bild: Dokoncené ¢isténi nebo
uklid

* Blikajici oranzova: Chybova hlaska.

* Nepretrzité svitici oranzova: Cekani pfi slabé
baterii nebo pozastaveni pfi slabé baterii

Poznamka:

Stisknutim libovolného tlacitka na robotu pozastavite uklid

robota nebo jeho navrat k nabfjeni.
Détsky zamek lze povolit/zakazat prostrednictvim aplikace

Dreamehome.
. Mikrofony
. Kryt LDS
. Laserovy snima¢ vzdalenosti (LDS)
. Néraznik
. Okno ndrazniku
. 3D dvouradkové laserové senzory
10. Pomocna svétla LED

O 00 NO 0D

11. Kamera Al IR

12. Al HD Kamera

13. Kryt

14. Automatické vyprazdnéni ventilacniho otvoru
15. Nabijeci kontakty

16. Automaticky privod pro dopliiovéani vody
17. Konektory

18. Tlacitko Reset

Stisknutim a podrzenim po dobu 3 sekund obnovite
tovarni nastaveni.

19. Kontrolka Wi-Fi

20. Senzor okraje

21. Senzory spadu

22. Senzor koberce

23.Bocni kartac

24, Hlavni kartac

25. Hlavni kolo

26. Sestava MopExtend

27. Véesmérové kolo

28.0chranny kryt kartace

29. Hlavni kolo

30. Prichytky pro ochranu kartacu

31. Drzak mopovaci podlozky Montazni otvory

Obr. A-1

Prachovy box

1. Filtr

2. Rukojet filtru

3. Spona krytu prachového boxu

4. Spona prachového boxu

5. Kryt prachového boxu

6. Automatické vyprazdnéni ventilacniho otvoru

Obr. A-2

Sestava mopu

1. Plocha pro upevnéni mopovaci podlozky
2. Drzak mopovaci podlozky
3. Mopovaci podlozka

Obr. A-3

Zakladni stanice

-

. Kryt

. N&drz na $pinavou vodu

. Nadrz na ¢istou vodu

. Kryt prachového zasobniku

. Myci deska

. Rozsitujici deska rampy
N&drz na $pinavou vodu

. Prichytka vodni nadrze

. Plovakova koule

10. N&drz na cistou vodu

11. Pfichytka vodni nadrze

12. Vodovodni potrubi

13. Filtr

14. Plovak

15. Prihradka na automaticky praci prostiedek

16. Filtr

17. Signalizaéni plocha

18. Automatické vyprazdnéni ventilacnich otvord

19. Indikator stavu

* Nepretrzité svitici bilé: Zakladni stanice je
pfipojena k napajeni

* Nepretrzité svitici oranzova: Zakladni stanice ma
chybu

0o NO U1 AN

0
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20. Otvor pro prachovy sééek

21. Nabijeci kontakty

22. Automaticky vystup pro pFidavani vody

23. Vyhrazeny slot pro pfipojeni sady pro pfipojeni
vody pro automatické dopliovani a vypousténi
vody

24. Napajeci port

25. Slot pro ulozeni napajeciho kabelu

Poznamka: Sadu pro pfipojeni vody pro automatické
dopliovani a vypousténi je tfeba zakoupit samostatné. (K
dispozici pouze v uréitych regionech)

Obr. A-4

O Priprava vaseho
domova

Pred uklidem odstrante nestabilni, kifehké, cenné
nebo nebezpecné predmeéty a uklid'te kabely,
latky, hracky, tvrdé predméty a ostré predmeéty
na zemi, aby se do nich robot nezamotal,
neposkrabal je nebo je nesrazil a nezpUsobil
ztraty.

Pred tklidem umistéte na okraj schod(i

fyzickou zabranu, abyste zajistili bezpec¢ny a
bezproblémovy provoz robota.

Otevrete dvere uklizené mistnosti a ulozte
nabytek na spravné misto, abyste ponechali vice
prostoru.

Aby robot nevynechal mista, ktera je tfeba uklidit,
nestujte pred robotem, na prahu, v chodbé nebo
na uzkych mistech.
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Poznamka:

PFi prvnim pouziti robota jej pfi tklidu sledujte, abyste v¢as
odstranili pripadné prekazky.

Pridavné svétlo LED poskytuje pomocné osvétleni ve slabé
osvéetleném prostredi.

Nevysavejte tvrdé predmeéty, jako jsou kameny, ocelové
kulicky a casti hracek, ani ostré predmeéty, jako je stavebni
odpad, rozbité sklo a hrebiky, jinak mlze dojit k poskrabani
podlahy.

@ Pred pouzitim

1. Umistéte zakladni stanici a pFipojte ji k elektrické
zasuvce

Z&kladni stanici umistéte na co nejotevienéjsi misto
s dobrym signalem Wi-Fi. Ponechte dostatek mista,
jak je znazornéno na obrazku, a odstrarite vSechny
predméty ve stinované oblasti. Zasurite napajeci
kabel do zakladni stanice a zapojte jej do zasuvky.
Poznamka:

* Pevné zasurite napajeci kabel smérem nahoru, dokud se
nerozsviti kontrolka.

Ujistéte se, Ze signaliza¢ni oblast neblokuji zadné
predméty.
Aby nedoslo k navlhéeni dievénych podlah nebo kobercd,
doporucujeme umistit zakladni stanici na dlazdice nebo
mramorové podlahy.
2. Instalace rozsitujici desky rampy
3. Odstrante ochranu robota a nainstalujte sestavu

boéniho kartace a mopu

Poznamka: Nasadte bo¢ni karta¢, dokud nezapadne na své
misto.

4. Pfipojeni robota k zakladni stanici

Stisknéte a podrzte tlacitko napdjeni na robotu po
dobu 3 sekund, aby se zapnul.. Umistéte robota

na zakladni stanici sestavou mopu smérem k myci
desce. Poté uslysite hlasové oznameni, kdyz se
robot Uspésné pripoji k zakladni stanici. Po Uplném
nabiti robota zUstanou indikatory stavu na robotovi
a zakladni stanici svitit po dobu 10 minut a poté
zhasnou.

Poznamka: Pred prvnim pouzitim se doporucuje robota plné
nabit. Pokud po vybiti baterie nelze robota zapnout, pfipojte
robota ke stanici ru¢né a nabijte jej.

5. Pridani ¢isticiho roztoku

(1)Sejméte kryt prachové nadoby a vytahnéte prihradku na
automaticky Cistici prostredek.

(2) Otevrete horni viko pfihradky a pridejte Cistici roztok.

(3) Zavrete viko prihradky, vlozte ji zpé&t do zakladni stanice a
poté znovu nasadte kryt prachové nadoby. Cistici roztok se
pridava automaticky béhem prace.

Poznamka:

Prihradku na automaticky cistici prostredek lze pro pouziti
naplnit isticim roztokem. Nepridavejte zadnou jinou
tekutinu nez oficidlné schvaleny Cistici roztok, abyste
predesli poruse.

Nasadte prihrddku na automaticky Cistici prostredek,
dokud nezapadne na své misto.

6. Dopliite vodu do nadrze na cistou vodu

Vyjméte naddrz na Cistou vodu ze zakladni stanice a napliite ji
Cistou vodou. Poté ji nainstalujte zpét do zakladni stanice.

Poznamka: Do nadrze na vodu nepfilévejte horkou vodu,
protoze by mohlo dojit k jeji deformaci.

Obr. C-1-obr. C-6



® Pfipojeni pomoci
aplikace Dreamehome
1. Stahnéte si aplikaci Dreamehome

Naskenujte QR kéd na robotu , nebo vyhledejte
,Dreamehome” v obchodé s aplikacemi a stahnéte si
a nainstalujte aplikaci.

Poznamka:

« Podporovéna je pouze Wi-Fi 2,4 GHz.

* Vzhledem k aktualizacim softwaru aplikace se skutecné
operace mohou lisit od pokyn( v této priru¢ce. Postupujte
podle pokyn( podle aktualni verze aplikace.

2. Pridat zafizeni

Otevrete aplikaci Dreamehome, klepnéte na

,Naskenovat QR kod pro pfipojeni” a znovu

naskenujte stejny QR kdéd na robotu pro pridani

zafizeni. Postupujte podle pokyn( a dokoncete

pripojeni Wi-Fi.

Poznamka:

* Pro obnoveni Wi-Fi zopakujte krok 2 a poté podle pokynu
dokoncete pripojeni Wi-Fi.

* Chcete-li zafizeni odpojit od sité Wi-Fi, stisknéte a podrzte
tlacitko Reset na robotu po dobu 3 sekund.

@ Kontrolka Wi-Fi

» Pomalé blikani: Ceka se na pripojeni

* Rychlé blikani: Pripojovani

* Zap: Pripojeno

@ QR kéd

@ Jak pouzivat

Zapnuti/vypnuti

Robota zapnete stisknutim a podrzenim tlacitka
napajeni po dobu 3 sekund. Kontrolka napajeni by
méla svitit. Umistéte robota na zakladni stanici,
robot by se mél automaticky zapnout a zacit se
nabijet. Chcete-li robota vypnout, posurite robota
od zakladni stanice a stisknéte a podrzte tlacitko po
dobu 3 sekund.

Rychlé mapovani

Po prvnim nastaveni sité postupujte podle pokynt
v aplikaci pro rychlé vytvoreni mapy. Robot za¢ne
mapovat bez ¢isténi. Kdyz se robot vrati do zakladni
stanice, proces mapovani byl dokonéen a mapa se
automaticky ulozi.

Pauza/spanek

Kdyz je robot v provozu, stisknutim libovolného

tlacitka jej pozastavite. Pokud je robot pozastaveny

déle nez 10 minut, automaticky prejde do rezimu

spanku. Indikator napéjeni a indikator nabijeni

zhasnou. Stisknutim libovolného tlacitka na robotovi

nebo pomoci aplikace robota probudite.

Poznamka:

» Robot se automaticky vypne, pokud zUstane v rezimu
spanku déle nez 12 hodin.

« Pokud je robot zastaven a umistén na zakladni stanici,
aktualni proces Uklidu se ukongi.

Automatické obnoveni uklidu

Pokud je baterie prili§ vybita, robot se automaticky
vrati na zakladni stanici, aby se nabil. Po nabiti

na odpovidajici Uroven baterie bude pokracovat v
nedokonéenych Uklidovych Gkonech.

Rezim Nerusit (DND)

Kdyz je robot nastaven do rezimu Nerusit (DND),

robot nebude moci pokrac¢ovat v Uklidu a indikator

napajeni zhasne. Rezim DND je ve vychozim

nastaveni z vyroby vypnut. Pomoci aplikace mizete

rezim DND povolit nebo upravit dobu DND. Ve

vychozim nastaveni je perioda DND 22:00- 8:00.

Poznamka:

» Naplénované Ukony ¢isténi se béhem doby DND provadéji
nacas.

» Po uplynuti doby DND bude robot pokracovat v Uklidu tam,
kde skon¢il.

Bodové cisténi

Kdyz je robot v rezimu ¢ekani, kratkym stisknutim
tlacitka CJ aktivujte rezim bodového uklidu. V

tomto rezimu robot vycisti oblast ve tvaru ¢tverce o
rozmérech 1,5 x 1,5 metru kolem sebe a po dokonéeni
bodového uklidu se vrati do vychoziho bodu.

Restartovani robota

Pokud robot prestane reagovat nebo jej nelze
vypnout, stisknutim a podrzenimtlacitka napajeni po
dobu 10 sekund jej nasilné vypnéte. Poté stisknutim
a podrzenimtlacitka napajeni po dobu 3 sekund
robota zapnéte.
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22, 2 r
Vysavani a vytirani

Poznamka: Pri prvnim pouziti sestavy mopu robot ve
vychozim nastaveni provede Ulohu ,Vysavani a vytirani®.

1. Spustit ¢isténi

Stisknéte tlacitko napajeni na robotovi nebo pouzijte aplikaci,
aby se robot spustil ze zakladni stanice. Poté robot naplanuje
optimalni trasu Uklidu a provede Uklid na zakladé vytvorené
mapy.

Poznamka:

* Aby se robot po Uklidu snadno vratil do zékladni stanice,
doporuc¢ujeme, aby robot startoval ze zakladni stanice.
Mopovaci podlozky budou vycistény drive, nez robot za¢ne
vytirat, vyckejte prosim trpélivé.

Béhem provozu nepohybuijte zakladni stanici, nadrzi na
¢istou vodu, nadrzi na $pinavou vodu ani myci deskou.
Cisténi horkou vodou lze povolit v aplikaci pro tkoly &isténi
podlozky pod mop a podstavce, coz plati pro véechny
rezimy. Abyste predesli opareni, nedotykejte se vystupu
vody, kdyz je funkce zapnuta.

2. Automatické myti mopu

Pfi uklidu se robot automaticky vrati do zakladni
stanice, aby vypral mopovaci podlozky na zakladé
frekvence ¢isténi mopovacich podlozek zadané v
aplikaci. Zakladni stanice automaticky doplni nadrz
na vodu a robot bude pokracovat v Uklidu.
Poznamka: Pokud se robot béhem Uklidu vréti k zakladni

stanici, aby si umyl mopové podlozky, zakladni stanice
automaticky nevyprazdni prachovy box.

3. Automatické vyprazdiiovani prachové nadoby a
myti a suSeni mopovacich podlozek
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Po dokonéeni Uklidu a navratu robota k zakladni
stanici k nabijeni zakladni stanice automaticky zahaji
vyprazdriovani prachového boxu a nasledné prani a
su$eni mopovych polstarku.
Poznamka:
« Pokud je funkce automatického vyprazdnovani v

aplikaci vypnuta, zakladni stanice nebude automaticky

vyprazdnovat prachovou schranku.
Zakladni stanice vyprazdni schranku na prach podle

nastaveni frekvence v aplikaci.
4. Cisténi nadrze na $pinavou vodu

Po dokonéeni Ukolu robota vycistéte nadrz na
$pinavou vodu, abyste zabranili vzniku zapachu.

Vytirani po vysavani

V aplikaci povolte funkci vytirani po vysavani a robot
automaticky zvedne sestavu mopu a vysaje podlahu.
Po dokonéeni vysavani se robot vrati, aby vyprazdnil
zasobnik na prach, a poté po automatickém spusténi
sestavy mopu zacne vytirat.

Pouze vysavani

V aplikaci povolte funkci vysavani a robot
automaticky zvedne sestavu mopu a za¢ne vysavat.

Pouze vytirani

Povolte v aplikaci funkci vytirani a robot zkontroluje,
zda je sestava mopu nainstalovana. Pokud ne,
nainstalujte sestavu mopu ru¢né a robot pak
automaticky zacne vytirat.



@ Rutinni udrzba

Dily

Chcete-li udrzet robota v dobrém stavu, doporu¢ujeme se fidit pouzitim pfislusenstvi v aplikaci nebo nasleduijici tabulkou pro béznou udrzbu.

Dil

Frekvence udrzby

Doba vymény

Dil

Frekvence udrzby

Doba vymény

Nadrz na $pinavou vodu

Po kazdém pouziti

Nadrz na &istou vodu

Hlavni kartac

Filtr prachového boxu

Boc¢ni kartac

Drzéky mopovaci podlozky

Jednou za 2 tydny

3D dvouradkové laserové

senzory

Kazdych 6 az 12 mésicl

Senzor koberce

Kazdych 3 az 6 mésicu

Senzory spadu

Okno narazniku

Naraznik

Myci deska

Jedno za kazdé 2 mésice

Signaliza¢ni oblast
zékladni stanice

Nabijeci kontakty

Automatické vyprazdnéni
ventilacnich otvord

Véesmeérové kolo

Senzor okraje

Laserovy snimac
vzdalenosti (LDS)

Jednou za mésic

Automatické doplrovani
vody do robota

Spodni ¢ast robota

Jednou za mésic

Prachovy box

Vycistéte jej podle
potreby

Prachovy sacek

Mopovaci podlozka

Kazdych 2 az 4 mésicl

Kazdych 1 az 3 mésicl

Poznamka: Frekvence vymeény zavisi na zplsobu pouzivani robota. Pokud dojde k
vyjimce v dusledku zvlastnich okolnosti, mély by byt dily vyménény.
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Zakladna myci desky

Zékladni stanice provede samocisténi myci desky

spolu s kazdym ¢isténim mopové podlozky. Pro
hloubkové ¢isténi postupujte podle nasledujicich
krokd.

1. V aplikaci povolte funkci ¢isténi zakladny myci
desky a robot automaticky opusti zakladnu.
Vyjméte myci desku a pockejte, az se zakladna
myci desky naplni vodou.

2. K ¢isteéni podlozky myci desky pouzijte vhodny
nastroj. Po chvili zakladni stanice automaticky
odcerpa $pinavou vodu. Poté otrete zédkladnu myci
desky mékkym a suchym hadrikem.

3. Otocte myci desku, sejméte kryt valecku a valecek
a poté stadhnéte koncovky valecku.

Poznamka:

Pokud je kryt valce blokovan stéraci na obou stranach myci

desky, oto¢enim valce je odsunte stranou.

Kryt valce Ize sejmout pomoci vhodného néastroje.

4. Odstrarite vlasy zamotané do valecku a poté
znovu sestavte dily podle odpovidajicich barev.

5. Oplachnéte myci desku ¢istou vodou, otrete ji a
poté ji Sikmo dold vloZte zpét do zékladni stanice.

6. Pomoci aplikace nebo kratkym stisknutim tlacitka
O na robotovi jej pfiméjete k navratu do zakladni
stanice.

Poznamka: Béhem cisténi nedovolte, aby se robot vratil do
z&kladni stanice.

Obr. F-1
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Prachovy sacek

1. Sejméte kryt prachové nadrze a vyhod'te prachovy
sacek.

Poznamka: Zatazenim za rukojet smérem nahoru se sacek

utésni, aby prach a necistoty ndhodné nevypadly.

2. Prach a necistoty z filtru odstrarite suchym
hadfrikem.

3. Nainstalujte novy prachovy sacek.

4. Znovu nainstalujte kryt prachové nadoby.
Obr. F-2

Nadrz na $pinavou vodu

1. Vyjméte nadrz na Spinavou vodu, otevrete jeji kryt
a vylijte Spinavou vodu.

2. Nadrz na $pinavou vodu vyplachnéte ¢istou vodou
a pomoci vhodného néstroje ocistéte vnitfni sténu
nadrze na $pinavou vodu.

Poznamka: Plovakova koule v nadrzi na $pinavou vodu je

pohybliva ¢ast. PFi jejim ¢idténi nevyvijejte pfili$ velkou silu,

aby nedoslo k jejimu poskozeni.

Obr. F-3

Hlavni kartac
1. Stisknutim spon krytu karta¢e smérem dovnit¥
sejméte kryt kartace a vyjméte kartac¢ z robota.

2. Vytahnéte kryty kartacl na obou koncich kartace,
jak je zndzornéno na obrazku. Pomoci vhodného
nastroje odstrarite vlasy zamotané v kartaci.

Obr. F-4

Boc¢ni kartac
Vyjméte a vycistéte bocni kartac.
Obr. F-5

Vsesmérové kolo

Poznamka:

Pomoci néstroje, napriklad malého Sroubovéku, oddélte
osu a pneumatiku véesmérového kola. Nepouzivejte
nadmérnou silu.

Oplachnéte véesmérové kolo pod tekouci vodou a po

.

Uplném vysuseni jej vlozte zpét.

Obr. F-6

Drzaky mopovaci podlozky
Vyjméte a vycistéte drzaky mopovaci podlozky.
Obr. F-7



Mopovaci podlozka

Pro vyménu vyjméte mop z drzaku mopovaci
podlozky.

Obr. F-8

Prachovy box a filtr

1. Otevrete kryt robota a stisknutim spony
prachového boxu vyjmeéte prachovou schranku.
Poté filtr vyjméte a jemné poklepejte na jeho kos.

Poznamka: Nepokousejte se Cistit filtr karta¢em, prstem nebo

ostrymi predméty, aby nedoslo k jeho poskozeni.

2. Pred opétovnou instalaci oplachnéte prachovy
box a filtr vodou a zcela je osuste.

Poznamka:

« Prachovy box a filtr oplachujte pouze ¢istou vodou.
Nepouzivejte zadné Cistici prostredky.

« Prachovy box a filtr pouzivejte pouze tehdy, kdyz jsou zcela
suché.

Obr. F-9

Senzory robota

Otrete senzory robota mékkym a suchym hadrikem,
jak je znazornéno na nasledujicim obrazku:

1. Laserovy snima¢ vzdalenosti (LDS)
2. Okno narazniku

3. 3D dvouradkové laserové senzory
4. Senzor okraje

5. Néraznik

6. Senzory spadu
7. Senzor koberce

Poznamka: Mokry hadfik mtize poskodit citlivé prvky robota a
zékladni stanice. K ¢isténi pouzivejte suchy hadrik.

Obr. F-10

Nabijeci kontakty a signalizacni
oblast

Nabijeci kontakty a signaliza¢ni oblast Cistéte
mékkym a suchym hadrikem.

Obr. F-11

Automatické vyprazdnéni
ventilaénich otvort

Vycistéte automaticky vyprazdriované vétraci
otvory robota a zékladni stanice mékkym a suchym
hadrikem.

Obr. F-12

Baterie

Robot obsahuje vysoce vykonnou lithium-
iontovou baterii. Dbejte na to, aby byl akumulator
pfi kazdodennim pouzivani dobie nabity, aby byl
zachovan jeho optimalni vykon. Pokud robot delsi
dobu nepouzivate, vypnéte jej a odlozte. Abyste
zabranili poskozeni v dlisledku nadmérného vybiti,
nabijejte robota alespori jednou za tfi mésice.
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Reseni problém

oblasti s dobrym pokrytim sité Wi-Fi.

Robot nemusi byt pfipraven ke konfiguraci. Ukoncete a
znovu vstupte do aplikace a poté to zkuste znovu podle
pokynt.

Problém Regeni Problém Reseni
ZB::\alﬂe je vybita. Nabijte robota na zakladné a zkuste to Zkladnf stanice je odpojena od napéjeni nebo je
Robot se ’ premisténa, kdyZ na ni robot neni.
nezapne. Teplota baterie je pfilis nizkd nebo pfilis vysoka. R V okoli zakladni stanice je pfili$ mnoho prekazek.
Doporucuje se provozovat spotrebi¢ pfi teploté mezi 32°F Umistéte zakladni stanici na volngisi plochu
(0°C) a 104°F (40°C). Robot _ JSI p .
nemuze najit Pohyb robota muze zptisobit zménu jeho polohy, a pokud
zakladni se zména polohy nezdafi, znovu vytvofi mapu. Pokud
Zakladni stanice neni pfipojena k napéjeni, zkontrolujte, stanicia je robot prili§ daleko od z&kladni stanice, nemusi byt
zda jsou oba konce jejiho napajeciho kabelu spravné vratit se k ni. schopen se s&m automaticky vratit, v takovém pripadé
zapojeny. budete muset robota na zakladni stanici umistit ru¢né.
Robota nelze . P . . . . . N . . .
nabijet Kontakt mezi nabijecimi kontakty na zakladni stanici a Otrete signaliza¢ni oblast na zakladni stanici, abyste
’ robotem je $patny, ocistéte nabijeci kontakty. odstranili prach nebo neéistoty.
Zkontrolujte, zda se na konektoru robota nenachazi cizi
predmeét, a pripadné cizi predmét odstrarite.
Zkontrolujte, zda je po obou stranach nebo pred zakladni
P L . . stanici dostatek mista, aby nedoslo k zablokovani robota.
Heslo sité Wi-Fi je nespravné. Zkontrolujte, zda je heslo | L , L.
pouZité pro pripojeni k siti Wi-Fi spravné. Cesvta pro nalvrat k nabijeni je zablokovana, napf. jsou
Robot se zaviené dvefe.
Robot ne;_)odporu;e pr'poje'j.' W_'_F' v pf\sn_wu 5 GHZ', Z?ifkdne, pred Robot muze uklouznout, pokud je podlaha pred z&kladni
Robot se Zkontrolujte, zda je robot pfipojen k pfipojeni Wi-Fi 2,4 E?anaicina: stanici pfili§ mokra. V takovém pripadé pied dalsim
nedokaze GHz. nemitse se k pokusem prebyte¢nou vodu ocistéte.
\?\I/’;-plgi“t k siti Signal Wi-Fi je slaby. Ujistéte se, ze se robot nachazi v ni vratit. Doporugujeme premistit zakladni stanici na jiné misto a

zkusit to znovu.

Ujistéte se, Ze je prodluzovaci deska rampy spravné
nainstalovana.
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Problém Reseni Problém Reseni
Robota nelze vypnout, kdyz se nabiji. Doporucujeme Predméty, jako jsou napajeci kabely a pantofle, by mély
ro_bota odsunout od zakladni stanlceia poté jej vypnout byt pred pouzitim robota uklizeny.
stisknutim a podrzenim tlacitka napajenipo dobu 3 Robot se
Robot se sekund. pohybuje Prace na mokrém kluzkém povrchu zpisobuje
newoina . bez dodrzen prokluzovani hlavniho kola. Doporu¢ujeme mokra mista
ypina. ngud'robota nevlze vy;v)pout proyedfanlm kroku 1, €z do "Z'e“' pred pouzitim robota vysusit.
stisknéte a podrzte tlacitko napajenipo dobu 10 sekund, nastavené
abyste robota nasilné vypnuli. Pokud problém pretrvava, trasy. Otrete 3D dvouradkové laserové senzory a okénko
obratte se na poprodejni servis. narazniku na robotu ¢istym mékkym hadrikem, aby byly
Cisté a nezakryté.
Kdyz je baterie vybita, trva Uplné nabiti robota priblizné
5,5 hodiny Robot Ujistéte se, Ze jsou dvere uklizenych mistnosti oteviené.
Rychlost Poki Fi Ach mi Fehlé
P okud pudete robota provozo,\./at'prl teplotacv m|moM prehledn.e Misto pred uklizenou mistnosti maze byt mokré a
nabijeni je uvedeny rozsah, rychlost nabijeni se automaticky snizi, mistnosti L s o i s .
X aby se prodlouzila Zivotnost baterie. e kluzké, coz mlize zplsobit, Zze robot uklouzne a pracuje
pomala. které je tfeba nestandardné. Pfed pouzitim robota zkuste podlahu
Nabijeci kontakty robota i zakladny mohou byt uklidit. vysusit.
znecisténé, otrete je suchym hadrikem.
Zkontrolujte, zda neni ucpany filtr prachového boxu.
Pokud ano, vycistéte jej nebo vymérite. Ujistéte se, ze robot neni nastaven do rezimu Nerusit
& (DND), ktery mu zabrani v obnoveni uklidu.
Béhem V hlavnim kartaci nebo prachovém boxu se mlize zachytit Robot .
provozu tvrdy predmét. Zkontrolujte a odstrafite jakykoli tvrdy po nabiti _ Robot nebude pokragovat v tklidu poté, co robota ruéné
mb?té se predmét. ne;?okraCUJe v vrétite do zakladni stanice k nabiti, coz zahrnuje ruéni
ﬁ\l/yswe Hlavni kartaé nebo boéni kartaé se mize zamotat dklidu. umisténi robota na zékladni stanici nebo odeslani robota
uénost. '

Zkontrolujte a odstrante vSechny cizi predméty.

Prepnéte rezim sani na Standardni nebo Tichy.

k nabiti prostfednictvim aplikace nebo robota samotného.
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Problém

Reseni

Problém

Reseni

Stanice nemUze automaticky
vyprazdnit prachovy box.

Zkontrolujte, zda je prachovy sacek v
prachovém zasobniku plny.

Pokud prachovy sacek neni plny,
zkontrolujte, zda se u otvord pro
automatické vyprazdnovani robota, zakladni
stanice nebo prachového boxu nenachazi
néjaka prekazka. Pokud ano, v€as ucpanou
¢ast vycistéte.

Drzék mopovaci podlozky je
abnormalné zvednuty.

Vyjméte drzak mopovaci podlozky a
zkontrolujte, zda v ném neuvizl néjaky cizi
predmeét, a zkuste robota znovu spustit.
Pokud problém pretrvava, obratte se na
poprodejni servis.

Hladina vody v mycim boxu
je abnormalni.

Vyjméte myci desku a zkontrolujte, zda neni
ucpany odtok odpadni vody, a vycistéte jej.

Jemné zatlacte na nadrzku na $pinavou
vodu, abyste se ujistili, Ze je spravné
nainstalovana.

Zkontrolujte, zda neni t&snéni na nadrzce
na $pinavou vodu uvolnéné nebo nespravné
nainstalované, a pokud ano, ru¢né jej
obnovte. Pokud problém pretrvava, obratte
se na poprodejni servis.

Zkontrolujte Cistici roztok. Nepridavejte
jinou tekutinu nez oficialné schvaleny cistici
roztok.

Pod nadrzkou na ¢istou
vodu nebo kolem tésnéni je
voda.

Pfi vyjiméni nadrzky na ¢istou vodu muaze
pod nadrzkou nebo kolem tésnéni zlistat
trochu vody v potrubi. To je normalni.
Otrete ji prosim suchym hadrikem.

Chcete-li ziskat dalsi podporu, kontaktujte nas na adrese https://global.dreametech.com
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Specifikace

Zakladni stanice

Model

RCLE0405/RCLE0405-1/RCLE0405-2

Jmenovity vstup

220-240 V ~ 50-60 Hz

Robot
Model RLL77SE
Doba nabijeni Asi 3,5 hodiny
Jmenovité napéti 144V =
Jmenovity vykon 75 W
Provozni frekvence 2400-2483,5 MHz
Maximalni vystupni vykon <20 dBm

Pfi bézném pouzivani tohoto zafizeni by méla byt mezi anténou a télem uzivatele
dodrzena vzdalenost alespori 20cm.

Zakladni stanice/nabijeci dok

Spotfeba energie v pohotovostnim rezimu: < 0,5 W (do 15 minut poté, co robot
opusti zakladni stanici/nabijeci dok)

Robot a zakladni stanice/nabijeci dok

Zarizeni nema pohotovostni rezim ani jiné ekvivalentni stavy z hlediska
pozadavkd na pohotovostni rezim, funkci spravy napajeni ani moznost deaktivace
bezdratovych sitovych pfipojeni z divodu potieby Udrzby baterie. Spotfeba
energie zafizeni bude pravdépodobné vyssi nez u jinych modeld zafizeni
spliujicich tyto funkéni pozadavky.

Jmenovity vykon 20V=2A
Jnrlenowty v?/kor} ' 700 W
(pFi vyprazdriovani prachu)
menodtyiken neow
(pti &isténi horkou vodou)
J it Wk ¥ nabiient

menovity vykon (pfi nabijeni 87 W

a suseni)

Poznémka:

o Jmenovity vykon (pfi ¢isténi horkou vodou) je uréen hodnotou vykonu béhem

reprezentativniho obdobi (teplota vody 25°C).
o Jmenovity vykon (b&hem nabijeni a suseni) je uréen hodnotou vykonu v dobé plného

zatizeni.

Dobijeci lithium-iontovy akumulator

Model P2150-4S2P-KLYEV/P2150-4S2P-MMBK
Jmenovité napéti 144V =
Jmenovita kapacita 4,8 Ah

Typicka kapacita

5,2 Ah 74,88 Wh
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Likvidace a odstranéni

baterie

Vestavéna lithium-iontova baterie obsahuje latky
nebezpec¢né pro Zivotni prostiedi. Pred likvidaci
baterie se ujistéte, zda byla baterie vyjmuta
kvalifikovanymi techniky a zlikvidovéna v pfislusném
recykla¢nim stredisku.

— baterie musi byt pred vyrazenim ze spotrebice
vyjmuta;

— vyjmuti baterie musi byt spotfebi¢ odpojen od
elektrické sité;

— baterie musi byt bezpecné zlikvidovéna.

UPOZORNEN:I:

Pred vyjmutim odpojte baterii od zdroje napéjeni a
co nejvice ji nechte vybit.

Nepotrebné baterie je nutné zlikvidovat v pfislusném
recyklacnim stredisku.

Nevystavujte baterii vysokym teplotam, abyste
predesli riziku exploze.

V nestandardnich podminkach muze z baterie
vystiiknout kapalina. Pokud dojde ke kontaktu,
oplachnéte postizené misto vodou a vyhledejte
lékarskou pomoc.
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Postup vyjmuti:

1. Otocte robota, pomoci vhodného nastroje
odstrante $rouby na zadni strané robota a poté
sejméte kryt.

2. Odpojte svorky mezi baterii a deskou plosnych
spojl a vyjméte baterii.

Informace o odpadech z
elektrickych a elektronickych
zafizeni (OEEZ)

X

VSechny vyrobky oznacené timto
symbolem patfi mezi odpady elektrickych
a elektronickych zafizeni (OEEZ podle
smérnice 2012/19/EU), které se nesmi
michat s netfidénym domovnim odpadem.
Chrante proto lidské zdravi a Zivotni
prostiedi a odevzdejte sva vyslouzila
zafizeni na uréeném sbérném misté

pro recyklaci pouzitych elektrickych a
elektronickych zafizeni uréeném statnimi
nebo mistnimi Urfady. Spravna likvidace

a recyklace pomUze zabranit moznym
negativnim dlsledkim pro Zivotni prostredi
a lidské zdravi. Dalsi informace o umisténi
i podminkach téchto sbérnych mist ziskate
od prodejce nebo mistnich Gradu.



Biztonsagi informaciok

A keészilék nem megfelelé hasznalatabdl ered6 aramuiteés, tlz vagy sérilés elkertlése érdekében a készllék
hasznalata elétt olvassa el figyelmesen a hasznalati utmutatét, és 6rizze meg azt a késdbbi hasznalatra.

Felhasznalasi korlatozasok

» Ezt a terméket 8 éves és fiatalabb gyermekek, valamint csdkkent fizikai, érzékszervi vagy szellemi
képessegekkel éld, illetve korlatozott tapasztalattal és ismeretekkel rendelkezé személyek nem
hasznalhatjak szild vagy gondviseld feliigyelete nélkil a biztonsagos mukéddés biztositasa és a
kockazatok elkerllése érdekében. A tisztitast és karbantartast gyermekek felligyelet nélkil nem
végezhetik.

* A készilléket csak a hozza mellékelt tapegységgel szabad hasznalni.

* Ez a készlilék olyan akkumulatorokat tartalmaz, amelyeket csak szakképzett személyek cserélhetnek Ki.

* Tegye szabaddé a takaritani kivant teriiletet. Gyermekek nem jatszhatnak a késziilékkel. Ugyeljen arra,
hogy a gyerekek és a haziallatok biztonsagos tavolsagban legyenek a robottél, mikdzben az mikédik.

* Ne telepitse, téltse vagy hasznalja a készuléket firdészobakban vagy medenceék kérnyéken.

* Ez a termék kizardlag otthoni kdrnyezetben térténé padlotisztitasra szolgal. Ne hasznalja kiltéren, nem
padléfellleteken, illetve kereskedelmi vagy ipari kérnyezetben.

* Gydzbdjon meg arroél, hogy a készlilék megfeleld kdrnyezetben és megfeleléen mikodik. Ellenkezé
esetben ne hasznalja a készlléket.

* Ha a tdpkabel megséruilt, azt a gyartotdl vagy annak szervizétél beszerezhetd, specialis kabellel vagy
szerelvénnyel kell helyettesiteni.

* Ne hasznalja a robotot a talajszint félé figgesztett, védékorlat nélkli terileten.
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Biztonsagi informaciok
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Ne helyezze a robotot fejjel lefelé. Ne hasznalja az LDS burkolatot, a robot burkolatat vagy az Gtkézét a
robot fogantyujaként.

Ne hasznalja a robotot 40 °C feletti vagy 0 °C alatti kdrnyezeti hdmérsékleten, illetve folyadékokkal
vagy ragados anyagokkal szennyezett padlén.

A vonszolasbol eredd karok vagy sertlések elkerllése érdekében a készllék tzemeltetése elbtt
tavolitson el minden szabadon hever6 targyat a padloroél, és tavolitsa el a takaritasi utvonalon lévé
vezetékeket vagy halozati kabeleket.

Tavolitsa el a térékeny vagy apro targyakat a padlérdl, nehogy a robot beléjik Gtkdzzon és kart tegyen
bennlk.

Tartsa tavol a hajat, az ujjakat és mas testrészeket a robot szivonyilasatol.

Tartsa a takaritoeszkozt gyerekektol tavol.

Ne Gzemeltesse a készliléket olyan helyisegben, ahol csecsemé vagy gyermek alszik.

Ne helyezzen gyermekeket, haziallatokat vagy barmilyen targyat a robot tetejére, fliggetlenil attol,
hogy az allé vagy mozgd allapotban van.

Tartsa a tisztitéoldatot gyermekektdl tavol.

Kizarolag a hivatalosan jévahagyott tisztitoszert hasznalja. Ne adjon hozza folyadékot, példaul alkoholt
vagy fertétlenitészert.

Ne hasznalja a robotot €gé targyak feltakaritasara. Ne hasznalja a robotot gyulékony vagy éghetd
folyadékok, mar6 gazok, illetve higitatlan savak vagy oldoszerek felszedésére.

Ne porszivézzon fel kemény vagy éles targyakat. Ne hasznalja a késziléket olyan targyak felszedésére,
mint példaul kdvek, nagy papirdarabok vagy barmilyen olyan targy, amely eltémitheti a késziléket.



Biztonsagi informaciok

A készUlék tisztitasa vagy karbantartasa elétt a csatlakozédugét ki kell hizni a konnektorbdl.

Ne torélje le a robotot vagy a bazisallomast nedves ruhaval, és ne dblitse le azokat semmilyen
folyadékkal. A moshaté alkatrészek tisztitasa utan teljesen szaritsa meg az alkatrészeket, mielétt
visszaszerelné és hasznalna éket.

Kérjuk, hogy a terméket a hasznalati utmutatéban talalhaté utasitdsoknak megfeleléen hasznalja.
A felhasznalo felelés minden olyan veszteségért vagy karért, amely a termék nem megfeleld
hasznalatabdl ered.

Akkumulatorok és toltés

Ne hasznaljon harmadik féltél szarmazd akkumulatort vagy bazisallomast. A robot csak az RCLE0405/
RCLEO405-1/RCLEO405-2 tipusu bazisallomassal hasznalhaté.
Ne probalja meg sajat maga szétszerelni, javitani vagy modositani az akkumulatort vagy a
bazisallomast.
Ne helyezze a bazisallomast héforrasok kdzelébe.
A bazisallomas toltéérintkezdit ne térdlje le nedves kézzel vagy nedves ruhaval.
A hasznalt akkumulatorok artalmatlanitasat az eléirasoknak megfeleléen végezze. Az elhasznalodott
akkumulatorokat a megfeleld ujrahasznosité létesitményben kell artalmatlanitani.
Ha a tapkabel megséril vagy elszakad, azonnal hagyja abba a készillék hasznalatat, és forduljon az
ugyfélszolgalathoz.
Ugyeljen arra, hogy a robot szallitas kézben ki legyen kapcsolva, és lehetbleg az eredeti csomagolésban
tarolja.
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Biztonsagi informaciok

* Ha a robotot hosszabb ideig nem hasznalja, téltse fel teljesen, majd kapcsolja ki, €s tarolja szaraz,
hivos helyen. Legalabb 3 havonta egyszer toltse fel a robotot, hogy elkerilje az akkumulator tulzott
lemerilését.

Lézeres biztonsagi informaciok

* A termékben taldlhato lézeres érzékelé megfelel az IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021
szabvany elbirasainak az 1. osztalyu lézertermékekre vonatkozéan. Hasznalat kdzben ne nézzen
kdzvetlendl a lézersugarba.
1. OSZTALYU LEZERTERMEK
FOGYASZTOI LEZERTERMEK
EN 50689:2021

ﬁ Kizardlag belteri hasznalatra

Olvassa el a kezeléi kézikdnyvet

A Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. ezennel kijelenti, hogy az RLL77SE tipusu radidberendezés megfelel a 2014/53/EU iranyelvnek. Az EU-megfeleléségi nyilatkozat

teljes szovege a kdvetkezé internetcimen érheté el: https://global.dreametech.com
A részletes e-kézikonyvért kérjuk, latogasson el ide: https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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O Termékattekintés

Robot

1. CJ Célzott takaritds gomb

Nyomja meg a célzott takaritds megkezdéséhez

2. Tapkapcsolé / Takaritds gomb

* A robot bekapcsoldsdhoz nyomja meg és tartsa
lenyomva 3 masodpercig.

A robot bekapcsolasa utdn nyomja meg réviden a
takarités elinditdsahoz.

3. 0 Dokkolas gomb

Nyomja meg a robot visszakuldéséhez a
béazisallomasra.

Nyomja meg és tartsa lenyomva 3 masodpercig a
gyerekzar feloldasahoz.

Gomb allapotjelzé

* Folyamatos fehér: Tisztitas és takaritas
befejez6dott

¢ Villogd narancssarga: Hiba

 Folyamatos narancssarga: Varakozas alacsony
akkumulatortoltottség esetén vagy szineteltetett
mUkodés

Megjegyzés:
« A robot barmelyik gombjanak megnyomasaval
szlineteltetheti a robot miikddését a takaritas vagy a
toltéshez valé visszatérés kozben.
* A gyerekzar a Dreamehome alkalmazas segitségével
kapcsolhaté be/ki.

. Mikrofon

. LDS fedél

. Lézeres tavolsagérzékeld (LDS)
Utkozé

. Utkézéablak

. 3D kettds vonallézeres érzékelék

0 00 NO U1 B

10. LED segédfények

11. Al IR Kamera

12. Al HD kamera

13. Fedél

14. Automatikus Uritést szell6z6nyilas
15. Toltéérintkezék

16. Automatikus vizutantolté bemenete
17. Csatlakozék

18. Reset gomb

Nyomja meg és tartsa lenyomva 3 méasodpercig a
gyari beallitadsok visszaallitdsahoz

19. Wi-Fi jelz6fény

20. Peremérzékeld

21. Szakadékérzékeldk
22.Szényegérzékeld

23. Oldalsé kefe

24. Fokefe

25. Fékerék

26. MopExtend egység

27. 360 fokban forgathato kerék

28. Kefevédd

29. Fékerék

30. Kefevédd rogzitékapcsai

31. Rogzitélyukak a felmosébetét tartéjahoz

A-1 &bra

Porgy!ijté

1. Szlird

2. Szlir6fogantyu

3. Porgyjté tartély fedelének rogzitékapcsa
4. Porgylijté rogzitékapcsa

5. Porgytjté fedele

6. Automatikus Uritési szell6z6nyilas

A-2 dbra

Felmoso Gsszeszerelése

1. Felmosébetét rogzitési tertlete
2. Felmosébetét tartdja
3. Felmosodbetét

A-3 dbra

Bazisallomas

. Fedél

. Hasznaltviz-tartaly

. Tisztaviz-tartaly

. Portartaly fedele

. Mosétalca

. R&mpabdvité lemez
Hasznaltviz-tartély

. Viztartaly rogzitékapcsa

. Uszdgolyd

10. Tisztaviz-tartaly

11. Viztartaly régzitékapcsa

12. Vizcsé

13. Szliré

14. Uszé

15. automatikus tisztitdszer rekeszhez

16. Sz(iré

17. Jeladasi terilet

18. Automatikus Uritésl szell6zényildsok

19. Allapotjelzé

* Folyamatos fehér: A bazisallomas csatlakozik a

tapellatashoz
* Folyamatos narancssarga: Hiba van a
bazisallomason
20. Porzséak nyilasa
21. Toltéérintkezdk

V00N WNS
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22. Automatikus vizadagolé kimenete

23. Fenntartott nyilas a vizcsatlakozo készlet
csatlakoztatasara az automatikus feltoltéshez és
elvezetéshez

24. Tapcsatlakozd

25. Tapkabel tarolérekesze

Megjegyzés: Az automatikus feltdltéshez és elvezetéshez
sziikséges vizcsatlakozo készletet kiilon kell megvésérolni.
(Csak bizonyos régidkban all rendelkezésre)

A-4 abra

® Elékésziiletek otthona
takaritasahoz

* A takaritds megkezdése elétt tavolitsa el az
instabil, torékeny, értékes vagy veszélyes
targyakat, és szedje 6ssze a foldon lévo kabeleket,
ruhdkat, jatékokat, kemény és éles targyakat,
hogy elkertilje, hogy a robot belegabalyodjon
ezekbe, megkarcolja vagy felboritsa azokat, és
karokat okozzon.

A takaritds megkezdése elétt helyezzen fizikai
akadalyt a lépcsd szélére, hogy biztositsa a robot
biztonsagos és zokkendmentes mikodését.
Nyissa ki a takaritani kivant helyiség ajtajat, és
helyezze el a butorokat tgy, hogy minél tébb hely
maradjon szabadon.

Annak érdekében, hogy a robot ne hagyjon ki
tisztitando teruleteket, ne alljon a robot elé, illetve
ne alljon meg eldtte a kiiszobon, folyosén vagy
szUik helyeken.
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Megjegyzés:

* Arobot elsé hasznélatakor takaritas kozben kovesse

a robotot, hogy id6ben eltavolithassa az esetleges
akadalyokat.

A LED segédfény kiegészit6 vilagitast biztosit gyengén
megvildgitott kdrnyezetben.

Ne porszivozzon fel kemény targyakat, példaul koveket,
acélgolyokat és jatékalkatrészeket, vagy éles targyakat,
példaul épitési tormeléket, torott Uveget és szogeket, mert
a padlé megkarcolddhat.

@ A hasznalat eldtt

1. Helyezze el a bazisallomast, és csatlakoztassa
egy elektromos halézati aljzathoz

Helyezze a béziséllomast olyan helyre, amely a
lehetd legnyitottabb, és ahol biztositott a Wi-Fi jelek
jo vétele. Hagyjon elegendd helyet az dbran lathaté
madon, és tavolitsa el az arnyékolt terlleten évo
targyakat. lllessze be a tapkabelt a bazisallomasba,
és csatlakoztassa azt az aljzatba.

Megjegyzés:

» Szorosan illessze a helyére a tapkabelt felfelé, amig a
jelzéfény vilagitani nem kezd.

Gydz6djon meg arrél, hogy semmilyen targy nem
akadalyozza a jeladasi teriletet.

Annak elkerllése érdekében, hogy a vizfoltok
atnedvesitsék a fapadldt vagy a szényeget, ajanlott a
bazisallomast csempézett vagy marvanypadléra helyezni.
2. Szerelje fel a bazisallomas rampabdvité lemezét
3. Tavolitsa el a robot védéelemeit, és szerelje be

az oldalso kefét és a felmosdegységet

Megjegyzés: Szerelje be az oldalsé kefét, amig az be nem
kattan a helyére.

4. A robot csatlakoztatasa a bazisallomashoz
Nyomja le és tartsa lenyomva a bekapcsolé gombot
3 masodpercig a robot bekapcsoldsahoz. Helyezze a
robotot a bazisallomasra ugy, hogy a felmoséegység
a mosotalca felé nézzen. Ezutdn egy hangjelzés
hallhaté, amikor a robot sikeresen csatlakozik

a bazisallomashoz. Miutan a robot teljesen
feltoltédott, a robot és a bazisallomas allapotjelzéi
10 percig vildgitanak, majd elhalvanyulnak.
Megjegyzés: Javasoljuk, hogy a robotot az elsé hasznalat
elétt teljesen toltse fel. Ha az akkumulétor lemertlése

utan a robot nem kapcsolhato be, kézzel csatlakoztassa az
allomashoz a téltéshez.

5. Adja hozza a tisztitéoldatot

(1) Tavolitsa el a portartaly fedelét, és hlizza ki az automatikus
tisztitoszer rekeszt.

(2) Nyissa ki a rekesz fels6 fedelét, és toltse bele a
tisztitéoldatot.

(3) Zarja le a rekesz fedelét, helyezze vissza a bazisallomasra,
majd szerelje vissza a portartély fedelét. A tisztitooldat
automatikusan adagolésra kertil munka kozben.

Megjegyzés:

Az automatikus tisztitészer rekesz feltélthetd tisztitészerrel
hasznélatra. A hivatalosan jévahagyott tisztitészereken
kivil ne adjon hozzd semmilyen mas folyadékot a hibas
mUkodés megeldzése érdekében.

Szerelje be az automatikus tisztitészer rekeszt, amig az be
nem kattan a helyére.

6. Viz betoltése a tisztaviz-tartalyba

Vegye ki a tisztaviz-tartalyt a bazisallomasbdl, és toltse fel
tiszta vizzel. Ezutan helyezze vissza a bazisallomasba.

Megjegyzés: Ne toltson forrd vizet a viztartalyba, mert a
tartély eldeforméalodhat.

E-1. abra-C-6. abra



® Kapcsolddas a
Dreamehome
alkalmazashoz

1. Toltse le a Dreamehome alkalmazast

A roboton talalhaté QR-kéd beolvasasaval, vagy az
App Store-ban a ,Dreamehome” megkeresésével
toltheti le és telepitheti az alkalmazast.

Megjegyzés:

Kizardlag a 2,4 GHz-es Wi-Fi tdmogatott.

Az alkalmazas frissitése miatt a tényleges miveletek

eltérhetnek a jelen kézikdnyvben szerepld utasitasoktdl.
Kévesse az aktudlis alkalmazasverzidonak megfeleld
utasitasokat.

2. Készlilék hozzdadasa

Nyissa meg a Dreamehome alkalmazast,
koppintson a ,QR-kéd beolvasasa a csatlakozashoz”
lehetéségre, majd a roboton [évé azonos QR-
kédot szkennelje be Ujra a készulék hozzdadasahoz.
Kovesse az utasitasokat a Wi-Fi halézathoz valé
csatlakozés befejezéséhez.

Megjegyzés:

* A Wi-Fi kapcsolat visszaallitdsahoz ismételje meg a 2.
lépést, majd kévesse az utasitasokat a Wi-Fi kapcsolat
létrehozasanak befejezéséhez.

Ha szeretné levalasztani a késziiléket a Wi-Fi-halézatrdl,
nyomja meg és tartsa lenyomva a robot Visszaallitas
gombjat 3 mésodpercig.

® Wi-Fi jelzéfény

« Lassan villog: Csatlakozésra var

* Gyorsan villog: Csatlakozas

* Be: Csatlakoztatva

® QR-kod

@ Hogyan kell hasznalni?

Be-/kikapcsolas

A robot bekapcsolasahoz tartsa lenyomva

a bekapcsolégombot 3 masodpercig. A
bekapcsolasjelzének vildgitania kell. Helyezze a

robotot a bazisallomasra, a robotnak automatikusan

be kell kapcsolnia, és el kell kezdenie a toltést. A robot
kikapcsolasahoz mozditsa el a robotot a bazisallomasrol,
és tartsa lenyomva a gombot 3 masodpercig.

Gyors feltérképezés

A halozat els6 konfiguralasa utan kdévesse az
alkalmazas utasitasait a térkép gyors létrehozésahoz.
A robot elkezdi a takaritas nélkuli feltérképezést.
Amikor a robot visszatér a bazisallomasra, a
feltérképezési folyamat sikeresen befejezédott, és a
térkép automatikusan elmentésre kerdl.

Sziinet/Alvo allapot

A robot mikddése kdzben nyomja meg barmelyik

gombot a miikodés sziineteltetéséhez. Ha a robot

miikddése 10 percnél hosszabb ideje szlinetel,

az automatikusan Alvé tizemmadba lép. Nyomja

le és tartsa lenyomva a bekapcsolé gombot 3

masodpercig a robot bekapcsoladsahoz. A robot

felébresztéséhez nyomja meg a robot barmelyik

gombjat, vagy haszndlja az alkalmazast.

Megjegyzés:

¢ A robot automatikusan kikapcsol, ha 12 éranal hosszabb
ideig alvé tizemmaodban marad.

* Ha a robot miikodése szlinetel, és a bazisallomasra van
helyezve, akkor a jelenlegi takaritasi muvelet befejezédik.

Takaritas automatikus folytatasa

Ha az akkumulator toltéttségi szintje tul alacsony, a
robot automatikusan visszatér a bazisallomasra télteni.
A megfeleld akkumulatortoltottség elérése utan a
robot folytatja a befejezetlen takaritasi mlveletet.

Ne zavarjanak (DND) méd

Ha a robot a Ne zavarjanak (DND) tizemméddba

van allitva, a robot nem tudja folytatni a takaritast,

és a miikddésjelz6 fény kialszik. A DND méd

alapértelmezés szerint gyarilag kikapcsolt allapotban

van. Az alkalmazas hasznalataval engedélyezheti

a DND Gizemmaédot vagy médosithatja a DND-

id8szakot. A DND-idészak alapértelmezés szerint

22:00 - 8:00 ¢ra kozdtt van.

Megjegyzés:

¢ Az Utemezett takaritasi feladatok a DND-idészakban
kertilnek végrehajtasra.

¢ Arobot a DND-idészak lejarta utan ott folytatja a
takaritast, ahol abbahagyta.

Célzott takaritas

Amikor a robot varakozik, nyomja meg réviden a {
gombot a célzott takaritds mdd engedélyezéséhez.
Ebben az izemmddban a robot egy 1,5 x 1,5 méteres
négyzet alaku teruletet tisztit meg maga korul, és a
célzott takaritas utan visszatér a kiindulasi pontra.

Robot Ujrainditasa

Ha a robot nem valaszol, vagy nem lehet
kikapcsolni, nyomja meg és tartsa lenyomva
a bekapcsolégombot 10 mésodpercig a
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kikapcsolas kikényszeritéséhez. Ezutén a robot
bekapcsoldsahoz nyomja meg és tartsa lenyomva a
bekapcsolégombot 3 masodpercig.

Porszivdzas és felmosas

Megjegyzés: A felmosdegység elsé hasznalatakor a robot
alapértelmezés szerint a ,Porszivozas és felmosas” feladatot
hajtja végre.

1. Takaritds megkezdése

Nyomja meg a bekapcsolégombot a roboton, vagy hasznalja
az alkalmazast a robot elinditdsahoz a bazisallomasrél. Ezutan
a robot megtervezi az optimalis takaritasi Utvonalat, és az
alapjan elvégzi a takaritasi feladatot.

Megjegyzés:

« Annak érdekében, hogy a robot a takaritas utan konnyen
visszatérjen a bazisallomasra, ajanlott a robotot a
bazisallomasrol inditani.

A felmosébetéteket a gép megtisztitja, mielétt a robot
elkezdené a felmosast, kérjlk, varjon ttrelmesen.

Ne mozgassa a bazisallomast, a tisztaviz-tartalyt, a
hasznaltviz-tartalyt vagy a mosoétélcat mikodés kozben.
A forro vizes tisztitds engedélyezhetd az alkalmazasban
a felmosdbetét és mosdtalca alaptisztitasi feladatokhoz,
amely minden Gzemmodra vonatkozik. A leforrazas
elkerllése érdekében ne érintse meg a vizkivezetd nyilast,
amikor a funkcié be van kapcsolva.

2. A felmosoéfej automatikus tisztitasa

Tisztitds kézben a robot automatikusan visszatér a
bazisallomasra, hogy az alkalmazéasban megadott
felmosdfej-takaritasi gyakorisag alapjan kimossa a
felmosdbetéteket. A bazisallomas automatikusan
feltolti a robot viztartalyat, és a robot folytatja a
takaritast.
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Megjegyzés: Ha a robot tisztitas kdzben visszatér a
bazisallomasra, hogy kimossa a felmosoébetéteket, akkor a
béazisallomas nem Uriti ki automatikusan a portartalyt.

3. Automatikusan kilriti a porgydijtét, kimossa és
megszaritja a felmosdbetéteket

Miutan a robot befejezi a takaritasi feladatot,
és visszatér a bazisallomasra toltés céljabol, a
bazisallomas automatikusan kidriti a porgyUjté
tartalyt, majd megtisztitja és megszaritja a
felmosdbetéteket.

Megjegyzés:

* Ha az automatikus Urités funkcié ki van kapcsolva az
alkalmazasban, a bazisallomas nem fogja automatikusan
kitiriteni a porgyUjtét.

o A bazisalloméas az alkalmazasban bedllitott gyakorisdgnak
megfeleléen kiliriti a portartalyt.

4. A hasznaltviz-tartaly tisztitasa

Miutan a robot elvégezte a feladatot, tisztitsa meg
a hasznaltviz-tartalyt a szagosodas elkertlése
érdekében.

Felmosas a porszivozas utan

Aktivélja a porszivézas uténi felmosas funkciét az
alkalmazasban, és a robot automatikusan felemeli
a felmosodegységet, és felporszivézza a padlot.

A porszivozas befejezése utan a robot visszatér,
hogy kilritse a porgy(ijtét, majd a felmoséegység

automatikus leeresztése utan elkezdi a felmosast is.

Csak porszivéozas

Aktivalja a porszivozas funkciot az alkalmazasban, és
a robot automatikusan felemeli a felmosdegységet,
és megkezdi a porszivézast.

Csak felmosas

Aktivélja a felmosas funkcidt az alkalmazasban,

és a robot ellenérzi, hogy a felmosdegység be
van- e szerelve. Ha nem, helyezze be kézzel a
felmosdegységet, és a robot automatikusan elkezdi
a felmosast.



@ Rutinszer(i karbantartas

Alkatrészek

A robot megfelel6 allapotanak megérzése érdekében a rutinszerl karbantartashoz ajanlott az alkalmazasban taldlhato tartozékok hasznélata vagy az alabbi tablazatban
taldlhaté Utmutatd figyelembe vétele.

Alkatrész

Karbantartasi
gyakorisag

Csereiddszak

Alkatrész

Karbantartasi
gyakorisag

CsereidGszak

Hasznaltviz-tartaly

Minden egyes
hasznalat utan

Tisztaviz-tartaly

3D kettds vonallézeres
érzékeldk

Szényegérzékeld

Szakadékérzékeldk

Utkoz6ablak

Utkézé

A robot automatikus
vizutantélté bemenete

Fékefe 6-12 havonta
A porgydijté tartaly szliréje 2 hetente egyszer

3-6 havonta
Oldalsé kefe
Felmosdbetét tartok /
Mosotélca Kéthavonta egyszer /
A bazisallomas jeladasi terllete
Toltéérintkezék
Automatikus UritésU
szellézényilasok Havonta egyszer /

360 fokban forgathaté kerék

Peremérzékeld

Lézeres tavolsagérzékels (LDS)

A robot alsé része

Havonta egyszer

Porgytijté

Tisztitsa meg szikség
szerint

Porzsak

Felmosdbetét

2-4 havonta

1-3 havonta

Megjegyzés: A csere gyakorisadga a robot hasznalatatdl fugg. Ha kildnleges
kortulmények miatt kivételes eset kdvetkezik be, az alkatrészeket ki kell cserélni.

331



6. Hasznélja az alkalmazast, vagy nyomja meg
réviden a roboton taldlhaté (O gombot, és a robot
visszatér a bazisallomasra.

Fékefe

1. Nyomja befelé a kefevéd6 kapcsokat a kefevédé
eltavolitasahoz, és emelje ki a kefét a robotbdl.

Mosétélca alaptisztitas

A bazisallomas minden egyes alkalommal elvégzi a

Megjegyzés: Tisztitds kozben ne hagyja, hogy a robot
visszatérjen a bazisallomasra.

mosoétalca Ontisztitasat a felmosdbetét tisztitasaval

. P . ) 2. Huzza ki a kefe mindkét végén megtalalhato
egyutt. A mélytisztitashoz kérjik, vegye figyelembe a

Kvetkezé lépéseket F-1 abra kefeburkolatokat az abran lathaté médon.
ovetiezofepeseret Hasznaljon megfelelé eszkozt a kefébe
1. Ha engedélyezi az alkalmazasban a mosétélca Porzsik gabalyodott hajszalak eltavolitasahoz.

alaptisztitasa funkcioét, a robot automatikusan
elhagyja a bazisallomast. Vegye ki a mosétalcat,
és varja meg, amig a mosoétalca alap megtelik
vizzel.

F-4 abra
1. Vegye le a portartdly fedelét, és dobja ki a
porzséakot.
Megjegyzés: Ha felfelé hizza a fogantyut, a zsakot a készuilék

Oldalso kefe

Vegye ki és tisztitsa meg az oldalsé kefét.
F-5 dbra

2. Medfelel6 eszkozzel tisztitsa meg a mosotalca
alapot. Egy idé mulva a bazisallomas
automatikusan kiszivattylzza a felhasznalt vizet.
Ezutan térélje meg a mosoétalca alapot puha és
széraz torlékenddvel.

rogziti azért, hogy a por és a térmelék ne hulljon ki véletlendil.

2. Széraz ruhdval tavolitsa el a port és a tormeléket a
sz(rérol.

360 fokban forgathato kerék

4. Szerelje vissza a portartaly fedelét. Megjegyzés:
F-2 dbra o Egy szerszdmmal, példaul egy kis csavarhuzéval vélassza

3. Helyezzen be egy Uj porzsakot.

3. Forditsa meg a mosétalca fedelét, vegye le a
gorgdéburkolatot, majd a gorgét, és hizza le a
gorg6 zarokupakjait.

Megjegyzés:

» Ha a gdérgéburkolatot a mosotalca két oldalan lévé
torlélapok elakasztjak, akkor forgassa el a gorgét, hogy a
torlélapok elmozduljanak.

szét a 360 fokban forgathatd kerék tengelyét és abroncsat.
Ne alkalmazzon tulzott erdkifejtést.
Oblitse le a 360 fokban forgathaté kereket folyé viz alatt,

és tegye vissza, miutan teljesen megszaradt.

F-6 abra

Hasznaltviz-tartaly

1. Vegye ki a hasznaltviz-tartalyt, nyissa ki a fedelét,
és dntse ki a hasznalt vizet.

A gorgéburkolat egy megfelelé eszkdzzel eltdvolithaté.

4. Tavolitsa el a gorgébe gabalyodott hajszélakat,
majd szerelje 6ssze az alkatrészeket a megfelelé
szineknek megfeleléen.

5. Oblitse le a mosétalcat tiszta vizzel, térolje

tisztara, majd ferdén lefelé forditva tegye vissza a

bazisallomasra.
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2. Oblitse le a hasznaltviz-tartalyt tiszta vizzel, és egy
megfelelé eszkdzzel tisztitsa meg a hasznaltviz-
tartaly bels6 falat.

Megjegyzés: A hasznaltviz-tartalyban [évé Uszoégolyd egy

mozg6 alkatrész. Ne alkalmazzon tul nagy erdkifejtést a

tisztitds soran, nehogy megséraljon.

F-3 abra

Felmosodbetét tartok
Vegye ki és tisztitsa meg a felmosoébetét tartokat.
F-7 abra



Felmosodbetét

A felmosdbetét cseréjéhez vegye ki a felmosodbetétet
a felmosobetét-tartdjabol.

F-8 abra

A porgylijté szlréje

1. Nyissa fel a robot fedelét, és nyomja meg a
porgy(jté tartaly régzitékapcsat a porgyjté
eltavolitasdhoz. Ezutan vegye ki a sz(rét, és
6vatosan kopogtassa meg a kosarat.

Megjegyzés: A sérilések elkeriilése érdekében ne kefével, az

ujjaval vagy éles targyakkal tisztitsa meg a sz(rét.

2. A porgyUijtét és a szlrét oblitse le vizzel, és a
visszaszerelés el6tt varja meg amig teljesen
megszaradnak.

Megjegyzés:

* A porgylijtét és a sz(rét csak tiszta vizzel oblitse ki. Ne
hasznéljon tisztitoszert.

« A porgylijtét és a szlrét csak akkor hasznalja, ha mar
teljesen megszaradtak.

F-9 abra

A robot érzékeldi

Tordlje le a robot érzékeldit puha és szaraz
torlékenddvel az aladbbi dbran lathaté médon:

1. Lézeres tavolsagérzékels (LDS)
2. Utkdz6ablak

3. 3D kettds vonallézeres érzékeldk
4. Peremérzékeld

5. Utkdz6

6. Szakadékérzékeldk
7. Sz6nyegérzékeld

Megjegyzés: A nedves ruha karosithatja a robot és a
baziséllomas érzékeny elemeit. A tisztitdshoz hasznaljon
széraz ruhat.

F-10 abra
Tolt6érintkezdk és jeladasi terlilet

Tisztitsa meg a toltéérintkezéket és a jeladasi
tertletet puha és széraz ruhaval.

F-11 dbra

Automatikus UritésU
szell6zényilasok

Tisztitsa meg a robot és a bazisallomas automatikus
Uritésu szellé6zényilasait puha és szaraz ruhaval.

F-12 dbra

Akkumulator

A robot nagy teljesitmény litium-ion
akkumulatoregységet tartalmaz. Az akkumulator
optimalis teljesitményének fenntartasa érdekében
tgyeljen arra, hogy a napi hasznalat soran mindig jol
feltoltott dllapotban legyen. Ha a robotot hosszabb
ideig nem hasznélja, kapcsolja ki és tegye el. A
tulzottan lemerdilt dllapotbdl eredd karok megel6ézése
érdekében haromhavonta legaldbb egyszer téltse fel
a robotot.
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Hibaelharitas

Probléma Megoldas Probléma Megoldas
Az akkumulator lemerdlt. Toltse fel a robotot a A bézisallomas le van vélasztva a tapellatasrol, vagy
A robot nem bazisallomason, és prébalja meg Ujra. elmozdult, amikor a robot éppen nem volt rajta.
kapcsolddik Az akkumulator hémérséklete tul alacsony vagy tul Tul sok akadaly van a bazisallomas koril. Helyezze a
be. maglasttA készul:élt(e_t 0 °C és 40 °C kozotti hémérsékleten A robot nem bazisallomast egy nyitottabb tertletre.
ajanlott tizemeltetni. A1
) taldjaa A robot mozgatasaval a robot Ujrapozicionalhatja magat,
l?a2|sall(im;st és Ujra létrehoz egy térképet, ha az Ujrapozicionalas nem
es nem tu . o . PR P
s - . " sikertlt. Ha a robot tul messze van a bazisallomastol,
A baz”ls~allomas nincs csatlakoztatva a tapellatashoz. visszaterni eléfordulhat, hogy nem képes automatikusan visszatérni
E“enorIZZ?’ hogy a tapukabel mindket végének oda. oda. Ebben az esetben kézzel kell a robotot a
csatlakozasa megfelel6-e. baisallomasra helvezni
A robot nem T S P PR yezni.
t51t8dik A bazisallomas és a robot toltéérintkezi kozotti kapcsolat Térslie 4t a bazisallomas ieladasi tertletét a por va
’ nem medgfelelé. Tisztitsa meg a toltéérintkezoket. ” Jl'k tavolitasa & dJk’b P ay
drmelék eltavolitdsa érdekében.
Ellendrizze, hogy nem kerilt-e idegen targy a robot
csatlakozojaba, és ha igen, tavolitsa el azt.
Ellendrizze, hogy van-e elegendé hely a bazisallomas
két oldalan vagy elétte ahhoz, hogy a robot ne legyen
A Wi-Fi haldzat jelszava helytelen. Gyézddjon meg arrdl, akadalyoztatva.
hogy a Wi-Fi halézat jelszava helyesen van-e megadva. A robot A toltéshez vald visszatérés Utja el van zérva, pl.
elakad a itd z4
A robot nem tdmogatja az 5 GHz-es Wi-Fi kapcsolatot. bazisallomas az 3jto zarva van. ) )
A robot Gy6z6djon meg arrdl, hogy a robot 2,4 GHz-es Wi-Fi- clétt. és A robot megcsuszhat, ha a bazisallomas el6tti pafjlo
nem tud kapcsolathoz van csatlakoztatva. nemyképes tulsdgosan nedves. Ha ez a helyzet all fenn, torélje fel a
. . L felesleges vizet, miel6tt Ujra prébalkozna.
csatlakozni a A Wi-Fi jel gyenge. Gy6z8djén meg arrél, hogy a robot j6 visszaterni J liuk. hoay hel At 2 bazisallomést masik
Wi-Fi-hez. Wi-Fi lefedettségi teriileten van-e. oda. hae\l/;rseoje’us ;orf?k?a}lljaer:s;ﬁ?jraa a azisaliomast egy mas
El6fordulhat, hogy a robot nem all készen a Gy6z8djén meg arrdl, hogy a rampabévitd lemez
konfiguralasra. Kérjlk, lépjen ki és [épjen be Ujra az megfeleléen van-e felszerelve.
alkalmazasba, majd prébalja Ujra az utasitdsokat kdvetve.
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Hibaelharitas

Probléma Megoldas Probléma Megoldas
A robotot t6ltés kozben nem lehet kikapcsolni. Javasoljuk, ) . L i
hogy tavolitsa el a robotot a bazisallomasrol, majd a Az olyan térgyakat, mint a tapkabelek és a papucsok, a
kikapcsolashoz tartsa lenyomva a bekapcsolégombot 3 A robot nem robot hasznalata eldtt el kell rendezni.
A robot nem masodpercig. a beallitott A nedv?s, 'CS’UI:Z?(S felUlJeten vfgietr;c munka zf;’jkerék
- o . megcsuszasat okozza. Javasoljuk, hogy a robo
kapcsolddik ki. Haa rob_ot nem kapcsqlhato Kiaz 1. lépes utvonalat hasgnélata elétt szaritsa me ga nedvgsyfeluleteket
végrehajtasaval, nyomja meg és tartsa lenyomva a Kkévetve 9 ’
bekapcsolégombot 10 masodpercig a robot kényszeritett mozog. Torolje le a robot 3D kétsoros lézeres érzékeldit és az
klkapgsolasa.r)oz. !—ia a ptjoblema tovabbra is fennall, (itkdz6ablakat tiszta egy puha térlékendével, hogy tisztak
forduljon az Ugyfélszolgalathoz. és akadalytalanok legyenek.
A robot teljes feltoltése korllbeltl 3,5 6rat vesz igénybe,
ha az akkumulatora lemerdilt. . .
Gy6z8djon meg arrdl, hogy a takaritandé helyiségek
A toltési Ha a robotot a megadott tartomanyon kivili A robot nem ajtajai nyitva legyenek.
sebessé hémeérsékleten tizemelteti, a toltési sebesség talalja a ) . L i L
. 9 automatikusan lelassul az akkumulétor élettartaméanak takaritand A takaritando helyiség el‘?tt' Fer:ulet nedves €s csuszos
lassu. meghosszabbitasa érdekében. 5 leljet, ami a robot megcsusza}sgt okozhatja és rendellenes
helyiségeket. mukodést eredményezhet. Kérjik, a robot hasznalata
A toltéérintkezék mind a roboton, mind az alapon el6tt probalja meg megszéritani a padlét.
piszkosak lehetnek, kérjik, tordlje le 8ket szaraz ruhaval.
Ellenérizze, hogy a porgy(ijté tartaly sz(iréje el van-e Gy8z8djdn meg arrél, hogy a robot nincs-e Ne zavarjanak
tomadve. Ha igen, tisztitsa meg vagy cserélje ki (DND) tizemmadra allitva, amely meggatolja a takaritas
A 2aj a robot Egy ke"r'nény targy 'lrat'eakac’ihatl a fs’ﬁkefébe vagx{ a ) A robot a folytatasat.
porgyUjtébe. Ellendrizze és tavolitsa el a kemény targyakat.
mikodése toltés utan A rob folvtati Karita S b
Kkézben A fokefére vagy az oldalsé kefére haj- és szérszalak nem folytatja a N ro' ot ’n'e'm’ 0 ytatJa} ? ta arlt’as.t,,mluta,n a robotot
fokozodik. tekeredhetnek. Ellenérizze, és tavolitsa el az idegen takaritast. toltés celjabol manualisan a bazisallomasra helyezte,

anyagokat.

Allitsa 4t a szivasi médot Standard vagy Csendes
lzemmddra.

amely magdaban foglalja a robot manudlis elhelyezését
a bazisallomason, vagy a robot elklldését téltéshez az
alkalmazas vagy a robot révén.
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Hibaelharitas

Probléma

Megoldas

Probléma

Megoldas

Az allomas nem tudja
automatikusan kitriteni a
porgy(ijtd tartalyt.

Ellendrizze, hogy a portartalyban lévé
porzsék tele van-e.

Ha a porzsak nem telt meg, ellenérizze,
hogy van-e akadaly a robot, a bazisallomas
vagy a porgyUjté tartaly automatikus Uritést
szellézényildsaindl. Ha ez eléfordul, idében
tisztitsa meg az eltémdédott részt.

A felmosdbetét
tartéja rendellenesen
megemelkedett.

Vegye ki a felmosdbetét tartéjat, hogy
ellendrizze, nem akadt-e bele idegen targy,
és prébalja meg Ujrainditani a robotot. Ha
a probléma tovabbra is fennall, forduljon az
ugyfélszolgalathoz.

A vizszint a mosétalcan
rendellenes.

Vegye ki a mosoétalcat, és ellendrizze, hogy
a szennyvizelvezetd nem dugult-e el, és
tisztitsa meg.

Ovatosan nyomja le a hasznalt-viz tartalyt,
és gy6z6djon meg arrdl, hogy helyesen
van-e beszerelve.

Ellendrizze, hogy a hasznaltviz-tartaly
tomitése nem laza-e vagy hibasan van-e
felszerelve, és ha igen, kézzel éllitsa vissza.
Ha a probléma tovabbra is fennall, forduljon
az Ugyfélszolgalathoz.

Ellendrizze a tisztitdoldatot. A hivatalosan
jovahagyott tisztitészereken kivil ne adjon
hozza semmilyen mas folyadékot.

A tisztaviz-tartaly alatt vagy
a tomités korul viz van.

A tisztaviz-tartaly kivételekor el6fordulhat,
hogy a tartaly alatt vagy a témités koral
némi viz marad a cs6ben. Ez normalis
jelenség. Torolje le szaraz ruhaval.

Tovabbi tdmogatésért forduljon hozzank a https://global.dreametech.com cimen.
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MUszaki adatok

Robot Bazisallomas
Tipus RLL77SE Tipus RCLE0405/RCLE0405-1/RCLE0405-2
Feltdltési idd Kb. 3.5 dra Névleges bemenet 220-240 V ~ 50-60 Hz
A o Névleges kimenet 20V=2A
Névleges feszlltség 144V =
Névleges teljesitmény
Névleges teljesitmény 75W (porirités kézben) 700w
MUkodési frekvencia 2400-2483,5 MHz Névleges teljesitmény 160 W
(melegvizes takaritas kézben)
Maximalis kimeneti 5 - . —
teljesitmény <20 dBm Névleges teljesitmény (toltés 87 W

Normal hasznélat esetén ezt a berendezést legaldbb 20 cm tavolsagban kell
tartani az antenna és a felhasznalé teste kozott.

Bazisallomas/tolt6dokkold

Energiafogyasztas készenléti modban: < 0,5 W (15 percen belil, miutan a robot
elhagyta a bazisallomast/téltédokkolot)

Robot és bazisallomas/toltédokkolo

A készulék nem rendelkezik készenléti méddal vagy mas egyenértéki allapottal
a készenléti kdvetelmények, az energiagazdalkodasi funkcid, sem a vezeték
nélkuli halézati kapcsolatoknak az akkumulétor karbantartasi igényei miatti
inaktivalasara vald képesség tekintetében. A készlilék energiafogyasztasa
valészintileg magasabb, mint az ezen funkciondlis kévetelményeknek megfeleld
tébbi berendezésmodellnél.

és szaritas kdzben)

Megjegyzés:

o A névleges teljesitményt (melegvizes tisztitas soran) a reprezentativ id8szak alatti
teljesitményérték hatarozza meg ( 25 °C-os vizh6mérséklet).
A névleges teljesitményt (t6ltés és szaritas kdzben) a teljes terhelési id6szak alatti

teljesitményérték hatarozza meg.

Ujratolthets litium-ion akkumulatorcsomag

Tipus P2150-4S2P-KLYEV/P2150-4S2P-MMBK
Névleges fesziltség 144V =
Névleges teljesitmény 4,8 Ah

Tipikus kapacitas

5,2 Ah 74,88 Wh
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Az akkumulator

artalmatlanitasa és
eltavolitasa

A beépitett litium-ion akkumulétor olyan anyagokat
tartalmaz, amelyek veszélyesek a kdrnyezetre.

Az akkumulator artalmatlanitasa elétt gy6zédjon
meg arrol, hogy az akkumulatort szakképzett
technikus tavolitja el, és megfelelé Ujrahasznositd
létesitményben artalmatlanitjék.

— artalmatlanitas elétt az akkumulatort ki kell venni a
készllékbél;

— akkumulator eltavolitasakor a késztléket le kell
vélasztani a taphalozatrol;

— az akkumulator artalmatlanitasat biztonsadgosan
kell elvégezni.

VIGYAZAT:

Az akkumulator eltavolitasa elétt valassza le az
aramot, és meritse le az akkumulatort, amennyire
csak lehetséges.

Az elhasznalédott akkumulatorokat a megfeleld
Ujrahasznosito létesitményben kell artalmatlanitani.
A robbanasveszély elkeriilése érdekében ne tegye ki
magas hémérsékletl kérnyezetnek.

VisszaélésszerU korilmények kozott folyadék
szivdroghat ki az akkumuldtorbdl. Megérintése
esetén oblitse le vizzel, és forduljon orvoshoz.
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Eltavolitasi utmutato:

1. Forditsa meg a robotot, egy megfeleld
szerszammal tavolitsa el a robot hatuljan lévé
csavarokat, majd vegye le a fedelet.

2. Az akkumulator eltavolitdsahoz huzza ki az
akkumulator és a nyomtatott dramkori lap kozotti
csatlakozokat.

WEEE informacidk
Az ezzel a szimbélummal ellatott termékek
E elektromos és elektronikus hulladéknak
minésilnek (a 2012/19/EU iranyelv szerinti
elektromos és elektronikus berendezések
hulladékkezelése), amelyeket szelektalni
kell és nem szabad a nem szétvalogatott
haztartasi hulladékkal egyutt kezelni.
Ehelyett inkdbb az emberi egészséget
és a kornyezetet kell védenie azzal, hogy
hulladékka valt készulékeit a kormany
vagy a helyi hatésagok altal kijelolt, az
elektromos és elektronikus berendezések
hulladékanak Ujrahasznositasara
szakosodott gyUjtéhelyen adja le. A helyes
artalmatlanitas és Gjrahasznositas segit
megeldzni a kérnyezetre és az emberi
egészségre gyakorolt lehetséges negativ
kévetkezményeket. Kérjlk, forduljon az
Osszeszerelést végz6 szakemberhez vagy a
helyi hatésadgokhoz az ilyen gyjtépontok
helyével és hasznalati feltételeivel
kapcsolatos tovabbi informéaciokért.



Varnostne informacije

Da bi se izognili elektri¢cnemu udaru, pozaru ali poskodbam, ki bi lahko nastale zaradi nepravilne uporabe
naprave, pred uporabo naprave natanéno preberite uporabniski priro¢nik in ga shranite za prihodnjo uporabo.

Omejitve uporabe

Tega izdelka ne smejo uporabljati otroci, mlajSi od 8 let, niti osebe s telesnimi, senzori¢nimi,
intelektualnimi omejitvami ali pomanjkanjem izkuSenj in znanja brez nadzora starSev ali skrbnikov, da
zagotovijo varno uporabo in preprecijo tveganja. Ci$&enja in vzdrzevanja ne smejo izvajati otroci brez
nadzora.

Naprava se sme uporabljati le z napajalno enoto, ki je prilozena napravi.

Naprava vsebuje baterije, ki jih lahko zamenjajo le usposobljene osebe.

Spraznite obmogje, ki ga zelite ocistiti. Otroci ne smejo uporabljati naprave kot igrace. Poskrbite, da
bodo otroci in hidni ljubljen¢ki med delovanjem robota na varni razdalji.

Naprave ne namesCajte, polnite ali uporabljajte v kopalnicah ali okoli bazenov.

Ta izdelek je namenjen samo cis€enju tal v domacem okolju. Ne uporabljajte ga na prostem, na drugih
povrsinah kot tleh ali v komercialnem ali industrijskem okolju.

Poskrbite, da bo naprava delovala pravilno v ustreznem okolju. Ce to ni mogoce, naprave ne
uporabljajte.

Ce je napajalni kabel poskodovan, ga je treba zamenjati s posebnim kablom ali sklopom, ki je na voljo
pri proizvajalcu ali njegovem servisnem zastopniku.

Ne uporabljajte robota na obmodjih, ki so dvignjena nad nivo tal in brez zasc¢itne ograje.
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Varnostne informacije
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Ne postavljajte robota na glavo. Ne uporabljajte pokrova laserja (LDS), pokrova robota ali odbija¢a kot
roCaja za dvigovanje robota.

Ne uporabljajte robota pri temperaturi okolja nad 40 °C ali pod O °C ali na tleh z tekocinami ali lepljivimi
snovmi.

Da preprecite Skodo ali poskodbe zaradi vleCenja, pred uporabo naprave odstranite vse prosto leZzece
predmete s tal ter kable in napajalne vrvice na poti ¢iscenja.

Odstranite krhke ali majhne predmete s tal, da preprecite trke in morebitne poskodbe zaradi gibanja
robota.

Lase, prste in druge dele telesa drzite stran od sesalne odprtine robota.

Orodje za Cis€enje hranite izven dosega otrok.

Ne uporabljajte naprave v prostoru, kjer spi dojencek ali otrok.

Na robota ne postavljajte otrok, hisnih ljubljenckov ali predmetov, ne glede na to ali je robot v mirovanju
ali gibanju.

Cistilno raztopino hranite izven dosega otrok.

Uporabljajte samo uradno odobreno Cistilo. Ne dodajajte nobenih tekocin, kot so alkohol ali razkuzila.
Ne uporabljajte robota za Cis¢enje gorecih predmetov. Robota ne uporabljajte za pobiranje vnetljivih ali
gorljivih tekocin, korozivnih plinov ali nerazredcenih kislin in topil.

Ne sesajte trdih ali ostrih predmetov. Naprave ne uporabljajte za pobiranje predmetov, kot so kamni,
veliki kosi papirja ali kateri koli predmeti, ki bi lahko zamasili napravo.

voew v

Pred cis¢enjem ali vzdrzevanjem naprave je treba vti¢ izklopiti iz vti¢nice.



Varnostne informacije

* Robota ali osnovne postaje ne briSite z mokro krpo in ju ne izpirajte s teko¢inami. Po ¢iS¢enju pralnih
delov te dele popolnoma posusite, preden jih ponovno namestite in uporabite.

* Izdelek uporabljajte v skladu z navodili v uporabniSkem priro€niku. Uporabniki so odgovorni za vsako
izgubo ali $kodo, ki nastane zaradi nepravilne uporabe tega izdelka.

Baterije in polnjenje

* Ne uporabljajte baterij ali osnovnih postaj drugih proizvajalcev. Robot se lahko uporablja samo z
osnovno postajo modelov RCLE0405/RCLE0405-1/RCLEO405-2.

* Ne poskusajte sami razstavljati, popravljati ali spreminjati baterije ali osnovne postaje.

* Osnovne postaje ne postavljajte blizu virov toplote.

* Kontaktov za polnjenje osnovne postaje ne brisite ali Cistite z mokro krpo ali mokrimi rokami.

 Starih baterij ne odlagajte nepravilno. Nepotrebne baterije oddajte v ustrezne centre za reciklazo.

« Ce je napajalni kabel poskodovan ali pokvarjen, ga prenehajte uporabljati in se obrnite na poprodajno
sluzbo.

* Prepricajte se, da je robot izklopljen med transportom in po moznosti shranjen v originalni embalazi.

« Ce robota dlje &asa ne boste uporabljali, ga popolnoma napolnite, nato izklopite in shranite na hladnem
in suhem mestu. Robota napolnite vsaj enkrat na tri mesece, da preprecite prekomerno praznjenje
baterije.
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Varnostne informacije

Varnostne informacije o laserskih proizvodih
* Laserski senzor v tem izdelku ustreza standardu IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 za
laserske izdelke razreda 1. Med uporabo se izogibajte neposrednemu stiku z o¢mi.

LASERSKI IZDELEK RAZREDA 1
POTROSNISKI LASERSKI IZDELEK
EN 50689:2021

ﬁ Samo za notranjo uporabo

Preberite uporabniski priro¢nik

Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. s tem izjavlja, da je radijska oprema tipa RLL77SE v skladu z Direktivo 2014/53/EU. Celotno besedilo EU izjave o skladnosti je na voljo

na naslednjem spletnem naslovu: https://global.dreametech.com
Za podrobna navodila in pogosto zastavljena vprasanja obiscite: https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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O Pregled Izdelka

Robot

1. CJ Gumb za tockovno ¢iscenje

Pritisnite za zacetek tockovnega cis¢enja

2. Gumb za vklop/¢iséenje

* Pritisnite in drzite 3 sekunde za vklop ali izklop

* Pritisnite za zacetek ¢icenja, ko je robot vklopljen

3. 3 Gumb za vrnitev na osnovno postajo

* Pritisnite za poSiljanje robota nazaj v osnovno
postajo

* Drzite 3 sekunde za onemogocanje otroske
zascite

Indikator stanja na gumbu

* Neprekinjena bela svetloba: brisanje ali ¢is¢enje
zakljuceno

* Utripajo¢a oranzna svetloba: napaka

» Neprekinjena oranzna svetloba: Caka pri nizki
napolnjenosti baterije ali je prekinjena pri nizki
napolnjenosti baterije

Opomba:

Pritisnite kateri koli gumb na robotu za premor med

¢is¢enjem ali vracanjem na polnjenje.
Otrosko zascito lahko omogocite/onemogocite v aplikaciji

Dreamehome.

. Mikrofon

. Pokrov laserskega senzorja razdalje

. Laserski senzor razdalje (LDS)
Odbija¢

. Okence odbijaca

. 3D-laserski senzorji z dvojnimi linijami

O 00 N O O b

10. LED pomozne lu¢ke

11. Kamera Ul IR

12. Kamera Ul HD

13. Pokrov

14. Odprtina za samodejno praznjenje
15. Kontakti za polnjenje

16. Vhod za samodejno polnjenje vode
17. Konektoriji

18. Gumb za ponastavitev

Drzite 3 sekunde za obnovitev tovarniskih nastavitev
19. Indikator Wi-Fi

20. Senzor za robove

21. Senzorji za preprecevanje padca
22.Senzor za preprogo

23. Stranska krtaca

24. Glavna krtaca

25. Glavno kolo

26. Sestav MopExtend

27. Ve¢smerno kolesce

28.S¢itnik krtace

29. Glavno kolo

30.Zaponke $¢itnika krtace

31. Montazne odprtine nosilca krpe

Slika A-1

Posoda za prah

1. Filter

2. Rocaj filtra

3. Zaponka pokrova posode za prah
4. Zaponka posode za prah

5. Pokrov posode za prah

6. Odprtina za samodejno praznjenje
Slika A-2

Modul za brisanje

1. Obmogje pritrditve
2. Nosilec krpe
3. Krpa za brisanje

Slika A-3

Osnovna postaja

—_

. Pokrov

. Rezervoar za umazano vodo

. Rezervoar za ¢isto vodo

. Pokrov zbiralnika za prah

. Pralna plosca

. Razsiritvena plosc¢a klancine
Rezervoar za umazano vodo

. Zapah rezervoarja za vodo

. Plovna krogla

10. Rezervoar za Cisto vodo

11. Zapah rezervoarja za vodo

12. Cev za vodo

13. Filter

14. Plovec

15. Predal za samodejno doziranje detergenta

16. Filter

17. Signalno obmogje

18. Odprtine za samodejno praznjenje

19. Indikator stanja

* Neprekinjena bela svetloba: Osnovna postaja je
priklju¢ena na napajanje

0 NO U1 BN

0
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* Neprekinjena oranzna svetloba: Napaka osnovne
postaje

20. Drzalo za vre¢ko za prah

21. Kontakti za polnjenje

22. Odvod za samodejno polnjenje vode

23. Rezervirana reza za priklop kompleta za
samodejno polnjenje in praznjenje

24. Priklju¢ek za napajanje

25. Reza za shranjevanje napajalnega kabla

Opomba: Komplet za samodejno polnjenje in praznjenje vode
je treba kupiti lo¢eno. (Je na voljo le v dolo&enih regijah.)

Slika A-4

vew v .
@ Pred ¢&iséenjem

* Umaknite nestabilne, lomljive, dragocene ali
nevarne predmete ter pospravite kable, krpe,
igrace, trde in ostre predmete s tal, da preprecite,
da bi se zapletle v robota ali da bi jih robot
opraskal ali prevrnil, kar bi lahko povzrocilo $kodo.
Pred ¢iscenjem namestite fizicno oviro na

rob stopnic, da zagotovite varno in nemoteno
delovanje robota.

Odprite vrata prostora, ki ga Zelite ocistiti,

in pohistvo postavite na ustrezno mesto, da
zagotovite vec prostora.

Da preprecite, da bi robot zgresil obmogja, ki jih
je treba odistiti, ne stojte pred robotom, pragom,
hodnikom ali na ozkih mestih.
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Opomba:

Pri prvem zagonu robota spremljajte med ¢is¢enjem, da
pravoc¢asno odstranite morebitne ovire.

LED pomozna lu¢ka bo zagotavljala dodatno osvetlitev v
slabo osvetljenih okoljih.

Ne sesajte trdih predmetoy, kot so kamni, jeklene kroglice
in deli igrac, ali ostrih predmetoy, kot so gradbeni odpadki,
razbito steklo in zeblji, saj lahko s tem opraskate tla.

@ Pred uporabo

1. Postavite osnovno postajo in jo prikljucite na
napajanje.

Postavite osnovno postajo na lokacijo, ki je ¢im bolj
odprta in ima dober signal Wi-Fi. Pustite dovolj
prostora, kot je prikazano na sliki, in odstranite vse
predmete v sen¢enem obmocgju. Vstavite napajalni
kabel v osnovno postajo in ga prikljucite v vti¢nico.
Opomba:

« Napajalni kabel trdno vstavite navzgor, dokler se indikator
ne vklopi.

Prepricajte se, da predmeti ne blokirajo signalnega
obmogja.

Da preprecite nastanek vodnih madezev na lesenih tleh ali

preprogah, priporo¢amo, da osnovno postajo postavite na
ploscice ali marmorna tla.
2. Namestite razsiritvena plo$¢o klancine osnovne
postaje
3. Odstranite zascite z robota in namestite stransko
krtaco ter modul za brisanje
Opomba: Namestite stransko krtaco, da zaslisite klik.

4. PoveZite robota z osnovno postajo Pritisnite in
drzite gumb za vklop na robotu 3 sekunde, da ga
vklopite. Robota postavite na osnovno postajo z
modulom za brisanje, obrnjenim proti pralni plos¢i.
Ko se robot uspe$no poveze z osnovno postajo,
boste slisali glasovno obvestilo. Ko bo robot
popolnoma napolnjen, bodo indikatorji stanja na
robotu in osnovni postaji svetili 10 minut, nato pa se
zatemnili.

Opomba: Priporo¢amo, da robota pred prvo uporabo
popolnoma napolnite. Ce robota ni mogoce vklopiti zaradi
izpraznjene baterije, ga ro¢no povezite z osnovno postajo za
polnjenje.

5. Dodajte cistilno raztopino

(1) Odstranite pokrov zbiralnika za prah in izvlecite predal za
samodejno doziranje detergenta.

(2) Odprite zgornji pokrov predala in dodajte istilno
raztopino.

(3) Zaprite pokrov predala, ga vrnite v osnovno postajo

in ponovno namestite pokrov zbiralnika za prah. Cistilna
raztopina se bo samodejno dodajala med delovanjem.
Opomba:

Predal za samodejno doziranje detergenta je lahko
napolnjen s ¢istilno raztopino. Vanj dodajajte samo z
uradno odobreno ¢istilno raztopino, da preprecite okvare.
Predal za detergent namestite, da zaslisite klik.

6. Dodajte vodo v rezervoar za Cisto vodo

Odstranite rezervoar za ¢isto vodo iz osnovne postaje in ga
napolnite s Cisto vodo. Nato ga ponovno namestite v osnovno
postajo.

Opomba: V rezervoar za vodo ne dodajajte vro¢e vode, saj
lahko to povzroci deformacijo rezervoarja.

Slika C -1-slika C-6



® Povezovanje z
aplikacijo Dreamehome

1. Prenesite aplikacijo Dreamehome

Skenirajte kodo QR na robotu ali pois¢ite

»Dreamehome« v trgovini z aplikacijami, da

prenesete in namestite aplikacijo.

Opomba:

« Podprto je samo omrezje Wi-Fi 2,4 GHz.

¢ Zaradi nadgradenj programske opreme se lahko dejanski
postopki razlikujejo od navodil v tem priro¢niku. Sledite
navodilom glede na trenutno razli¢ico aplikacije.

2. Dodajte napravo

Odprite aplikacijo Dreamehome, tapnite »Skeniraj

kodo QR za povezavo« in ponovno skenirajte isto

kodo QR na robotu, da dodate napravo. Sledite

navodilom za dokoncanje povezave z omrezjem Wi-

Fi.

Opomba:

* Za ponastavitev Wi-Fi-ja, ponovite korak 2 in sledite
navodilom za ponovno povezavo.

* Za odklop naprave z omrezja Wi-Fi pritisnite in drzite
gumb Reset (ponastavi) na robotu 3 sekunde.

@ Indikator Wi-Fi

* Pocasno utripanje: Pripravljen za povezavo

« Hitro utripanje: Povezovanje

 Vklopljen: Povezan

@ Koda QR

@ Navodila za uporabo

Vklop/lzklop

Pritisnite in drzite gumb za vklop 3 sekunde, da
vklopite robota. Indikator napajanja mora zasvetiti.
Robota postavite na osnovno postajo, kjer se bo
samodejno vklopil in zacel polniti. Ce Zelite robota
izklopiti, ga premaknite z osnovne postaje in
pritisnite ter drzite gumb za vklop 3 sekunde.

Hitro ustvarjanje zemljevida

Po prvi konfiguraciji omreZzja sledite navodilom
v aplikaciji za hitro ustvarjanje zemljevida. Robot
bo zacel ustvarjanje zemljevida brez ¢is¢enja.
Ko se robot vrne na osnovno postajo, bo proces
ustvarjanja zemljevida zakljucen, zemljevid pa
samodejno shranjen.

Premor/nacin mirovanja

Ko robot deluje, pritisnite kateri koli gumb, da ga

za&asno ustavite. Ce je robot ustavljen ve¢ kot 10

minut, samodejno preide v nacin mirovanja. Indikator

napajanja in indikator polnjenja se bosta izklopila.

Robota prebudite s pritiskom na kateri koli gumb ali

prek aplikacije.

Opomba:

* Robot se bo samodejno izklopil, ¢e bo v nacinu spanja ve¢
kot 12 ur.

¢ Ce robota premaknete na osnovno postajo, medtem ko je
zacasno ustavljen, se trenutni postopek ¢is¢enja zakljuci.

Samodejno nadaljevanje ciS¢enja

Ce je baterija preve¢ prazna, se robot samodejno
vrne na osnovno postajo za polnjenje. Ko je baterija
dovolj napolnjena, bo nadaljeval nedokon¢ane
naloge ¢iscenja.

Naéin »Ne moti« (DND)

V nacinu »Ne moti« (DND) robot ne nadaljuje
¢is¢enja, indikator napajanja pa se ugasne. Privzeto
je ta nagin onemogocen. Uporabite aplikacijo za
omogocanje nac¢ina »Ne moti« ali spreminjanje
obdobja nacina »Ne moti«. Na&in »Ne moti« (DND)
je privzeto nastavljen 22:00-8:00.
Opomba:
» Nacrtovane naloge Cis¢enja bodo med obdobjem »Ne
moti« (DND) izvedene pravocasno.
¢ Robot bo nadaljeval s ¢is¢enjem po preteku obdobja »Ne
moti«.

Tockovno cCis¢enje

Ko robot ¢aka, na kratko pritisnite gumb { za
aktivacijo nacina tockovnega ¢is¢enja. V tem nacinu
robot ocisti kvadratno obmocje velikosti 1,5 x 1,5
metra okoli sebe in se nato vrne na zacetno tocko.

Ponovni zagon robota

Ce robot ne reagira ali ga ni mogoce izklopiti,
pritisnite in drzite gumb za vklop 10 sekund, da ga
prisilno izklopite. Nato pritisnite in drzite gumb za
vklop 3 sekunde, da vklopite robota.
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Sesanje in brisanje

Opomba: Pri prvi uporabi modula za brisanje robot
samodejno izvede nalogo »Sesanje in brisanje«.

1. Zacetek cis¢enja

Pritisnite gumb za vklop na robotu ali uporabite aplikacijo,

da se robot premakne z osnovne postaje. Robot bo nacrtoval
optimalno pot ¢is¢enja glede na ustvarjeni zemljevid.
Opomba:

« Da zagotovite, da se robot po ¢is¢enju zlahka vrne na
osnovno postajo, priporo¢amo, da zacne Ciscenje z
osnovne postaje.

Krpe za brisanje se bodo pred za¢etkom pomivanja
ocistile, zato prosimo, da poc¢akate.

Med delovanjem ne premikajte osnovne postaje,
rezervoarja za Cisto vodo, rezervoarja za umazano vodo ali
pralne plosce.

Cigeenje z vrogo vodo lahko omogotite v aplikaciji za
naloge cis€enja krpe za brisanje in pralne plosce, kar velja
za vse nacine. Da preprecite oparine, se ne dotikajte iztoka
vode, ko je funkcija aktivna.

2. Samodejno pranje krpe za brisanje

Med ¢is¢enjem se robot samodejno vrne na
osnovno postajo, da opere krpe za brisanje glede
na frekvenco pranja krp za brisanje, dolo¢eno v
aplikaciji. Osnovna postaja bo samodejno napolnila
rezervoar za vodo robota, robot pa bo nadaljeval
ciscenje.

Opomba: Ce se robot med ¢i$¢enjem vrne na osnovno

postajo, da opere krpe za brisanje, osnovna postaja ne bo
samodejno izpraznila posode za prah.

3. Samodejno praznjenje posode za prah ter pranje
in susenje krp za brisanje
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Ko robot zaklju¢i nalogo ¢is€enja in se vrne na
osnovno postajo na polnjenje, bo osnovna postaja
samodejno izpraznila posodo za prah in nato Cistiti
in susiti krpe za brisanje.

Opomba:

« Ce je funkcija samodejnega praznjenja v aplikaciji
izklopljena, osnovna postaja ne bo samodejno izpraznila
posode za prah.

Osnovna postaja bo posodo za prah praznila tako pogosto,
kot je nastavljeno v aplikaciji.

4. Cis&enje rezervoarja za umazano vodo

Po kon¢anem delu robota ocistite rezervoar za
umazano vodo, da preprecite nastanek neprijetnih
vonjav.

Brisanje po sesanju

Omogocite funkcijo brisanja po sesanju v aplikaciji in
robot bo samodejno dvignil modul za brisanje, da bo
posesal tla. Ko je sesanje kon¢ano, se bo robot vrnil,
da izprazni posodo za prah, nato pa bo zacel brisati
po samodejnem spus¢anju modula za brisanje.

Samo sesanje

Omogocite funkcijo sesanja v aplikaciji in robot bo
samodejno dvignil modul za brisanje in zacel sesati.

Samo brisanje

Omogocite funkcijo brisanja v aplikaciji in robot bo
preveril, ali je modul za brisanje nameséen. Ce ni,
ro¢no namestite modul za brisanje, nato pa bo robot
zacel brisati.



@ Redno vzdrievanje

Deli

Za vzdrzevanje robota v dobrem stanju priporo¢amo, da za redno vzdrzevanje upo$tevate uporabo dodatkov v aplikaciji ali spodnjo tabelo.

Del

Pogostost
vzdrzevanja

Obdobje zamenjave

Del

Pogostost
vzdrZevanja

Obdobje zamenjave

Rezervoar za umazano
vodo

Po vsaki uporabi

Rezervoar za ¢isto vodo

Glavna krtaca

Filter posode za prah

Stranska krtaca

Nosilci krp

Enkrat na 2 tedna

Vsakih 6 do 12
mesecev

Vsakih 3 do 6 mesecev

Pralna plos¢a

Enkrat na 2 meseca

Signalno obmogje
osnovne postaje

Kontakti za polnjenje

Odprtine za samodejno
praznjenje

Vecsmerno kolesce

Senzor za robove

Laserski senzor razdalje
(LDS)

Enkrat na mesec

3D-laserski senzoriji z
dvojnimi linijami

Senzor za preprogo

Senzoriji za preprecevanje
padca

Okence odbijaca

Odbija¢

Vhod na robotu za
samodejno polnjenje vode

Spodniji del robota

Enkrat na mesec

Posoda za prah

Po potrebi

Vrec¢ka za prah

Krpa za brisanje

Vsakih 2 do 4 mesecev

Vsakih 1 do 3 mesecev

Opomba: Pogostost zamenjave je odvisna od uporabe robota. Ce pride do izjem

zaradi posebnih okoli&¢in, je treba dele zamenjati.
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Osnova pralne plosce

Osnovna postaja bo ob vsakem ¢is¢enju

krp za brisanje izvedla tudi samocis¢enje pralne
ploSce. Za temeljito Ciscenje sledite spodnjim
korakom:

1. Omogocite funkcijo ¢id¢enja pralne plosce v
aplikaciji, robot pa se bo samodejno umaknil z
osnovne postaje. Odstranite pralno plos¢o in
pocakajte, da se spodnji del pralne plo$¢e napolni
z vodo.

2. Z ustreznim pripomockom za ¢is€enje ocistite
osnovo pralne plos¢e. Po kratkem ¢asu bo
oshovna postaja samodejno iz¢rpala uporabljeno
vodo. Potem pralno plo$¢o obriSite z mehko in
suho krpo.

3. Obrnite pralno plosco, odstranite pokrov valja in
nato valj, ter odstranite kon¢ne pokrovcke valja.

Opomba:

Ce pokrov valja blokirajo brisalci na obeh straneh pralne

plosce, zavrtite valj, da jih premaknete na stran.

Pokrov valja lahko odstranite z ustreznim orodjem.

4. Odstranite lase, zapletene v valj, nato ponovno
sestavite dele glede na ustrezne barve.

5. Sperite pralno plosco s ¢isto vodo, jo obrisite in
nato poloZite nazaj v osnovno postajo tako, da jo
nagnjeno obrnete navzdol.

6. Uporabite aplikacijo ali na kratko pritisnite
gumb (O na robotu, da se robot vrne v osnovno
postajo.
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Opomba: Med ¢is¢enjem ne silite robota, da se vrne v bazno
postajo.

Slika F-1

Vrecka za prah

1. Odstranite pokrov zbiralnika za prah in zavrzite
vre¢ko za prah.
Opomba: Z vlecenjem rocaja navzgor se bo vrecka zaprla, da

preprecite nenamerno raztresanje prahu in ostankov.
2. S suho krpo odstranite prah in ostanke s filtra.
3. Vstavite novo vrecko za prah.

4. Ponovno namestite pokrov zbiralnika za prah.
Slika F-2

Rezervoar za umazano vodo

1. Odstranite rezervoar za umazano vodo, odprite
pokrov in izlijte umazano vodo.

2. Sperite rezervoar za umazano vodo s ¢isto vodo
ter s primernim pripomockom ocistite notranjo
steno rezervoarja.

Opomba: Plovna krogla v rezervoarju za umazano vodo je

premicen del. Pri ¢id¢enju ne uporabljajte prevelike sile, da

preprecite poskodbe.

Slika F-3

Glavna krtaca
1. Zaponke $citnika krtace pritisnite navznoter, da
odstranite zascito, in odstranite krtaco iz robota.

2. Odstranite pokrove krtace na obeh koncih, kot
je prikazano na sliki. S primernim pripomoc¢kom
odstranite zapletene lase na krtaci.

Slika F-4

Stranska krtaca

Odstranite in ocistite stransko krtaco.
Slika F-5

Veésmerno kolesce

Opomba:

» Uporabite orodje, kot je majhen izvijac, da locite os in kolo
vec¢smernega kolesca. Ne uporabljajte prevelike sile.

» Sperite ve¢smerno kolesce pod tekoc¢o vodo in ga ponovno

namestite, ko je povsem suho.

Slika F-6

Nosilci krp
Odstranite in ocistite nosilce krp.
Slika F-7



Krpa za brisanje

Odstranite krpo za brisanje z nosilca krpe za brisanje
in jo zamenjajte.

Slika F-8

Posoda za prah in filter

1. Odprite pokrov robota in pritisnite na zaponko
posode za prah, da jo odstranite. Nato odstranite
filter in nezno potrkajte po njegovi kosarici.

Opomba: Ne cistite filtra s krtaco, prsti ali ostrimi predmeti,

da preprecite poskodbe.

2. Sperite posodo za prah in filter z vodo ter
ju popolnoma posusite, preden ju ponovno
namestite.

Opomba:

« Posodo za prah in filter spirajte le s Cisto vodo. Ne
uporabljajte detergenta.

« Posodo za prah in filter uporabite $ele, ko sta popolnoma
suha.

Slika F-9

Senzorji robota

Ocistite senzorje robota z mehko in suho krpo, kot
prikazuje spodnja slika:

1. Laserski senzor razdalje (LDS)
2. Okence odbijaca
3. 3D-laserski senzorji z dvojnimi linijami

4. Senzor za robove

5. Odbija¢
6. Senzorji za preprecevanje padca
7. Senzor za preprogo

Opomba: Mokra krpa lahko poskoduje obcutljive elemente v
robotu in osnovni postaji. Za ¢is¢enje uporabljajte suho krpo.

Slika F-10

Kontakti za polnjenje in signalno
obmocgje

Ocistite kontakte za polnjenje in signalno obmocje z
mehko in suho krpo.

Slika F-11

Odprtine za samodejno praznjenje

Ocistite odprtine za samodejno praznjenje na robotu
in osnovni postaji z mehko in suho krpo.

Slika F-12

Baterija

Robot vsebuje zmogljivo litij-ionsko baterijo. Za
optimalno delovanje baterije poskrbite, da je baterija
redno napolnjena za dnevno uporabo. Ce robota dlje
¢asa ne boste uporabljali, ga izklopite in pospravite.
Da preprecite poskodbe zaradi prekomernega
praznjenja, robota napolnite vsaj enkrat na tri
mesece.
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Odpravljanje tezav

Tezava Resitev Tezava Resitev
Baterugje prazna. Napolnite robota na osnovni postaji in Osnovna postaja ni prikljuéena na napajanie ali je bila
poskusite znova. . AN .
Robot se ne premaknjena, ko robot ni bil na njej.
vklopi. Temperatura baterije je prenizka ali previsoka. o Okoli osnovne postaje je prevec ovir. Postavite osnovno
Priporo¢amo uporabo naprave pri temperaturi med 0 °C Robot . . ..
in 40 °C . postajo na bolj odprto obmocgje.
in . ne najde
osnovne Premik robota lahko povzro¢i njegovo ponovno
postaje in pozicioniranje, in ¢e to ne uspe, bo ustvaril nov zemljevid.
Osnovna postaja ni prikljuéena na napajanje. Preverite, ali senevrne Ee Je roblot prec;algc od q§n?/vne pos.taje, se morf:ia ne
sta oba konca napajalnega kabla pravilno priklju¢ena. nanjo. 0 mogel samodejno vrniti. V tem primeru ga rocno
postavite na osnovno postajo.
Robot se ne Stik med polnilnimi kontakti na osnovni postaji in Obrisite signal . . .
polni. robotom je slab. Ocistite polnilne kontakte. bHSIte. signaino pmeCJe na osnovni postaji, da
odstranite prah ali ostanke.
Preverite, ali je na prikljucku robota kaksen tujek, in ga
odstranite, ¢e je prisoten.
Preverite, ali je na obeh straneh ali pred osnovno postajo
. A . . . dovolj prostora, da se prepreci blokiranje robota.
Geslo omrezja Wi-Fi je napacno. Prepricajte se, da je o .
geslo za povezavo z vasim Wi-Fi omrezjem pravilno. Robot se FjOt do osnovne postaje je blokirana, npr. vrata so zaprta.
. .. o zatakne pred Ce so tla pred osnovno postajo preve¢ mokra, robotu
Robovt.ne podpira povezvg'ave Z omrezjem Wi-Fi 5 GHz. oshovno lahko drsi. V tem primeru obrisite odve¢no vodo in
Robot se ne Povezite robota z omrezjem Wi-Fi 2,4 GHz. postajo in poskusite znova.
poveze z Wi- Signal Wi-Fi je $ibek. Prepri¢ajte se, da je robot na se ne more Priporo¢ljivo je, da osnovno postajo premaknete na drugo
Fi-jem. obmogju z dobrim Wi-Fi signalom. vrniti nanjo. mesto in poskusite znova.

Robot morda ni pripravljen na konfiguracijo. Zaprite
aplikacijo in jo ponovno odprite, nato pa poskusite znova
po navodilih.

Prepricajte se, da je razsiritvena plo$ca klancine pravilno
namescena.
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Odpravljanje tezav

Tezava Resitev Tezava Resitev
. » o B Pred uporabo robota pospravite predmete, kot so
Robot se ne more izklopiti, ko se polni. Priporo¢amo, da elektrigni kabli in copati.
robota premaknete z osnovne postaje in nato pritisnite
ter drzite gumb za vklop 3 sekunde, da ga izklopite. Robot se Delovanje na mokrih in spolzkih povrsinah lahko povzrogi
Robot se ne o o ne drzi zdrs glavnega kolesa. Poskrbite, da bodo tla pred
izklopi. Ce s korakom 1 ni mozno izklopiti robota, pritisnite nastavijene uporabo robota suha.
in drzite gumb za vklop za 10 sekund, da ga prisilno i
izklopite. Ce tezava ostaja, se obrnite na poprodajno potl. Obrisite 3D-dvosmerne laserske senzorje in okence
sluzbo. odbijaca na robotu z mehko ¢isto krpo, da ostanejo Cisti
in da jih ni¢ ne ovira.
Popolno polnjenje robota traja priblizno 3,5 ure, ko je
baterija prazna. Prepricajte se, da so vrata sob, ki bi jih moral ogistiti,
Hitrost Ce uporabljate robota pri temperaturah zunaj Robot izpusti odprta.
polnjenja je priporoenega obmocja, se bo hitrost polnjenja s?be za Preverite, ali so tla pred sobo, ki jo je treba ogistiti, mokra
saen samodejno upocasnila, da podalj$ate Zivijenjsko dobo cisenje. in spolzka, kar lahko povzroéi zdrs robota in nenormalno
pocasna. baterije. delovanje. Preverite, ali so tla pred uporabo robota suha.
Polnilni kontakti na robota in bazni postaji so morda
umazani. Oc¢istite jih s suho krpo.
Preverite, ali je filter posode za prah zamasen. Ce je, ga Prepricajte se, da robot ni nastavljen na nac¢in »Ne moti«
ocistite ali zamenjajte. Robot po (DND), ki preprec¢uje nadaljevanje ¢iséenja.
anJp méd V glavni krtaci ali posodi za prah je lahko ujeta trda stvar. polnjenju ne Robot ne bo nadaljeval éiséenja, &e ga roéno vrnete
elovanjem ita i i . !
robota ! Preverite in odstranite trd predmet. nédal“_”e s na osnovno postajo za polnjenje, vkljugno z ro&nim
naraséa V glavni krtadi ali stranski krtaci so morda zapleteni tujki. ciscenjem. postavljanjem na postajo ali posiljanjem na polnjenje prek

Preverite in jih odstranite.

Preklopite sesalni na¢in na standardni ali tihi nacin.

aplikacije ali gumba.
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Odpravljanje tezav

Tezava

Resitev

Tezava

Resitev

Osnovna postaja ne izprazni
samodejno posode za prah.

Preverite, ali je vrecka za prah v zbiralniku
za prah polna.

Ce vrecka za prah ni polna, preverite, ali
je na odprtinah za samodejno praznjenje
robota, osnovni postaji ali posodi za prah
kaksna ovira. Ce je, jo odstranite.

Nosilec krpe je nenavadno
dvignjen.

Odstranite nosilec krpe, preverite, ali je v
njem ujet kak8en tujek, in poskusite znova
zagnati robota. Ce tezava ostaja, se obrnite
na poprodajno sluzbo.

Nivo vode v pralni plosc¢i je
nenormalen.

Odstranite pralno plosco in preverite, ali je
odtok za umazano vodo zamasen, ter ga
ocistite.

Nezno potisnite rezervoar za umazano vodo,
da zagotovite pravilno namestitev.

Preverite, ali je tesnilo na rezervoarju za
umazano vodo ohlapno ali nepravilno
namesc¢eno, in ga po potrebi ro¢no
nastavite. Ce tezava ostaja, se obrnite na
poprodajno sluzbo.

Preverite istilno raztopino. Ne dodajajte
nobene tekocine, razen uradno odobrene
¢istilne raztopine.

Pod rezervoarjem za ¢&isto

vodo ali okoli tesnila je voda.

Ko odstranite rezervoar za Cisto vodo, lahko
nekaj vode iz cevi ostane pod rezervoarjem
ali okoli tesnila. To je normalno. Obrisite s
suho krpo.

Za dodatno podporo nas kontaktirajte na https://global.dreametech.com.
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Specifikacije

Robot Osnovna postaja
Model RLL77SE Model RCLEO405/RCLE0405-1/RCLE0405-2
Cas polnjenja Priblizno 3.5 ure Nazivni vhod 220-240 V ~ 50-60 Hz
Nazivni izhod 20V=2A
Nazivna napetost 144V =
Nazivha mo¢
Nazivna mo¢ 75W - 700 W
(med praznjenjem prahu)
Delovna frekvenca 2400-2483,5 MHz K N
Nazivna mo¢
Najvecja izhodna moé <20 dBm (med ¢is€enjem z vro¢o 160 W
vodo)
Pri obicajni uporabi mora biti razdalja med anteno in telesom uporabnika najmanj Nazivna moé (med
20 cm. Lo - 87 W
polnjenjem in susenjem)

Osnovna postaja/polnilna postaja

Poraba energije v na¢inu pripravijenosti: < 0,5 W (v 15 minutah po tem, ko robot
zapusti osnovno/polnilno postajo)

Robot & osnovna postaja/polnilna postaja

Naprava nima nacina pripravljenosti ali drugih enakovrednih stanj v skladu

z zahtevami za pripravljenost, funkcije za upravljanje energije ali zmoznosti
deaktivacije brezzi¢nih omreznih povezav zaradi potreb po vzdrzevanju baterije.
Poraba energije naprave je verjetno vi§ja kot pri drugih modelih naprav, ki
izpolnjujejo te funkcionalne zahteve.

Opomba:

» Nazivna mo¢ (med ¢id¢enjem z vro¢o vodo) temelji na vrednosti moci pri reprezentativnem
obdobju (temperatura vode 25 °C).

» Nazivna mo¢ (med polnjenjem in suenjem) temelji na vrednosti moci pri obdobju polne
obremenitve.

Polnilni litij-ionski baterijski paket

Model P2150-4S2P-KLYEV/P2150-4S2P-MMBK
Nominalna napetost 144V —=

Nazivna kapaciteta 4,8 Ah

Tipi¢na kapaciteta 5,2 Ah 74,88 Wh
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Odstranjeva nje in Navodila za odstranjevanje baterije:

reciklira nje baterije 1. Obrnite robota, uporabite ustrezno orodje za
odstranitev vijakov na zadnji strani robota in

Vgrajena litij-ionska baterija vsebuje snovi, ki so odstranite pokrov.

nevarne za okolje. Pred odstranjevanjem baterije 2. Odklopite prikljucke med baterijo in tiskanim

poskrbite, da jo odstranijo usposobljeni tehniki in jo vezjem ter odstranite baterijo.

zavrzejo na ustreznem zbirnem mestu za recikliranje.

— Baterijo je treba odstraniti iz naprave, preden jo
zavrzete.

Informacije o OEEO

— Napravo je treba odklopiti iz omrezja, preden
odstranite baterijo.

o B » Vsi izdelki z oznako tega simbola so
— Baterijo je treba zavreci na varen nacin. odpadna elektriéna in elektronska

mmm  OPTEMa (OEEO po direktivi 2012/19/EU),
POZOR: ki je ne smete mes3ati z nesortiranimi
gospodinjskimi odpadki. Namesto tega
zascitite zdravje ljudi in okolje tako, da
svojo odpadno opremo odnesete na
doloceno zbirno mesto za recikliranje

Pred odstranjevanjem baterije odklopite napajanje in
izpraznite baterijo ¢im bolj.

Nepotrebne baterije oddajte v ustrezne centre za

reciklazo. odpadne elektriéne in elektronske opreme,
Ne izpostavljajte jih visokim temperaturam, da ki ga dolocijo vlada ali lokalne oblasti.
preprecite tveganje eksplozije. Pravilno odstranjevanje in recikliranje

pomaga preprecevati morebitne negativne
posledice za okolje in zdravje ljudi. Za

ve¢ informacij o lokacijah ter pogojih in
dolocilih teh zbirnih mest se obrnite na
monterja ali lokalne oblasti.

Ob zlorabi lahko iz baterije izte¢e tekocina. Ce pride
v stik s koZo, sperite z vodo in poiscite zdravnisko
pomog.
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Bezbednosne informacije

U cilju prevencije strujnog udara, pozara ili povrede usled nepravilne upotrebe uredaja, pazljivo procitajte
uputstva za upotrebu pre koris¢enja uredaja i saCuvajte ih za buducu upotrebu.

Ogranicenja upotrebe

* Ovaj proizvod ne bi trebalo da koriste deca mlada od 8 godina ili osobe sa fizickim, senzornim ili
mentalnim nedostacima ili sa ograni€¢enim iskustvom ili znanjem bez nadzora roditelja ili staratelja kako
bi se obezbedio bezbedan rad i izbegli rizici. Ciséenje i odrzavanje ne smeju da obavljaju deca bez
nadzora.

* Uredaj se moze koristiti samo sa isporu¢enim mreznim adapterom.

* Ovaj uredaj sadrzi baterije koje mogu zameniti iskljucivo kvalifikovane osobe.

* Uklonite sve prepreke iz podrucja koje treba ocistiti. Deca se ne smeju igrati sa uredajem. Vodite racuna
da deca i kuéni ljubimci budu na bezbednoj udaljenosti od robota tokom rada.

* Uredaj se ne sme instalirati, puniti ili koristiti u kupatilima ili u blizini bazena.

* Ovaj proizvod je pogodan samo za CiS¢enje podova u domacinstvu. Nemojte ga koristiti na otvorenom,
na povrsinama koje nisu pod ili u komercijalnom ili industrijskom okruzenju.

* Vodite racuna da uredaj ispravno radi u odgovaraju¢em okruzenju. U suprotnom, nemojte koristiti
uredaj.

* Ako je mrezni kabl oStec¢en, mora se zameniti posebnim kablom ili sklopom koji mozete dobiti od
proizvodaca ili njegove servisne sluzbe.

* Nemojte koristiti robota na podrucjima iznad nivoa zemlje bez postavljene zastitne barijere.
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Bezbednosne informacije
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Nemojte postavljati robota naopako. Nemojte koristiti poklopac LSU, poklopac robota ili odbojnik kao
ru¢ku za noSenje robota.

Ne koristite robota na temperaturi okoline iznad 40 °C ili ispod 0 °C ili na podu sa te¢nostima ili
lepljivim supstancama.

Pre upotrebe uredaja, uklonite sve slobodne predmete sa poda i uklonite kablove ili mrezne kablove na
putu CiS¢enja kako biste izbegli ostecenja ili povrede nastale njihovom vuc¢om.

Uklonite lomljive ili male predmete sa poda kako biste sprecili da robot udari u njih i osteti ih na ovaj
nacin.

Drzite kosu, prste i druge delove tela dalje od usisnog otvora robota.

Drzite alat za ¢iS¢enje van domasaja dece.

Nemojte koristiti uredaj u prostoriji u kojoj spava beba ili dete.

Ne stavljajte decu, kuéne ljubimce ili druge predmete na robota, bez obzira da li stoji ili se krece.
Drzite rastvor za CiS¢enje van domasaja dece.

Koristite samo zvani€¢no odobreni deterdZzent. Nemojte dodavati nikakve te¢nosti kao $to su alkohol ili
dezinfekciona sredstva.

Nemojte koristiti robota za ¢iS¢enje zapaljenih predmeta. Nemojte koristiti robota za usisavanje
zapaljivih te¢nosti, korozivnih gasova ili nerazredenih kiselina ili rastvaraca.

Nemojte usisavati tvrde ili oStre predmete. Nemojte koristiti uredaj za usisavanje predmeta kao Sto su
kamenje, veliki komadi papira ili drugi predmeti koji bi se mogli zaglaviti u uredaju.

Pre CiSc¢enja ili odrzavanja uredaja, utika¢ mora biti izvucen iz uti¢nice.



Bezbednosne informacije

* Nemojte brisati robota ili baznu stanicu vlaznom krpom i nemojte ih ispirati nikakvom te¢nos$c¢u. Nakon
¢iSc¢enja, ostavite delove koji se mogu prati da se potpuno osuse pre nego $to ih ponovo instalirate i
koristite.

* Koristite ovaj proizvod prema uputstvima datim u uputstvu za upotrebu. Korisnici su odgovorni za svaki
gubitak ili Stetu uzrokovanu nepravilnim koris§¢enjem ovog proizvoda.

Baterije i punjenje

* Nemojte koristiti baterije ili bazne stanice nezavisnih dobavlja¢a. Robot se moZze koristiti samo sa
modelom bazne stanice RCLEO405/RCLE0405-1/RCLEO405-2.

* Ne pokuSavajte sami da rastavljate, popravljate ili modifikujete bateriju ili baznu stanicu.

* Ne postavljajte baznu stanicu blizu izvora toplote.

* Nemojte koristiti vlaznu krpu ili mokre ruke za brisanje ili ¢iS¢enje kontakata za punjenje bazne stanice.

* Ne odlaZite stare baterije na neodgovarajuci nacin. Nepotrebne baterije treba odloZiti u odgovarajuce
postrojenje za reciklazu.

* Ako je mrezni kabl oStecen ili polomljen, odmah prestanite sa koriS¢enjem i obratite se servisnoj sluzbi.

* Vodite racuna da robot bude isklju¢en tokom transporta i uskladisten u originalnom pakovanju ako je
moguce.

* Ako se robot nece koristiti duze vreme, napunite bateriju do kraja, a zatim ga iskljucite i Cuvajte na
hladnom i suvom mestu. Napunite bateriju robota najmanje jednom u 3 meseca kako biste izbegli
prekomerno praznjenje baterije.
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Bezbednosne informacije

Informacije o bezbednosti lasera
 Laserski senzor u ovom proizvodu je u skladu sa standardom IEC 60825-1:2014/EN 60825- 1:2014/
A11:2021 za laserske proizvode klase 1. Izbegavajte direktno gledanje u laser tokom upotrebe.

LASERSKI PROIZVOD KLASE 1
POTROSACKI LASERSKI PROIZVOD
EN 50689:2021

ﬁ Samo za unutrasnju upotrebu

Procitajte uputstvo za upotrebu

Ovim Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. izjavljuje da je radio oprema tipa RLL77SE u skladu sa Direktivom 2014/53/EU. Kompletan tekst EU Deklaracije o usaglasenosti

dostupan je na slededoj internet adresi: https://global.dreametech.com
Detaljan elektronski priru¢nik mozete pronadi na https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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O Pregled proizvoda

Robot

1. CJ Dugme za ciljano ¢iséenje mesta

Pritisnite da pokrenete ciljano ¢iS¢enje mesta

2. Dugme za napajanje/cis¢enje

Pritisnite i zadrzite 3 sekunde za ukljucivanje/

isklju¢ivanje

Pritisnite kratko za pokretanje ¢is¢enja nakon

uklju¢ivanja robota

3. O Dugme za baznu stanicu

Pritisnite kratko da pos$aljete robota nazad na

baznu stanicu

Pritisnite i zadrzite 3 sekunde za deaktiviranje

funkcije roditeljskog nadzora

Indikator statusa dugmeta

« Stalno belo: Cig¢enje ili zavréeno ¢is¢enje

* Trepc¢uce narandzasto: Greska

« Stalno narandzasto: Pripravnost pri niskoj
napunjenosti baterije ili pauza pri niskoj
napunjenosti baterije

Napomena:

Pritisnite bilo koje dugme na robotu da pauzirate ¢is¢enje

ili povratak na punjenje.

Roditeljski nadzor se moze omoguditi/onemoguditi preko

Dreamehome aplikacije.

. Mikrofon

. Poklopac LSU

. Laserski senzor udaljenosti (LSU)
Odbojnik

. Prozor odbojnika

. 3D dvolinijski laserski senzori

0 00 NO U1 B

10. LED pomocna svetla

11. Al'IR kamera

12. Al HD kamera

13. Poklopac

14. Otvor za automatsko praznjenje

15. Kontakti za punjenje

16. Ulaz za automatsko dopunjavanje vode
17. Konektori

18. Dugme za resetovanje

Pritisnite i zadrzite 3 sekunde za vracanje na
fabri¢ka podesavanja

19. Wi-Fi indikator

20. Senzor ivice

21. Senzori litica

22. Senzor tepiha

23.Bocna cCetka

24.Glavna cetka

25. Glavni toc¢ak

26. Sklop mopa za brisanje

27. Visesmerni to¢ak

28.Zastita cetke

29. Glavni toc¢ak

30. Kopce zastite cetke

31. Rupe za montazu drza¢a mopa za brisanje

Sl A-1

Posuda za praSinu

1. Filter

2. Rugica filtera

3. Kopca poklopca posude za prasinu
4. Kopca posude za prasinu

5. Poklopac posude za prasinu

6. Otvor za automatsko praznjenje

SL. A-2

Sklop mopa

1. Podrugje za pri¢vrséivanje mopa za brisanje
2. Drza¢ mopa za brisanje
3. Mop za brisanje

SL. A-3

Bazna stanica

. Poklopac
. Rezervoar prljave vode

3. Rezervoar Ciste vode

4. Poklopac posude za prasinu

5. Plo¢a za pranje

6. Produzna plo¢a za rampu

. Rezervoar prljave vode

8. Kopca rezervoara za vodu

. Plivajuéa lopta

10. Rezervoar Ciste vode

11. Kopca rezervoara za vodu

12. Cev za vodu

13. Filter

14. Plovak

15. Odeljak za automatsko doziranje sredstva za

cis¢enje

16. Filter

17. Signalno podrucje

18. Otvori za automatsko praznjenje

19. Indikator statusa

* Stalno belo: Bazna stanica je povezana na

elektri¢énu mrezu

1
2
7
9.
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» Stalno narandzasto: Bazna stanica ima gresku

20. Prorez za vrec¢u za prasinu

21. Kontakti za punjenje

22. Izlaz za automatsko dodavanje vode

23. Rezervisani utor za spajanje priklju¢nog
kompleta za vodu za automatsko dopunjavanje i
praznjenje

24. Mrezni prikljuc¢ak

25. Prorez za mrezni kabl

Napomena: Komplet priklju¢ka za vodu za automatsko

dopunjavanje i praznjenje mora se kupiti zasebno. (Dostupno

samo u odredenim regionima)

Sl A-4

® Priprema vaseg doma

* Pre ¢is¢enja, uklonite nestabilne, lomljive, vredne
ili opasne predmete i pomerite kablove, krpe,
igracke, tvrde i oStre predmete sa poda kako biste
sprecili da se robot zapetlja u njih, izgrebe ih ili
prevrne i izazove Stetu.

Pre ¢is¢enja, postavite fizicku barijeru na ivicu
stepenica kako biste obezbedili bezbedan i
neometan rad robota.

Otvorite vrata sobe koju treba ocistiti i stavite
namestaj na odgovaraju¢e mesto kako biste
stvorili viSe prostora.

Izbegavajte da stojite ispred robota, pragova,
hodnika ili uskih oblasti kako biste sprecili da
robot previdi oblasti koje treba o¢istiti.
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Napomena:

Pri prvom kori$¢enju robota, pratite ga tokom cis¢enja
kako biste na vreme uklonili moguce prepreke.

LED pomoc¢no svetlo sluzi kao dodatno osvetljenje u slabo
osvetljenim okruzenjima.

Nemojte usisavati tvrde predmete kao $to su kamenje,
celi¢ne kuglice i delovi igracaka ili oStre predmete kao Sto
su gradevinski Sut, razbijeno staklo i ekseri, jer to moze
izgrebati pod.

@ Pre upotrebe

1. Postavljanje bazne stanice i povezivanje na
elektri¢nu mrezu

Postavite baznu stanicu na $to je moguce otvorenije
podrucje sa dobrim Wi-Fi signalom. Ostavite
dovoljno prostora kao §to je prikazano na slici i
uklonite sve predmete u osen¢enom podrucju.
Povezite mrezni kabl sa baznom stanicom i ukljucite
ga u uti¢nicu.

Napomena:

« Cvrsto umetnite mrezni kabl nagore dok indikator ne
zasvetli.

Vodite racuna da nijedan predmet ne blokira signalno
podrucje.

Da biste sprecili da mrlje od vode navlaze drvene podove

ili tepihe, preporucuje se postavljanje bazne stanice na
poplocane ili mermerne podove.

2. Instalacija produzne plo¢e za rampu

3. Uklanjanje zastite robota i instalacija bo¢ne
Cetke i mopa za brisanje

Napomena: Postavite bo¢nu ¢etku dok ne klikne na svoje

mesto.

4. Povezivanje robota sa baznom stanicom
Pritisnite i zadrzite 3 sekunde dugme za
ukljucivanje/isklju¢ivanje na robotu za ukljucivanje.
Postavite robota na baznu stanicu tako da sklop
mopa bude okrenut ka plo¢i za pranje. Kada se
robot uspes$no poveze sa baznom stanicom, ¢ucete
glasovno obavestenje. Nakon $to se robot potpuno
napuni, indikator statusa na robotu i baznoj stanici
¢e svetleti 10 minuta, a zatim ¢ée se iskljuciti.
Napomena: Preporucuje se da se robot potpuno napuni
pre prve upotrebe. Ukoliko se robot ne moze upaliti nakon
potpunog praznjenja baterije, ruéno ga povezite sa baznom
stanicom radi punjenja.

5. Dolivanje rastvora za ¢is¢enje

(1) Skinite poklopac posude za pradinu i izvucite odeljak za
automatsko doziranje sredstva za cis¢enje.

(2) Otvorite gornji poklopac odeljka i dolijte rastvor za
¢iscenje.

(3) Zatvorite poklopac odeljka, vratite ga u baznu stanicu i
vratite poklopac posude za prasinu. Rastvor za cis¢enje se
automatski doliva tokom rada.

Napomena:

* U odeljak za automatsko dolivanje sredstva za c¢iscenje je
dozvoljeno dolivati isklju¢ivo rastvor za cis¢enje. Nemojte
dodavati nikakvu te¢nost osim zvani¢no odobrenog
rastvora za ¢i¢enje kako biste sprecili kvarove.

Postavite odeljak za automatsko doziranje sredstva za
¢isc¢enje dok ne klikne na svoje mesto.

6. Dolivanje vode u rezervoar Ciste vode

Uklonite rezervoar Ciste vode sa bazne stanice i napunite ga
¢istom vodom. Zatim ga ponovo instalirajte u baznu stanicu.

Napomena: Ne sipajte toplu vodu u rezervoar za vodu, jer to
moze dovesti do deformisanja rezervoara.
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® Povezivanje sa
Dreamehome
aplikacijom

1. Preuzimanje Dreamehome aplikacije

Skenirajte QR kod na robotu ili pretrazite

,Dreamehome” u prodavnici aplikacija kako biste

preuzeli i instalirali aplikaciju.

Napomena:

« Podrzana je samo 2,4 GHz Wi-Fi mreza.

« Zbog azuriranja softvera aplikacije, stvarni rad se moze
razlikovati od uputstava u ovom priru¢niku. Pratite
uputstva na osnovu trenutne verzije aplikacije.

2. Dodavanje uredaja

Otvorite Dreamehome aplikaciju, dodirnite ,Skeniraj
QR kod za povezivanje” i ponovo skenirajte isti QR
kod na robotu za dodavanje uredaja. Pratite uputstva
da biste uspostavili Wi-Fi vezu.

Napomena:

* Za resetovanje Wi-Fi veze, ponovite korak 2, a zatim
pratite uputstva da biste uspostavili Wi-Fi vezu.

¢ Zaiskljucivanje uredaja sa Wi-Fi mreze, pritisnite i zadrzite
dugme za resetovanje na robotu 3 sekunde.

@ Wi-Fi indikator

* Sporo trepéude: Cekanje na povezivanje

* Brzo trepc¢uce: Povezivanje u toku

 Uklju¢eno: Veza uspostavljena

@ QR kod

@ Kako koristiti

Ukljucivanje/iskljucivanje

Pritisnite i zadrzite dugme za ukljucivanje/
isklju¢ivanje 3 sekunde za ukljucivanje robota.
Indikator napajanja treba da svetli. Postavite robota
na baznu stanicu. Robot bi trebalo automatski da
se ukljuci i zapoc¢ne sa punjenjem. Za iskljuc¢ivanje
robota, uklonite ga sa bazne stanice i pritisnite

i zadrzite dugme za ukljucivanje/iskljuc¢ivanje 3
sekunde.

Brzo mapiranje

Nakon pocetne konfiguracije mreze, pratite uputstva
u aplikaciji za brzo kreiranje mape. Robot ¢e
zapoceti mapiranje bez ¢is¢enja. Proces mapiranja je
zavrSen kada se robot vrati na baznu stanicu i mapa
se automatski sacuva.

Pauziranje/rezim mirovanja

Pritisnite bilo koje dugme tokom rada robota da ga

zaustavite. Ako je robot pauziran duze od 10 minuta,

automatski prelazi u rezim mirovanja. Indikator

napajanja i indikator punjenja ¢e se iskljuciti.

Pritisnite bilo koje dugme na robotu ili koristite

aplikaciju za budenje robota.

Napomena:

» Robot ¢e se automatski iskljuciti ako ga ostavite u rezimu
spavanja duze od 12 sati.

« Ako se robot pauzira i stavi na baznu stanicu, trenutni
proces cCi$¢enja se zavrSava.

Automatsko nastavljanje ¢iscenja

Ako je nivo napunjenosti baterije prenizak, robot
se automatski vraca u baznu stanicu na punjenje.
Nakon punjenja do odgovarajuceg nivoa baterije,
nastavice se sa nedovr§enim zadacima cisc¢enja.

Rezim Ne uznemiravaj (DND)

Kada je robot podesen na rezim Ne uznemiravaj

(DND), robot ¢e biti spre¢en da nastavi ¢iséenje i

indikator napajanja se gasi. DND rezim je fabric¢ki

deaktiviran. Pomocu aplikacije moZete aktivirati

DND rezim ili izmeniti DND period. DND period je

podrazumevano postavljen na 22:00-8:00.

Napomena:

« Planirani zadaci ¢i§¢enja se obavljaju na vreme tokom DND
perioda.

* Robot ¢e nastaviti sa ¢is¢enjem tamo gde je stao po isteku
DND perioda.

Ciljano ciséenje mesta

Kada je robot u pripravnosti, kratko pritisnite dugme
3 kako biste omogucili rezim ciljanog ¢is¢enja mesta.
U ovom rezimu, robot ¢isti kvadratnu povrsinu od 1,5
x 1,5 metara oko sebe i vraca se na svoju pocetnu
tacku po zavrsetku ciljanog ¢is¢enja mesta.

Ponovno pokretanje robota

Ukoliko robot prestane da reaguje ili se ne moze
iskljuciti, pritisnite i zadrzite dugme za ukljucivanje/
iskljucivanje 10 sekundi kako biste ga prisilno iskljucili.
Zatim pritisnite i zadrZite dugme za ukljucivanje/
isklju¢ivanje 3 sekunde za ponovno uklju¢ivanje robota.
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Usisavanje i brisanje mopom

Napomena: Pri prvom kori$¢enju sklopa mopa, robot

¢e podrazumevano izvrsiti zadatak ,Usisavanje i brisanje
mopom”.

1. Pokretanje ¢isc¢enja

Pritisnite dugme za ukljucivanje/isklju¢ivanje na robotu ili
koristite aplikaciju za pokretanje robota sa bazne stanice.

Robot ¢e tada isplanirati optimalnu rutu ¢is¢enja i izvrsiti
zadatak ¢is¢enja na osnovu kreirane mape.

Napomena:

« Kako bi se osigurao neometan povratak robota na baznu
stanicu nakon ¢is¢enja, preporucuje se da robot startuje sa
bazne stanice.

Mopovi za brisanje ¢e biti oc¢is¢eni pre nego sto robot

zapocne sa brisanjme.

Nemojte pomerati baznu stanicu, rezervoar Ciste vode,
rezervoar prljave vode ili plo¢u za pranje tokom rada.
Cis¢enje toplom vodom se moze aktivirati u aplikaciji za
mop za brisanje i ¢iS¢enje baze ploce za pranje, Sto vazi
za sve rezime. Ne dodirujte izlaz za vodu kada je funkcija
aktivirana kako biste izbegli opekotine.

2. Automatsko pranje mopa

Tokom c¢i$éenja, robot se automatski vraca na baznu
stanicu da opere mop prema frekvenciji pode$enoj
u aplikaciji. Bazna stanica automatski dopunjava
rezervoar za vodu robota i robot nastavlja sa
¢is¢enjem.

Napomena: Ako se robot vrati na baznu stanicu da opere

mopove za brisanje tokom ¢is¢enja, bazna stanica nece
automatski isprazniti posudu za prasinu.

3. Automatsko praznjenje posude za prasinu i
pranje i susenje mopa
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Nakon $to robot zavrsi zadatak cis¢enja i vrati

se na baznu stanicu radi punjenja, bazna stanica
automatski zapocinje praznjenje posude za prasinu,
a zatim ¢isti i suSi mopove za brisanje.

Napomena:

Ako je funkcija automatskog praznjenja isklju¢ena u
aplikaciji, bazna stanica ne prazni automatski posudu za
prasinu.

Bazna stanica ¢e isprazniti posudu za prasinu u skladu sa
ucestalod¢u podesenoj u aplikaciji.

4. Ciséenje rezervoara prljave vode

Nakon $to robot zavrsi svoj zadatak, ocistite
rezervoar prljave vode da biste izbegli mirise.

Brisanje mopom nakon usisavanja

Omogudite funkciju ,Brisanje mopom nakon
usisavanja” u aplikaciji i robot ¢e automatski podici
sklop mopa da usisa pod. Po zavrSetku usisavanja,
robot ¢e se vratiti da isprazni posudu za prasinu,

a zatim ¢e zapoceti brisanje mopom nakon §to
automatski spusti sklop mopa.

Samo usisavanje

Aktivirajte funkciju usisavanja u aplikaciji i robot
¢e automatski podici sklop mopa i zapoceti sa
usisavanjem.

Samo brisanje mopom

Aktivirajte funkciju brisanja mopom u aplikaciji i
robot ¢e proveriti da li je instaliran sklop mopa za
brisanje. Ukoliko to nije slu¢aj, ru¢no instalirajte
sklop mopa za brisanje i robot ¢e automatski
zapoceti sa brisanjem mopom.



@ Rutinsko odrzavanje

Delovi

Za odrzavanje dobrog stanja robota, preporuc¢ujemo da pratite upotrebu dodatne opreme u aplikaciji ili slede¢u tabelu za rutinsko odrzavanje.

Deo

Ucestalost
odrzavanja

Period zamene

Deo

Ucestalost
odrzavanja

Period zamene

Rezervoar prljave vode

Posle svake upotrebe

Rezervoar ¢iste vode

Glavna cetka

Filter posude za prasinu

Boc¢na cetka

Drza¢ mopova za brisanje

Jednom svake 2
nedelje

3D dvolinijski laserski
senzori

Svakih 6 do 12 meseci

Senzor tepiha

Svakih 3 do 6 meseci

Senzori litica

Prozor odbojnika

Odbojnik

Plo¢a za pranje

Jednom u 2 meseca

Signalno podrugje bazne
stanice

Kontakti za punjenje

Otvori za automatsko
praznjenje

Visesmerni to¢ak

Senzor ivice

Laserski senzor
udaljenosti (LSU)

Jednom mese¢no

Ulaz za automatsko
dopunjavanje vode robota

Donja strana robota

Jednom mesecno

Posuda za prasinu

Ocistiti po potrebi

Vreca za prasinu

Mop za brisanje

Svakih 2 do 4 meseci

Svakih 1 do 3 meseci

Napomena: Ucestalost zamene zavisi od vase upotrebe robota. Ako dode do
izuzetka usled posebnih okolnosti, delove treba zameniti.

363




Baza ploce za pranje

Bazna stanica vrsi samocisc¢enje ploce za pranje sa
svakim ¢is¢enjem mopa za brisanje. Za dubinsko
¢isc¢enje sledite korake u nastavku.

1. Aktivirajte funkciju ¢is¢enja baze ploce za pranje
u aplikaciji i robot ¢e automatski napustiti baznu
stanicu. Uklonite plo¢u za pranje i sacekajte dok
se baza ploc¢e za pranje ne napuni vodom.

2. Koristite odgovarajudi alat da ocistite bazu ploce
za pranje. Nakon nekog trenutka, bazna stanica
¢e automatski ispumpati iskoris¢enu vodu. Zatim
obriSite bazu plo¢e za pranje mekom i suvom
krpom.

3. Okrenite plo¢u za pranje, uklonite poklopac valjka
i valjak, a zatim skinite zavr$ne poklopce valjka.

Napomena:

* Ako je poklopac valjka blokiran brisac¢ima sa obe strane

ploce za pranje, zarotirajte valjak kako biste ga pomerili u

stranu.

Poklopac valjka se moze ukloniti pomoc¢u odgovaraju¢eg

alata.
4. Uklonite dlake upletene u valjak, a zatim ponovo
sastavite delove prema odgovarajué¢im bojama.

5. Isperite plo¢u za pranje ¢istom vodom, obrisite i
zatim vratite u baznu stanicu pod uglom okrenutu
nadole.

6. Koristite aplikaciju ili kratko pritisnite dugme (O na
robotu za povratak na baznu stanicu.

Napomena: Ne dozvolite da se robot vrati u baznu stanicu

tokom ¢iscenja.

Sl F-1
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Vreca za prasinu

1. Skinite poklopac posude za prasinu i odlozite
vrecu za prasinu.

Napomena: Povlacenjem rucke nagore zatvara se vreca kako

bi se sprecilo slu¢ajno prosipanje prasine i prljavstine.

2. Uklonite prasinu i prljavstinu sa filtera suvom
krpom.

3. Postavite novu vreéu za prasinu.

4. Vratite poklopac posude za prasinu.
Sl. F-2

Rezervoar prljave vode
1. Uklonite rezervoar prljave vode, otvorite poklopac
i izlijte prljavu vodu.

2. Isperite rezervoar prljave vode cistom vodom i
upotrebite odgovarajuci alat za ¢is¢enje kako biste
ocistili unutrasnji zid rezervoara prljave vode.

Napomena: Plivajuca lopta u rezervoaru prljave vode je
pokretni deo. Nemojte koristiti previse sile prilikom ¢is¢enja
kako je ne biste ostetili.

SL.F-3

Glavna cetka

1. Pritisnite kopce zastite cetke prema unutra kako
biste uklonili zastitu cetke i podigli ¢etku iz robota.

2. lzvucite poklopce ¢etke sa oba kraja kao $to je

prikazano na slici. Koristite odgovarajuéi alat kako
biste uklonili dlake zapetljane u ¢etku.

Sl. F-4

Bocna Cetka

Uklonite i ocistite bo¢nu cetku.
SI. F-5

Visesmerni toc¢ak

Napomena:

« Koristite alat kao $to je mali odvija¢ da odvojite osovinu i
gumu viSesmernog tocka. Ne koristite prekomernu silu.

o Isperite viSesmerni to¢ak pod teku¢om vodom i vratite ga
nakon §to se potpuno osusi.

SL.F-6

Drza¢ mopova za brisanje
Uklonite i ocistite drzace mopa za brisanje.
SL.F-7

Mop za brisanje

Uklonite mop za brisanje sa drzac¢a mopa kako biste
ga zamenili.

Sl. F-8

Posuda za prasinu i filter

1. Otvorite poklopac robota i pritisnite kopcu posude
za prasinu kako biste uklonili posudu za prasinu.



Zatim uklonite filter i nezno lupnite njegovu korpu.
Napomena: Ne pokusavajte da ocistite filter cetkom, prstom
ili otrim predmetima jer moze doci do ostecenja.

2. Isperite vodom posudu za prasinu i filter i potpuno
ih osusite pre ponovnog postavljanja.
Napomena:

 Isperite posudu za prasinu i filter iskljucivo ¢istom vodom.
Nemojte koristiti sredstva za ¢is¢enje.
« Koristite posudu za prasinu i filter samo kada su potpuno

Suvi.

Sl. F-9

Senzori robota

Obrisite senzore robota mekom i suvom krpom kao
$to je prikazano na sledecoj slici:

1. Laserski senzor udaljenosti (LSU)

. Prozor odbojnika

. 3D dvolinijski laserski senzori

. Senzor ivice

. Odbojnik

. Senzori litica

N o 0o b NN

Senzor tepiha

Napomena: Mokra krpa moze ostetiti osetljive elemente u
robotu i baznoj stanici. Za ¢iS¢enje koristite suvu krpu.

SL. F-10

Kontakti za punjenje i signalno
podrucje

Ocistite kontakte za punjenje i signalno podrucje
mekom i suvom krpom.

SL. F-11

Otvori za automatsko praznjenje

Ocistite otvore za automatsko praznjenje robota i
baznu stanicu mekom i suvom krpom.

Sl F-12

Baterija

Robot sadrzi litijum-jonsku bateriju visokih
performansi. Vodite racuna da baterija bude dobro
napunjena za svakodnevnu upotrebu kako biste
odrzali optimalne performanse baterije. Ako se
robot nece koristiti tokom duzeg vremena, iskljucite
ga i odlozite. Da biste izbegli o$teéenja usled
prekomernog praznjenja, napunite bateriju robota
najmanje jednom u tri meseca.

365




Resavanje problema

Problem Resenje Problem Resenje
Baterija je prazna. Punjenje bateriju robota na bazi i Bazna stanica je isklju¢ena iz struje ili je pomerena dok
pokusajte ponovo. robot nije bio na njoj.
Robot nece
da se ukljugi. Temperatura baterije je preniska ili previsoka. PreviSe prepreka oko bazne stanice. Postavite baznu
Preporucuje se rad uredaja na temperaturi izmedu 0 °C Robot ne stanicu na otvorenijem podrucju.
(32 °F) i 40 °C (104 °F). -
moze da Pomeranje robota moze dovesti do njegovog
pronade repozicioniranja, a ukoliko repozicioniranje ne uspe, doci
i vrati se ¢ée do kreiranja nove mape. Ako je robot predaleko od
Bazna stanica nije priklju¢ena na napajanje. Vodite racuna u bagnu bazne stanice, mozda ne¢e modéi da se automatski vrati.
da oba kraja mreznog kabla budu pravilno prikljuc¢ena. stanicu. U tom slugaju morate ruéno postaviti robota na baznu
Robot nece Kontakt izmedu kontakata za punjenje na baznoj stanici i stanicu.
da se puni. robota je 08, te stoga ocistite kontakte za punjenje. Obrisite signalno podruéje na baznoj stanici da biste
Proverite da li na konektoru robota ima stranog predmeta uklonili prasinu li ostatke.
i uklonite ga ako je potrebno.
Proverite da li ima dovoljno prostora sa obe strane ili
ispred bazne stanice kako biste sprecili blokiranje robota.
Lozinka za Wi-Fi mrezu je netac¢na. Uverite se da je Ruta za Vrac’anje na punjenje je blokirana, npr.
lozinka za povezivanje na vasu Wi-Fi mrezu ispravna. Robot se vrata su zatvorena.
zaglavljuje . . . . )
Robot ne podrzava Wi-Fi mrezu od 5 GHz. Uverite se da isp%ed Jb;zne Robot moZe da sklizne ako je pod ispred bazne stanice
Robot ne je robot povezan na Wi-Fi mrezu od 2,4 GHz. stanice i ne previse mokar. U tom slucaju, uklonite viSak vode pre
moze da se se d nego $to pokusate ponovo.
poveze na Wi-Fi signal je slab. Uverite se da je robot u podrugju sa moze da se . " )
. . dobrom Wi-Fi pokrivenocu vrati na nju. Preporucljivo je premestiti baznu stanicu na drugu
Wi-Fi mrezu. : lokaciju i pokusati ponovo.
Robot mog_ct’a nije iFk)"ef_T’an za t_onﬁglli("%‘:ij:- Izadite i Proverite da li je produzna plo¢a za rampu pravilno
ponovo udite u aplikaciju, a zatim pokusajte ponovo postavljena.
prema uputstvima.
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ReSavanje problema

Problem

Resenje

Problem

Resenje

Robot nec¢e da
se iskljuci.

Robot se ne moze isklju¢iti tokom punjenja. Preporucuje
se da uklonite robota sa bazne stanice, a zatim pritisnite i
zadrzite dugme za ukljucivanje/isklju¢ivanje 3 sekunde za
isklju¢ivanje.

Ako se robot ne moze iskljuciti izvodenjem koraka 1,
pritisnite i zadrzite dugme za ukljucivanje/iskljuc¢ivanje

10 sekundi kako biste ga prisilno iskljucili. Ako problem i
dalje postoji, obratite se servisnoj sluzbi.

Sporo
punjenje
baterije.

Potrebno je oko 3,5 sata da se prazna baterija robota
potpuno napuni.

Ako koristite robota na temperaturama izvan navedenog
opsega, brzina punjenja se automatski usporava kako bi
se produzio zivotni vek baterije.

Kontakti za punjenje na robotu i bazi su mozda prljavi.
Obrisite ih suvom krpom.

Robot se kre¢e

Predmeti kao $to su mrezni kablovi i papuce treba
pospremiti pre upotrebe robota.

Rad na mokrim klizavim povr§inama uzrokuje

Buka se
povecava dok
robot radi.

Proverite da li je filter posude za prasinu zacepljen. Ako
jeste, ocistite ga ili zamenite.

Tvrdi predmet se mozda zaglavio u glavnoj Cetki ili
u posudi za prasinu. Proverite i uklonite sve tvrde
predmete.

Glavna ili bo¢na ¢etka se mogu zapetljati. Proverite i
uklonite sve strane predmete.

Prebacite rezim usisavanja na Standardno ili Tiho.

ne prateci proklizavanje glavnog to¢ka. Preporucuje se da osusite
postavljenu vlaZne prostore pre upotrebe robota.
rutu. Obrisite robotove 3D dvolinijske laserske senzore ¢istom
i prozor branika ¢istom, mekom krpom kako bi bili €isti i
neometani.
Proverite da li su vrata prostorija koje treba ocistiti
Robot
otvorena.
propusta sobe
koje treba Podrugje ispred prostorije koju treba odistiti moze biti
oistiti mokro i klizavo, zbog ¢ega robot klizi i radi nepravilno.
’ Pokus$ajte da osusite pod pre upotrebe robota.
Proverite da robot nije pode$en na rezim Ne uznemiravaj
Robot nece (DND), 8to ¢e ga spreciti da nastavi sa ¢is¢enjem.
da nastavi

sa ¢is¢enjem
nakon
punjenja.

Robot nece nastaviti sa ¢iS¢enjem nakon §to ga rué¢no
vratite na baznu stanicu na punjenje, Sto uklju¢uje ru¢no
postavljanje robota na baznu stanicu ili slanje robota na
punjenje preko aplikacije ili samog robota.
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Resavanje problema

Problem

Resenje

Problem

Resenje

Stanica ne moze automatski
da isprazni posudu za
prasinu.

Proverite da li je vreca za prasinu u posudi
za prasinu puna.

Ako vreca za praSinu nije puna, proverite da
li su otvori za automatsko praznjenje robota,

bazne stanice ili posude za prasinu blokirani.

Ako jesu, ocistite blokirani deo na vreme.

Drza¢ mopa za brisanje nije
pravilno podignut.

Uklonite drza¢ mopa za brisanje da
proverite da li unutra ima stranog predmeta
i pokusajte da ponovo pokrenete robota.
Ako problem i dalje postoji, obratite se timu
servisne sluzbe.

Nivo vode u ploci za pranje
je nepravilan.

Uklonite plocu za pranje i proverite da li je
odvod otpadne vode zacepljen i ocistite ga.

Lagano pritisnite rezervoar prljave
vode kako biste se uverili da je pravilno
postavljen.

Proverite da li je zaptivka rezervoara prljave
vode labava ili nije pravilno postavljena i
ru¢no je repozicionirajte ukoliko je potrebno.
Ako problem i dalje postoji, obratite se timu
servisne sluzbe.

Proverite rastvor za ¢is¢enje. Nemojte
dodavati nikakvu te¢nost osim zvani¢no
odobrenog rastvora za ¢is¢enje.

Ispod rezervoara Ciste vode
ili oko zaptivke ima vode.

Prilikom uklanjanja rezervoara &iste

vode, malo vode moze ostati u cevi ispod
rezervoara ili oko zaptivke. Ovo je normalno.
Obrisite visak vode suvom krpom.

Za dalju pomo¢, kontaktirajte nas na https://global.dreametech.com
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Specifikacije

Bazna stanica

Robot
Model RLL77SE
Vreme punjenja Pribl. 3,5 sata
Nazivni napon 144V =
Nazivna snaga 75W
Radna frekvencija 2400-2483,5 MHz
Maksimalna izlazna snaga <20 dBm

Tokom normalne upotrebe uredaja, ovu opremu treba drzati na udaljenosti od
najmanje 20cm izmedu antene i tela korisnika.

Bazna stanica/stanicu za punjenje

Potro3nja energije u rezimu pripravnosti: € 0,5W tokom 15 minuta nakon $to
robot napusti baznu stanicu/stanicu za punjenje)

Robot i bazna stanica/stanicu za punjenje

Uredaj nema rezim pripravnosti ili druga ekvivalentna stanja u pogledu
zahteva za rezim pripravnosti, funkcije upravljanja napajanjem ili moguénost

onemogucavanja bezi¢nih mreznih veza zbog potreba za odrzavanjem baterije.

Potro$nja energije uredaja ¢e verovatno biti veéa od ostalih modela koji
ispunjavaju ove funkcionalne zahteve.

Model RCLEO405/RCLEO405-1/RCLE0405-2
Nazivni ulaz 220-240 V ~ 50-60 Hz
Nazivni izlaz 20V=2A
Nazivna snaga

. . 700 W
(tokom praznjenja prasine)
Nazivna snaga
(tokom €isc¢enja toplom 1160 W
vodom)
Nazi tok

azivna snaga (tokom 87 W

punjenja i susenja)

Napomena:

« Nazivna snaga (tokom ¢ig¢enja toplom vodom) odredena je vredno$éu snage tokom
reprezentativnog perioda (temperatura vode 25 °C).
« Nazivna snaga (tokom punjenja i sudenja) je odredena vredno$c¢u snage tokom perioda

punog opterecenja.

Litijum-jonska baterija na punjenje

Model P2150-4S2P-KLYEV/P2150-4S2P-MMBK
Nominalni napon 144V =

Nazivni kapacitet 4,8 Ah

Tipi¢ni kapacitet 5,2 Ah 74,88 Wh
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Uputstvo za uklanjanje:

Odlaganije i uklanjanje
baterija

Ugradena litijum-jonska baterija sadrzi supstance
opasne po zivotnu sredinu. Pre nego $to odlozite
bateriju, uverite se da ¢e bateriju ukloniti kvalifikovani

1. Okrenite robota, koristite odgovarajudi alat da
uklonite zavrtnje na poledini robota, a zatim uklonite
poklopac.

2. Iskljucite priklju¢ke izmedu baterije i PCB ploc¢e
kako biste mogli ukloniti bateriju.

tehnicari i odloziti u odgovarajuce postrojenje za
reciklazu.
— baterija se mora ukloniti iz uredaja pre odlaganja;

- uredaj mora biti iskljucen iz napajanja tokom
vadenja baterije;

— baterija se mora bezbedno odlozZiti.

OPREZ:

Pre nego $to uklonite bateriju, iskljuciti uredaj iz
elektri¢ne mreze i ispraznite bateriju $to je vise
moguce.

Nepotrebne baterije treba odloziti u odgovarajuce
postrojenje za reciklazu.

Ne izlazite bateriju visokim temperaturama kako
biste izbegli eksploziju.

U nepovoljnim uslovima, te¢nost moze da curi iz
baterije. Ako dodete u kontakt sa njom, isperite
vodom i potrazite medicinsku pomo¢.

370

WEEE informacija

X

Svi proizvodi koji nose ovaj simbol
predstavljaju otpadnu elektri¢nu i
elektronsku opremu (WEEE prema Direktivi
2012/19/EU), koja se ne sme odlagati

sa nesortiranim komunalnim otpadom.
Umesto toga, trebalo bi da zastitite
zdravlje ljudi i Zivotne sredine tako Sto
éete svoju otpadnu opremu odneti na
odredeno sabirno mesto za reciklazu
otpadne elektri¢ne i elektronske opreme,
a koje je uspostavila vlada ili lokalne vlasti.
Pravilno odlaganje i reciklaza ¢e pomodi u
sprecavanju mogucih negativnih posledica
po Zivotnu sredinu i zdravlje ljudi. Obratite
se instalateru ili lokalnim vlastima za

vise informacija o lokaciji kao i uslovima i
odredbama takvih mesta za sakupljanje.



Informacija apie saugy naudojimga

Norédami iSvengti elektros smugio, gaisro ir nesusizaloti netinkamai naudodami prietaisg, prie$ naudodami
ji atidziai perskaitykite naudotojo vadovg ir iSsaugokite jj ateiciai.

Naudojimo apribojimai

Sio prietaiso neturéty naudoti jaunesni nei 8 mety vaikai ir asmenys su fiziniais, jutiminiais, protiniais
trikumais, ribota patirtimi ir Ziniomis, jei jy neprizidri tévai arba globéjai, kurie galéty uztikrinti, kad
Sie asmenys galéty saugiai naudotis prietaisu ir iSvengty bet kokio pavojaus. NepriziGrimiems vaikams
draudzZiama valyti ir priziGreéti prietaisa.

Prietaisg galima naudoti tiktai su jo rinkinyje pateiktu maitinimo bloku.

Siame prietaise yra baterijy, kurias gali pakeisti tik kvalifikuoti specialistai.

Atlaisvinkite norimg valyti plota. Vaikams negalima leisti Zaisti su Siuo prietaisu. PasirGpinkite, kad vaikai
ir naminiai gyvanai baty saugiu atstumu nuo veikiancio roboto.

Nemontuokite, nejkraukite ir nenaudokite prietaiso vonios kambaryje arba prie baseino.

Sis gaminys yra skirtas tik grindims namuose valyti. Nenaudokite jo lauke, ant ne grindims skirty
pavirSiy, komercinéje arba pramoninéje aplinkoje.

Jsitikinkite, kad prietaisas tinkamai veikia jam numatytoje aplinkoje. Jei prietaisas veikia netinkamai, jo
nenaudokite.

Jei elektros laidas yra paZzeistas, jj butina pakeisti specialiu laidu arba komplektu, kurj galima jsigyti i$
gamintojo arba jo techninés priezitros atstovo.

Nenaudokite roboto zonoje, esancioje virs grindy lygio ir neturincioje apsaugomojo barjero.
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Informacija apie saugy naudojimga
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Nelaikykite roboto apversto ratukais j virsy. Neimkite roboto uz LDS dangtelio, roboto dangtelio arba
buferio.

Nenaudokite roboto esant aukStesnei nei 40 °C arba Zemesnei nei O °C aplinkos temperatarai, taip pat
ant skysciais ar lipniomis medziagomis aptaskyty grindy.

Norédami, kad prietaisas nepazeisty grindy vilkdamas jstrigusius daiktus, prie$ pradédami naudoti
prietaisg pasalinkite nuo grindy bet kokius palaidus daiktus ir iSjunkite valymo kelyje esancius kabelius
ir elektros laidus.

Pasalinkite nuo grindy trapius ir smulkius daiktus, kad robotas j juos neatsitrenkty ir jy nesugadinty.
Laikykite plaukus, pirStus ir kitas kiino dalis atokiau nuo roboto siurbimo angos.

Valymo prietaisg laikykite vaikams nepasiekiamoje vietoje.

Nenaudokite prietaiso patalpoje, kurioje miega kadikis arba vaikas.

Nestatykite ant roboto vaiky, naminiy gyviny ir nedékite jokiy daikty, nepriklausomai nuo to, ar robotas
stovi, ar juda.

Valomgja priemone laikykite vaikams nepasiekiamoje vietoje.

Naudokite tik oficialiai patvirtintg valymo priemone. Nepilkite kity skysciy, pavyzdziui, alkoholio arba
dezinfekavimo priemoniy.

Nesiurbkite robotu jokiy deganciy daikty. Nenaudokite roboto degiems ar degiems skysc¢iams,
korozinéms dujoms, neskiestoms ragstims ar tirpikliams susiurbti.

Nesiurbkite kiety ir astriy daikty. Nenaudokite prietaiso akmenims, dideliems popieriaus lapams ir
kitiems daiktams, galintiems uzkim§ti prietaisa, siurbti.

Prie§ valydami arba priziGrédami prietaisg iStraukite kiStuka i$ kistukinio elektros lizdo.



Informacija apie saugy naudojimga

Nesluostykite roboto ar jkrovimo stotelés Slapia Sluoste ir neskalaukite jy jokiais skysciais. Prie$ vél
jdédami ir naudodami nuplautas plaunamas dalis, jas visisSkai iSdziovinkite.

Naudokite §j gaminj vadovaudamiesi ,Naudotojo vadove” pateiktomis instrukcijomis. Uz bet kokius
nuostolius ar zalg, padarytg netinkamai naudojant §j gaminj, atsako jo naudotojai.

Baterija ir jos krovimas

Nenaudokite jokiy kity gamintojy baterijy ir krovimo stoteliy. Robotg galima krauti tik RCLE0O405/
RCLEO405-1/RCLEO405-2 modelio krovimo stoteléje.

Nebandykite patys ardyti, taisyti ir modifikuoti baterijos arba jkrovimo stotelés.

Nedékite jkrovimo stotelés Salia Silumos Saltinio.

Jkrovimo stotelés kontaktams valyti ar Sluostyti nenaudokite drégnos Sluostés ir nelieskite jy drégnomis
rankomis.

Tinkamai iSmeskite iSsieikvojusias baterijas. ISeikvotas baterijas reikia atiduoti atitinkamai jy perdirbimo
jmonei.

Jei pazeidziate elektros laidg arba jis nutrdksta, nedelsdami nustokite naudotis siurbliu ir kreipkités |
garantinio aptarnavimo tarnyba.

pakuotéje.

Jei roboto ilgesnj laikg nenaudosite, visiskai jj jkraukite, tada iSjunkite ir laikykite vésioje, sausoje vietoje.
Jkraukite robotg bent kartg per 3 ménesius, kad baterija pernelyg neiSsieikvoty.

373




Informacija apie saugy naudojimga

Lazerio saugos informacija
« Sio gaminio lazerinis jutiklis atitinka IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 standartg, taikoma 1
klasés lazeriniams gaminiams. Naudodami prietaisg venkite tiesioginio akiy kontakto su juo.

| KLASES LAZERINIS GAMINYS
BUITINIS LAZERINIS GAMINYS
EN 50689:2021

ﬁ Galima naudoti tik patalpose

Perskaitykite naudotojo vadovg

,Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd.” pareiskia, kad RLL77SE tipo radijo jranga atitinka Direktyva 2014/53/ES. Visa ES atitikties deklaracijos teksta galima rasti $iuo

interneto adresu: https://global.dreametech.com
I8samy elektroninj ,Naudotojo vadova® rasite adresu: https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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O Gaminio apzvalga

Robotas

1. CJ Pageidaujamos vietos valymo mygtukas

Paspauskite taskinio valymo rezimui jjungti.

2. Jjungimo / valymo mygtukas

* Norédami jjungti arba i§jungti prietaisg
paspauskite ir palaikykite 3 sekundes.

* Jjunge robotg trumpai paspauskite mygtukg
valymo procesui pradéti.

3. O3 |krovimo stotelés mygtukas

* Norédami grazinti robotga j jkrovimo stotele
paspauskite mygtuka.

* Norédami i$jungti vaiky saugos uzrakta
paspauskite mygtuka ir palaikykite jj 3 sekundes.

Mygtuko biusenos indikatorius

 Sodri balta spalva: baigta siurbti arba $luostyti

* Mirksinti oranziné spalva: klaida

 Sodri oranziné spalva: laukimo rezimas
iSsieikvojus akumuliatoriui arba pauzé i$sieikvojus
akumuliatoriui.

Pastaba:

« Norédami sustabdyti robota, kai jis valo arba grjzta |

jkrovimo stotele, paspauskite bet kurj roboto mygtuka.

Vaiky saugos uzraktg galima jjungti arba iSjungti

naudojantis programéle ,Dreamehome”.
. Mikrofonas
. Lazerinio atstumo jutiklio (LDS) dangtelis
. Lazerinis atstumo jutiklis (LDS)
Buferis
. Buferio langelis
. 3D dviejy linijy lazeriniai jutikliai

0 00 NO U1 B

10. LED (viesos diody) pagalbinés lemputés

11. Dirbtinio intelekto (Al) infraraudonuyjy spinduliy
kamera (IR)

12. Dirbtinio intelekto (Al) didelés raidkos kamera
(HD)

13. Dangtelis

14. Automatinio istustinimo ventilis

15. Jkroviklio kontaktai

16. Automatiskai papildomo vandens anga

17. Prievadai

18. Perjungimo mygtukas

Norédami atkurti gamyklos nustatymus paspauskite

mygtuka ir palaikykite jj 3 sekundes.

19. ,Wi-Fi“ Indikatorius

20. Krasty jutiklis

21. Nuokalnés jutiklis

22. Kilimo jutiklis

23. Soninis Sepetélis

24. Pagrindinis Sepetélis

25. Pagrindinis ratukas

26. Sluostés mazgas

27. Daugiakryptis ratukas

28.Sepetélio apsaugomoji detale

29. Pagrindinis ratukas

30.Sepetélio apsaugomosios detalés spaustukai

31. Sluosteés pado laikiklio montavimo angos

A-1 pav.

Dulkiy talpykla

1. Filtras

2. Filtro rankenélé

3. Dulkiy talpyklos dangtelio spaustukas
4. Dulkiy talpyklos spaustukas

5. Dulkiy talpyklos dangtelis
6. Automatinio istustinimo ventilis
A-2 pav.

Sluostés saranka

1. Sluostés pado tvirtinimo sritis
2. Sluostes pado laikiklis
3. Sluosteés padas

A-3 pav.

Jkrovimo stotelé

1. Dangtelis

. Panaudoto vandens talpykla

. Svaraus vandens talpykla

. Dulkiy talpyklos dangtelis

. Plautuve

. Rampos ilginamoji ploksté
Panaudoto vandens talpykla

. Vandens talpyklos spaustukas

9. Pladuro rutuliukas

10. Svaraus vandens talpykla

11. Vandens talpyklos spaustukas

12. Vandens vamzdelis

13. Filtras

14. Pladuras

15. automatiniam dozatoriui

16. Filtras

17. Signalizavimo sritis

18. Automatinio tustinimo voztuvai

19. Busenos indikatorius

 Sodri balta spalva: jkrovimo stotelé yra jjungta |

elektros tinklg

N

0 NO O~ W
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 Sodri oranziné spalva: jkrovimo stoteléje jvyko
klaida

20. Dulkiy maiselio anga

21. |kroviklio kontaktai

22. Automatiskai papildomo vandens anga

23. Rezervuotas lizdas vandens tiekimo komplektui
prijungti, kad bty galima automatiskai
pripildyti ir iSleisti vanden;

24. Elektros tiekimo prievadas

25. Elektros laido laikymo lizdas

Pastaba: vandens prijungimo rinkinj vandeniui automatiskai

pripildyti ir iSleisti reikia jsigyti atskirai. (Galima jsigyti tik tam

tikruose regionuose.)

A-4 pav.

© Namy ruosimas valymui

* Prie$ valydami pasalinkite nestabilius, trapius,
vertingus arba pavojingus daiktus ir surinkite ant
zemés esancius kabelius, audinius, Zaislus, kietus
ir astrius daiktus, kad robotas jy nejpainioty,
nesubraizyty arba nenuversty ir nepadaryty
nuostoliy.

Prie$ pradédami valyti ties laipty krastu
pastatykite fizine kliatj, kad robotas veikty saugiai
ir sklandziai.

Atidarykite valomo kambario duris ir sustatykite
baldus taip, kad likty daugiau laisvos vietos.
Norédami, kad robotas atpazinty vietas, kurias
reikia iSvalyti, nestovékite prieSais robota, prie
slenkscio, koridoriuje ir kitose siaurose vietose.
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Pastaba:

Naudodami robotg pirma kartg stebékite jj, kad laiku
pasalintumete visas galimas klidtis.

Pagalbiné LED lemputé papildomai ap$viecia silpnai
apsviestoje aplinkoje.

Nesiurbkite kiety daikty, pavyzdziui, akmeny, plieniniy
rutuliuky ir Zaisly daliy, taip pat astriy daikty, pavyzdziui,
statybiniy atlieky, suduzusio stiklo ir viniy, nes jie gali
subraizyti grindis.

@ Prie$ pradedant naudoti

1. Padékite jkrovimo stotelg ir jjunkite ja j elektros
lizdg

|krovimo stotele padékite kuo atviresnéje vietoje,

kurioje yra geras ,Wi-Fi* signalas. Palikite

pakankamai vietos, kaip parodyta paveikslélyje,

ir pasalinkite visus patamsintoje srityje esancius

daiktus. Jjunkite elektros laidg j jkrovimo stotelg ir

junkite ja j kistukinj lizda.

Pastaba:

« Tvirtai kiskite elektros laida  virSuje esantj kistuka, kol

uzsidegs indikatorius.

Isitikinkite, kad jokie daiktai neuzstoja signalizavimo zonos.

Norédami, kad vandens démés nesudrékinty mediniy

grindy ir kilimy, jkrovimo stotele padékite ant plyteliy arba

marmuriniy grindy.

2. Uzdékite krovimo stotelés rampos ilginamaja
plokste

3. Nuimkite roboto apsaugomasias dalis, tada
sumontuokite Soninio Sepetélio ir Sluostés mazga

Pastaba: Soninj Sepetélj dékite taip, kad jis spragteléty j vieta.

4. Prijunkite robotg prie jkrovimo stotelés

Paspauskite ir 3 sekundes palaikykite roboto
jjungimo mygtuka jam jjungti. Padékite robota
ikrovimo stoteléje taip, kad Sluostés mazgas buty
nukreiptas j plautuve. Kai robotas sékmingai
prisijungs prie jkrovimo stotelés, iSgirsite pranesima
balsu. Kai robotas visi$kai jsikraus, jo ir jkrovimo
stotelés busenos indikatoriai degs 10 minuciy, tada
uzges.

Pastaba: pries$ pirma kartg naudojant robota
rekomenduojama jj visiskai jkrauti. Kai baterijai iSsieikvojus
roboto negalima jjungti, prijunkite jj prie stotelés rankomis ir
jkraukite.

5. Jpilkite valomosios priemonés

(1) Nuimkite dulkiy talpyklos dangtel; ir istraukite ploviklio

automatinio dozavimo skyrelj.

(2) Atidarykite virsutinj skyriaus dangtelj ir jpilkite valomosios

priemonés.

(3) Uzdarykite dozatoriaus dangtelj, jdékite dozatoriy atgal

i [krovimo stotele ir vél uzdékite dulkiy talpyklos dangtelj.

Valomosios priemonés bus automatiskai jpilta darbo metu.

Pastaba:

* | ploviklio automatinio dozavimo skyrelj galima pripildyti
valomosios priemoneés. Nepilkite jokiy kity skysciy, iSskyrus
oficialiai patvirtinta valymo priemone — kitaip prietaisas
gali blogai veikti.

* Automatinio dozavimo skyrelj dékite taip, kad jis
spragteléty j vieta.

6. Pripildykite $varaus vandens talpykla

Kai i$sieikvoja baterija ir roboto negalite jjungti, prijunkite

ji prie stotelés rankomis ir jkraukite. Tada jdékite jj atgal |
jkrovimo stotele.

Pastaba: | vandens talpyklg nepilkite karsto vandens, nes

talpykla gali deformuotis.

C-1-C-6 pav.



® Prisijungimas
per programéle
,Dreamehome”

1. Atsisiyskite programéle ,Dreamehome*

Norédami atsisiysti ir jdiegti programéle nuskaitykite
ant roboto esantj QR kodg arba ieskokite
,Dreamehome” programéliy parduotuvéje.

Pastaba:

« Palaikomas tik 2,4 GHz ,Wi-Fi* rysys.

« Atsizvelgiant j programélés programinés jrangos
atnaujinimus, faktinés operacijos gali skirtis nuo Siame
,Naudotojo vadove" pateikty nurodymy. Vadovaukités
instrukcijomis, parengtomis pagal dabarting programélés
versija.

2. Pridékite prietaisg

Atidarykite programéle, bakstelékite ,Skenuoti
QR koda ir prisijungti” ir dar kartg nuskaitykite tg
patj roboto QR koda robotui pridéti. Vadovaukités
nurodymais ,Wi-Fi“ rySiui sukurti.

Pastaba:

« jei norite perkrauti ,Wi-Fi“, pakartokite 2 veiksma ir
vykdydami nurodymus baikite kurti ,Wi-Fi* rysj.

« Norédami atjungti prietaisg nuo ,Wi-Fi* tinklo, paspauskite
ir 3 sekundes palaikykite robote esantj atkarimo mygtuka.

® ,Wi-Fi* Indikatorius

* Létai zybcioja: laukia prijungimo

* Greitai Zybcioja: jungiasi.

* Dega: prisijungé

® QR kodas

@ Naudojimas

Jjungimas ir iSjungimas

Norédami jjungti robotg paspauskite ir 3 sekundes
palaikykite jjungimo (arba) isjungimo mygtuka.
Turi uzsidegti elektros srovés indikatorius. Padétas
i ikrovimo stotele, robotas turéty automatiskai
isijungti ir pradéti krautis. Norédami isjungti robotg
iSimkite jj i$ jkrovimo stotelés, paspauskite ir 3
sekundes palaikykite jjungimo (arba) igjungimo
mygtuka.

Greitas grindy plano sudarymas

Pirma kartg konfigaruodami tinklg vadovaukités
programeéléje pateiktomis instrukcijomis. Robotas
pradés kurti grindy plang nevalydamas grindy.
Robotui grjzus j jkrovimo stotele Zemélapio
sudarymo procesas bus baigtas ir zemélapis bus
automatiskai i$saugotas.

Pauzé / miego rezimas

Kai robotas veikia, paspauskite bet kurj mygtuka

jam sustabdyti. Jei robotas sustabdomas ilgiau

nei 10 minuciy, jis automatiskai persijungia j

miego rezima. Maitinimo ir jkrovimo indikatoriai

iSsijungia. Paspauskite bet kurj roboto mygtuka arba

pazadinkite robota pasinaudodami programéle.

Pastaba:

 Jei robotas bus paliktas veikti miego rezimu ilgiau nei 12
valandy, jis i$sijungs automatiskai.

 Jeirobotg sustabdysite ir padésite jj j jkrovimo stotele,
tuometinis valymo procesas nutraks.

Automatinis valymo atnaujinimas

Jei baterija per daug issieikvoja, robotas
automatiskai grjzta j jkrovimo stotele jsikrauti.
lkrovus baterijg iki reikiamo lygio robotas tes
nebaigtas valymo uzduotis.

Rezimas ,Netrukdyti“ (angl. DND)

Kai robotas yra nustatytas j netrukdymo (DND)
rezima, robotas negali testi valymo, o elektros
tiekimo indikatorius uzgesta. DND rezimas pagal
numatytuosius nustatymus gamykloje yra isjungtas.
Naudodamiesi programéle galite jjungti DND rezimg
arba pakeisti DND laikotarpj. Pagal numatytuosius
nustatymus DND laikotarpis yra 22:00-08:00 val..
Pastaba:
» Numatytos valymo uzduotys DND laikotarpiu bus
atliekamos laiku.
» Pasibaigus DND laikotarpiui robotas vél pradés valyti toje
vietoje, kurioje baigé.

Vietos taskinis valymas

Kai robotas veikia laukimo rezimu, trumpai
paspauskite { 3 mygtuka taskiniam valymo rezimui
jjungti. Siuo rezimu robotas i$valo aplink jj esantj
kvadrato formos 1,5 x 1,5 metro plotg ir, baiges
valyti, grjzta j pradinj taska.

Roboto perkrovimas

Jei robotas nustoja reaguoti arba jo negalite iSjungti,
paspauskite ir palaikykite jjungimo (arba) igjungimo
Norédami robotg jjungti, paspauskite ir 3 sekundes
palaikykite jjungimo (arba) i§jungimo mygtuka.
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Siurbimas ir Sluostymas

Pastaba: Pirmga karta naudojant Sluoste robotas pagal
numatytuosius nustatymus atlieka uzduotj ,Siurbti ir Sluostyti®.

1. Grindy siurbimas ir $luostymas

Paspauskite roboto jjungimo (arba) isjungimo mygtuka arba
pasinaudokite programeéle robotui paleisti i$ jkrovimo stotelés.
Tada robotas pagal sukurta zemélapj suplanuos optimaly
valymo marsruta ir atliks valymo uzduot;j.

Pastaba:

« Norint uztikrinti, kad po valymo robotas lengvai sugrjs |
jkrovimo stotele, rekomenduojame, kad robotas pradéty
veikti i$ jkrovimo stotelés.

Pries$ robotui pradedant Sluostyti grindis Sluostés padas
plaunamas, todél kantriai palaukite.

Darbo metu nejudinkite jkrovimo stotelés, Svaraus vandens
talpyklos, panaudoto vandens talpyklos ir plautuves.
Programéléje galima jjungti valymo karstu vandeniu
funkcija Sluostés pado ir plautuvées pagrindo uzduotims
vykdyti — §i funkcija taikoma visiems rezimams. Norédami
nenusiplikyti, nelieskite vandens isleidimo angos, kai
funkcija jjungta.

2. Automatinis $luostés plovimas

Valydamas robotas automatiskai grjzta j jkrovimo
stotele Sluosciy iSplauti pagal programéléje
nurodyta $luoséiy plovimo daznj. [krovimo stotelé
automatiskai pripildys roboto vandens talpykla ir
robotas vél pradés valyti.

Pastaba: jei valymo metu robotas grjzta j jkrovimo stotele

plauti Sluostés pady, jkrovimo stotelé automatiskai neiStustina
dulkiy dézutés.

3. Automatinis dulkiy dézutés tustinimas ir Sluostés
plovimas bei dZiovinimas
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Kai robotas baigia valymo uzduotj ir grjzta j stotele

isikrauti, jkrovimo stotelé automatiskai istustina

dulkiy dézute, tada iSplauna ir iSdZiovina Sluostés

padus.

Pastaba:

« Jei programéléje i§jungta automatinio tustinimo funkcija,
ikrovimo stotelé automatiskai neistustins dulkiy dézutés.

« |krovimo stotelé istustins dulkiy dézute pagal programélés
nustatyma.

4. Panaudoto vandens talpyklos valymas

Kai robotas atliks savo uzduotj, iSvalykite panaudoto
vandens talpykla, kad neimty sklisti blogas kvapas.

Sluostymas po dulkiy siurbimo

Programéléje jjunkite Sluostymo po iSsiurbimo
funkcijg ir robotas automatiskai pakels $luoste, kad
iSsiurbty grindis. Baiges siurbti robotas grj$ istustinti
dulkiy dézés, o tada, automatiskai nuleides $luoste,
pradés Sluostyti grindis.

Tik siurbimas

Programeéléje jjunkite siurbimo funkcijg ir robotas
automatiskai pakels Sluoste ir pradés siurbti grindis.

Tik Sluostymas

Programéléje jjunkite Sluostymo funkcija ir robotas
patikrins, ar jdéta $luosté. Jei ne, rankomis uzdékite
Sluoste ir robotas automatiskai pradés Sluostyti
grindis.



VO

@ Reguliari priezidra

Dalys

Norint, kad robotas baty geros buklés, rekomenduojama naudoti priedus pagal programéléje pateiktas nuorodas arba atliekant jprasta techning priezilra vadovautis

toliau pateikta lentele.

Dalis

Techninés prieziaros
reguliarumas

Keitimo terminas

Techninés priezitros

Dalis .
reguliarumas

Keitimo terminas

Panaudoto vandens
talpykla

Po kiekvieno naudojimo

Svaraus vandens talpykla

Pagrindinis $epetélis

Dulkiy talpyklos filtras

Soninis $epetélis

Sluostés pado laikikliai

Kartg per 2 savaites

Kas 6-12 ménesiy

Kas 3-6 ménesius

Plautuve

Kartg per 2 ménesius

|krovimo stotelés
signalizavimo sritis

|kroviklio kontaktai

Automatinio tustinimo
voztuvai

Daugiakryptis ratukas

Krasty jutiklis

Lazerinis atstumo jutiklis
(LDS)

Karta per ménesj

3D dviejy linijy lazeriniai
jutikliai

Kilimo jutiklis

Nuokalnés jutiklis

Buferio langelis Karta per ménes;

Buferis

Automatinio vandens
papildymo anga

Roboto dugnas

Dulkiy talpykla Valykite pagal poreikj

Dulkiy maiselis Kas 2-4 ménesius

Sluostes padas Kas 1-3 ménesius

Pastaba: Sluostés keitimo daznis priklauso nuo roboto naudojimo daznio. Jei dél
ypatingy aplinkybiy pasitaiko iSimtis, dalis reikia pakeisti.
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Plautuvés pagrindas

Kai jkrovimo stotelé iSplaus Sluosciy

padus, ji pati iSvalys plautuve. Norédami kruops$ciai
iSvalyti prietaisa atlikite toliau nurodytus veiksmus.

1. Programéléje jjunkite plautuvés pagrindo valymo
funkcijg ir robotas automatiskai iSvaziuos i$
ikrovimo stotelés. ISimkite plautuve ir palaukite,
kol vanduo uzpildys plautuvés dugna.

2. Plautuve valykite pateiktu valymo jrankiu.
Po akimirkos jkrovimo stotelé automatiskai
iSpumpuos panaudota vanden;. Tada nuvalykite
plautuvés pagrindg minksta, sausa $luoste.

3. Apverskite plautuve, paeiliui nuimkite ritinélio
dangtelj ir ritinélj, tada nuimkite ritinélio galinius
dangtelius.

Pastaba:

Jei ritinélio dangtelj uzstoja abiejose plautuvés pusése

esantys valytuvai, pasukdami ritinélj pastumkite juos j $al].

Ritinélio dangtelj galima nuimti tinkamu jrankiu.

4. Pasalinkite j ritinélj jsipainiojusius plaukus ir
sudékite dalis pagal jy spalvas.

5. I8skalaukite plautuve Svariu vandeniu,
nusluostykite jg ir jdékite plautuve atgal j jkrovimo
stotele palenkdami jg Zemyn.

6. Pasinaudokite programéle arba trumpai
paspauskite roboto (O mygtuka, kad jis grjzty j
ikrovimo stotele.

Pastaba: Valymo metu neverskite roboto grjzti j jkrovimo stotele.

F-1 pav.
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Dulkiy maiselis

1. Nuimkite dulkiy talpyklos dangtelj ir iSmeskite
dulkiy maisel].

Pastaba: Patraukus rankenéle j virSy maiselis uzsandarinamas,

kad netycia neiSbyréty dulkés ir Siukslés.

2. Dulkes ir Siuksles nuo filtro pasalinkite sausa
Sluoste.

3. |dékite nauja dulkiy maisel].

4. Vel uzdékite dulkiy talpyklos dangtel].
F-2 pav.

Panaudoto vandens talpykla

1. Isimkite panaudoto vandens talpykla, atidarykite
jos dangtelj ir iSpilkite panaudotg vanden;.

2. I8plaukite panaudoto vandens talpykla $variu
vandeniu ir tinkamu valymo jrankiu i$valykite
viding panaudoto vandens talpyklos sienele.

Pastaba: Panaudoto vandens talpyklos pladuro rutuliukas yra

judanti dalis. Valydami nenaudokite per didelés jégos, kad jo

nepazeistuméte.

F-3 pav.

Pagrindinis Sepetélis

1. Paspauskite Sepetélio apsaugomuosius
spaustukus j vidy Sepetélio apsaugomajai detalei
nuimti ir iSkelkite Sepetél; i$ roboto.

2. I8traukite abiejuose $epecio galuose esancius
Sepetéliy dangtelius, kaip parodyta paveikslélyje.
Tinkamu jrankiu pasalinkite j Sepetj jsipainiojusius
plaukus.

F-4 pav.

Soninis Sepetélis
ISimkite ir iSvalykite Soninj Sepetél;.

F-5 pav.

Daugiakryptis ratukas

Pastaba:

¢ Naudodamiesi jrankiu, pavyzdziui, mazu atsuktuvu,
atskirkite daugiakrypcio ratuko asj ir padanga. Nenaudokite
pernelyg didelées jégos.

« Nuplaukite daugiakryptj ratukg po tekanciu vandeniu ir
visiSkai iSdzioving jdékite atgal.

F-6 pav.

Sluostés pado laikikliai
ISimkite ir iSvalykite Sluostés pado laikiklius.

F-7 pav.

Sluostés padas
Norédami pakeisti Sluostés pada iSimkite jj i§
$luostés pado laikiklio.

F-8 pav.



Dulkiy talpykla ir filtras

1. Atidarykite roboto dangtelj, paspauskite dulkiy
dézutés spaustuka ir iSimkite dulkiy dézute. Tada
iSimkite filtra ir $velniai papurtykite jo détuve.

Pastaba: Nevalykite filtro Sepetéliu, pirstu ir astriais daiktais,

kad jo nepazeistuméte.

2. Prie§ jdédami dulkiy dézute ir filtrg nuplaukite
juos vandeniu ir gerai iSdziovinkite.

Pastaba:

« Skalaukite dulkiy dézute ir filtrg tik Svariu vandeniu.
Nenaudokite jokiy valymo priemoni.

o Dulkiy dézute ir filtrg naudokite tik tada, kai jie yra visiskai
sausi.

F-9 pav.

Roboto jutikliai

Roboto jutiklius nuvalykite minksta sausa $luoste,
kaip parodyta toliau pateiktame paveikslélyje.

1. Lazerinis atstumo jutiklis (LDS)

. Buferio langelis

. 3D dviejy linijy lazeriniai jutikliai

. Krasty jutiklis

. Buferis

. Nuokalnés jutiklis

N o 0o NN

Kilimo jutiklis
Pastaba: Slapias audinys gali pazeisti jautrius roboto ir

ikrovimo stotelés elementus. Valykite sausa Sluoste.

F-10 pav.

Jkroviklio kontaktai ir signalizavimo
sritis

|krovimo kontaktus ir signalizavimo sritj valykite
minks$ta sausa $luoste.

F-11 pav.

Automatinio tustinimo voztuvai

ISvalykite roboto ir jkrovimo stotelés automatinio
tustinimo angas minksta sausa $luoste.

F-12 pav.

Baterija

Robote yra didelio naSumo li¢io jony baterija. Jei
robotg naudojate kasdien, jsitikinkite, kad baterija
bus gerai jkrauta ir kad ji veiks optimaliai. Jei roboto
ilgesnj laikag nenaudosite, iSjunkite jj ir laikykite
vésioje, sausoje vietoje. Norédami iSvengti pazeidimy
dél per didelés iskrovos, robota jkraukite bent kartg
per tris ménesius.
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Problemy sprendimas

Robotas gali bati neparuostas konfigaruoti. ISjunkite ir
vél jjunkite programéle, tada bandykite dar karta, kaip
nurodyta.

Problema Sprendimas Problema Sprendimas

::Irellz\;?o baterija. Jkraukite robotg stoteleje ir bandykite lkrovimo stotelé yra atjungta nuo elektros tinklo arba
Robotas & perkelta, ir robotas prie jos néra prijungtas.

isiiunai Baterijos temperatira yra per Zema arba per auksta. S . - L

nejsijungia.

Prietaisg rekomenduojama naudoti esant 0 °C-40 °C ?(’:(l)l\?il:rfzrsgg? s;s\fﬁzxré?ep\i;:l:gg Kliaciy. Padékite

temperatdrai. Robotas L € ) J€.

negali rasti Judinant robota, jis gali keisti savo padétj, o nepavykus
ikrovimo pakeisti padéties, jis vel pradés kurti zemélapj. Jei

Jkrovimo stotelé yra neprijungta prie elektros tinklo, todél stotelés ir robotas yra per toli nuo jkrovimo stotelés, jis gali

isitikinkite, kad abu jos elektros laido galai yra tinkamai griztij ja. nesugebéti pats automatiskai grjzti, todél tokiu atveju

jungti. turésite rankomis perkelti robotg j jkrovimo stotele.
Robotas . . . . . .
nejsikrauna |krovimo stotelés ir roboto jkrovimo kontaktai blogai Nuvalykite nuo jkrovimo stotelés signalizavimo srities

: veikia — iSvalykite jkrovimo kontaktus. dulkes ar Siuksles.
Patikrinkite, ar roboto kontaktuose néra pasalinio objekto,
ir pasalinkite jj, jei yra.
Patikrinkite, ar abiejose jkrovimo stotelés pusése arba
prie$ jkrovimo stotele yra pakankamai vietos, kad robotas
o e L nebaty uzblokuotas.
Neteisingas ,Wi-Fi" tinklo slaptazodis. |sitikinkite, kad . . . .
prisijungimo prie ,Wi-Fi* tinklo slaptaZodis yra teisingas. Robotas Kelias grjzti j jkrovimo stotele yra uzblokuotas, pvz.,
) L jstringa pries uzdarytos durys.

Robotas Robotas nepal'glko 5 GHZ. »Wi-Fi ryS|o.‘jS|‘t“|k|.nk|te, kad jkrovimo Robotas gali paslysti, jei priesais jkrovimo stotele
negall robotas yra prijungtas prie 2,4 GHz ,Wi-Fi" tinklo. stotele ir esancios grindys yra pernelyg $lapios. Jei taip, prie$
prisijungti Silpnas ,Wi-Fi“ signalas. Jsitikinkite, kad robotas yra gero ngggll 1a bandydami dar kartg pasalinkite vandens pertekliy.
prie ,Wi-Fi*. ,Wi-Fi* rysio zonoje. grizti. Rekomenduojama perkelti jkrovimo stotele j kitg vieta ir

bandyti dar karta.

Isitikinkite, kad rampos ilginamoji ploksté yra tinkamai
sumontuota.

382




Problemy sprendimas

Problema Sprendimas Problema Sprendimas

lkrovimo metu roboto negalima iSjungti. Prie$ naudodami robotg sutvarkykite, pvz., elektros laidus

Rekomenduojame iSimti robotg i$ jkrovimo stotelés, ir &lepetes.

tada paspausti ir 3 sekundes palaikykite jjungimo (arba) Robotas

isjungimo mygtukg robotui i$jungti. vaziuoja Vaziuojant $lapiu slidZiu pavirsiumi pagrindinis ratukas
Robotas ) o . hepaisvdamas slysta. Prie$ naudodami robotg nusausinkite drégnas
neissijungia. Jei robotq ne_pavyk_sta !SJUPgtI gtllekant 1 Yg|ksrr1_q, paisy vietas.

paspauskite ir palaikykite jjungimo (arba) isjungimo nustatyto

mygtuka 10 sekundziy ir priverstinai i§junkite robota. marsruto. Roboto 3D dviejy linijy lazerinius jutiklius ir buferio

Jei problema kartojasi, kreipkités j techninés prieziaros langelj nuvalykite Svaria, minksta $luoste, kad jis baty

tarnyba. $varus ir niekuo neuzdengtas.

Visiskai jkrauti robota, kai jo baterija yra i$sieikvojusi,

uztrunka apie 3,5 valandos. Robotas Jsitikinkite, kad valytiny patalpy durys yra atidarytos.
Jkraunama Jei robota naudosite esant temperatarai, esanciai uz praleidzia Vieta priesais valyting patalpa gali bati $lapia ir slidi,
letai nurodyto diapazono riby, jkrovimo greitis automatiskai valytinus todel robotas gali paslysti ir veikti nejprastai. Prie$

’ sulétés, kad pailgéty baterijos eksploatavimo laikas. kambarius. naudodami robotg nusausinkite grindis.

Roboto ir jkrovimo stotelés kontaktai gali bati ne$vards,

todél nuvalykite juos sausa Sluoste.

Patikrinkite, ar neuzsikimses dulkiy dézutés filtras. Jei |sitikinkite, kad robotas néra nustatytas j rezima

taip, iSvalykite jj arba pakeiskite. krautas ,Netrukdyti (DND), nes tuomet jis negalés toliau valyti.
Robotui I - - . S
veikiant I pagrindinj Sepetélj arba dulkiy dezute gali patekti kietas robotas Robotas nepradés valyti toliau po to, kai rankomis
iukemas daiktas. Patikrinkite ir paSalinkite bet kokj kietg daikta. nePradEda. grazinsite robota j jkrovimo stotele, t. y. padésite
padidéja Pagrindinis arba $oninis $epetélis gali bti apsivéles. toliau valyti. robota j jkrovimo stotele arba nusiysite robota jsikrauti

Patikrinkite ir pasalinkite bet kokj pasalinj daikta.

Perjunkite siurbimo reZimga j standartinj arba tylyjj.

naudodamiesi programéle.
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Problemy sprendimas

Problema

Sprendimas

Problema

Sprendimas

Stotelé negali automatiskai
istustinti dulkiy dézutés.

Patikrinkite, ar dulkiy maiselis dulkiy
talpykloje yra pilnas.

Jei dulkiy maiselis néra pilnas, patikrinkite,
ar néra klit¢iy roboto, jkrovimo stotelés
arba dulkiy dézutés automatinio istustinimo
angose. Jei yra, laiku iSvalykite uzsikimsusig
dalj.

Sluostes pado laikiklis
pakeltas nejprastai.

Nuimkite Sluostés pado laikiklj ir
patikrinkite, ar jame nejstrigo koks nors
pasalinis daiktas, tada vél pabandykite
paleisti robotg. Jei problema kartojasi,
kreipkités j techninés priezidros tarnyba.

Vandens lygis plautuvéje yra
nenormalus.

ISimkite plautuve, patikrinkite, ar
neuzsikim$es nuoteky kanalas, ir prireikus
iSvalykite jj.

Svelniai paspauskite panaudoto vandens
talpykla, kad jsitikintumeéte, jog ji tinkamai
jdéta.

Patikrinkite, ar panaudoto vandens talpyklos
sandariklis néra atsilaisvines arba netinkamai
sumontuotas, ir, jei taip, nustatykite jj
rankomis. Jei problema kartojasi, kreipkités j
techninés priezidros tarnyba.

Patikrinkite valymo priemone. Nepilkite jokiy
kity skysciy, iSskyrus oficialiai patvirtintg
valymo priemone.

Po $varaus vandens talpykla
arba aplink sandariklj yra
vandens.

I1$émus Svaraus vandens talpyklg gali likti
Siek tiek vandens vamzdelyje po talpykla
arba aplink sandariklj. Tai néra gedimo
pozymis. Nuvalykite sausa $luoste.

Norédami gauti daugiau pagalbos susisiekite su mumis adresu https://global.dreametech.com
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Techniniai duomenys

Robotas

Modelis RLL77SE

lkrovimo laikas Mazdaug 3,5 valandos

Nominalioji jtampa 144V =

Nominalioji galia 75W

Veikimo daznis 2400-2483,5 MHz

Didziausia i$vesties galia <20 dBm

|prastai naudojant §j prietaisg, atstumas tarp antenos ir naudotojo turi bati ne
mazesnis kaip 20 cm.

Jkrovimo stotelé/jkrovimo stotele

Energijos sanaudos veikiant budéjimo rezimu: < 0,5W (per 15 minuciy po to, kai
robotas palieka jkrovimo stotele)

Robotas ir jkrovimo stotelé/jkrovimo stotele

Prietaise nejdiegtas budéjimo rezimas ar kitos jam lygiavertés veiksenos, néra
energijos valdymo funkcijos ar galimybés i§jungti belaidZio tinklo rysj prireikus
atlikti akumuliatoriaus priezitros darbus. Tikétina, kad $io prietaiso energijos
sgnaudos bus didesnés nei kity Siuos funkcinius reikalavimus atitinkanciy
prietaisy modeliy.

lkrovimo stotelé

Modelis RCLE0405 / RCLE0405-1 / RCLE0405-2
Nominalioji jvestis 220-240 V ~ 50-60 Hz
Nominalioji iSvestis 20V=2A
Nominalioii aali

womvmlallop galia 700 W
(istustinant dulkes)
Nominalioii aali

ominalioji g?lla ‘ 160 W
(plaunant karstu vandeniu)

?mlhal|0J| galia (jkraunant ir 87 W
dziovinant)

Pastaba:

« Nominalioji galia (plaunant kartu vandeniu) nustatoma pagal galios verte atitinkamu
laikotarpiu (vandens temperatura — 25 °C).

« Nominalioji galia (jkrovimo ir dZiovinimo metu) nustatoma pagal galios verte didziausios
apkrovos metu.

Jkraunama li¢io jony baterija

Modelis P2150-4S2P-KLYEV/P2150-4S2P-MMBK
Nominalioji jtampa 144V =
Vardinis pajégumas 4,8 Ah

Standartinis pajégumas 5,2 Ah 74,88 Wh
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Baterijos i§émimas ir

4 . .

Salinimas

Jmontuotoje li¢io jony baterijoje yra aplinkai
pavojingy medziagy. Prie§ iSmesdami baterijg
isitikinkite, kad ja i§émé kvalifikuoti specialistai, ir
atiduokite jg utilizuoti atitinkamai perdirbimo jmonei.
— Prie$ atiduodant prietaisg j metalo lauza i$ jo
batina iSimti baterija.

- Pried iSimant baterijg prietaisg batina iSjungti i$
elektros tinklo.

— Baterija batina saugiai iSmesti.

ATSARGIALl!
Prie§ iSimdami baterijg i§junkite elektros srove ir kuo
labiau iSeikvokite baterija.

ISeikvotas baterijas reikia atiduoti atitinkamai jy
perdirbimo jmonei.

Norédami iSvengti sprogimo pavojaus nelaikykite
baterijy aplinkoje, kurioje vyrauja auksta temperatara.
Esant netinkamoms salygoms i$ baterijos gali iStekéti
skyscio. Jei skyscio pateks ant odos, nuplaukite jj
vandeniu ir kreipkités | gydytoja.
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Salinimo instrukcija
1. Apverskite robotg, tinkamu jrankiu atsukite varztus,

esancius roboto galinéje dalyje, tada nuimkite
dangtelj.

2. Norédami iSimti baterija atjunkite gnybtus tarp
baterijos ir PCB plokstés.

Informacija apie elektros ir
elektroninés jrangos atlieky (EEJA)
tvarkyma

X

Visi $iuo simboliu pazyméti gaminiai yra
elektros ir elektroninés jrangos atliekos
(EEJA, kaip nurodyta Direktyvoje 2012/19/
ES), kuriy negalima imesti kartu su
nerdsiuotomis buitinémis atliekomis.

Mes privalome saugoti Zmoniy sveikatg

ir aplinka, todél elektros ir elektroninés
irangos atliekas reikia atiduoti j vyriausybés
arba vietos valdzios institucijy paskirta
elektros ir elektroninés jrangos atlieky
surinkimo punkta. Tinkamai $alindami ir
perdirbdami tokius gaminius iSvengsite
galimy neigiamy pasekmiy aplinkai ir
Zmoniy sveikatai. Norédami gauti daugiau
informacijos apie tokiy surinkimo punkty
vieta ir salygas, kreipkités j techninés
prieziGros darbuotojus arba vietines
valdzZios institucijas.



Informacija par drosibu

Lai izvairitos no elektroSoka, uzliesmojuma vai ievainojumiem, ko izraisa ierices nepareiza lieto$ana, ltdzu,
rapigi izlasiet lietotaja rokasgramatu pirms ierices lietoSanas un saglabajiet to.

LietoSanas aizliegumi

So produktu nedrikst lietot bérni, kas nav sasniegusi 8 gadu vecumu, ka ari personas ar ierobezotam
fiziskam, manu, intelektualam spéjam vai bez pieredzes, ja vien tas netiek darits vecaku vai aizbildnu
uzraudziba, gadajot par droSu lietoSanu, izvairoties no jebkadiem riskiem. TiriSanu un apkopi nedrikst
veikt bérni, kas atstati bez uzraudzibas.

lerici drikst izmantot tikai ar baro$anas vienibu, kas piegadata kopa ar ierici.

Saja iericé ir akumulatori, kuru nomainu drikst veikt tikai personas ar atbilstoam iemanam.

Atbrivojiet tirdamo zonu. Bérni nedrikst rotalaties ar So ierici. Parliecinieties, ka bérni un majdzivnieki
atrodas drosa attaluma no robota, kad tas darbojas.

Neuzstadiet, neladéjiet un nelietojiet ierici vannas istabas un baseinu tuvuma.

Sis produkts ir paredzéts tiridanai tikai majokla vidé. Neizmantojiet to arpus telpam, uz virsmam, kas nav
grida, ka ari komerciala vai industriala vidé.

Parliecinieties, ka ierice darbojas pareizi piemérota vidé. Citos gadijumos nelietojiet ierici.

Ja baroSanas vads ir bojats, to jaaizstaj ar noteiktu vadu vai montéjumu, ko piegada razotajs vai servisa
agents.

Nelietojiet robotu zonas, kas ir virs zemes bez aizsargbarjeram.
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Informacija par drosibu

* Nenovietojiet robotu apgrieztu ar apaksu uz augsu. Nelietojiet LDS parsegu, robota parsegu vai buferi
ka rokturi, lai parvietotu robotu.

* Nelietojiet robotu temperatara, kas parsniedz 40 °C vai ir zemaka par 0 °C, ka ari uz gridam, uz kuram ir
Skidrumi vai lipigas vielas.

* Lai novérstu bojajumus un bremzésanu, nonemiet no gridas priekSmetus, ka ari kabelus vai baroSanas
vadus, pirms sakat lietot ierici.

* Nonemiet trauslus vai mazus priekSmetus no gridas, lai robots nesabojatu tos.

» Gadajiet, lai robota stk8anas atveres tuvuma nebutu matu, pirkstu un citu kermena dalu.

* Glabajiet tiriS8anas riku bérniem nepieejama vieta.

* Nelietojiet ierici telpa, kura gul zidainis vai bérns.

* Nenovietojiet bérnus, majdzivniekus vai priekSmetus uz robota, kad tas ir novietots vai kustiba.

* Glabajiet tiriSanas Skidumu bérniem nepieejama vieta.

* Izmantojiet tikai oficiali apstiprinato mazgasanas skidumu. Nepievienojiet citu Skidrumu, pieméram,
alkoholu vai dezinfekcijas lidzekli.

* Nelietojiet robotu, lai tiritu degoSus priekSmetus. Nelietojiet robotu, lai savaktu uzliesmojosus
Skidrumus, korozivas gazes, ka ari neatSkaiditas skabes vai Skidinatajus.

* Nesuciet cietus vai asus priekSmetus. Nelietojiet ierici, lai savaktu tadus priekSmetus ka akmenus, lielus
papira gabalus vai citas lietas, kas var nosprostot ierici.

* Pirms ierices tiriSanas vai apkopes barosanas spraudnis ir jaatvieno no rozetes.

* Netiriet robotu vai bazes staciju ar mitru dranu, ka ari neskalojiet ar Skidrumu. Péc mazgajamo detalu
tiriSanas pilniba nozavéjiet tas pirms uzstadisanas un lietoSanas.
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Informacija par drosibu

Ladzu, lietojiet So produktu saskana ar noradém lietotaja rokasgramata. Lietotaji ir atbildigi par
jebkadiem zaudéjumiem vai bojajumiem, kas radusies produkta nepareizas lietoSanas rezultata.

Akumulatori un ladésana

Nelietojiet treSas puses akumulatoru vai bazes staciju. Robotu drikst izmantot tikai kopa ar RCLE0405/
RCLEO405-1/RCLEO405-2 modela bazes staciju.

Neméginiet izjaukt, labot vai parveidot akumulatoru vai bazes staciju.

Nenovietojiet bazes staciju karstuma avotu tuvuma.

Neslaukiet un netiriet bazes stacijas uzlades kontaktus ar mitru dranu vai slapjam rokam.

Atbrivojieties no veciem akumulatoriem pareiza veida. Nevajadzigie akumulatori janodod atbilstoa
parstrades punkta.

Ja baro8anas vads ir bojats, nekavéjoties partrauciet lietoSanu un sazinieties ar tehniskas apkopes
dienestu.

Parliecinieties, ka robots ir izslégts transportésanas laika un, ja iespé&jams, atrodas originalaja
iepakojuma.

Ja robots ilgstosi netiek lietots, pilniba uzladéjiet to, izslédziet un noglabajiet vésa, sausa vieta. Atkartoti
uzladéjiet robotu vismaz reizi 3 ménesos, lai izvairitos no akumulatora izlades.
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Informacija par drosibu

Lazera drosibas informacija
* Produkta lazera sensors atbilst IEC 60825--1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 lazera produktu 1. klases
standartam. LietoSanas laika izvairieties no tieSa acu kontakta.
1. KLASES LAZERA PRODUKTS
PATERETAJU LAZERA PRODUKTS
EN 50689:2021

ﬁ Lietot tikai iekStelpas

Izlasiet lietotaja rokasgramatu

Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. apliecina, ka RLL77SE radio aprikojuma tips atbilst 2014/53/ES direktivai. Pilns ES atbilstibas deklaraciju teksts ir pieejams vietné:

https://global.dreametech.com
Lai iegltu detalizétu e-rokasgramatu, ladzu, apmekléjiet vietni: https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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O Izstradajuma parskats

Robots

1. CJ Zonas tiri$anas poga

Nospiediet, lai saktu zonas tirisanu

2. Jaudas / tirisanas poga

Nospiediet un 3 sekundes turiet nospiestu, lai

ieslégtu vai izslégtu ierici

Nospiediet, lai uzsaktu tirisanu péc tam, kad

robots ir ieslégts

3. OO Dokstacijas poga

Nospiediet, lai nosatitu robotu uz bazes staciju

Nospiediet un 3 sekundes turiet nospiestu, lai

atspéjotu bérnu drosibas funkciju

Poga statusa indikators

* Nemainigi balts: Tiri$ana vai mazgasana ir
pabeigta

* Mirgojosi oranzs: Kluda

* Nemainigi oranzs: Gaida ar zemu akumulatora
uzlades limeni vai apturéts zema uzlades limena
dél

Piezime:

« Nospiediet jebkuru robota pogu, lai to apturétu, kad robots

tira vai atgriezas, lai veiktu uzladi.

« Bérnu drosibas funkciju var iespéjot/atspéjot, izmantojot
Dreamehome lietotni.

. Mikrofons

. LDS parsegs

. Lazera attaluma sensors (LDS)

. Buferis

. Bufera logs

. 3D dubultas linijas lazera sensors

O 00 N OO0l A

10. LED papildu apgaismojums

11. MI IR kamera

12. MI HD kamera

13. Parsegs

14. Automatiskas iztukSo$anas atvere

15. Uzlades kontakti

16. Automatiskas tdens papildina$anas ievade

17. Savienotaji

18. AtiestatiSanas poga

Nospiediet un 3 sekundes turiet nospiestu, lai

atjaunotu rapnicas iestatijumus

19. Wi-Fi indikators

20. Malu sensors

21. Nogazes sensori

22. Paklaja sensors

23.Sanu birste

24, Galvena birste

25. Galvenais ritenis

26.Mazgasanas pagarinataja konstrukcija

27. Vairaku virzienu ritenis

28.Birstes aizsargs

29. Galvenais ritenis

30.Birstes aizsarga fiksatori

31. Mazgasanas paliktna turétaja stiprinajuma
caurumi

A-1. att.

Puteklu tvertne

1. Filtrs

2. Filtra rokturis

3. Puteklu tvertnes parsega fiksators
4. Puteklu tvertnes fiksators

5. Puteklu tvertnes parsegs

6. Automatiskas iztukSo$anas atvere
A-2. att.

Berzamas sukas konstrukcija

1. Mazgasanas pamatnes pievieno$anas zona
2. Mazgasanas paliktna turétajs
3. Mazgasanas paliktnis

A-3. att.

Bazes stacija

Parsegs
. Netira adens tvertne
. Tira Gdens tvertne
. Puteklu tvertnes parsegs
. Mazgasanas pamatne
. Rampas pagarinajuma plaksne
Netira ddens tvertne
. Udens tvertnes fiksators
Pluding
. Tira Gdens tvertne
. Udens tvertnes fiksators
. Udens caurule
. Filtrs
. Peldosais elements
. Automatiskas mazgasanas lidzekla nodalijums
. Filtrs
Signala zona
. Automatiskas iztukSoS$anas atveres
19. Statusa indikators
* Nemainigi balts: Bazes stacija ir pievienota
baro$anai

O 00 NO O WDN S~

S S
o NOU A WDN- O
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* Nemainigi oranzs: Bazes stacijas kluda

20. Puteklu maisa atvere

21. Uzlades kontakti

22. Automatiskas tdens papildinasanas izvade

23. Rezervéta atvere, lai pievienotu Gdens
komplektu un veiktu automatisku uzpildi un
izlieSanu

24. Stravas pieslégvieta

25. Barosanas vada uzglabasanas vieta

Piezime: Udens komplekts automatiskai uzpildei un

iztuk$osanai ir jaiegadajas atseviski. (Pieejams tikai noteiktos

regionos)

A-4, att.

® Majokla sagatavosana

* Pirms tiriSanas, ladzu, nonemiet no gridas
nestabilus, trauslus, vértigus vai bistamus
priekdmetus, ka ari kabelus, apgérbus, rotallietas,
asus un cietus priekSmetus, lai tie nesapitos,
netiktu saskrapéti vai apgazti robota darbibas
laika un neraditu zaudéjumus.

Pirms tiri$anas novietojiet fiziskas barjeras pie
kapném, lai gadatu par robota nevainojamu
darbibu.

Atveriet tiramas telpas durvis un parvietojiet
mébeles ta, lai atbrivotu vairak platibas.

Lai nekavétu robotu apstradat tiramas zonas,
nestaviet robota prieksa, uz sliek8niem, koridoros
vai $auras vietas.
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Piezime:

Lietojot robotu pirmo reizi, tiriSanas laika sekojiet, lai laicigi
nonemtu potencialos $kérslus.

LED papildu apgaismojums nodrosinas papildu
apgaismojumu vaji apgaismotas vidés.

Nesdciet cietus priekSmetus, pieméram, akmenus,

térauda lodites un rotallietu dalas, ka ari asus priekSmetus,
pieméram, celtniecibas atkritumus, sasistu stiklu un
naglas, jo tadéjadi grida var tikt saskrapéta.

@ Pirms lieto$anas

1. Novietojiet bazes staciju un pievienojiet pie
baro$anas

Novietojiet bazes staciju atklata vieta, kur ir labs Wi-
Fi signals. Atstajiet pietiekosi daudz brivas vietas, ka
paradits attéla, un nonemiet visus priekSmetus, kas
atrodas iekrasotaja laukuma. levietojiet barosanas
vadu bazes stacija un pievienojiet kontaktligzdai.
Piezime:

e Stingri ievietojiet baro3anas vadu, lidz indikators
izgaismojas.

Parliecinieties, ka nekadi priekdmeti nebloké signala zonu.
Lai izvairitos no Gdens traipiem uz koka gridas vai

paklajiem, iesakam novietot bazes staciju uz flizém vai
marmora gridas.
2. Uzstadiet bazes stacijas rampas pagarinajuma
plaksni
3. Nonemiet robota aizsardzibas elementus un
uzstadiet sanu birsti un sukas konstrukciju
Piezime: Uzstadiet sanu birsti, lidz ta nofikséjas vieta.

4. Pievienojiet robotu bazes stacijai

Nospiediet un 3 sekundes turiet nospiestu robota
ieslégSanas pogu, lai ieslégtu to. Novietojiet robotu
uz bazes stacijas ar mazgasanas sukas konstrukciju
pavérstu uz mazgasanas pamatni. Péc tam atskanés
balss pazinojums, kas liecinas, ka robots ir veiksmigi
savienojies ar bazes staciju. Kad robots ir pilniba
uzladéts, robota un bazes stacijas statusa indikatori
10 minates paliks izgaismoti un péc tam nodzisis.

Piezime: Pirms pirmas lieto$anas reizes ieteicams pilniba
uzladét robotu. Ja robotu nav iespéjams ieslégt, kad
akumulators ir izladéjies, manuali pievienojiet robotu bazes
stacijai, lai uzladétu to.

5. Pievienojiet tiriSanas $kidumu

(1) Nonemiet puteklu tvertnes parsegu un izvelciet

automatisko mazgasanas lidzekla nodalijumu.

(2) Atveriet nodalijluma augsejo vaku un pievienojiet tirisanas

Skidumu.

(3) Aizveriet nodalijuma vaku, ievietojiet to bazes stacija un

uzstadiet puteklu tvertnes parsegu. TiriSanas Skidums tiks

automatiski pievienots darba laika.

Piezime:

* Automatisko mazgasanas lidzekla nodalijumu var uzpildit
ar tiriSanas Skidumu, lai saktu lietoSanu. Pievienojiet tikai
oficiali apstiprinato tiridanas skidumu, lai novérstu klames.

» Uzstadiet automatisko mazgasanas lidzekla nodalijumu.

6. Udens pievieno$ana tira Gdens tvertnei

Iznemiet tira Gdens tvertni no bazes stacijas un piepildiet
tvertni ar tiru Gdeni. Péc tam uzstadiet tvertni bazes stacija.

Piezime: Nepildiet Gdens tvertné karstu tdeni, jo $ada riciba
var deformét tvertni.

C-1. att.- C-6. att.



® Pievienosanas lietotnei
Dreamehome

1. Lejupieladéjiet lietotni Dreamehome

Skenéjiet QR kodu uz robota vai mekléjiet
‘Dreamehome” lietotnu veikala lai lejupieladétu un
uzstadrtu lietotni.

Piezime:

Tiek atbalstits tikai 2,4 GHz Wi-Fi.

Lietotnes programmataras atjauninajumu dél, realas
darbibas var atskirties no noradém $aja rokasgramata.
Ladzu, sekojiet noradém saskana ar lietotnes pasreizéjo

versiju.

2. lerices pievieno$ana
Atveriet lietotni Dreamehome, pieskarieties “Skenét
QR kodu, lai savienotos” un vélreiz skengjiet to
pasu QR kodu uz robota, lai pievienotu ierici. Ladzu,
sekojiet noradéem, lai pabeigtu Wi-Fi savienojumu.
Piezime:
« Lai atiestatitu Wi-Fi, atkartojiet 2. darbibu un péc tam
izpildiet norades, lai pabeigtu Wi-Fi savienojumu.
* Lai atvienotu ierici no Wi-Fi tikla, nospiediet un
3 sekundes turiet nospiestu robota atiestatiS§anas pogu.
® Wi-Fi indikators
* Mirgo léni: Gaida savienojumu
* Mirgo atri: Savienojas
* leslégts: Savienots
@ QR kods

@ Lietosana

leslégSanal/lzslégsana

Nospiediet un 3 sekundes turiet nospiestu
baro$anas pogu, lai ieslégtu robotu. Izgaismosies
jaudas indikators. Novietojiet robotu bazes stacija,
robots automatiski ieslégsies un saks uzladi. Lai
izslégtu robotu, parvietojiet robotu prom no bazes
stacijas, nospiediet un 3 sekundes turiet nospiestu
ieslégSanas pogu.

Atra kartésana

Péc pirmas tikla konfigurésanas sekojiet noradém
lietotné, lai atri izveidotu karti. Robots uzsaks
kartés$anu bez tiriSanas. Kad robots atgriezas bazes
stacija, kartéSanas process ir pabeigts un karte

automatiski tiks saglabata.

Pauze/Miega rezims

Kad robots darbojas, nospiediet jebkuru pogu, lai
to apturétu. Ja robots ir apturéts vairak neka 10
mindtes, tas automatiski parslédzas miega rezima.

Baro$anas indikators un uzlades indikators nodzisTs.

Nospiediet jebkuru robota pogu vai izmantojiet

lietotni, lai pamodinatu robotu.

Piezime:

« Robots automatiski izslégsies, ja atradisies miega rezima
ilgak neka 12 stundas.

« Jarobots ir apturéts un novietots bazes stacija,
pasreizéjais tirisanas process tiks apturéts.

TiriSanas automatiska turpinasana

Ja akumulatora limenis ir parak zems, robots
automatiski atgriezisies bazes stacija, lai uzsaktu
uzladi. Sasniedzot noteiktu akumulatora uzlades

limeni, tas turpina nepabeigtos tiri$anas uzdevumus.

Netraucésanas rezims (DND)

Kad robots ir iestatits netraucésanas rezima (DND),

robots neturpinas tiriS$anu un baro$anas indikators

nodzisis. DND rezims tiek atspéjots, atjauninot

rapnicas iestatijumus. JUs varat izmantot lietotni,

lai iespéjotu DND rezimu vai mainttu DND periodu.

DND nokluséjuma periods ir 22.00- 08.00.

Piezime:

¢ leplanota tiriSana tiks veikta DND laika.

« Robots turpinas iesakto tirisanu, kad DND periods bas
beidzies.

Zonas tiriSana

Kad robots gaida, islaicigi nospiediet pogu {,

lai iespéjotu vietas tirisanas rezimu. Saja rezima
robots tira kvadrata zonu 1,5 x 1,5 metru laukuma un
atgriezas sava sakumpunkta, kad zonas tirisana ir

pabeigta.

Robota restartésana

Ja robots partrauc reagét vai nav iespéjams to
izslégt, nospiediet un 10 sekundes turiet nospiestu
ieslégsanas pogu, lai izslégtu to. Péc tam nospiediet
un 3 sekundes turiet nospiestu barosanas pogu, lai
ieslégtu robotu.
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SakSanas un mazgasana

Piezime: Izmantojot mazgasanas konstrukciju pirmo reizi,
robots veiks “stkSanas un mazgasanas” uzdevumu péc
nokluséjuma.

1. Tirianas uzsaksana

Nospiediet baro$anas pogu uz robota vai izmantojiet lietotni,
lai robots uzsaktu darbu no bazes stacijas. Péc tam robots
izplanos optimalo tiriSanas marsrutu un veiks tirisanu saskana
ar izveidoto karti.

Piezime:

« Lai nodrosinatu to, ka robots netraucéti atgriezas bazes
stacija péc tiriSanas, ieteicams gadat, lai robots sak darbu
no bazes stacijas.

Mazgasanas sukas tiks iztiritas, pirms robots saks
mazgasanu. Ladzu, gaidiet.

Neparvietojiet bazes staciju, tira Gdens tvertni, netira
Gdens tvertni vai mazgasanas pamatni darbibas laika.
Mazgasanas paliktna un mazgasanas pamatnes tirisanu
ar karsto Gdeni var iespéjot lietotné, un opcija bus
aktiva visos rezZimos. Lai izvairitos no applaucésanas,
nepieskarieties Gdens izvadam, kad funkcija ir ieslégta.

2. Automatiska mazgasana ar suku

Tiri8anas laika robots automatiski atgriezisies bazes
stacija, lai izmazgatu mazgasanas sukas, kas atrodas
uz mazgasanas paliktna, nemot véra biezumu, kas
noradits lietotné. Bazes stacija automatiski uzpildis
robota Gdens tvertni, un robots turpinas tirisanu.
Piezime: Ja robots atgriezas bazes stacija, lai izmazgatu

mazgasanas paliktnus, bazes stacija automatiski iztukSos
puteklu tvertni.
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3. Automatiska puteklu tvertnes iztukSoSana, ka ari
mazgasanas paliktnu mazgasana un zavésana

Kad robots pabeigs tiri$anas uzdevumu un

atgriezisies bazes stacija, lai veiktu uzladi, bazes

stacija automatiski iztukSos puteklu tvertni un péc

tam izmazgas un izzavés mazgasanas paliktnus.

Piezime:

» Ja automatiskas iztukSosanas funkcija lietotné ir izslégta,
bazes stacija neiztukSos puteklu tvertni automatiski.

« Bazes stacija iztukSos puteklu tvertni atbilstosi biezuma
iestatijumiem lietotné.

4. Netira dens tvertnes tiriSana

Kad robots ir pabeidzis uzdevumu, ladzu, iztiriet
netira Gdens tvertni, lai novérstu nepatikama
aromata veido$anos.

MazgasSana péc sikSanas

Lietotné iespéjojiet mazgasanas funkciju péc
stksanas, un robots automatiski pacels mazgasanas
konstrukciju, lai siktu gridu. Kad stk$ana bas
pabeigta, robots atgriezisies, lai iztukSotu puteklu
tvertni, un péc tam uzsaks mazgasanu, automatiski
nolaizot mazgasanas konstrukciju.

Tikai sikSana
Lietotné iespéjojiet siksanas funkciju, un robots

automatiski pacels mazgasanas konstrukciju, lai
suktu gridu.

Tikai mazgasana

Lietotné iespéjojiet mazgasanas funkciju, un
robots parbaudis, vai mazgasanas konstrukcija ir
uzstadita. Ja ta nav, manuali uzstadiet mazgasanas
konstrukciju, un robots automatiski uzsaks
mazgasanu.



@ Regulara apkope

Detalas

Lai gadatu par to, ka robots ir laba stavokli, ieteicams skatit piederumu nolietojumu lietotné vai zemak redzamo regularas apkopes tabulu.

Detala

Apkopes
regularitate

Nomainas periods

Detala

Apkopes
regularitate

Nomainas periods

Netird adens tvertne

Péc katras lietosanas

Tira Gdens tvertne

Galvena birste

Puteklu tvertnes filtrs

Sanu birste

Mazgasanas paliktna
turétaji

Reizi 2 nedélas

Reizi 6 vai 12 méneSos

Reizi 3 vai 6 ménesos

Mazgasanas pamatne

Reizi 2 ménesos

Bazes stacijas signala zona

Uzlades kontakti

Automatiskas
iztukSo8anas atveres

Vairaku virzienu ritenis

Malu sensors

Lazera attaluma sensors
(LDS)

Reizi ménesi

3D dubultas linijas lazera
sensors

Paklaja sensors

Nogéazes sensori

Bufera logs

Buferis

Robota automatiskas
Gdens papildinasanas
ievads

Robota apak3skats

Reizi ménesi

Puteklu tvertne

Tiriet tik biezi, cik
nepiecieSams

Puteklu maiss

Mazgasanas paliktnis

Reizi 2 vai 4 ménesos

Reizi 1 vai 3 ménesos

Piezime: Nomainas biezums atkarigs no robota lietoSanas. Ja apstaklu dél rodas
iznémuma situacija, detalas ir janomaina.
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Mazgasanas paliktna pamatne

Bazes stacija veiks mazgasanas paliktna
pasattiriS$anos vienlaikus ar mazgasanas paliktna
tinsanu. Lai veiktu padzilinatu tirisanu, ladzu, skatiet

nakamas darbibas.

1. Lietotné iespéjojiet mazgasanas pamatnes
tiri$anas funkciju, un robots automatiski izbrauks
no bazes stacijas. Iznemiet mazgasanas paliktni
un gaidiet, kamér mazgasanas paliktna pamatne
tiek piepildita ar adeni.

2. Ar piemérotu tiridanas riku iztiriet mazgasanas
paliktna pamatni. Péc briza bazes stacija
automatiski izsiknés izlietoto Gdeni. Rupigi
noslaukiet mazgasanas paliktna pamatni ar
mikstu, sausu dranu.

3. Apgrieziet mazgasanas paliktni otradi, nonemiet
veltni$a parsegu un veltniti, un tad nonemiet
veltni$a uzgalus.

Piezime:

» Ja veltnisa parsegu blokeé slaucitaji mazgasanas paliktna
abas puses, pagrieziet veltniti, lai pavirzitu tos.

 Veltni$a parsegu var nonemt ar piemérotu riku.

4. Nonemiet matus, kas sapinusies veltniti un
salieciet dalas kopa atbilstoSi krasam.

5. Noskalojiet mazgasanas paliktni ar tiru Gdeni,
noslaukiet un ievietojiet bazes stacija, noliecot uz
leju.

6. Izmantojiet lietotni vai Tslaicigi nospiediet robota

396

pogu O, lai liktu robotam atgriezties bazes
stacija.
Piezime: Tirisanas laika nelieciet robotam atgriezties bazes
stacija.

F-1. att.

Puteklu maiss

1. Nonemiet puteklu tvertnes parsegu un iznemiet
puteklu maisu.

Piezime: Velkot rokturi uz augsu, puteklu maiss tiks noslégts,

noveérsot puteklu un gruzu izbirsanu.

2. Ar sausu dranu iztiriet puteklus un gruzus no filtra.

3. Uzstadiet jaunu puteklu maisu.

4. Uzstadiet puteklu tvertnes parsegu.
F-2. att.

Netira Gdens tvertne

1. Iznemiet netira Gdens tvertni, atveriet parsegu un
izlejiet netiro adeni.

2. Izskalojiet netira adens tvertni ar tiru Gdeni un
izmantojiet piemérotu tiriSanas riku, lai iztiritu
netira Gdens tvertnes iek3gjas sienas.

Piezime: Pludin$ netira Gdens tvertné ir kustiga detala.

Nepielietojiet spéku tirisanas laika, lai nesabojatu to.

F-3. att.

Galvena birste

1. Spiediet birstes aizsarga fiksatorus uz iekSpusi,
lai nonemtu birstes aizsargu un iznemtu birsti no
robota.

2. Velciet birstes parsegus aiz abiem galiem ta, ka
paradits attéla. Izmantojiet piemérotu riku, lai
nonemtu matus, kas sapinusies birsté.

F-4. att.

Sanu birste

Iznemiet un iztiriet sanu birsti.
F-5. att.

Vairaku virzienu ritenis

Piezime:

o Izmantojiet riku, pieméram, mazu skravgriezi, lai atdalitu
asi un vairaku virzienu riteni. Neizmantojiet spéku.

» Noskalojiet vairaku virzienu riteni zem tekosa adens un

ievietojiet atpakal, kad tas ir pilniba nozuvis.

F-6. att.

Mazgasanas paliktna turétaji
Iznemiet un iztiriet mazgasanas paliktna turétajus.
F-7. att.



Mazgasanas paliktnis

Nonemiet mazgasanas paliktni no mazgasanas
paliktna turétaja, lai nomainitu to.

F-8. att.

Puteklu tvertne un filtrs

1. Atveriet robota parsegu un nospiediet puteklu
tvertnes fiksatoru, lai iznemtu puteklu tvertni. Péc
tam nonemiet filtru un saudzigi uzsitiet pa grozu.

Piezime: Netiriet filtru ar birsti, pirkstiem vai asiem

priekSmetiem, lai nesabojatu to.

2. Noskalojiet puteklu tvertni ar adeni un pirms
uzstadisanas izzavéjiet to.

Piezime:

« Skalojiet puteklu tvertni un filtru tikai ar tiru Gdeni.
Nelietojiet mazgasanas lidzeklus.

o Lietojiet puteklu tvertni un filtru tikai tad, kad tie ir pilnigi
sausi.

F-9. att.

Robota sensori

Notiriet robota sensorus ar mikstu un sausu dranu
ta, ka paradits zemak redzamaja attéla:

1. Lazera attaluma sensors (LDS)

2. Bufera logs

3. 3D dubultas linijas lazera sensors

4. Malu sensors

5. Buferis

6. Nogazes sensori
7. Paklaja sensors

Piezime: Mitra drana var sabojat robota un bazes stacijas
jatigos elementus. Tiri$anai, lGdzu, izmantojiet sausu dranu.

F-10. att.

Uzlades kontakti un signala zona

Notiriet uzlades kontaktus un signala zonu ar tiru un
sausu dranu.

F-11. att.

Automatiskas iztukSoSanas atveres

Tiriet robota automatiskas iztuk§oSanas atveres un
bazes staciju ar mikstu un sausu dranu.

F-12. att.

Akumulators

Robots ir aprikots ar augstas veiktspéjas litija

jonu akumulatoru bloku. Gadajiet, lai akumulators

ir uzladéts ikdienas lietoSanas vajadzibam, lai
nodrosinatu optimalu akumulatora veiktspéju.

Ja robots ilgstosi netiks lietots, izslédziet to un
novietojiet glabasanai. Lai novérstu bojajumus, ko
var izraisit parak liela izlade, uzladéjiet robotu vismaz
reizi tris ménesos.




Problému

- 4
noversana
Probléma Risinajums Probléma Risinajums
Akumulatora uzlades limenis ir parak zems. Atkartoti . - . . S
Nav o iae - o o Bazes stacija ir atvienota no baro$anas vai parvietota, kad
uzladéjiet robotu bazes stacija un méginiet vélreiz. s
iespejams robots neatradas taja.
ieslégt Pafa‘k'augsta val parak zema akum_ulfatora ter:ﬁperaotura-. Parak daudz skérslu ap bazes staciju. Novietojiet bazes
robotu. lerici ieteicams izmantot temperatara no 32 °F (0 °C) lidz iU atklataka viets
104 °F (40 °C). Robots staciju atklataka vieta.
nespéj atrast Robota parvieto$ana var izraisit ta pozicioné$anas
bazes staciju izmainas, un tas no jauna izveidos karti, ja pozicionésana
Bazes stacija nav pievienota baro$anai. Ladzu, un atgriezties | neizdosies. Ja robots ir parak talu no bazes stacijas, tas
parliecinieties, ka abi barosanas vada gali ir pievienoti taja. var nespét atgriezties taja. Sada gadijuma jums naksies
pareizi. manuali novietot robotu bazes stacija.
Robots

neveic uzladi.

Kontakts starp bazes stacijas uzlades kontaktiem un
robotu ir vaj$. Ladzu, notiriet uzlades kontaktus.

Parbaudiet, vai robota kontaktos nav sveskermenu, un
nonemiet tos.

Noslaukiet bazes stacijas signala zonu, lai notiritu
puteklus un gruzus.

Robotam
neizdodas
savienoties ar
Wi-Fi.

Wi-Fi tikla parole ir nepareiza. Parliecinieties, ka parole,
kas tiek izmantota, lai pieslégtos jasu Wi-Fi tiklam, ir
pareiza.

Robots neatbalsta 5 GHz Wi-Fi savienojumu.
Parliecinieties, ka robots ir savienots ar 2,4 GHz Wi-Fi
tiklu.

Wi-Fi signals ir parak vajs. Parliecinieties, ka robots ir
savienots ar pietiekosi spécigu Wi-Fi tiklu.
lespéjams, robots nav gatavs konfiguracijai. Ladzu,

izrakstieties un atkartoti piesakieties lietotné, un méginiet
pieslégties vélreiz saskana ar noradém.

Robots
iestrégst
bazes stacijas
prieksa

un nespéj
atgriezties
taja.

Parbaudiet, vai bazes stacijas sanos un priek$pusé ir
pietieko$i daudz brivas vietas, lai robots netiktu blokéts.
AtgrieSanas cels, lai veiktu uzladi, ir blokéts, pieméram,
aizvértas durvis.

Robots var slidét, ja grida bazes stacijas prieksa ir parak
slapja. Tada gadijuma notiriet lieko Gdeni un méginiet
vélreiz.

leteicams parvietot bazes staciju uz citu vietu un méginat
vélreiz.

Parliecinieties, vai rampas pagarinajuma plaksne ir pareizi
uzstadita.
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Problému

novérsana

Probléma Risinajums Probléma Risinajums
Robotu nevar izslégt uzlades laika. leteicams parvietot Pirms robota lietoZanas ianonem tadi prieksmeti ka
robotu no bazes stacijas, nospiest un 3 sekundes turét baro&anas vadi un éibasJ ! P
Rob nospiestubaro$anaspogu, lai to izslégtu. Robots '
obots .. . - . - P . -
neizslédzas. Ja neizdodas robotu izslégt, veicot 1. darbibu, nospiediet parvietojas, El?c;stojsr:slits)gfaerl]izrt?);;f;:?«:égzzl;esnﬁ;gsg?l:nist?*ié(s
un 10 sekundes turiet nospiestu baro$anas pogu, neievérojot virsm.as
lai izslégtu robotu.. Ja problému neizdodas novérst, jiestatito ’
sazinieties ar pardoSanas nodalas apkalposanas dienestu. mar&rutu. Noslaukiet 3D dubultas linijas lazera sensorus un
bufera logu ar tiru, mikstu dranu, lai tie batu tiri un
nenosprostoti.
NepiecieSamas aptuveni 3,5 stundas, lai pilniba uzladétu
robotu, kad akumulatora uzlades limenis ir parak zems.
Ladésana ir J? darbojaties :temp‘eraturé, kas |r_érpgs nOte”.(t{? ) ) Parliecinieties, ka telpu durvis ir atvértas.
arak Lan diapazona, uzlades ilgums automatiski pazeminasies, lai Robots netira
parak fena. pagarinatu akumulatora kalpo$anas laiku. telpas, kuras ir | Zona telpas prieksa, iespéjams, ir slapja un slidena, tapéc
Robota un bazes stacijas kontakti, iespgjams, ir netiri. jatira. rﬁ?;isrzlé)i;nlir;iggaar:zjsas normali. Ladzu, izzavejiet gridu
Ladzu, noslaukiet tos ar sausu dranu. P ’
Parbaudiet, vai puteklu tvertnes filtrs nav nosprostots. Ja
ta, iztiriet vai nomainiet to. o
Robota Parliecinieties, ka robots nav netraucé$anas rezima
darbibas laika Clgts priekSmets, |espé]ams,‘ iestredzis galvgnajé birsté Robots (DND), kas nelauj tam turpinat tirganu.
; o vai puteklu tvertné. Parbaudiet un iznemiet jebkadus neturpina
ir paaugstinats cietos priekSmetus. tirganu péc Robots neturpinas tiris$anu, ja manuali novietosiet robotu
It_roksr?a Galven birste vai sanu birste, iespajams, ir sapinusies. uzlades. bazes stacija, lai veiktu uzladi vai satisiet robotu veikt
fments. Parbaudiet un iznemiet jebkadus svedkermenus. uzladi, izmantojot lietotni.
Parslédziet stk$anas rezimu uz “Standarta” vai “Klusums’”.
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Problému novérsana

Probléma

Risinajums

Probléma

Risinajums

Bazes stacija nespéj
automatiski iztukSot puteklu
tvertni.

Parbaudiet, vai puteklu maiss puteklu
tvertné nav pilns.

Ja puteklu maiss nav pilns, parbaudiet, vai
nav nosprostojumu robota automatiskas
iztukSo8anas atverés, bazes stacija vai
puteklu tvertné. Ja ir, laikus iztiriet blokéto
dalu.

Mazgasanas paliktna

turétajs nav pacelts normali.

Ladzu, nonemiet mazgasanas paliktna
turétdju, lai parbaudttu, vai taja nav
iestrégusi sveskermeni un méginiet
parstartét robotu. Ja problému neizdodas
novérst, sazinieties ar pardo$anas nodalas
apkalposanas dienesta komandu.

Mazgasanas pamatnes
adens limenis nav normals.

Nonemiet mazgasanas pamatni un
parliecinieties, ka notece nav blokéta un
iztiriet to.

Saudzigi piespiediet netira adens tvertni, lai
parliecinatos, ka ta ir uzstadita pareizi.

Parbaudiet, vai netira tdens tvertnes blive
nav valiga vai nepareizi uzstadita. Ja ta,
manuali iestatiet to. Ja problému neizdodas
noveérst, sazinieties ar pardo$anas nodalas
apkalposanas dienesta komandu.

Parbaudiet tiridanas $kidumu. Pievienojiet
tikai oficiali apstiprinato tirianas lidzekli.

Udens zem tira adens
tvertnes vai ap blivi.

Iznemot tira Gdens tvertni, Gdens var palikt
caurulé un nonakt zem tvertnes vai ap
blivi. Tas ir normali. Ladzu, notiriet ar sausu
dranu.

Lai sanemtu atbalstu, sazinieties ar mums https://global.dreametech.com
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Specifikacijas

Robots Bazes stacija
Modelis RLL77SE Modelis RCLE0405/RCLE0405-1/RCLE0405-2
Ladésanas laiks Aptuveni 3,5 stundas Nominala ievade 220-240 V~- 50-60 Hz
Uzraditais spriegums 144V = Nominala izvade 20V=2A
Uzradita jauda 75 W Uzradita jauda 700 W
(puteklu iztuk3osanas laika)
Darbibas frekvence 2400-2483,5 MHz
Uzradita jauda 1160 W
Maksimala izejas jauda <20 dBm (tirot ar karstu tdeni)
Normalos lietoSanas apstaklos Sis aprikojums ir janovieto vismaz 20 cm attaluma Nominala jauda (uzlades un 87W
no antenas un lietotaja kermena. zavésanas laika)

Piezime:
« Nominala jauda (tirot ar karstu tdeni) ir noteikta péc jaudas vértibas noteiktaja perioda (kad

Bazes stacija/uzlades dokstacija

Patéring gaidstaves rezima: < 0,5 W (15 minasu laika péc tam, kad robots atstajis adens temperatdra ir 25°C).
- . - . « Nominala jauda (uzlades un zavésanas laika) ir noteikta péc jaudas veértibas pilnas slodzes
bazes staciju/uzlades dokstaciju)

perioda.
Robots un bazes stacija/uzlades dokstacija Atkartoti uzladéjams litija jonu akumulatoru komplekts
Aprikojumam nav gaidstaves rezima vai lidziga rezima, kas pilda gaidstaves )
funkcijas, energijas patérina funkciju vai iespéju deaktivizét bezvadu tikla Modelis P2150-4S2P-KLYEV/P2150-452P-MMBK
savienojumu akumulatora vajadzibam. Energijas patéring bas augstaks neka
citiem modeliem, kam ir $adas funkcionalas prasibas. Nominalais spriegums 144V =

Uzradita kapacitate 4,8 Ah

Tipiska kapacitate 5,2 Ah 74,88 Wh
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Atbrivoganas no

akumulatora un ta
iznemsana

lebavétaja litija jonu akumulatora ir videi bistamas
vielas. Pirms atbrivo$anas no akumulatora gadajiet,
lai kvalificéts meistars iznem akumulatoru un nodod
to atbilsto$a parstrades punkta.

— akumulators ir jaiznem no ierices pirms nodosanas;

—iznemot akumulatoru, ierice ir jaatvieno no
baros$anas;

— no akumulatora jaatbrivojas drosa veida.

UZMANIBU:

Pirms akumulatora iznemsanas atvienojiet to no
baro$anas un péc iespéjas izladgjiet to.
Nevajadzigie akumulatori janodod atbilsto$a
parstrades punkta.

Nepaklaujiet augstas temperatdras iedarbibai, lai
izvairitos no spradziena riska.

Nepiemérotos apstaklos no akumulatora var noplast
Skidrums. Nonakot saskarsmé ar to, noskalojiet ar
adeni un mekléjiet medicinisku palidzibu.
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IzjaukSanas norades:

1. Apgrieziet robotu otradi, izmantojiet piemérotu
instrumentu, lai izskravétu skrives robota aizmuguré,
péc tam nonemiet parsegu.

2. Atvienojiet terminalus starp akumulatoru un PCB,
lai iznemtu akumulatoru.

EEIA informacija

Visi produkti ar $o simbolu ir elektrisko un
E elektronisko iekartu atkritumi (EEIA saskana
- 2012/19/ES regulu), kurus nedrikst
ievietot neskirotos sadzives atkritumos.
Tapéc aizsargajiet cilvéku veselibu un vidi,
nododot iekartu atkritumus tam paredzéta
savak$anas punkta, lai veiktu elektrisko un
elektronisko iekartu atkritumu parstradi
saskana ar valdibas vai pasvaldibas
noteikumiem. Pareiza atbrivo$anas un
parstrade palidzés novérst potencialo
negativo ietekmi uz vidi un cilvéku veselibu.
Ladzu, sazinieties ar uzstaditaju vai
pasvaldibu, lai iegUtu vairak informacijas
par savaks$anas punktu atrasanas vietu un
noteikumiem.



Bezpecnostné informacie

Ak chcete zabranit zasahu elektrickym pridom, poziaru alebo zraneniu v désledku nespravneho pouzivania
spotrebica, pred pouzitim spotrebica si dokladne precitajte priru¢ku pouzivatela a uschovajte ju na pouzitie
v buducnosti.

Obmedzenia pouzivania

Tento produkt by nemali pouzivat deti mladSie ako 8 rokov ani osoby s telesnym, zmyslovym alebo
dusevnym postihnutim, pripadne obmedzenymi skisenostami alebo znalostami, bez dozoru rodica
alebo opatrovnika, aby sa zaistila bezpecna prevadzka a zabranilo sa pripadnym rizikam. Deti bez
dozoru nesmu vykonavat Cistenie ani udrzbu.
Spotrebic je urCeny len na pouzivanie s napajacou jednotkou poskytnutou so spotrebi¢om.
Tento spotrebi¢ obsahuje batérie, ktoré mézu vymenit len vyskolené osoby.
Uvolnite plochu uréenu na Cistenie. So spotrebi¢om sa nesmu hrat deti. Ked' je robot v prevadzke,
uistite sa, Ze deti a domace zvierata sa nachadzaju v bezpecnej vzdialenosti od neho.
Spotrebi¢ neinstalujte, nenabijajte a nepouzivajte v kupelni ani v blizkosti bazéna.
Tento produkt je ur€eny len na Cistenie podlah v domacom prostredi. Nepouzivajte ho v exteriéri, na
inych povrchoch ako podlahach ani v obchodnom alebo priemyselnom prostredi.
Uistite sa, ze spotrebi¢ pracuje spravne vo vhodnom prostredi. V opa¢nom pripade spotrebic
nepouzivajte.
Ak je poSkodeny napajaci kabel, musi sa vymenit za Specialny kabel alebo zostavu, ktort poskytne
vyrobca alebo jeho servisny zastupca.
Robot nepouzivajte na ploche vyvySenej nad uroviiou zeme bez ochrannej zabrany.
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Bezpecnostné informacie

* Robot nepokladajte dole hlavou. Nepouzivajte kryt LDS, kryt robota ani naraznik ako rukovat robota.

* Nepouzivajte robot pri okolitej teplote nad 40 °C alebo pod 0 °C ani na podlahe s kvapalinami ¢i
lepkavymi latkami.

* Ak chcete zabranit poskodeniu alebo Skodam pri tahani, pred uvedenim spotrebi¢a do prevadzky
odstrante vSetky volné predmety na podlahe, ako aj napajacie a iné kable v drahe Cistenia.

» Z podlahy odstrante krehké alebo malé predmety, aby do nich robot nenarazil a neposkodil ich.

* Nepriblizujte sa s vlasmi, prstami a inymi ¢astami tela k nasavaciemu otvoru robotov.

* Nastroj na Cistenie uschovajte mimo dosahu deti.

* Spotrebi¢ nepouzivajte v miestnosti, v ktorej spi dieta alebo dojca.

* Na robot nepokladajte deti, domace zvierata ani ziadne predmety, a to bez ohladu na to, ¢i sa pohybuje
alebo nie.

« Cistiaci roztok uschovajte mimo dosahu deti.

* Pouzivajte len oficialne schvaleny Cistiaci prostriedok. Nepridavajte Ziadnu kvapalinu, ako je napriklad
lieh alebo dezinfekény prostriedok.

* Robot nepouzivajte na Cistenie horiacich predmetov. Robot nepouzivajte na zber horlavych alebo
zapalnych kvapalin, korozivnych plynov, pripadne nezriedenych kyselin alebo rozpustadiel.

* Nevysavajte tvrdé ani ostré predmety. Spotrebi¢ nepouzivajte na zber predmetov, ako su napriklad
kamene, velké kusy papiera alebo predmety, ktoré mézu spotrebi¢ upchat.

* Pred Cistenim alebo udrzbou spotrebica je nutné odpojit zastréku od sietovej zasuvky.
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Bezpecnostné informacie

Robot a zakladnu stanicu neutierajte mokrou handri¢kou ani ich neoplachujte ziadnou tekutinou.
Po vycisteni umyvatelnych Casti tieto Casti nechajte uplne vysusit pred ich opatovnym vlozenim a
pouzivanim.

Tento produkt pouzivajte v sulade s pokynmi v priru¢ke pouzivatela. Pouzivatelia su zodpovedni za
pripadnu stratu alebo poskodenie v désledku nespravneho pouzivania tohto produktu.

Batérie a nabijanie

Nepouzivajte Ziadne batérie ani zakladnu stanicu tretich stran. Robot mozno pouzivat len s modelom
zakladnej stanice RCLEO405/RCLE0405-1/RCLE0405-2.

NepokusSajte sa sami rozoberat, opravovat ani upravovat batériu alebo zakladnu stanicu.
Neumiestiujte zakladnu stanicu do blizkosti zdroja tepla.

Neutierajte a necistite nabijacie kontakty zakladnej stanice mokrou handri¢kou ani mokrymi rukami.
Likvidujte spravne staré batérie. Nepotrebné batérie by sa mali zlikvidovat vo vhodnom recyklacnom
zariadeni.

Ak sa poskodi alebo pokazi napajaci kdbel, ihned ho prestante pouzivat a kontaktujte oddelenie
popredajného servisu.

Uistite sa, ze pri preprave je robot vypnuty, a ak je to mozné, je ulozeny vo svojom pévodnom obale.
Ak sa robot nebude dlhsi ¢as pouzivat, Uplne ho nabite, vypnite ho a ulozte ho na chladnom a suchom
mieste. Robot nabijajte aspon raz za 3 mesiace, aby sa zabranilo nadmernému vybitiu batérie.
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Bezpecnostné informacie

Bezpecnostné informacie o laseroch
* Laserovy snimac v tomto vyrobku vyhovuje norme IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 pre
laserové vyrobky triedy 1. Pri pouzivani zabrante priamemu kontaktu oci s nim.

LASEROVY PRODUKT TRIEDY 1
SPOTREBITELSKY LASEROVY PRODUKT
EN 50689:2021

ﬁ Iba na pouzitie vo vnutornych priestoroch

Precitajte si navod na obsluhu

Spolo¢nost Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. tymto vyhlasuje, Ze radiové zariadenie typu RLL77SE je v stlade so smernicou 2014/53/EU. Uplné znenie EU vyhlasenia o

zhode je k dispozicii na tejto internetovej adrese: https://global.dreametech.com
Podrobnu elektronicku prirucku najdete na adrese https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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@ Prehlad produktu

Robot

1. CJ Tlacidlo bodového Cistenia

Stlacenim spustite bodové Cistenie

2. Vypinac/tlacidlo Cistenia

Pridrzanim pocas 3 sekund spotrebi¢ zapnete

alebo vypnete

Stlacenim spustite Cistenie po zapnuti robota

3. O Tlagidlo doku

Stlacenim odoslete robot spat do zakladnej

stanice

Podrzanim stla¢eného tlacidla na 3 sekundy

deaktivujete detsku poistku

Indikator stavu tlacidla

 Svieti bielou farbou: prebieha alebo sa dokoncilo
Cistenie

* Blika oranzovou farbou: Chyba

* Nepretrzite svieti oranzovou farbou: Cakanie
pri vybitej batérii alebo pozastavenie pri vybitej
batérii

Poznamka:

« Ked robot ¢isti alebo sa vracia, aby sa nabil, stlacenim

[ubovolného tlacidla na robote ho pozastavite.

« Detsku poistku mozno aktivovat/deaktivovat
prostrednictvom aplikacie Dreamehome.

. Mikrofén

. Kryt LDS

. Laserovy snima¢ vzdialenosti (LDS)

. Naraznik

. Okno néraznika

O 00 N oo

. 3D dvojlucové laserové snimace

10. Pomocné LED svetla

11. Infracervena kamera s Ul

12. HD kamera s Ul

13. Kryt

14. Otvor na automatické vyprazdnovanie
15. Nabijacie kontakty

16. Privod na automatické doplfianie vody
17. Konektory

18. Tlacidlo obnovenia

Stlacenim a podrzanim na 3 sekundy obnovite
vyrobné nastavenia

19. Indikator Wi-Fi

20. Snimac okrajov

21. Snimace schodov

22.Snimac koberca

23. Bo¢na kefka

24. Hlavna kefka

25. Hlavné koliesko

26. Zostava na predizenie mopu

27. Véesmerové koliesko

28.0chrana kefky

29. Hlavné koliesko

30. Ochranné svorky kefky

31. Montazne otvory drziaka mopovacej podlozky

Obr. A-1

Nadoba na prach

1. Filter

2. Rukovat filtra

3. Svorka krytu nddoby na prach
4. Svorka nadoby na prach

5. Kryt naddoby na prach

6. Otvor na automatické vyprazdrovanie
Obr. A-2

Mopovacia zostava

1. Oblast pripevnenia mopovacej podlozky
2. Drziak mopovacej podlozky
3. Mopovacia podlozka

Obr. A-3

Zakladna stanica

Kryt
. Nadrzka na pouzitt vodu
. Nadrzka na ¢istu vodu
. Kryt nadrzky na prach
. Umyvacia doska
. Nadstavec rampy

Nadrzka na pouzitt vodu
. Svorka nadrzky na vodu
. Gula plavaka
10. Nadrzka na ¢istu vodu
11. Svorka nadrzky na vodu
12. Vodovodné potrubie
13. Filter
14. Plavak
15. Automaticka priehradka na Cistiaci prostriedok
16. Filter
17. Signélna oblast
18. Otvory na automatické vyprazdriovanie
19. Indikator stavu

« Svieti bielou farbou: zakladna stanica je pripojena
k zdroju napajania

O 00 NO O WDN S~
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* Nepretrzite svieti oranzovou farbou: vyskytla sa
chyba zakladnej stanice

20. Otvor vrecka na prach

21. Nabijacie kontakty

22. Automaticky vystup na pridavanie vody

23. Vyhradeny otvor na pripojenie sipravy na

pripojenie vody na automatické dopifanie a

vypustanie

24. Port napdjania

25. Otvor na uloZenie napajacieho kabla

Poznamka: Supravu na pripojenie vody na automatické
doplianie a vypustanie je potrebné zakupit samostatne. (K
dispozicii len v uréitych regionoch)

Obr. A-4

® Priprava doméacnosti

* Pred cCistenim odstrarite nestabilné, krehké, cenné
a nebezpecné predmety, ako aj kable, handricky,
hracky, tvrdé a ostré predmety na zemi, aby sa do
nich robot nezaplietol, neposkriabal ich alebo ich
neprevratil a nespésobil $kodu.

Pred cistenim polozte fyzicku zdbranu na okraj
schodov, aby sa zaistila bezpec¢na a plynula
¢innost robota.

Otvorte dvere miestnosti uréenej na Cistenie

a polozte ndbytok na vhodné miesto, aby ste
vytvorili viac priestoru.

Aby robot nevynechal miesta, ktoré je potrebné
vycistit, nestojte pred robotom, na prahu, v
chodbe alebo na uzkych miestach.
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Poznamka:

Pri prvom pouziti robota ho pocas Cistenia sledujte a véas
odstrante pripadné prekazky.

Pomocné svetlo LED poskytuje pomocné osvetlenie v
slabo osvetlenych prostrediach.

Nevysavajte tvrdé predmety, ako napriklad kamene,
ocelové gul6cky a Casti hraciek, ale tiez ostré predmety,
ako napriklad stavebny odpad, rozbité sklo a klince, inak
moze dojst k poskriabaniu dlazky.

@ Pred pouzitim

1. Umiestnenie zakladnej stanice a pripojenie k
elektrickej zasuvke

Polozte zékladnu stanicu na miesto, ktoré je

¢o najviac otvorené a ma dobry signal Wi-Fi.

Ponechajte dostatok priestoru, ako je zndzornené na

obrazku, a odstrante véetky predmety v zatienenej

oblasti. Do zakladnej stanice zasurite napajaci kabel

a zapojte ho do zasuvky.

Poznamka:

» Pevne zasurite napajaci kdbel smerom nahor, kym sa

nerozsvieti indikator.

Uistite sa, Ze ziadne predmety neblokuju signalnu oblast.

Ak chcete, aby mlaky vody nezamocili drevené podlahy

alebo koberce, zékladnu stanicu sa odportca polozit na

dlazdice alebo mramorové podlahy.

2. Instalacia nadstavca rampy

3. Odstranenie ochrannych prvkov robota a
instalacia bo¢nej kefky a mopovacej zostavy

Poznamka: Nainstalujte bo¢nu kefku tak, aby zacvakla na

svoje miesto.

4. Pripojenie robota k zakladnej stanici

Stla¢enim a podrzanim tla¢idla napajania na robote
na 3 sekundy ho zapnite. Polozte robot na zakladnu
stanicu tak, aby bola mopovacia zostava otocena
smerom k umyvacej doske. Potom zaznie hlasové
oznamenie, ked' sa robot Uspesne pripoji k zakladnej
stanici. Po Uplnom nabiti robota zostanu indikatory
stavu na robote a zakladnej stanici svietit 10 minut a
potom zhasnu.

Poznamka: Pred prvym pouzitim robota sa odporuca uplne
ho nabit. Ak sa robot neda zapnut, pretoze je Uplne vybita
batéria, pripojte ho k stanici manudlne, aby sa nabil.

5. Pridajte ¢istiaci roztok

(1) Odstranite kryt nadrzky na prach a vytiahnite automatickd
priehradku na cistiaci prostriedok.

(2) Otvorte horné veko priehradky a pridajte Cistiaci roztok.

(3) Zatvorte veko priehradky, vlozte ju spat do zakladnej
stanice a potom znova nasad'te kryt nadrzky na prach. Cistiaci
roztok sa bude pridavat automaticky pocas prace.

Poznamka:

Automatickl priehradku na cistiaci prostriedok mozno
naplnit ¢istiacim roztokom na pouzitie. Nepridavajte ziadnu
inu tekutinu ako oficidlne schvéleny Cistiaci roztok, aby ste
predisli porucham.

Nainstalujte automaticku priehradku na Cistiaci prostriedok
tak, aby zacvakla na svoje miesto.

6. Pridanie vody do nadrzky na ¢istu vodu

Viyberte nadrzku na Cistt vodu zo zékladnej stanice a nadrzku
naplnite ¢istou vodou. Potom ju vlozte spat do zakladnej
stanice.

Poznamka: Do nadrzky na vodu nepridévajte horticu vodu,
pretoze nadrzka by sa mohla zdeformovat.

Obr. C-1- Obr. C-6
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® Pripojenie k aplikacii
Dreamehome
1. Stiahnutie aplikacie Dreamehome

Stiahnite si a nainstalujte aplikaciu naskenovanim QR
kodu na robote alebo vyhladajte ,Dreamehome” v
obchode s aplikaciami.

Poznamka:

« Podporovana je len 2,4 GHz siet Wi-Fi.

« V dosledku inovacii softvéru aplikacie sa skuto¢na
prevadzka moéze lisit od pokynov v tejto prirucke.
Postupujte podla pokynov na zéklade aktualnej verzie
aplikacie.

2. Pridanie zariadenia
Otvorte aplikaciu Dreamehome, klepnite na

,Naskenovat QR kod na pripojenie” a znova

naskenujte ten isty QR koéd na robote, aby ste pridali

zariadenie. Podla pokynov dokonéite vytvorenie
pripojenia Wi-Fi.
Poznamka:

* Ak chcete obnovit Wi-Fi, zopakujte krok 2 a potom
postupujte podla pokynov na dokonéenie pripojenia Wi-Fi.

* Ak chcete zariadenie odpojit od siete Wi-Fi, stlacte a
podrzte tlacidlo reset na robote na 3 sekundy.

@ Indikator Wi-Fi

* Pomaly blika: ¢aka sa na pripojenie

* Rychlo blika: pripéja sa

* Zapnuté: pripojené

® QR kod

@ Navod na pouzitie

Zapnutie/vypnutie

Stlacenim a podrzanim tlac¢idla napajania na

3 sekundy zapnete robota. Mal by sa rozsvietit
indikator napajania. Polozte robot na zakladnu
stanicu. Robot by sa mal automaticky zapnut a zacat
sa nabijat. Ak chcete robot vypnut, odsurite ho od
zékladnej stanice a na 3 sekundy podrzte stlacené
tlacidlo napdjania.

Rychle mapovanie

Po prvom nakonfigurovani siete podla pokynov
v aplikacii rychlo vytvorte mapu. Robot spusti
mapovanie bez Cistenia. Ked' sa robot vrati

na zéakladnu stanicu, proces mapovania bude
dokonceny a mapa sa automaticky ulozi.

Pozastavenie/spanok

Ked' je robot spusteny, stlacenim [ubovolného

tlacidla ho pozastavite. Ak je robot pozastaveny

dlhsie ako 10 minut, automaticky prejde do rezimu

spanku. Indikator napéajania a indikator nabfjania sa

vypnu. Ak chcete robot prebudit, stlacte lubovolné

tlacidlo na robote alebo pouzite aplikaciu.

Poznamka:

* Robot sa automaticky vypne, ak sa ponecha v rezime
spanku dlhsie ako 12 hodin.

« Ak sa robot pozastavi a polozi na zékladnu stanicu,
aktualny proces Cistenia sa ukongi.

Automatické obnovenie ¢&istenia

Ak je batéria takmer vybitd, robot sa automaticky
vrati na zdkladnu stanicu, aby sa nabil. Ked' sa
nabije na dostato¢nu Uroveri nabitia batérie, bude
pokracovat v nedokonéenych Ulohach cistenia.

RezZzim Nerusit

Ak sa robot nastavi na rezim Nerusit, nebude méct

pokracovat v Cisteni a indikator napdjania zhasne.

Rezim Nerusit je v rdmci predvolenych nastaveni

deaktivovany vo vyrobnom zavode. Pomocou

aplikacie mozete rezim Nerusit aktivovat alebo

upravit obdobie nerusenia. Predvolené obdobie

nerusenia je 22:00 — 8:00.

Poznamka:

« Naplénované ulohy Cistenia sa pocas obdobia nerusenia
vykonaju nacas.

» Ked' sa obdobie nerusenia skonci, robot bude pokracovat v
¢isteni tam, kde prestal.

Bodové cistenie

Ked' robot ¢aka, kratkym stlacenim tlacidla {3
aktivujte rezim bodového ¢istenia. V tomto rezime
robot vycisti $tvorcovu plochu 1,5 x 1,5 metra okolo
seba a po dokonceni bodového ¢istenia sa vrati do
svojho zaciato¢ného bodu.

Restartovanie robota

Ak robot prestane reagovat alebo sa neda vypnut,
na 10 sekund stlacte a podrzte tlacidlo napdjania,
¢im ho vynutenym spdsobom vypnete. Potom
stlacenim a podrzanim tlacidla napajania na

3 sekundy robot zapnite.
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Vysavanie a mopovanie

Poznamka: Pri prvom pouziti mopovacej zostavy robot v
radmci predvolenych nastaveni vykona ulohu Vysévanie a
mopovanie.

1. Spustenie Cistenia

Stlacenim tlacidla napajania na robote alebo pomocou
aplikécie spustite robot zo zakladnej stanice. Robot potom
naplénuje optimalnu drahu ¢istenia a vykona ulohu Cistenia na
zéklade vytvorenej mapy.

Poznamka:

* Ak chcete zabezpetit, aby sa robot po ¢isteni jednoducho
vratil na zakladnu stanicu, odporuca sa, aby robot zacinal
zo zakladnej stanice.

Skoér ako robot zacne mopovat, vycistia sa mopovacie
podlozky. Budte trpezlivi a pockajte.

Pocas prevadzky nepremiestriujte zakladnu stanicu,
nadrzku na ¢istu vodu, nadrzku na pouzitl vodu ani
umyvaciu dosku.

Cistenie horticou vodou je mozné v aplikacii aktivovat na

Ulohy ¢istenia mopovacej podlozky a umyvacej dosky,

¢o plati pre vSetky rezimy. Aby ste zabranili obareniu,

nedotykajte sa vytoku vody, ked' je funkcia zapnuta.
2. Automatické umyvanie mopu

Pri Cisteni sa robot automaticky vrati na zdkladnu
stanicu, aby sa umyli mopovacie podlozky, na
zéklade frekvencie Cistenia mopovacich podloziek
zadanej v aplikacii. Zakladna stanica automaticky
doplni nadrzku na vodu robota a ten bude
pokracovat v Cisteni.

Poznamka: Ak sa robot pocas ¢istenia vrati do zakladnej

stanice na umytie mopovacich podloziek, zékladna stanica
nevyprazdni nddobu na prach automaticky.
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3. Automatické vyprazdnenie naddoby na prach a
umytie a vysusenie mopovacich podloziek

Ked robot dokonéi ¢istenie a vrati sa do zakladnej
stanice, aby sa nabil, zdkladna stanica automaticky
spusti vyprazdnovanie nddoby na prach a potom
umyje a vysusi mopovacie podlozky.
Poznamka:
» Ak je funkcia automatického vyprazdiovania vypnutéa

v aplikacii, zakladna stanica nebude automaticky

vyprazdnovat nadobu na prach.
Z&akladna stanica vyprazdni nddobu na prach podla

frekvencie nastavenej v aplikacii.
4. Cistenie nadrzky na pouzitdi vodu

Ked robot dokonéi danu ulohu, vycistite naddrzku na
pouzitu vodu, aby sa nesiril zapach.

Mopovanie po vysavani

Ak aktivujete funkciu mopovania po vysavani v
aplikacii, robot automaticky nadvihne mopovaciu
zostavu a povysava podlahu. Po dokonéeni vysavania
sa robot vrati, aby vyprazdnil nadobu na prach,

a potom za¢ne mopovat s automaticky znizenou
mopovacou zostavou.

Len vysavanie

Ak aktivujete funkciu vysavania v aplikdcii, robot
automaticky nadvihne mopovaciu zostavu a za¢ne
vysavat.

Len mopovanie

Ak aktivujete funkciu mopovania v aplikcii, robot
skontroluje, ¢i je nainstalovand mopovacia zostava.
Ak nie je, nainstalujte mopovaciu zostavu manualne,
pricom potom robot automaticky za¢ne mopovat.



@ Bezna udrzba

Sucasti
Ak chcete robot zachovat v dobrom stave, odportca sa oboznamit sa s pouzivanim prislusenstva v aplikacii alebo s tabulkou beznej udrzby nizsie.

Sucast Frekvencia udrzby Obdobie vymeny Sucast Frekvencia udrzby Obdobie vymeny
Nadrzka na pouzitt vodu Po kazdom pouzitf 3D dvojlucove laserové
/ snimace

Nadrzka na ¢istd vodu

Snimac koberca

Kazdych 6 az 12
Hlavna kefka o .yc o
mesiacov Snimace schodov
Filter nadoby na prach Raz za 2 tyzdne Kazdych 3 a2 6 Okno naraznika fas 25 mocinc
. mesiacov

Boc¢na kefka Naraznik /
Drziaky mopovacej .
podlozky / Automatické doplfianie

vody do robota
Umyvacia doska Raz za 2 mesiace /
Signalna oblast zékladnej Doalna Cast robota
stanice Cisteni A

Nadoba na prach Istenie podia
Nabijacie kontakty potreby
Otvory na automatické Vrecko na prach KainVCh 2az4
vyprazdrovanie Raz za mesiac / ; mesiacov

V8esmerové koliesko

Snimac okrajov

Laserovy snimac
vzdialenosti (LDS)

Mopovacia podlozka

Kazdych 1az 3
mesiacov

Poznamka: Frekvencia vymeny zavisi od pouzivania robota. Ak sa vyskytne
vynimka v désledku mimoriadnych okolnosti, sti¢asti by sa mali vymenit.
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Zakladia umyvacej dosky

Zéakladna stanica vykona samovycistenie umyvacej
dosky spolu s vycistenim kazdej mopovacej podlozky.
Spoésob dokladného vycistenia najdete uvedeny v
nasledujucich krokoch.

1. Ak aktivujete funkciu Cistenia zdkladne umyvacej
dosky v aplikacii, robot automaticky opusti
zadkladnu stanicu. Vyberte umyvaciu dosku a
pockajte, kym sa zadkladna umyvacej dosky
nenaplni vodou.

2. Pomocou vhodného nastroja vycistite zakladriu
umyvacej dosky. Po chvili zakladna stanica
automaticky od¢erpa pouzitt vodu. Potom
poutierajte zakladriu umyvacej dosky méakkou a
suchou handri¢kou.

3. Prevratte umyvaciu dosku a, odstrarite kryt
valc¢eka a potom valéek a napokon stiahnite
koncové uzavery valceka.

Poznamka:

* Ak kryt valceka blokuju stierace na oboch stranach

umyvacej dosky, oto¢enim valceka ich posurite nabok.

Kryt valé¢eka je mozné odstranit pomocou vhodného

nastroja.

4. Odstrante vlasy zamotané vo valéeku a
potom zmontujte spat prislusné ¢asti podla
zodpovedajlcich farieb.

5. Oplachnite umyvaciu dosku ¢istou vodou,
poutierajte ju docista a potom ju vlozte spat do
zakladnej stanice nadol v naklonenej polohe.

6. Pouzite aplikaciu alebo kratko stlacte tlacidlo(> na
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robote, aby sa vratil do zékladnej stanice.

Poznamka: Pocas Cistenia nevracajte robot na zakladnu
stanicu.

Obr. F-1

Vrecko na prach

1. Vyberte kryt nadrzky na prach a zahod'te vrecko
na prach.

Poznamka: Potiahnutim rukovéti nahor sa vrecko utesni, aby

sa z neho ndhodne nevysypal prach a necistoty.

2. Suchou handri¢kou odstrarite prach a necistoty z
filtra.

3. Vlozte nové vrecko na prach.

4. Znova vlozte kryt nadrzky na prach.
Obr. F-2

Nadrzka na pouziti vodu

1. Vyberte nadrzku na pouzitt vodu, otvorte jej kryt
a vylejte pouzitt vodu.

2. Oplachnite nadrzku na pouzitu vodu ¢istou vodou
a pomocou vhodného nastroja vycistite vnatornu
stenu nadrzky na pouzitt vodu.

Poznamka: Gula plavaka v nadrzke na pouzitl vodu

predstavuje pohyblivi sucast. Pri jej Cisteni nepouzivajte prilis

velku silu, aby ste ju neposkodili.

Obr. F-3

Hlavna kefka

1. Zatla¢enim svoriek ochranného krytu kefky
dovnutra vyberte ochranny kryt kefky a vytiahnite
kefku z robota.

2. Vytiahnite kryty kefky na oboch jej koncoch, ako
je znazornené na obrazku. Pomocou vhodného
nastroja odstrarite vlasy zapletené v kefke.

Obr. F-4

Bocna kefka

Vyberte a vycistite bo¢nu kefku.
Obr. F-5

VSesmerové koliesko

Poznémka:

Na oddelenie népravy a pneumatiky vSesmerového
kolieska pouzite nastroj, ako napriklad maly skrutkovac.
Nepouzivajte nadmernu silu.

Oplachnite véesmerové koliesko pod te¢licou vodou a po

Uplnom vysuseni ho vlozte spat.

Obr. F-6

Drziaky mopovacej podlozky
Vyberte a vycistite drziaky mopovacej podlozky.
Obr. F-7



Mopovacia podlozka

Vyberte mopovaciu podlozku z drziaka mopovacej
podlozky a vymente ju.

Obr. F-8

Nadoba na prach a filter

1. Otvorte kryt robota a stlacenim svorky nadoby na
prach vyberte nddobu na prach. Potom vyberte
filter a jemne poklepte na jeho kosik.

Poznamka: Nepokusajte sa cistit filter kefkou, prstom alebo

ostrymi predmetmi, aby nedoslo k poskodeniu.

2. Oplachnite nddobu na prach a filter vodou a pred
opatovnym vlozenim ich Uplne vysuste.

Poznamka:

« Nadobu na prach a filter oplachuijte len cistou vodou.
Nepouzivajte Cistiaci prostriedok.

« Nadobu na prach a filter pouzivajte az po Uplnom vysuseni.

Obr. F-9

Snimace robota

Utrite snimace robota makkou suchou handric¢kou,
ako je znazornené na obréazku nizsie:

1. Laserovy snima¢ vzdialenosti (LDS)

2. Okno néraznika

3. 3D dvojlucové laserové snimace

4. Snimac okrajov

5. Naraznik

6. Snimace schodov

7. Snimac koberca

Poznamka: Mokra handri¢ka méze poskodit citlivé prvky v
ramci robota a zakladnej stanice. Na cCistenie pouzivajte suchu
handri¢ku.

Obr. F-10

Nabijacie kontakty a signalna
oblast

Nabijacie kontakty a signalnu oblast vycistite makkou
suchou handri¢kou.

Obr. F-11

Otvory na automatické
vyprazdnovanie

Otvory na automatické vyprazdnovanie robota
a zakladnej stanice vycistite makkou suchou
handrickou.

Obr. F-12

Batéria

Robot obsahuje vysokovykonny litium-iénovy
akumulator. Uistite sa, Ze batéria je vzdy dostato¢ne
nabitd na kazdodenné pouzivanie, aby sa zachoval
optimalny vykon batérie. Ak sa robot dlhsi ¢as
nepouziva, vypnite a odlozte ho. Ak chcete zabranit
poskodeniu v désledku nadmerného vybitia, robot
nabite aspon raz za tri mesiace.
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RieSenie problémov

Robot nemusi byt pripraveny na konfiguraciu. Zatvorte a
znova otvorte aplikaciu a potom to skuste znova podla
pokynov.

Problém RieSenie Problém Riesenie
Batéria je méalo nabita. Nabite robot na zdkladni a skuste Z&kladna stanica je odpojena od zdroja napajania alebo
to znova. bola premiestnend, ked' na nej robot nebol.
Robot sa
neda zapnut. Teplota batérie je prili§ vysoka alebo prili$ nizka. V okoli zakladnej stanice sa nachadza prili$ vela prekazok.
Spotrebi¢ sa odportca pouzivat pri teplote od 0 °C do Robot PolozZte zakladnu stanicu na viac otvorenu plochu.
40 °C. ASa At
nemoze najst | premiestnenie robota méze spésobit, ze znova urdi
z?klgdnu svoju polohu, pricom ak opatovné uréenie polohy zlyha,
stanicu a : .
. . . o . - robot znova vytvori mapu. Ak sa robot nachadza prilis
Zakladna stanica nie je pripojena k zdroju napajania, vratit sa na d'aleko od zé\qadnej stapnice nemusi byt schopnypsa
U|st|t§ sa, Ze oba konce jej napajacieho kabla su spravne U, sam automaticky vratit pri(:yom v takom pripade bude
zapojené. ’
Pl potrebné polozit robot na zakladnu stanicu manualne.
Robot sa . P . . . -
nenabija Kontakt medzi nabijacimi kontaktmi na zakladnej stanici a Utrite signalnu oblast na zakladnei stanici. aby sa
’ robote je zly, ocistite nabijacie kontakty. dstra ? h aleb sistot d » ady
odstranil prach alebo necistoty.
Skontrolujte, ¢i sa na konektore robota nenachadza cudzi
predmet, a ak ano, odstrante ho.
Skontroluijte, ¢i je po oboch stranach alebo pred
zadkladnou stanicou dostatok priestoru, aby robot nebol
Heslo siete Wi-Fi je nespravne. Uistite sa, ze heslo zablokovany.
pouzité na pripojenie k sieti Wi-Fi je spravne. Robot Draha na navrat na nabitie je zablokovana, napriklad
) TN . uviazol pred zatvorenymi dverami.
Robot nepodporuje 5 GHz pripojenie Wi-Fi. Uistite sa, Ze z4kladnou o ) )
Robot sa robot je pripojeny k 2,4 GHz pripojeniu Wi-Fi. stanicou a Robot sa méze klzat, ak je podlaha pred zakladnou
nemdze T o . ) neméieusa na stanicou prili§ mokra. V takom pripade odstrarte
pripojit k sieti | Signal Wi-Fi je slaby. Uistite sa, Ze robot sa nachadza na PR prebytoénd vodu a potom to skuste znova.
Wi-Fi. mieste s dobrym pokrytim Wi-Fi. Au vratit.

Odporuca sa premiestnit zakladnu stanicu na iné miesto
a skusit to znova.

Uistite sa, Ze nadstavec rampy je nainstalovany spravne.
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RieSenie problémov

Problém Riesenie Problém RieSenie
Robot sa neda vypnut, ked' sa nabija. Odporuca sa o ) )
premiestnit robot zo zakladnej stanice a potom ho Pred pouzitim robota by sa mali upratat predmety, ako
podrzanim tlagidla napéajania stlageného na 3 sekundy Robot sa napriklad napéjacie kable a papuce.

Robot sa neda vypnut. pohybuje bez Pri praci na mokrych a kizkych povrchoch sa kize hlavné

vypnut. Ak sa robot neda vypnut vykonanim kroku 1, stlagenim toho, aby koliesko. Pred pouzitim robota sa odpori¢a mokré miesta
a podrzanim tla¢idla napajania na 10 sekund robot dodrZiaval Vysusit.
vynitenym sposobom vypnete. Ak problém pretrvava, na}stavenu Poutierajte 3D dvojriadkové laserové snimace a okienko
kontaktujte oddelenie popredajneho servisu. drahu. naraznika na robote ¢istou méakkou handri¢kou, aby boli

Cisté a nezakryté.

Ak je batéria robota takmer vybitd, jeho Uplné nabitie
trva priblizne 3,5 hodiny.

Nabiianie ie Ak robot pouzivate pri teplotach mimo uréeného rozsahu, Robot Uistite sa, Ze dvere miestnosti ur¢enych na cCistenie su

. & J rychlost nabijania sa automaticky zniZi, aby sa predizila vynechdva otvorené.
pomate. zivotnost batérie. miestnosti . . , . o . iy .
Miesto pred miestnostou uré¢enou na ¢istenie moéze byt

Nabijacie kontakty na robote aj na zakladni mozu byt urcené na mokré a klzké, v désledku ¢oho sa robot klze a pracuje
zne&istené, utrite ich suchou handri¢kou. Cistenie. nezvycajne. Pred pouzitim robota skuste podlahu vysusit.
Skontrolujte, ¢i nie je upchaty filter nddoby na prach. Ak
ano, vycistite ho alebo ho vymerite. Uistite sa, Ze robot nie je nastaveny na rezim Nerusit,

Ked' ie robot V hlavnej kefke alebo nadobe na prach méze byt ktory mu znemoznuje pokracovat v Cisteni.

€ Je’ro ° zachyteny tvrdy predmet. Skontrolujte a odstrante Robot
V prevadzke, pripadny tvrdy predmet. po nabiti Robot nebude pokracovat v Cisteni, ak ho manuélne

zvySuje sa
hlu¢nost.

V hlavnej kefke alebo bo¢nej kefke moze byt niec¢o
zapletené. Skontrolujte a odstrante pripadné cudzie
predmety.

Prepnite rezim nasavania na Standardny alebo tichy.

nepokracuje v
Cisteni.

vratite do zakladnej stanice na nabitie, ¢o zahfria
manualne umiestnenie robota na zakladnu stanicu alebo
jeho odoslanie na nabijanie prostrednictvom aplikacie i
samotného robota.
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Rie$enie problémov

Problém

RieSenie

Problém

RieSenie

Stanica nedokéaze
automaticky vyprazdnit
nadobu na prach.

Skontrolujte, ¢i vrecko na prach v nadrzke
na prach nie je plné.

Ak vrecko na prach nie je plné, skontrolujte,
¢i sa pri otvoroch na automatické
vyprazdriovanie robota, zékladnej stanici
alebo nadobe na prach nenachadza
prekazka. Ak ano, v€as vycistite zablokovanu
sucast.

Drziak mopovacej podlozky
je nezvycajne vyvyseny.

Vyberte drziak mopovacej podlozky,
skontrolujte, ¢i v iom neuviazol akykolvek
cudzi predmet, a skuste restartovat robot.
Ak problém pretrvava, kontaktujte tim
popredajného servisu.

Hladina vody v umyvacej
doske je nezvycajna.

Vyberte umyvaciu dosku, skontrolujte, ¢i nie
je zablokovany odtok, a vycistite ho.

Jemne zatlacte na nadrzku na pouzitu
vodu, aby ste sa uistili, Ze je nainstalovana
spravne.

Skontrolujte, ¢i tesnenie na nadrzke

na pouzitl vodu nie je uvolnené alebo
nainstalované nespravne, a ak ano,
manualne ho upravte. Ak problém pretrvava,
kontaktujte tim popredajného servisu.

Skontrolujte Cistiaci roztok. Nepridavajte
ziadnu tekutinu okrem oficidlne schvaleného
¢istiaceho roztoku.

Pod nadrzkou na ¢istu vodu
alebo v okoli tesnenia sa
nachadza voda.

Pri vyberani nadrzky na ¢isti vodu méze
¢ast vody v rurke zostat pod nadrzkou
alebo v okoli tesnenia. Je to bezné. Utrite ju
suchou handri¢kou.

Ak potrebujete dalSiu podporu, kontaktujte nas na https://global.dreametech.com
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Technické udaje

Robot Zakladna stanica
Model RLL77SE Model RCLE0405/RCLE0405-1/RCLE0405-2
Cas nabijania Priblizne 3,5 hodiny Menovity vstup 220-240 V~50-60 Hz
Menovité napatie 144V = Menovity vystup 20V=2A
Menovity vykon 75 W Menovity vykon 200 W
. (pocas vysypavania prachu)
Prevadzkova frekvencia 2400 - 2483,5 MHz
Maximalny vystupny vykon <20 dBm Mel’jOVIt:Y vyk-on ' 160 W
(pocas ¢istenia hortcou vodou)
Pri beznom pouzivani tohto zariadenia by sa mala udrziavat vzdialenost najmenej M ity prikon (pod biiani
20 cm medzi anténou a telom pouzivatela. e:nO\‘nty prion fpocas nabljania a 87 W
susenia)
2 A H 1] Poznémka:
Zakladna Stanlca/nabuaCI d°k « Menovity vykon (pocas &istenia horicou vodou) je urceny hodnotou vykonu pocas
Spotreba energie v pohotovostnom rezime: < 0,5 W (do 15 minut po tom, ¢o reprezentativneho obdobia (teplota vody 25 °C).

robot opusteni zakladnu stanicu/nabijaci dok) « Menovity prikon (po¢as nabijania a susenia) je uréeny na zéklade hodnoty prikonu pocas

obdobia plného zatazenia.

Robot a zakladna stanica/nabijaci dok Nabijateln4 litium-iénova batéria
Zariadenie nemd pohotovostny rezim ani iné ekvivalentné stavy z hladiska
poziadaviek na pohotovostny rezim, funkciu spravy napajania ani moznost Model P2150-4S2P-KLYEV/P2150-4S2P-MMBK
deaktivacie bezdrétovych sietovych pripojeni z dévodu potreby Gdrzby batérie.
Spotreba energie zariadenia bude pravdepodobne vy$sia ako u inych modelov Menovité napétie 144V —=
zariadeni spifiajucich tieto funk&né poziadavky.
Menovita kapacita 4,8 Ah
Typicka kapacita 5,2 Ah 74,88 Wh
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Likvidacia a demontas

batérie

Vstavana litium-idnova batéria obsahuje latky, ktoré
sU nebezpecné pre zivotné prostredie. Batériu pred
likvidaciou musi demontovat kvalifikovany technik
a musf sa zlikvidovat v prislusnom recykla¢énom
zariadeni.

— batéria sa pred likvidaciou musi vybrat zo
spotrebica,

— pred vybratim batérie musi byt spotrebi¢ odpojeny
od elektrickej siete,

— batériu treba zlikvidovat bezpe¢nym spésobom.

UPOZORNENIE:

Pred vybratim batérie odpojte napajanie a batériu ¢o
najviac vybite.

Nepotrebné batérie by sa mali zlikvidovat vo
vhodnom recyklacnom zariadeni.

Nevystavujte prostrediu s vysokou teplotou, aby ste
predisli riziku vybuchu.

Pri neetrnom zaobchadzani moéze z batérie

vytiect kvapalina. V pripade zasiahnutia oplachnite
zasiahnuté miesto vodou a vyhladajte lekarsku
pomoc.
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Pokyny na demontaz:

1. Prevratte robot, pomocou vhodného nastroja
odstrante skrutky na zadnej strane robota a potom
odstrante kryt.

2. Odpojte svorky medzi batériou a doskou plosnych
spojov a vyberte batériu.

Informacie o OEEZ

X

V&etky vyrobky s tymto symbolom sa
povazuju za odpad z elektrickych a
elektronickych zariadeni (OEEZ podla
smernice 2012/19/EU), ktory sa nesmie
miesat s netriedenym domovym odpadom.
Preto chrénte ludské zdravie a Zivotné
prostredie odovzdanim odpadového
zariadenia uréenému zbernému miestu

na recyklaciu odpadovych elektrickych

a elektronickych zariadeni, ktoré su na
tuto ¢innost opravnené statom alebo
miestnymi orgdnmi. Spravna likvidacia

a recyklacia pomdze predchadzat
potencidlnym negativnym désledkom na
Zivotné prostredie a [udské zdravie. Ak
chcete ziskat d'alSie informéacie o mieste

a o podmienkach tychto zbernych miest,
obratte sa na pracovnika montéze alebo na
miestne organy.



Informatii privind siguranta

Pentru a evita socurile electrice, incendiile sau vatamarile cauzate de utilizarea necorespunzatoare a
aparatului, cititi cu atentie manualul de utilizare inainte de a utiliza aparatul si pastrati-l pentru consultari
ulterioare.

Restrictii de utilizare

Acest produs nu trebuie utilizat de copii mai mici de 8 ani si nici de persoane cu deficiente fizice,
senzoriale, intelectuale sau cu experienta sau cunostinte limitate fara supravegherea unui parinte sau
tutore pentru a asigura functionarea in siguranta si pentru a evita orice risc. Curatarea si intretinerea nu
trebuie efectuate de copii fara supraveghere.

Aparatul trebuie utilizat numai cu unitatea de alimentare furnizata impreuna cu aparatul.

Acest aparat contine baterii care pot fi inlocuite numai de catre persoane calificate.

Indepartati obiectele din zona de curatat. Copiii nu trebuie s& se joace cu aparatul. Asigurati-va c
copiii si animalele de companie se afla la o distanta sigura de robot in timpul functionarii acestuia.

Nu instalati, incarcati sau folositi aparatul in bai sau in jurul piscinelor.

Acest produs este destinat doar curatarii podelei intr-un mediu casnic. Nu-l utilizati in aer liber, pe
suprafete altele decat podele sau intr-un cadru comercial sau industrial.

Asigurati-va c& aparatul functioneaza corect intr-un mediu adecvat. in caz contrar, nu utilizati aparatul.
In cazul in care cablul de alimentare este deteriorat, acesta trebuie inlocuit cu un cablu sau un
ansamblu special disponibil de la producator sau de la agentul de service al acestuia.

Nu utilizati robotul intr-o zona suspendata deasupra nivelului solului fara o bariera de protectie.
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™ |Informatii privind siguranta
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Nu asezati robotul cu susul in jos. Nu utilizati capacul LDS, capacul robotului sau bara de protectie ca
maner pentru robot.

Nu utilizati robotul la o temperatura ambientala mai mare de 40 ° C sau sub O ° C sau pe o podea cu
lichide sau substante lipicioase.

Pentru a preveni deteriorarea sau vatamarea din cauza tararii, indepartati orice obiecte libere de pe
podea si indepartati cablurile sau cablurile de alimentare de pe calea de curatare inainte de a utiliza
aparatul.

Indepartati obiectele fragile sau mici de pe podea pentru ca acestea s3 nu fie lovite si deteriorate de
robot.

Tineti parul, degetele si alte parti ale corpului departe de orificiul de aspiratie al robotului.

Nu lasati instrumentul de curatare la indemana copiilor.

Nu utilizati aparatul intr-o camera in care doarme un sugar sau un copil.

Nu asezati copii, animale de companie sau orice obiect pe robot, indiferent daca acesta este stationar
sau in miscare.

Nu lasati solutia de curatare la indemana copiilor.

Folositi numai detergent aprobat oficial. Nu adaugati niciun alt lichid, cum ar fi alcool sau dezinfectant.
Nu utilizati robotul pentru a curata obiectele care ard. Nu utilizati robotul pentru a curata lichide
inflamabile sau combustibile, gaze corozive sau acizi sau solventi nediluati.

Nu aspirati obiecte dure sau ascutite. Nu folositi aparatul pentru a curata obiecte precum pietre, bucati
mari de hartie sau orice obiect care ar putea infunda aparatul.

Stecherul trebuie scos din priza inainte de curatarea sau intretinerea aparatului.

Nu stergeti robotul sau statia de baza cu o carpa umeda si nu le clatiti cu vreun lichid. Dupa curatarea



Informatii privind siguranta

pieselor lavabile, uscati complet piesele inainte de a le reinstala si de a le folosi.

* Va rugam sa utilizati acest produs inh conformitate cu instructiunile din manualul de utilizare. Utilizatorii
sunt responsabili pentru orice pierdere sau dauna care rezulta din utilizarea necorespunzatoare a
acestui produs.

Baterii si incarcare

* Nu utilizati nicio baterie sau statie de baza tertd parte. Robotul poate fi utilizat numai cu statia de baza
model RCLEO405/RCLE0405-1/RCLE0405-2.

* Nu incercati sa dezasamblati, sa reparati sau sa modificati singur bateria sau statia de baza.

* Nu asezati statia de baza langa o sursa de caldura.

* Nu folositi o carpa umeda sau mainile umede pentru a sterge sau curata bornele de incarcare ale statiei
de baza.

* Nu aruncati in mod necorespunzator bateriile vechi. Bateriile care nu sunt necesare trebuie aruncate la
o unitate de reciclare adecvata.

* In cazul in care cablul de alimentare este deteriorat sau rupt, incetati imediat sa il utilizati si contactati
serviciul post-vanzare.

* Asigurati-va ca robotul este oprit atunci cand este transportat si pastrat in ambalajul original, daca este
posibil.

* Daca robotul nu va fi folosit pentru o perioada lunga de timp, incarcati-l complet, apoi opriti-I si
depozitati-l intr-un loc racoros si uscat. Reincarcati robotul cel putin o data la 3 luni pentru a evita
descarcarea excesiva a bateriei.
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™ |Informatii privind siguranta

Informatii privind siguranta laser
* Senzorul laser din acest produs indeplineste cerintele standardului IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/
A11:2021 pentru produsele laser de clasa 1. Evitati contactul direct cu ochii in timpul utilizarii.

PRODUS LASER CLASA1
PRODUS LASER DE CONSUM
EN 50689:2021

ﬁ Numai pentru utilizare la interior

Cititi manualul de utilizare

Prin prezenta, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declard c& echipamentul radio de tip RLL77SE este in conformitate cu Directiva 2014/53/UE. Textul integral al
declaratiei de conformitate UE este disponibil la urmatoarea adresa de internet: https://global.dreametech.com
Pentru un manual electronic detaliat, accesati https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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@ Prezentarea generala
a produsului

Robot

1. U3 Buton de curéatare localizata

Apasati pentru a incepe curatarea localizata

2. Buton de alimentare/curatare

* Apasati lung timp de 3 secunde pentru pornire

sau oprire

Apasati pentru a incepe curatarea dupa ce robotul

este pornit

3. (O Buton de andocare

Apasati pentru a trimite robotul inapoi la statia de

baza

Apasati lung timp de 3 secunde pentru a

dezactiva sistemul de blocare pentru copii

Buton indicator stare

* Alb continuu: In curs de curtare sau curatare
finalizata

* Portocaliu intermitent: Eroare

* Portocaliu continuu: In asteptare la baterie
descarcata sau intrerupt la baterie descarcata

Observatie:
« Apasati orice buton de pe robot pentru a pune in pauza

robotul cat timp acesta curata sau revine pentru incarcare.
Sistemul de blocare pentru copii poate fi activat/dezactivat

prin intermediul aplicatiei Dreamehome.
. Microfon
. Capac LDS
. Senzor de distanta cu laser (LDS)
. Bara de protectie
. Fereastra protectie la soc

o N o oA

9. Senzori de linie duali 3D cu laser

10. Lampi LED auxiliare

11. Camera IR Al

12. Camera HD Al

13. Capac

14. Orificiu de golire automata

15. Borne de incarcare

16. Orificiu de umplere automata cu apa
17. Conectori

18. Buton de resetare

Apasati lung timp de 3 secunde pentru a restabili
setdrile din fabrica

19.Indicator Wi-Fi

20. Senzor de margine

21. Senzori anti-cadere

22. Senzor de covor

23. Perie laterala

24. Perie principala

25. Roata principala

26. Ansamblu extindere mop

27. Roata omnidirectionala

28. Protectie pentru perii

29. Roata principala

30.Cleme protectie pentru perii

31. Orificii de montare pentru suportul pentru
laveta mopului

Fig. A-1

Recipient de praf

1. Filtru
2. Maner filtru

3. Clema capac recipient de praf
4. Clema recipient de praf

5. Capac recipient de praf

6. Orificiu de golire automata
Fig. A-2

Ansamblu mop

1. Zona de atasare laveta de mop
2. Suport pentru laveta de mop
3. Laveta de mop

Fig. A-3

Statie de baza

Capac
. Rezervor de apa uzata
. Rezervor de apa curata
. Capac rezervor de praf
. Zona de spalare
. Placa de extensie rampa
Rezervor de apa uzata
. Clema rezervor de apa
. Bila flotanta
10. Rezervor de apa curata
11. Clema rezervor de apa
12. Conducta de apa
13. Filtru
14. Flotor
15. Compartiment de livrare automata a
detergentului
16. Filtru
17. Zona de semnalizare
18. Orificii de golire automata
19.Indicator de stare
* Alb continuu: Statia de baza este conectata la

VoSNNS
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curent

* Portocaliu continuu: Statia de baza are o eroare

20. Slot pentru sac de praf

21. Borne de incarcare

22. Orificiu de adaugare automata a apei

23. Fanta rezervata pentru conectarea setului de
conectare la apa pentru reumplere si scurgere
automata

24. Port de alimentare

25. Slot depozitare cablu de alimentare

Observatie: Setul de racordare la apéd pentru reumplerea si
scurgerea automatd trebuie achizitionat separat. (Disponibil
numai in anumite regiuni)

Fig. A-4

@ Pregétirea casei

* Tnainte de a curata, indepartati obiectele instabile,
fragile, valoroase sau periculoase si luati cablurile,
carpele, jucariile, obiectele dure si obiectele
ascutite de pe jos pentru a evita incurcarea,
zgarierea sau rasturnarea acestora de catre robot
si provocarea de pierderi.

Tnainte de curétare, asezati o barier3 fizica la
marginea scarilor pentru a asigura functionarea
sigura si fara intreruperi a robotului.

Deschideti usa camerei pe care doriti sa o curatati
si asezati mobilierul la locul potrivit pentru a lasa
mai mult spatiu.

Pentru a evita ca robotul sé nu recunoasca

zonele care trebuie curatate, nu stationati in fata
robotului, a pragului, a holului sau a locurilor
inguste.
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Observatie:

Cand utilizati robotul pentru prima data, urmariti-1 in timp
ce curatd pentru a indeparta eventualele obstacole la timp.
Lampa LED auxiliara va oferi iluminare suplimentara in
medii slab iluminate.

Nu aspirati obiecte dure, cum ar fi pietre, bile de otel si
piese de la jucarii sau obiecte ascutite, cum ar fi deseuri
de constructii, sticla sparta si cuie, altfel riscati sa zgariati
podeaua.

@ inainte de utilizare

1. Asezati statia de baza si conectati-o la o priza
electrica

Asezati statia de baza intr-o locatie cat mai deschisa,
cu un semnal Wi-Fi bun. Lasati suficient spatiu, asa
cum se arata in figura si indepartati orice obiecte
din zona umbrita. Introduceti cablul de alimentare in
statia de baza si conectati-l la priza.

Observatie:

Introduceti ferm cablul de alimentare impingandu-lin sus

pana cand porneste indicatorul.
Asigurati-va ca niciun obiect nu poate bloca zona de

semnalizare.
Pentru a preveni formarea petelor de apa pe pardoseli din

lemn sau covoare, se recomanda amplasarea statiei de
baza pe podele din gresie sau marmura.
2. Instalati placa de extensie a rampei
. Indepértati protectiile robotului si instalati peria
laterald si ansamblul de mop
Observatie: Instalati peria laterald pand cand se fixeaza cu un
clic.

4. Conectati robotul la statia de baza

Apasati lung butonul de alimentare de pe robot timp
de 3 secunde pentru a-l porni. Asezati robotul pe
statia de baza cu ansamblul de mop indreptat spre
zona de spalare. Apoi veti auzi o notificare vocala
cand robotul se conecteaza cu succes la statia

de baza. Dupa ce robotul este incarcat complet,
indicatoarele de stare de pe robot si de pe statia de
baza vor ramane aprinse timp de 10 minute si apoi se
vor stinge.

Observatie: Se recomanda incércarea completé a robotului
nainte de prima utilizare. Cand robotul nu poate fi pornit
dupa ce bateria este epuizata, conectati manual robotul la
statie pentru a-l incarca.

5. Addugati solutia de curatare

(1) Scoateti capacul rezervorului de praf si trageti
compartimentul de livrare automata a detergentului.

(2) Deschideti capacul superior al compartimentului si
adaugati solutia de curatare.

(3) Inchideti capacul compartimentului, puneti-l inapoi

in statia de baza, apoi reinstalati capacul rezervorului de
praf. Solutia de curatare va fi addugata automat in timpul
functionarii.

Observatie:

Compartimentul de livrare automatd a detergentului
poate fi umplut cu solutie de curatare pentru utilizare.
Nu addugati niciun lichid in afara de solutia de curatare
aprobata oficial, pentru a ajuta la evitarea functionarii
defectuoase.

Apasati compartimentul de livrare automata a detergentului

pana cand se fixeaza cu un clic.
6. Adaugati apa in rezervorul de apa curata

Scoateti rezervorul de apa curata din statia de baza si umpleti
rezervorul cu apa curata. Apoi instalati-| inapoi in statia de
baza.

Observatie: Nu adaugati apa fierbinte in rezervorul de apa,



deoarece aceasta poate cauza deformarea rezervorului.

Fig. C-1-Fig. C-6

® Conectarea la aplicatia
Dreamehome

1. Descércati aplicatia Dreamehome

Scanati codul QR de pe robot sau cautati
,Dreamehome” in magazinul de aplicatii pentru a
descarca si instala aplicatia.

Observatie:

« Se accepta doar conexiuni Wi-Fi de 2,4 GHz.

« Din cauza upgrade-urilor software ale aplicatiei,
operatiunile reale pot diferi de instructiunile din acest
manual. Urmati instructiunile in functie de versiunea reala
a aplicatiei.

2. Adaugati dispozitivul

Deschideti aplicatia Dreamehome, atingeti ,Scanati
un cod QR pentru conectare” si scanati din nou
acelasi cod QR de pe robot pentru a adduga
dispozitivul. Urmati instructiunile pentru a finaliza
conexiunea Wi-Fi.

Observatie:

* Pentru a reseta conexiunea Wi-Fi, repetati pasul 2 si apoi
urmati instructiunile pentru a finaliza conexiunea Wi-Fi.

* Pentru a deconecta dispozitivul de la reteaua Wi-Fi,
apasati lung butonul de resetare de pe robot timp de 3
secunde.

@ Indicator Wi-Fi

* Clipeste lent: Trebuie conectat

* Clipeste rapid: Conectare in curs

 Pornit: Conectat

@ Cod QR

@ Modul de utilizare

Pornire/oprire

Apasati lung butonul de alimentare timp de

3 secunde pentru a porni robotul. Indicatorul de
alimentare trebuie sa fie aprins. Asezati robotul pe
statia de baza, robotul trebuie sa porneasca automat
si sa Inceapa incdrcarea. Pentru a opri robotul,
mutati robotul de pe statia de baza si apasati lung
butonul de alimentare timp de 3 secunde.

Cartografiere rapida

Dupa ce configurati reteaua pentru prima data,
urmati instructiunile din aplicatie pentru a crea

rapid o hartd. Robotul va incepe cartografierea fara
curatare. Cand robotul se intoarce la statia de baza,
procesul de cartografiere a fost finalizat si harta va fi
salvata automat.

Pauza/Repaus

Cand robotul functioneaza, apasati orice buton
pentru a-1 pune in pauza. Daca robotul este oprit mai
mult de 10 minute, acesta intra automat in modul de
repaus. Indicatorul de alimentare si cel de incarcare
se vor stinge. Apasati orice buton al robotului sau
utilizati aplicatia pentru a reactiva robotul.

Observatie:

« Robotul se va opri automat daca este lasat in modul de
repaus mai mult de 12 ore.

« Daca robotul este intrerupt si asezat pe statia de baza,
procesul de curatare curent se va incheia.

Reluare automata curatare

Daca bateria este prea descdrcata, robotul se

va intoarce automat la statia de baza pentru a

se incdrca. Dupa incdrcarea bateriei la nivelul
corespunzator, acesta va relua sarcinile de curatare
neterminate.

Modul Nu deranjati (DND)

Cand robotul este setat in modul Nu deranjati (DND),

robotul va fi impiedicat sa reia procesul de curatare

si indicatorul de alimentare se stinge. Modul DND

este dezactivat implicit din fabrica. Puteti folosi

aplicatia pentru a activa modul DND sau pentru a

modifica perioada DND. Perioada DND este intre

orele 22:00 si 8:00 in mod implicit.

Observatie:

 Sarcinile de curatare programate vor fi efectuate la timp in
perioada DND.

¢ Robotul va relua curatarea acolo unde a ramas dupa
expirarea perioadei DND.

Curatarea localizata

Cand robotul este in asteptare, apasati scurt butonul
3 pentru a activa modul de curétare localizatd. In
acest mod, robotul curata o zona de forma patrata
de 1,5 x 1,5 metri in jurul sdu si revine la punctul sdu
de pornire dupa finalizare curatarii localizate.

Repornirea robotului

Daca robotul nu mai rdspunde sau nu poate fi oprit,
apasati lung butonul de alimentare timp de 10
secunde pentru a-l opri fortat. Apoi, apasati lung
butonul de alimentare timp de 3 secunde pentru a
porni robotul.
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Aspirare si mop

Observatie: Cand foloseste ansamblul de mop pentru prima
data, robotul efectueaza in mod implicit sarcina ,Aspirare si

mop”.
1. Tnceperea curatarii

Apasati butonul de alimentare de pe robot sau utilizati
aplicatia pentru a face robotul s& porneasca de la statia de
baza. Apoi robotul va planifica traseul optim de curatare si va
efectua sarcina de curatare pe baza hartii create.

Observatie:

« Pentru a va asigura ca robotul se intoarce cu usurinta la
statia de baza dupa curatare, se recomanda ca robotul sa
porneasca de la statia de baza.

Lavetele de mop vor fi curatate inainte ca robotul sa
stearga, va rugam sa asteptati cu rabdare.

Nu mutati statia de baza, rezervorul de apa curata,
rezervorul de apa uzata sau zona de spalare in timpul
functionarii.

Curdtarea cu apa calda poate fi activata din aplicatie
pentru sarcinile de curatare a lavetei de mop si a bazei
zonei de spalare, functie care se aplica tuturor modurilor.
Pentru a preveni oparirea, nu atingeti orificiul de evacuare
a apei cand functia este activata.

2. Spalarea automatad a mopului

n timpul curatarii, robotul se va intoarce automat

la statia de baza pentru a spala lavetele de mop

pe baza frecventei de curatare a lavetelor de mop
specificata in aplicatie. Statia de baza va umple
automat rezervorul de apa al robotului, iar robotul va
relua curatarea.

Observatie: Daca robotul revine la statia de baza pentru a

spala lavetele de mop in timpul curatarii, statia de baza nu va
goli automat recipientul de praf.
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3. Golirea automata a recipientului de praf si
spalarea si uscarea lavetelor de mop

Dupa ce robotul termind o sarcina de curatare si se
intoarce la statia de baza pentru a se incarca, statia
de baza va goli automat recipientul de praf si apoi va
curata si usca lavetele de mop.

Observatie:

Daca functia de golire automata este dezactivata in
aplicatie, statia de baza nu va goli automat recipientul de
praf.

Statia de baza va goli recipientul de praf conform
frecventei setate din aplicatie.

4. Curétarea rezervorului de apa uzata

Dupa ce robotul a finalizat sarcina, curatati
rezervorul de apa uzata pentru a preveni orice miros.

Mop dupa aspirare

Activati functia de stergere cu mopul dupa aspirare
din aplicatie, iar robotul va ridica automat ansamblul
de mop pentru a aspira podeaua. Dupa ce finalizarea
aspirarii, robotul va reveni pentru a goli recipientul
de praf si apoi va incepe sa curete cu mopul dupa ce
coboard automat ansamblul mopului.

Doar aspirare

Activati functia de aspirare din aplicatie, iar robotul
va ridica automat ansamblul de mop si va incepe sa
aspire.

Doar mop

Activati functia de curdtare cu mopul din aplicatie,
iar robotul verifica daca ansamblul de mop este
instalat. Daca nu, instalati manual ansamblul mop,
iar apoi robotul va incepe automat curatarea cu
mopul.



@ intretinere de rutin

Componente
Pentru a mentine robotul in stare buna, se recomanda sa consultati utilizarea accesoriilor din aplicatie sau urmatorul tabel pentru intretinerea de rutina.
. Frecventa de Frecventa de . Frecventa de Frecventa de
Componenta . L N L Componenta N L N L
intretinere inlocuire intretinere inlocuire
“ < Dupa fiecare Senzori de linie duali 3D
Rezervor de apa uzata ey
utilizare / cu laser
Rezervor de apa curata Senzor de covor
T La fiecare 6 pana la 12 .
Perie principala wni Senzori anti-cadere
Filtru recipient de praf O datd la 2 saptamani La fiecare 3 pana la Fereastrd protectie a soc O data pe luna
Perie laterald 6 luni Bara de protectie /
Suporturi pentru laveta Orificiul de alimentare
de mop / automata cu apa al
robotului
Zona de spalare O daté la 2 luni /

Partea de jos a robotului

Zona de semnalizare a
statiei de baza Curatati-l dupa cum

Recipient de praf
este necesar

Borne de incarcare

La fiecare 2 pana la

Sac de praf .
Orificii de golire automata P 4 luni
. « /
N i . B O datd pe lund / . La fiecare 1 pana la
Roatd omnidirectionala Laveta de mop .
3 luni
Senzor de margine . . . ) - ) <
z 9 Observatie: Frecventa de inlocuire va depinde de utilizarea robotului. Daca apare
Senzor de distant3 cu o exceptie din cauza unor circumstante speciale, componentele trebuie inlocuite.

laser (LDS)
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RN Bazi zona de spalare

Statia de baza va efectua curdtarea automata

a zonei de spalare la fiecare curatare a lavetei de

mop. Pentru curatarea profundd, consultati urmatorii

pasi.

1. Activati functia de curatare a zonei de spalare a
bazei din aplicatie, iar robotul va parasi automat
statia de baza. Scoateti zona de spélare si
asteptati ca apa sa umple baza zonei de spalare.

2. Utilizati un instrument adecvat pentru a curdta
baza zonei de spalare. Dupa cateva clipe, statia de
baza va elimina automat apa uzata. Apoi stergeti
baza zonei de spalare cu o carpa moale si uscata.

3. Intoarceti zona de spalare, scoateti capacul rolei
si rola, apoi scoateti capacele de la capetele rolei.

Observatie:

* In cazul in care capacele rolei sunt blocate de stergétoare

la ambele capete ale zonei de spalare, rotiti rola pentru a

le da la o parte.

Capacele rolei pot fi scoase folosind un instrument

corespunzator.

4. Indepartati parul incurcat in rol3 si apoi
reasamblati piesele conform culorilor
corespunzatoare.

5. Clatiti zona de spalare cu apa curatd, stergeti-o si
apoi puneti-o la loc in statia de baza apasand in
jos pe zona de spalare usor inclinata.

6. Utilizati aplicatia sau apasati scurt butonul (> de
pe robot pentru a-l face sa revina la statia de
baza.
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Observatie: In timpul curatarii, nu faceti robotul s& se intoarcs
la statia de baza.

Fig. F-1
Sac de praf

1. Scoateti capacul rezervorului de praf si aruncati
sacul de praf.

Observatie: Daca trageti in sus de maner, sacul va fi sigilat

pentru a preveni rasturnarea accidentala a prafului si a

resturilor.

2. Indepértati praful si resturile de pe filtru cu o
carpa uscata.

3. Instalati un nou sac de praf.

4. Reinstalati capacul rezervorului de praf.
Fig. F-2

Rezervor de apa uzata

1. Scoateti rezervorul de apa uzata, deschideti
capacul si varsati apa uzata.

2. Clatiti rezervorul de apa uzata cu apa curata si
utilizati un instrument adecvat pentru a curata
peretele interior al rezervorului de apa uzata.

Observatie: Bila flotantd din rezervorul de apa uzata este o

componentd mobild. Nu aplicati prea multa forta atunci cand

o curatati pentru a evita deteriorarea acesteia.

Fig. F-3

Perie principala

1. Apasati clemele de protectie pentru perii spre
interior pentru a indeparta protectia pentru perii
si scoateti peria din robot.

2. Scoateti capacele periei de la ambele capete
ale periei, asa cum se arata in figura. Utilizati un
instrument adecvat pentru a indeparta firele de
par incurcate in perie.

Fig. F-4

Perie laterala

Scoateti si curatati peria laterala.
Fig. F-5

Roata omnidirectionala

Observatie:

e Utilizati un instrument, cum ar fi o surubelnitd mica, pentru
a separa axul si anvelopa rotii omnidirectionale. Nu folositi
forta excesiva.

« Clatiti roata omnidirectionala sub jet de apa si puneti-o

fnapoi dupa uscarea completa.

Fig. F-6
Suporturi pentru laveta de mop

Scoateti si curatati suporturile pentru laveta de mop.
Fig. F-7

Laveta de mop



Scoateti laveta de mop din suportul pentru laveta de
mop pentru a o inlocui.

Fig. F-8

Recipient de praf si filtru

1. Deschideti capacul robotului si apasati clema
recipientului de praf pentru a scoate recipientul
de praf. Apoi indepartati filtrul si loviti usor cosul
acestuia.

Observatie: Nu incercati sa curatati filtrul cu o perie, un

deget sau obiecte ascutite pentru a preveni deteriorarea.

2. Clatiti recipientul de praf si filtrul cu apa si uscati-
le complet inainte de reinstalare.

Observatie:

« Clatiti recipientul de praf si filtrul numai cu apa curata. Nu
utilizati niciun detergent.

« Folositi recipientul de praf si filtrul numai cand sunt
complet uscate.

Fig. F-9

Senzori robot

Stergeti senzorii robotului folosind o carpa moale si
uscatd, asa cum se arata in figura de mai jos:

1. Senzor de distanta cu laser (LDS)

2. Fereastra protectie la soc

3. Senzori de linie duali 3D cu laser

4. Senzor de margine

5. Bara de protectie
6. Senzori anti-cadere
7. Senzor de covor

Observatie: O carpa umeda poate deteriora elementele
sensibile din robot si din statia de baza. Utilizati o carpa
uscatd pentru curatare.

Fig. F-10

Borne de incarcare si zona de
semnalizare

Curatati bornele de incarcare si zona de semnalizare
cu o carpa moale si uscata.

Fig. F-11

Orificii de golire automata

Curatati orificiile de golire automata ale robotului si
ale statiei de baza cu o carpa moale si uscata.

Fig. F-12

Baterie

Robotul contine un pachet de baterii litiu-ion de
nalta performanta. Asigurati-va ca bateria este bine
fncdrcata pentru utilizarea zilnica pentru a mentine o
performanta optima a bateriei. Daca robotul nu este
folosit pentru o perioada lunga de timp, opriti-l si
puneti-l deoparte. Pentru a preveni deteriorarea din
cauza supradescarcarii, incarcati robotul cel putin o
data la trei luni.

429




Depanare

la Wi-Fi.

intr-o zona cu o acoperire Wi-Fi buna.

Este posibil ca robotul sa nu fie pregatit pentru a fi
configurat. lesiti din si reintrati in aplicatie, apoi incercati
din nou conform instructiunilor.

intoarce la ea.

Problema Solutie Problema Solutie
Bateria este descarcata. Reincarcati robotul pe bazad si Statia de baza este deconectatd de la o sursa de
ncercati din nou. alimentare sau a fost mutatd atunci cand robotul nu este
Robotul nu . L o pe aceasta.
porneste. Temperatura bateriei este prea scazutd sau prea ridicata.
Se recomanda operarea aparatului la o temperatura Existd prea multe obstacole in jurul statiei de baza.
cuprinsd intre 0 ° C (32 °F) si 40 ° C (104 ° F). Robotul nu Asezati statia de baza intr-o zond mai deschisa.
poate gasi si
nu se poate Mutarea robotului poate determina repozitionarea
Statia de baza nu este conectat la priza, asigurati-va ca intoarce la acestuia, iar robotul va recrea o hartd dacd repozitionarea
ambele capete ale cablului de alimentare sunt conectate statia de esueaza. Daca robotul este prea departe de statia de
corect bazi. baza, s-ar putea sa nu poata reveni automat pe cont
Robotul n ’ propriu, caz in care va trebui sa asezati manual robotul pe
N obo winu se Contactul dintre bornele de incarcare de pe statia de statia de baza.
incarca. baza si robot este prost. Curatati bornele de incarcare
’ ' o ’ Stergeti zona de semnalizare de pe statia de baza pentru
Verificati daca exista obiecte strdine pe conectorul a indeparta praful sau resturile.
robotului si indepartati obiectul strain, daca exista.
Verificati daca exista suficient spatiu pe ambele parti sau
in f iei a pentr reveni blocarea r lui.
Parola retelei Wi-Fi este incorecta. Asigurati-va ca parola In fata statiei de .baza Pe vt u a preveni blocarea robotului
folosita pentru a va conecta la reteaua Wi-Fi este corecta. Robotul Traseul de revenire la incércare este blocat, de exemplu
r3mane usa este inchisa.
RO.bOtUl puvaccv:epta o conexiune Wi-Fi de 5 GHZ.' ) blocat in Robotul poate aluneca dacd podeaua din fata statiei de
Robotul nu Asigurati-va ca robotul este conectat la o conexiune Wi- . « « 7 R <
O Fide 24 GH fata statiei baza este prea uda. In acest caz, curatati excesul de apa
reuseste sa 1ge 2, z de baza si nainte de a incerca din nou.
se conecteze | gemnalul Wi-Fi este slab. Asigurati-va ca robotul se aflé nu se poate

Se recomanda sa mutati statia de baza intr-un alt loc si
sa Incercati din nou.

Asigurati-va ca placa de extensie a rampei este instalata
corect.
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Depanare

Problema Solutie Problema Solutie
Robotul nu poate fi oprit cand se incarca. Se recomanda Obiec_te precum cablurile_qle alimentare si papucii trebuie
sa indepartati robotul de pe statia de baza, apoi apasati organizate inainte de a utiliza robotul.
lung butonul de alimentare timp de 3 secunde pentru a-I Robotul se Lucrul pe suprafete umede alunecoase provoacs
Robotul nu se opri. deplaseaza alunecarea rotii principale. Se recomanda uscarea
opreste. Dac robotul nu poate fi oprit prin efectuarea pasului 1, fard a urma locurilor umede Tnainte de utilizarea robotului.
apasati lung butonul de alimentare timp de 10 secunde traseul stabilit. | siorgeti senzorii de linie duali 3D cu laser si fereastra
pentru a opri f(?r’gat robotu}. Dacé problema persista, protectie la soc de pe robot cu o carpa curata si moale
contactati serviciul post-vanzare. pentru a le pastra curate si neobstructionate.
Este nevoie de aproximativ 3,5 ore pentru a incirca Robotului Asigurati-va ca usile camerelor de curdtat sunt deschise.
complet robotul cand bateria este descarcata. rateaza Locul din fata camerei de curitat poate fi umed si
Viteza de Dac3 utilizati robotul la temperaturi in afara intervalului camerele de alunecos, ceea ce face ca robotul sa alunece sisd
ncarcare este specificat, viteza de incarcare va incetini automat pentru curatat. functioneze anormal. Incercati s& uscali podeaua inainte

lenta.

a prelungi durata de viata a bateriei.

Bornele de incarcare atat de pe robot, cat si de pe baza
ar putea fi murdare. Stergeti-le cu o carpa uscata.

de a utiliza robotul.

Zgomotul
creste in timp
ce robotul
functioneaza.

Verificati daca filtrul recipientului de praf este infundat.
Daca da, curatati-l sau inlocuiti-l.

Un obiect dur poate fi prins in peria principald sau in
recipientul de praf. Verificati si indepartati orice obiect
dur.

Peria principala sau peria laterald se pot incurca. Verificati
si iIndepartati orice obiecte straine.

Comutati modul de aspiratie la Standard sau Silentios.

Robotul nu reia
curatarea dupa
fncarcare.

Asigurati-va ca robotul nu este setat pe modul Nu
deranjati (DND), ceea ce il va impiedica sa reia curatarea.

Robotul nu va relua curatarea dupa ce il intoarceti manual
la statia de baza pentru incarcare, ceea ce include plasare
manuald a robotului de statia de baza sau trimiterea
robotului la incarcare prin aplicatie sau de pe robot.

431




™ Depanare

Problema

Solutie

Problema

Solutie

Statia nu poate goli automat
recipientul de praf.

Verificati daca sacul de praf din rezervorul
de praf este plin.

Daca sacul de praf nu este plin, verificati
daca exista vreo obstructie la orificiile de
golire automata ale robotului, statiei de
baza sau recipientului de praf. Daca exista,
curatati zona blocata.

Suportul pentru laveta de
mop este ridicat anormal.

Scoateti suportul pentru laveta de mop
pentru a verifica daca exista obiecte straine
blocate in acesta si incercati sa reporniti
robotul. Daca problema persista, contactati
echipa de service post-vanzare.

Nivelul apei din zona de
spalare este anormal.

Scoateti zona de spalare si verificati
daca scurgerea apei uzate este blocata si
curatati-o.

Apasati usor rezervorul de apa uzata pentru
a va asigura ca este instalat corect.

Verificati dacd garnitura rezervorului de
apa uzata este slabitd sau nu este instalata

corect si, In caz afirmativ, resetati-o manual.

Daca problema persista, contactati echipa
serviciului post-vanzare.

Verificati solutia de curatare. Nu adaugati
niciun lichid in afara de solutia de curatare
aprobata oficial.

Exista apa sub rezervorul
de apa curata sau in jurul
garniturii.

Cand scoateti rezervorul de apa curata,
este posibil ca putind apa din teava sa
ramana sub rezervor sau in jurul garniturii.
Acest lucru este normal. Stergeti cu o carpa
uscata.

Pentru mai multa asistentd, contactati-ne la adresa https://global.dreametech.com
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Specificatii

Robot Statie de baza
Model RLL77SE Model RCLE0405/RCLE0405-1/RCLE0405-2
Durata de incarcare Aproximativ 3,5 ore Tensiune de intrare nominala 220-240 V ~ 50-60 Hz
Tensiune nominala 144V = Tensiune de iesire nominald 20V=2A
Putere nominal& 75 W ’?Ut“?"’e nomin.a-l.él ) 700 W
(in timpul golirii prafului)
Frecventa de functionare 2400-2483,5 MHz
Putere nominald 160 W
Putere maxima de iesire <20 dBm (in timpul curatarii cu apa calds) 6
In conditii normale de utilizare, trebuie asigurata o distanté de cel putin 20 cm Putere nominala (in timpul 87W
ntre antena si corpul utilizatorului. incarcarii si uscarii)

Statie de baza/Statia de incarcare

Consum de energie in modul in asteptare: < 0,5W (in decurs de 15 minute dupa
ce robotul paraseste statia de baza/suportul de incércare)

Robotul si statia de baza/Statia de incarcare

Echipamentul nu are un mod in asteptare sau alte stari echivalente din punct de
vedere al cerintelor modului in asteptare, functiei de gestionare a energiei sau
capacitatii de dezactivare a conexiunilor la reteaua wireless ca urmare a nevoilor
de intretinere ale bateriei. Consumul de energie al echipamentului va fi probabil
mai ridicat decat pentru alte modele care intrunesc aceste cerinte functionale.

Observatie:

« Puterea nominala (in timpul curatarii cu apa calda) este determinat de valoarea puterii in
perioada reprezentativa (temperatura apei 25 °C).

« Puterea nominala (in timpul incarcarii si uscarii) este determinata de valoarea puterii in
timpul perioadei de incarcare completa.

Baterie reincarcabila litiu-ion

Model P2150-4S2P-KLYEV/P2150-4S2P-MMBK
Tensiune nominala 144V =

Capacitate nominala 4,8 Ah

Capacitate tipica 5,2 Ah 74,88 Wh

433




BE Casarea si indepértarea

bateriilor

Bateria litiu-ion incorporata contine substante
periculoase pentru mediu. Inainte de a arunca
bateria, asigurati-va ca bateria este scoasa de catre
tehnicieni calificati si casata la o unitate de reciclare
adecvata.

— bateria trebuie scoasa din aparat inainte de a fi
casata;

— aparatul trebuie deconectat de la sursa de
alimentare la scoaterea bateriei;

- bateria trebuie casata in siguranta.

ATENTIE:

Tnainte de a scoate bateria, deconectati alimentarea
si descarcati bateria cat mai mult posibil.

Bateriile care nu sunt necesare trebuie aruncate la o
unitate de reciclare adecvata.

Nu expuneti la temperaturi ridicate pentru a evita
riscurile de explozie.

Tn conditii abuzive, poate fi expulzat lichid din
baterie. In caz de contact cu acesta, clétiti cu ap4 si
solicitati ajutor medical.
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Ghid de indepartare:

1. Intoarceti robotul, folositi o unealts adecvat
pentru a scoate suruburile de pe spatele robotului,
apoi scoateti capacul.

2. Deconectati bornele dintre baterie si placa PCB
pentru a scoate bateria.

Informatii DEEE

Toate produsele care poarta acest simbol
E sunt deseuri de echipamente electrice
si electronice (DEEE conform directivei
2012/19/UE) care nu trebuie amestecate cu
deseurile menajere nesortate. n schimb,
ar trebui sa protejati sanatatea umana
si mediul prin predarea echipamentelor
uzate la un punct de colectare
desemnat pentru reciclarea deseurilor
de echipamente electrice si electronice,
aprobat de guvern sau autoritatile
locale. Eliminarea si reciclarea corecte
vor contribui la prevenirea potentialelor
consecinte negative asupra mediului si
sanatatii umane. Contactati instalatorul
sau autoritatile locale pentru mai multe
informatii despre locatie, precum si despre
termenii si conditiile acestor puncte de
colectare.



Guvenlik Bilgisi

Cihazin uygunsuz kullaniminin yol actidi elektrik carpmasi, yangin veya yaralanmadan kaginmak icin cihazi
kullanmadan énce kullanim kilavuzunu dikkatlice okuyun ve ileride basvurmak tzere saklayin.

Kullanim Sinirlamalari

e Bu Urln, guvenli kullanimi saglamak ve risklerden kaginmak tzere, 8 yasindan kiiclk ¢ocuklar ve fiziksel,
duyusal, zihinsel engelli kisiler veya sinirli deneyime veya bilgiye sahip kisiler tarafindan bir ebeveyn
veya vasinin gézetimi olmadan kullanilmamalidir. Temizlik ve bakim, gbézetim olmaksizin ¢ocuklar
tarafindan yapilmamalidir.

* Cihaz, yalnizca cihazla birlikte verilen gti¢ kaynadi Unitesi ile kullanilmalidir.

* Bu cihaz, yalnizca yetkin kisiler tarafindan degistirilebilecek piller igerir.

* Temizlenecek alani toplayin. Cocuklar cihazla oynamamalidir. Robot calisirken ¢cocuklarin ve evcil
hayvanlarin robotla aralarinda guvenli bir mesafe bulundugundan emin olun.

» Cihazi banyoya veya havuz etrafina kurmayin, buralarda sarj etmeyin veya kullanmayin.

* Bu Urln yalnizca ev ortamindaki zemin temizligi icindir. Dis mekanlarda, zemin harici ylizeylerde veya
ticari ya da endustriyel ortamlarda kullanmayin.

* Cihazin dizgln bir ortamda dogru bir sekilde calistigindan emin olun. Aksi halde, cihazi kullanmayin.

* GU¢ kablosu hasar gérdtigu takdirde, Ureticiden veya yetkili servisten temin edilebilecek 6zel bir kablo
veya techizatla degistirilmelidir.

* Robotu, koruyucu bariyeri olmayan zemin Gzeri asma alanlarda kullanmayin.

* Robotu bas asagi cevirip koymayin. LMS kapagini, robot kapagini veya tamponu robot tutup tasimak icin

kullanmayin.
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Glivenlik Bilgisi
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Robotu 40 °C'den yiiksek veya 0 °C'den dustk ortam sicakliklarinda veya sivi ya da yapiskan madde
bulunan zeminlerde kullanmayin.

Bir nesneye takilip stiriiklenmenin verebilecegi zarardan kaginmak icin cihazi calistirmadan énce bir
yere sabit olmayan nesneleri yerden kaldirin ve temizlik glizergahi tGizerindeki kablolari veya elektrik
kablolarini toplayin.

Robotun ¢arparak zarar vermesini dnlemek icin kirilgan ve kliclik nesneleri yerden kaldirin.

Sac, parmak ve diger vicut bdlgelerini robotun emici agzindan uzak tutun.

Temizlik gerecini ¢cocuklarin erisemeyecedi bir yerde saklayin.

Cihazi bir bebegin ya da ¢ocugun uyudugu bir ortamda calistirmayin.

Gerek durdugu, gerek hareket ettigi sirada ¢cocuklari, evcil hayvanlari ve diger nesneleri robotun Uizerine
bindirmeyin/koymayin.

Temizlik solisyonunu ¢ocuklarin erisemeyecedi bir yerde saklayin.

Yalnizca resmi olarak onaylanmis deterjanlar kullanin. Alkol veya dezenfektan gibi herhangi bir sivi
karistirmayin.

Robotu yanan nesneleri temizlemek icin kullanmayin. Robotu yanici veya kolay tutusabilen sivilari,
asindirici gazlari veya seyreltilmemis asit ya da ¢6zlici maddeleri toplamak i¢in kullanmayin.

Sert veya keskin nesneleri stiptirmeyin. Cihazi tas, blylk kagit pargalari veya cihazi tikayabilecek diger
malzemeler gibi nesneleri toplamak icin kullanmayin.

Temizlik veya bakim islemi yapilmadan énce cihazin fisi prizden ¢ikarilmalidir.



Guvenlik Bilgisi

Robotu veya ana istasyonu islak bir bezle silmeyin veya herhangi bir sivi ile durulamayin. Yikanabilir
parcalari temizledikten sonra, yerlerine takmadan ve kullanmadan 6nce iyice kurutun.

Lutfen bu Grtint Kullanicr Kilavuzundaki talimatlara uygun bir sekilde kullanin. Bu triiniin uygunsuz
kullanimindan kaynaklanan kayip veya zararlardan kullanicilar sorumludur.

Piller ve Sarj

Uclinc taraflara ait herhangi bir pil veya ana istasyon kullanmayin. Robot sadece RCLE0405/
RCLEO405-1 model ana istasyon ile kullanilabilir.

Pili veya ana istasyonu kendi basiniza sbkmeye, onarmaya veya bunlar lzerinde degisiklik yapmaya
calismayin.

Ana istasyonu bir 1si kaynagdinin yakinina koymayin.

Ana istasyonun sarj kontaklarini silmek veya temizlemek igin i1slak bez veya islak ellerinizi kullanmayin.
Kullanilmis pilleri uygun olmayan bir sekilde imha etmeyin. ihtiyac fazlasi piller uygun bir geri déniisim
tesisinde imha edilmelidir.

Gug kablosu zarar gorir veya koparsa kabloyu kullanmayi derhal birakin ve satis sonrasi servisle iletisime
gecin.

Robot nakledilirken kapali oldugundan ve mimkiinse orijinal paketinde tutuldugundan emin olun.
Robot uzun sire kullanilmayacaksa tamamen sarj edin, ardindan kapatin ve serin, kuru bir yerde
saklayin. Pilin asiri derecede bosalmasini énlemek i¢in robotu en az her 3 ayda bir tekrar sarj edin.
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Glivenlik Bilgisi

Lazer Glvenlik Bilgileri
* Bu Urindeki lazer sensor, Sinif 1 lazer Grlnleri igin IEC 60825-1:2014/EN 60825- 1:2014/A11:2021
Standardina uygundur. Kullanim sirasinda litfen dogrudan gézle temasindan kaginin.

SINIF 1 LAZER URUNU
TUKETICI LAZER URUNU
EN 50689:2021

ﬁ Yalnizca i¢ mekanlarda kullanim i¢indir

Kullanicr kilavuzunu okuyun

Bu belgeyle, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. RLL77SE telsiz ekipman tirtintin 2014/53/EU sayili Direktif ile uyumlu oldugunu beyan eder. AB uygunluk beyaninin tam

metnini su internet adresinde bulabilirsiniz: https://global.dreametech.com
Ayrintili e-kilavuz igin lUtfen tiklayiniz: https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags

438



@ Uriin Genel Bilgileri

Robot

1. Nokta Temizligi Digmesi {3

Nokta temizligi baslatmak igin basin

2. Gug / Temizleme Dugmesi

* Agmak veya kapatmak icin digmesini 3 saniye
basili tutun.

* Robot agildiktan sonra temizlige baslamak igin
basin

3. Yanasma Dugmesi O

* Robotu ana istasyona geri géndermek icin basin

* Cocuk Kilidini devre disi birakmak i¢in digmesini
3 saniye basili tutun.

Pil Durumu Gostergesi

 Surekli Yanan Beyaz: Temizlik tamamlandi

* Yanip Sénen Turuncu: Hata

 Sabit Turuncu: DUsUk pil seviyesinde bekleme
veya dusuk pil seviyesinde duraklama

Not:

« Robot temizlik yaparken veya sarj olmak tizere geri
donerken, tzerindeki herhangi bir diigmeye basarak robotu
duraklatabilirsiniz.

« Cocuk Kilidi Dreamehome Uygulamasi araciligiyla

etkinlestirilebilir/devre disi birakilabilir.

. Mikrofon

. LMS Kapagi

. Lazer Mesafe Sensérii (LMS)

Tampon

. Tampon Penceresi

. 3 Boyutlu Cift Hatli Lazer Sensoérler

10. LED Yardimci Isik

O 00 N OO B~

11. Al IR Kamera

12. Al HD Kamera

13. Kapak

14. Otomatik Bosaltma Agzi

15. Sarj Kontaklari

16. Otomatik Su Doldurma Girisi
17. Konnektdrler

18. Sifirlama Dugmesi

Fabrika ayarlarini geri yuklemek i¢in digmesini 3
saniye basili tutun.

19. Kablosuz internet Géstergesi
20. Kenar Sensori

21. Ugurum Sensorleri

22. Hali Sensori

23.Yan Firga

24. Ana Firga

25. Ana Tekerlek

26. MopExtend Ekipmanlari

27. Cok Yonll Tekerlek

28.Firca Muhafazasi

29. Ana Tekerlek

30.Firga Muhafazasi Klipsleri

31. Paspas Bezi Tutucusu Montaj Delikleri

Sekil A-1

Toz Kutusu

1. Filtre

2. Filtre Kolu

3. Toz Kutusu Kapag Klipsi
4. Toz Kutusu Klipsi

5. Toz Kutusu Kapag!

6. Otomatik Bosaltma Agzi
Sekil A-2

Paspas Tertibati

1. Paspas Pedi Eklenti Alani
2. Paspas Pedi Tutucu
3. Paspas Pedi

Sekil A-3

Ana istasyon

. Kapak
. Kirli Su Haznesi
3. Temiz Su Haznesi
4. Toz Haznesi Kapagi
5. Su Siperi
6. Rampa Uzatma Plakasi
. Kirli Su Haznesi
8. Su Haznesi Klipsi
. Samandira
10. Temiz Su Haznesi
11.Su Haznesi Klipsi
12. Su Borusu
13. Filtre
14. Flator
15. Otomatik Deterjan Bolmesi
16. Filtre
17. Sinyalizasyon Alani
18. Otomatik Bosaltma Agizlar
19. Durum Gostergesi
* Surekli Yanan Beyaz: Ana istasyon gli¢ kaynagina
bagli

1
2
7
9.
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* Sabit Turuncu: Ana istasyonda bir hata var

20. Toz Torbasi Yuvasi

21. Sarj Kontaklari

22. Otomatik Su Ekleme Cikisl

23. Otomatik Yeniden Doldurma ve Tahliye Amacli
Su Baglanti Takimi igin Ayrilmis Yuva

24. Glg Baglanti Noktasi

25. Gug Kablosu Saklama Yuvasi

Not: Otomatik yeniden doldurma ve tahliye amagcli su baglanti

takimi ayrica satin alinmalidir. (Yalnizca belirli bélgelerde

mevcuttur)

Sekil A-4

® Evinizin Hazirlanmasi

» Temizlige baslamadan &nce lutfen sabit durmayan,
kirilabilir, degerli veya tehlikeli esyalari ortadan
kaldirin, robotun takilarak, cizerek veya vurarak
hasar vermemesi igin yerdeki kablolari, giysileri,
oyuncaklari, sert nesneleri veya keskin nesneleri
kaldirin/dtizenleyin.

Temizlige baslamadan 6nce, robotun glivenli ve
sorunsuz bir sekilde ¢alismasi igin merdivenlerin
kenarlarina fiziksel bir engel koyun.

Temizlenecek odanin kapisini agin ve mobilyalari
kendi yerlerine koyarak daha fazla alan agin.
Robotun temizlenmesi gereken alanlari
kagirmasinin 6ntine gegmek igin robotun éniinde,
bir esikte, koridorda veya dar yerlerde durmayin.
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Not:

Robotu ilk kez galistirdiginizda engel cikarabilecek seyleri
zamaninda kaldirmak icin temizlik yaparken robotu takip
edin.

LED yardimci isik, los aydinlatilmis ortamlarda yardimci isik
saglayacaktir.

Tas, celik bilye ve oyuncak pargalari gibi sert nesneleri
veya ingaat atigi, cam kiridi veya givi gibi keskin nesneleri
stpdrmeyin, aksi takdirde zemin gizilebilir.

@ Kullanmadan Once

1. Ana istasyonu Yerlestirin ve bir Elektrik Prizine
Baglayin

Ana istasyonu etrafi mimkin oldugunca agik

ve Kablosuz Internet sinyalini iyi ceken bir yere

yerlestirin. Sekilde gosterildigi gibi yeterli alan birakin

ve tarali alandaki nesneleri kaldirin. Gig kablosunu

ana istasyona badlayip prize takin.

Not:

¢ Gug kablosunu yukari yonde sikica takarak géstergenin

acildigini kontrol edin.

Sinyal alanini engelleyebilecek bir nesne bulunmadigindan

emin olun.

Su lekelerinin ahsap zeminleri veya halilari islatmasini

engellemek igin ana istasyonun seramik veya mermer

zeminlere yerlestirilmesi 6nerilir.

2. Rampa Uzatma Plakasini Takin

3. Robot Korumalarini Cikarin ve Yan Firgayi ve
Paspas Tertibatini Takin

Not: Yan firgayi klik sesini duyacak sekilde yerine oturtun.

4. Robotu Ana Istasyona Baglayin

Robotu agmak igin robot Gizerindeki gli¢c digmesini 3
saniye slreyle basili tutun. Robotu, paspas tertibati
su siperine dogru bakacak sekilde ana istasyona
yerlestirin. Ardindan, robot ana istasyona basarili bir
sekilde baglandiginda sesli bir bildirim duyacaksiniz.
Robot tamamen sarj olduktan sonra, robot ve ana
istasyon Uzerindeki durum géstergeleri 10 saniye
slireyle yanar ve ardindan séner.

Not: Robotu ilk kez kullanmadan énce tamamen sarj etmeniz
onerilir. Pil tkendigi icin robot agilamadigi takdirde robotu
sarj etmek Uzere istasyona kendiniz baglayin.

5. Temizlik Sollisyonunu Ekleyin

(1) Toz haznesi kapagini gikarin ve otomatik deterjan bélmesini
disa dogru gekin.

(2) Bélmenin Ust kapagini agin ve temizlik soliisyonunu ekleyin.
(3) Bélmenin kapagini kapatin, ana istasyona geri yerlestirin ve
ardindan toz haznesi kapagini yerine takin. Temizlik soltisyonu,
Galisma sirasinda otomatik olarak eklenecektir.

Not:

Otomatik deterjan bolmesi, kullanilacak temizlik soltsyonu
ile doldurulabilir. Arizalari 6nlemeye yardimci olmak igin
resmi olarak onayli temizlik sollisyonundan baska bir sivi
kullanmayin.

Otomatik deterjan bolmesini klik sesini duyacak sekilde
yerine oturtun.

6. Temiz Su Haznesine Su Ekleyin

Temiz su haznesini ana istasyondan ¢ikarin ve hazneyi temiz
suyla doldurun. Ardindan ana istasyona geri takin.

Not: Haznenin deforme olmasina neden olabileceginden su
haznesine sicak su koymayin.

Sek. C-1-Sek. C-6



® Dreamehome
Uygulamasi ile Baglanti

1. Dreamehome Uygulamasini indirin

Uygulamayi indirmek ve ytklemek icin robot
tzerindeki QR kodunu taratin veya uygulama
magazasinda "Dreamehome”u arayin.

Not:

 Yalnizca 2.4 GHz kablosuz internet desteklenir.

« Uygulama yaziimindaki gtincellemeler nedeniyle, gergek
islemler kilavuzdaki yonergelerden farkli olabilir. Lutfen
glncel uygulama stirimiine dayali olarak talimatlari izleyin.

2. Cihazi ekleyin

Dreamehome uygulamasini agin, "Baglanmak i¢in QR
kodunu tara"ya dokunun ve cihazi eklemek igin ayni
QR kodunu robotta tekrar tarayin. Kablosuz internet
baglantisini tamamlamak igin lUtfen talimatlar
izleyin.

Not:

« Kablosuz interneti sifirlamak icin 2. adimi tekrarlayin ve
ardindan kablosuz internet baglantisini tamamlamak igin
ekrandaki talimatlari izleyin.

Cihazi kablosuz internet agindan ayirmak igin robot
stiptirgenin tzerindeki Sifirlama Digmesini 3 saniye basili
tutun.

@ Kablosuz Internet Gostergesi

* Yavas yanip sénme: Baglanabilir
e Hizli yanip sénme: Baglaniyor

* Acik: Baglandi

@ QR Kodu

@ Kullanim

Ac / Kapat

Robotu agmak igin gtic digmesini 3 saniye streyle
basili tutun. Gl gdstergesi yanmalidir. Robotu ana
istasyona yerlestirin. Robot otomatik olarak agilmali
ve sarj olmaya baslamalidir. Robotu kapatmak

icin robotu ana istasyondan uzaklastirin ve glic
diigmesini 3 saniye sireyle basili tutun.

Hizli Harita Cikarma

Ad ilk kez yapilandirdiktan sonra, hizli bir sekilde

bir harita olusturmak icin uygulamadaki talimatlari
izleyin. Robot, temizlige baslamadan harita ¢ikarmaya
baslayacaktir. Robot ana istasyona déndiginde,
haritalandirma islemi tamamlanmis olup harita
otomatik olarak kaydedilir.

Duraklatma/Uyku

Robot ¢alisirken herhangi bir digmeye basarak

robotu duraklatabilirsiniz. Robotun duraklama siresi

10 dakikayi astigi takdirde otomatik olarak uyku

moduna gecer. GUg gdstergesi ve sarj gostergesi

kapanir. Robot tzerindeki herhangi bir digmeye

basarak ya da uygulamayi kullanarak robotu

uyandirabilirsiniz.

Not:

» Robot 12 saatten uzun stire uyku modunda birakildigi
takdirde otomatik olarak kapanir.

« Robot duraklatilip ana istasyona yerlestirildigi takdirde
gegerli temizlik islemi sona erer.

Temizlige Otomatik Olarak Devam
Etme

Pil cok azaldig takdirde robot sarj olmak igin
otomatik olarak ana istasyona déner. Uygun

pil seviyesine kadar sarj olduktan sonra, henliz
tamamlanmamis olan temizlik gérevlerine kaldigi
yerden devam eder.

Rahatsiz Etmeyin (DND) Modu

Robot Rahatsiz Etmeyin (DND) moduna

ayarlandiginda robotun temizlige kaldigi yerden

devam etmesi engellenir ve gli¢ gdstergesi kapanir.

DND modu, fabrika ayarlarinda varsayilan olarak

devre disidir. Uygulama tizerinden DND modunu

etkinlestirebilir veya DND suresini degistirebilirsiniz.

DND sdresi, varsayilan olarak 22.00 - 08.00 olarak

ayarlanmistir.

Not:

o Programlanmis temizlik gorevleri DND siresi boyunca
zamaninda yerine getirilir.

» DND stresi sona erdikten sonra robot temizlige kaldig
yerden devam eder.

Nokta Temizligi

Robot bekleme durumundayken ¢ digmesine

kisa stre basarak nokta temizligi modunu
etkinlestirebilirsiniz. Bu modda, robot etrafindaki 1,5
x 1,5 metrekarelik alani temizler ve nokta temizligi
tamamlandiginda baslangi¢ noktasina geri doéner.
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Robotu Tekrar Baslatmak

Robot yanit vermeyi durdurursa veya kapatilamazsa
cihazi zorla kapatmak igin gti¢ dtigmesini 10 saniye
basili tutun. Ardindan robotu agmak icin gti¢
digmesini 3 saniye basili tutun.

Supilrme ve Paspaslama

Not: Paspas tertibatini ilk kez kullaniyorsaniz, robot varsayilan
olarak “Stiptirme ve Paspaslama” gérevini yerine getirir.

1. Temizlige baslama

Robot tzerindeki gli¢ diigmesine basarak veya uygulamayi
kullanarak robotu ana istasyondan baslatin.Robot en uygun
temizlik rotasini planlayacak ve olusturulan haritaya gore
temizlik gorevini uygulayacaktir.

Not:

« Robotun temizlikten sonra ana istasyona kolayca
doénebilmesi icin robotun ana istasyondan baslatilmasi
onerilir.

Robot paspaslamaya baslamadan énce paspas pedleri
temizlenecektir, lUtfen biraz bekleyin.

Calisma strdtugu sirada ana istasyonu, temiz su haznesini,
kirli su haznesini veya su siperi filtresini yerinden
oynatmayin.

Paspas pedi ve su siperi tabani temizlik gérevleri icin sicak
suyla temizlik uygulama Gzerinden etkinlestirilebilir ve tim
modlarda gegerlidir. Yanmamak igin fonksiyon acikken su
cikisina dokunmayin.

2. Otomatik paspas yikama

Temizlik sirasinda, robot uygulamada belirlenen
paspas pedi temizleme sikligina gére paspas
pedlerini yikamak i¢in otomatik olarak ana istasyona
doner. Ana istasyon robotun su haznesini otomatik
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olarak yeniden doldurur ve robot temizlige kaldigi
yerden devam eder.

3. Toz kutusunun otomatik olarak bosaltilmasi ve
paspas pedlerinin yikanip kurutulmasi

Robot bir temizlik gérevini tamamladiktan ve sarj
olmak igin ana istasyona doéndukten sonra, ana
istasyon otomatik olarak toz kutusunu bosaltmaya
baslar. Ardindan paspas pedlerini yikayip kurutur.
Not:

« Otomatik bosaltma islevi uygulamada kapali oldugu
takdirde ana istasyon toz kutusunu otomatik olarak
bosaltmaz.

e Ana istasyon, toz kutusunu uygulamada belirlenen sikliga
gore bosaltir.

4. Kirli su haznesini temizleme

Robot gérevini tamamladiktan sonra, herhangi bir
koku olugmasini 6nlemek igin litfen kirli su haznesini
temizleyin.

Siplrdiikten sonra Paspasla

Uygulamada slpurdikten sonra paspaslama
fonksiyonunu etkinlestirin. Robot, yerleri stiplirmek
icin paspas tertibatini otomatik olarak kaldirir.
Supurme islemi tamamlandiktan sonra, robot

toz kutusunu bosaltmak icin déner ve ardindan
paspas tertibatini otomatik olarak algalttiktan sonra
paspaslamaya baslar.

Yalnizca Siipiir

Uygulamada siptrme fonksiyonunu etkinlestirin.
Robot paspas tertibatini otomatik olarak kaldirir ve
sliplirme iglemine baslar.

Yalnizca Paspasla

Uygulamada paspaslama fonksiyonunu etkinlestirin.
Robot paspas tertibatinin takili olup olmadigini
kontrol eder. Degilse paspas tertibatini manuel olarak
takin, ardindan robot otomatik olarak paspaslamaya
baslar.



@ Rutin Bakim

Parcalar

Robotun dlizgiin galismaya devam etmesi amaciyla rutin bakim igin uygulamadaki aksesuar kullanimi bélimiine veya asagidaki tabloya bakilmasi énerilir.

Kenar senséri

Lazer mesafe sensori
(LMS)

Parca Bakim Siklig Degistirme Suresi Parca Bakim Sikug Degistirme Sdiresi
Kirli su haznesi Her kullanimdan sonra 3 Boyutlu Cift Hatli Lazer
/ Sensorler

Temiz su haznesi

Hali sensori
Ana firca Her 6-12 ayda bir

Ucurum sensérleri
Toz kutusu filtresi 2 haftada bir

Her 3-6 ayda bir Tampon Penceresi Ayda bir kez

Yan firca

Tampon /
Paspas pedi tutuculari /

Robot otomatik su
Su Siperi 2 ayda bir kez / doldurma girisi
Ana istasyon sinyal alani Robotun alt kismi
Sarj kontaklari Toz kutusu Gerc.aken.3|kl|kta

temizleyin
Otomatik Bosaltma Adizlari Toz torbasi Her 2-4 ayda bir
Ayda bir kez /

Cok yonlu tekerlek . / .

Paspas pedi Her 1-3 ayda bir

Not: Bakim ve degistirme sikligi gercek kullanima baglidir. Ozel kosullar nedeniyle
istisnai bir durum meydana geldigi takdirde derhal bakim veya degistirme 6nerilir.

443




Su Siperi Tabani

Ana istasyon, her paspas pedi temizligi ile birlikte su
siperini otomatik olarak temizler. Derin temizlik igin
lutfen asagidaki adimlara bakin.

1. Uygulamada su siperi tabani temizleme
fonksiyonunu etkinlestirin. Robot, ana istasyondan
otomatik olarak gikar. Siperi ¢ikarin ve su siperi
tabaninin suyla dolmasini bekleyin.

2. Uygun bir arag kullanarak su siperi tabanini
temizleyin. Bir slire sonra, ana istasyon kullaniimig
suyu otomatik olarak disariya pompalar. Ardindan,
su siperi tabanini yumusak ve kuru bir bezle
temizleyin.

3. Su siperini ters gevirin, rulo kapagini ve ruloyu
sirayla gikarin ve ardindan rulonun ug kapaklarini
cekip cikarin.

Not:

Rulo kapagi su siperinin her iki tarafinda sileceklerle

engellenmisse ruloyu déndurerek bunlari kenara gekin.

Rulo kapagini uygun bir aragla gikarilabilir.

4. Ruloya dolasmis saglari ¢ikarin ve ardindan
pargalari ilgili renklere gore yeniden monte edin.

5. Su siperini temiz suyla yikayin, silerek temizleyin
ve ana istasyona egik bir sekilde asagi yonde geri
takin.

6. Robotun ana istasyona dénmesini saglamak icin
uygulamayi kullanin veya robotun tzerindeki >
dugmesine kisa sire basin.

Not: Temizlik sirasinda robotu ana istasyona déndirmeyin.

Sekil F-1
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Toz Torbasi

1. Toz haznesi kapagini ¢ikarin ve toz torbasini ¢ikarip
atin.

Not: Tutma Yeri yukari dogru cektiginizde torba kapanarak toz

ve artiklarin kazara dokilmesini dnler.

2. Filtredeki toz ve kalintilari kuru bir bezle
temizleyin.

3. Yeni bir toz torbasi takin.

4. Toz haznesi kapagini yerine takin.
Sekil F-2

Kirli Su Haznesi

1. Kirli su haznesini ¢ikarin, kapagini agin ve kirli suyu
dokun.

2. Kirli su haznesini temiz suyla durulayin ve uygun
bir arag kullanarak kirli su haznesinin i¢ duvarini
temizleyin.

Not: Kirli su haznesindeki kiiresel samandira hareketli bir

pargadir. Zarar vermemek icin temizlerken gok fazla kuvvet

kullanmayin.

Sekil F-3

Ana Firca

1. Firca muhafazasi klipslerini ige dogru bastirarak
firca muhafazasini ¢ikarin ve fircayi kaldirarak
robottan ¢ikarin.

2. Sekilde gosterildigi gibi, fircanin her iki ucundaki
firga kapaklarini disa dogru gekin. Firgaya takilmis
saclari uygun bir aragla temizleyin.

Sekil F-4

Yan Firca

Yan fircayi gikarip temizleyin.
Sekil F-5

Cok Yonlu Tekerlek

Not:

« Ufak tornavida gibi bir aletle ¢ok yonli tekerlegin aksini ve
lastigini ayirin. Asin gi¢ kullanmayin.

o Cok yonlu tekerle@i akan suyun altinda yikayip tamamen

kuruduktan sonra geri takin.

Sekil F-6

Paspas pedi tutuculari
Paspas pedi tutuculari ¢ikarin ve temizleyin.
Sekil F-7

Paspas Pedi

Paspas pedini degistirmek icin paspas pedi
tutucusundan cikarin.

Sekil F-8



Toz Kutusu ve Filtre

1. Robot kapagini agin ve toz kutusu klipsine basarak
toz kutusunu cikarin. Filtreyi cikarin ve sepet
kismina nazikge vurun.

Not: Hasar gérmemesi icin, filtreyi bir fircayla, parmakla veya

keskin nesnelerle temizlemeye ¢alismayin.

2. Toz kutusunu ve filtreyi yerlerine takmadan 6nce
suyla yikayin ve tamamen kurutun.

Not:

« Toz kutusunu ve filtreyi yalnizca temiz suyla yikayin.
Deterjan kullanmayin.

« Toz kutusunu ve filtreyi tamamen kuruduktan sonra
kullanin.

Sekil F-9

Robot Sensérleri

Robot sensorlerini, asagidaki sekilde gosterildigi gibi
yumusak ve kuru bir bezle silin:

1. Lazer Mesafe Sensori (LMS)

2. Tampon Penceresi

3. 3 Boyutlu Cift Hatli Lazer Sensérler
4. Kenar Sensori

5. Tampon

6. Ugurum Sensorleri

7. Hali Sensori

Not: Nemli bez, robot icindeki ve ana istasyondaki hassas
pargalara zarar verebilir. Temizlik sirasinda lGtfen kuru bir bez
kullanin.

Sekil F-10

Sarj Kontaklari ve Sinyal Alani

Sarj kontaklarini ve sinyal alanini yumusak ve kuru bir
bezle temizleyin.

Sekil F-11

Otomatik Bosaltma Agizlar

Robotun ve ana istasyonun otomatik bosaltma
agizlarini yumusak ve kuru bir bezle temizleyin.

Sekil F-12

Pil

Robot, yiksek performansli lityum iyon pil takimi
icerir. En uygun pil performansini muhafaza
etmek Uzere lutfen glnluk kullanim igin sarjin
yeterli oldugundan emin olun. Robot uzun stire
kullanilmayacaksa kapatin ve kaldirin. Sarjin asiri
bosalmasindan kaynaklanacak zarari 6nlemek icin
robotu en az her l¢ ayda bir yeniden sarj edin.
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Sorun giderme

Sorun Coziim Sorun Cozlim

Pil azalmis. Robotu istasyonda yeniden sarj edip tekrar Ana istasyonun gli¢ baglantisi kesilmis veya istasyon

deneyin. robot orada degilken yerinden oynatilmis olabilir.
Robot . N o . .
acilmiyor. P'l'on sicakligi SOK dU%Uk veya cok ytiksek. Cihazin 32 °F Ana istasyonun etrafinda ¢ok sayida engel var. Ana

(0 °C) ile 104 °F (40 °C) arasindaki bir sicaklikta istasyonu daha acik bir alana yerlestirin.

calistinlmasi tavsiye edilir.

Robot ana Robotu yerinden oynatmak kendini yeniden
) . . o . Istasyonu konumlandirmasina neden olabilir, yeniden

Ana'ls'tasyon guce bavgll olm.ayablllr, latfen gue kablosgnun bulam!yor konumlandirma basarisiz olursa tekrar bir harita

her iki ucunun da dogru sekilde takili oldugundan emin v? geri olusturacaktir. Robot ana istasyondan cok uzaktaysa kendi

olun. dénemiyor. basina otomatik olarak geri donemeyebilir, bu durumda
Robot sarj . P — ’ robotu ana istasyona manuel olarak yerlestirmeniz
olmuvor. Ana istasyon Uzerindeki sarj kontaklari ve robot arasindaki h

yor. temas zayif olabilir, lutfen sarj kontaklarini temizleyin. gerekmektedir.

Robotun konnektsriinde herhangi bir yabanci cisim olup Ana i§tasyonun sinyal alanini silerek toz veya kalintilari

olmadigini kontrol edip varsa gikarin. giderin.

Kablosuz internet ag sifresi yanlis olabilir. Kablosuz Robotun takilmasini énlemek icin ana istasyonun her iki

internet aginiza baglanmak icin kullanilan sifrenin dogru tarafinda veya 6ntinde yeterli alan olup olmadigini kontrol

oldugunu kontrol edin. edin.

Robot 5 GHz Kablosuz internet baglantisini desteklemiyor. Robot ana $arj olmak icin dondtgu yolda engel olabilir, 5rnegin kapi
Robot Robotun 2.4 GHz Kablosuz internet baglantisina bagli {_stg_szon:nkl kapali olabilir.
kablosuz oldugundan emin olun. onunde taki Ana istasyonun 6nilindeki zemin asiri 1slak ise robot
internete !<al|yor ve kayabilir. Asiri 1slaksa tekrar denemeden 6nce fazla suyu
baglanamiyor. Kablosuz internet sinyali zayif. Robotun, kablosuz internet ISEaSVOha geri temizleyin.

kapsami iyi olan bir alanda oldugundan emin olun. dénemiyor. ] )

Ana istasyonun farkli bir yere tasinmasi ve tekrar
Robot yapilandirilmaya hazir olmayabilir. Latfen denenmesi dnerilir.
Zggerelzir?:l?raa: gg;z%inlden giris yapin ve talimatlan takip Rampa uzatma plakasinin dogru takildigindan emin olun.
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Sorun giderme

tutun. Sorun devam ederse lUtfen satis sonrasi servis ile
iletisime gegin.

Sarj hizi dustk.

Pil azaldiginda robotun tamamen sarj olmasi yaklasik 3,5
saat surer.

Robotu belirtilen araligin disindaki sicakliklarda
calistirirsaniz sarj hizi otomatik olarak yavaslayarak pil
6mrinu uzatir.

Hem robotun hem de istasyonun sarj kontaklari kirli
olabilir, lutfen kuru bir bezle silin.

Sorun Coziim Sorun Coziim
Robot sarj olurken kapatilamaz. Robotu ana istasyondan Ezl::;lgl:léaugg:f;?e%r&?f gtic kablotart ve terlikler gibi
uzaklastirmaniz ve ardindan kapatmak igin gtic digmesini Robot, ’
Robot 3 saniye basili tutmaniz dnerilir. belirlenen Isl?k kay%anbyilziylﬁrde qzllgm"a ana tleierlelgin_ kaymasina
K Robot 1. adim uygulanarak kapatilamadig takdirde robotu rotayi takip Yol acar. Robotu kuflanmadan once istak yerterin
apanmiyor. . . : kurutulmasi 6nerilir.
zorla kapatmak igin gli¢ digmesini 10 saniye basili etmeden

hareket ediyor.

Robot tzerindeki 3 boyutlu ¢ift hatli lazer sensérlerini ve
tampon penceresini temiz ve goéris alanlarini agik tutmak
icin temiz, yumusak bir bezle silmeniz 6nerilir.

Robot,
temizlenmesi
gereken
odalari atliyor.

Temizlenecek odalarin kapilarinin agik oldugunu kontrol
edin.

Temizlenecek odanin éniindeki alan i1slak veya kaygan
olup robotun kaymasina ve anormal galismasina neden
olabilir. Lutfen robotu kullanmadan 6nce yeri kurutmaya
calisin.

Robot
calisirken
guralta artiyor.

Toz kutusu filtresinin tikali olup olmadigini kontrol edin.
Tikallysa temizleyin veya degistirin.

Ana firgaya veya toz kutusuna sert bir nesne takilmis
olabilir. Sert nesne olup olmadigini kontrol edin ve varsa
cikarin.

Ana firga veya yan fircaya bir seyler takilmis olabilir.
Yabanci nesne olup olmadigini kontrol edin ve varsa
cikarin.

Emme modunu Standart veya Sessiz'e getirin.

Robot sarj
olduktan sonra
temizlige
kaldigi yerden
devam
etmiyor.

Robotun Rahatsiz Etmeyin (DND) moduna
ayarlanmadigindan emin olun, bu, temizligin kaldigi
yerden baslatilmasini engeller.

Robotu sarj olmasi igin ana istasyona kendiniz geri
géturduginizde (bu, robotu ana istasyona kendiniz
yerlestirmenizi veya robotu uygulama veya robotun
kendisi Gizerinden sarj olmaya géndermenizi igerir) robot
temizlige kaldigi yerden devam etmez.
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Sorun giderme

Sorun

Coziim

Sorun

Coziim

istasyon toz kutusunu
otomatik olarak bosaltamiyor.

Toz haznesindeki toz torbasinin dolu olup
olmadigini kontrol edin.

Toz torbasi dolu degilse robotun, ana
istasyonun veya toz kutusunun otomatik
bosaltma agizlarinda herhangi bir tikaniklik
olup olmadigini kontrol edin. Tikaniklik varsa
gecikmeden temizleyin.

Paspas pedi tutucusu
anormal bir sekilde kalkmis.

Lutfen paspas pedi tutucusunu gikarip igine
herhangi bir yabanci nesnenin takili olup
olmadigini kontrol edin ve robotu yeniden
baslatmayi deneyin. Sorun devam ederse
litfen satis sonrasi servis ekibiyle iletisime
gegin.

Su siperindeki su anormal
seviyede.

Su siperini ¢ikarip atik su drenajin titkanmig
olup olmadigini kontrol edin ve tikanmissa
temizleyin.

Kirli su haznesine nazikge bastirarak dogru
takili oldugundan emin olun.

Kirli su haznesi tzerindeki contanin gevsek
veya yanlis takilmis olup olmadigini kontrol
edin ve yanlislik varsa kendiniz dizeltin.
Sorun devam ederse lutfen satis sonrasi
servis ekibiyle iletisime gegin.

Temizlik soltisyonunu kontrol edin. Resmi
olarak onayli temizlik soliisyonundan baska
bir sivi kullanmayin.

Temiz su tankinin altinda
veya sizdirmazlik elemaninin
etrafinda su var.

Temiz su haznesini ¢ikarirken tankin
altindaki veya sizdirmazlik elemaninin
etrafindaki boruda bir miktar su kalmig
olabilir. Bu normaldir. Lutfen kuru bir bezle
silin.

Daha fazla destek icin bizimle https://global.dreametech.com Uzerinden iletisime gegebilirsiniz
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Teknik ozellikler

Robot
Model RLL77SE
Sarj Siiresi Yaklasik 3,5 saat
Nominal Voltaj 144V=—=
Nominal Giig 75 W

Calisma Frekansi 2400-2483,5 MHz

Maksimum Cikis Glctu <20 dBm

Bu ekipmanda, normal kullanim kosullar altinda anten ile kullanicinin viicudu
arasinda en az 20 cm’lik mesafe olmalidir.

Ana Istasyon/Sarj Yanasma Noktasi

Bekleme modunda glig tiiketimi: < 0,5 W (robot slipiirge ana istasyondan/sarj
yanasma noktasindan ayrildiktan sonra 15 dakika icinde)

Robot Siipiirge ve Ana istasyon/Sarj Yanasma Noktasi

Ekipmanin, bekleme gereksinimleri, gli¢ yonetimi islevi veya pil bakim ihtiyaglari
nedeniyle kablosuz ag§ baglantilarini devre disi birakma 6zelligi agisindan bir
bekleme modu veya diger esdeger bir durumu yoktur. Ekipmanin gii¢ tiketiminin,
bu islevsel gereksinimleri karsilayan diger ekipman modellerinden daha yiksek
olmasi muhtemeldir.

Ana istasyon

Model RCLE0405/RCLE0405-1
Nominal Girig 220-240 V ~ 50-60 Hz
Nominal Cikis 20V—=2A
Nominal Gu¢ 700 W
(toz bosaltma sirasinda)
Nominal Guig
1160 W
(sicak suyla temizlik sirasinda) 60
Nominal Giig (sarj etme ve 87 W
kurutma sirasinda)

Not:

» Nominal Gu (sicak suyla temizleme sirasinda), temsili stire (su sicakligi 25 °C ) sirasindaki
gli¢ degeriyle belirlenir.

» Nominal Gu (sarj etme ve kurutma sirasinda), tam yiik siiresindeki gti¢ degerine gore
belirlenir.

Sarj Edilebilir Lityum Iyon Pil Takimi

Model P2150-4S2P-KLYEV/P2150-4S2P-MMBK
Nominal Gerilim 144V =
Nominal Kapasite 4.8 Ah

Standart Kapasite 5,2 Ah 74,88 Wh
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Pillerin Cikarilmasi ve

imhasi

Urtindeki lityum-iyon pil, cevreye zararli maddeler
icerir. Pili atmadan 6nce, yetkin teknisyenler
tarafindan gikarilmasini saglayin ve uygun bir geri
déntstim tesisinde imha edileceginden emin olun.

— cihaz iskartaya ¢ikarilmadan &nce pilleri
cikarilmalidir;

- piller ¢ikarilirken cihaz sebeke elektriginden ayrilmis
olmalidir;

- pil, gtivenli bir sekilde imha edilmelidir.

DIKKAT:

Pili ¢ikarmadan &nce, gli¢ kablosunu ayirin ve pili
olabildigince fazla tuketin.

intiyac fazlasi piller uygun bir geri déniisiim tesisinde
imha edilmelidir.

Patlama risklerinin 6niine gegmek icin yiiksek
sicaklikli ortamlara maruz birakmayin.

K&tl kosullar altinda, pilden sivi sizabilir. Temas
meydana gelirse ilgili bolgeyi suyla yikayin ve tibbi
yardim alin.
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Cikarma Kilavuzu:

1. Robotu ters gevirin, uygun bir aletle robotun
arkasindaki vidalari sékiin ve ardindan kapadi ¢ikarin.

2. Pili cikarmak igin pil ile PCB karti arasindaki
baglanti uglarini ¢ikarin.

WEEE Bilgileri

)=

Bu sembolii tasiyan ttim drinler elektrikli
ve elektronik cihaz atigi (2012/19/AB sayili
direktifteki anlamiyla WEEE) kapsaminda
olup siniflandirilmamis ev atiklariyla
karistirilmamalidir. Bunun yerine, atik
cihazinizi, atik elektrikli ve elektronik
cihazlarin geri donusturilmesi igin hikimet
veya yerel yetkililer tarafindan belirlenmis
olan toplama noktasina teslim ederek insan
sagligini ve gevreyi korumalisiniz. Dogru
imha ve geri dénlisim, cevre ve insan
sagligi tzerindeki olasi olumsuz sonuglarin
engellenmesine yardimci olacaktir. Bu tir
toplama noktalarinin konumu, sartlari ve
kosullar hakkinda daha fazla bilgi almak
icin lutfen montaj yetkilisiyle veya yerel
yetkililerle iletisime gegin.



Théng tin an toan

Dé tranh bi dién giat, héa hoan hodc thuang tich do st dung thiét bi sai quy cach, vui long doc ky huéng
dan st dung trudc khi sir dung thiét bi va gilr lai dé tham khao sau nay.

Han Ché St Dung

« Khong dé tré em dudi 8 tudi ciing nhu nhitng ngudi cé khiém khuyét vé thé chat, giadc quan, tri tué
hodc han ché vé kinh nghiém hodc kién thiic sit dung san phdm nay ma khéng c6 sy gidm sat cla cha
me hodc ngudi giam hd dé dam bao van hanh an toan va tranh moi rai ro. Khong dé tré em thuyc hién
cong viéc vé sinh va bao tri ma khéng cé sy giam sat.

* Chi st dung thiét bi v8i bd ngudn di keém véi thiét bi.

* Chi ngusi c6 chuyén mén mdi dugc thay thé pin trong thiét bi nay.

 Don dep khu vuc can lam sach. Khéng dé tré em nghich thiét bi. Giir khodng cach an toan gilfa tré em
va vat nudi vdi ro-bét trong qué trinh ré-bét hoat déng.

+ Khoéng l&p dat, sac hodc sif dung thiét bi trong phong tdm hodc xung quanh hé bgi.

 San pham nay chi ding dé lau san trong mai trudng gia dinh. Khong st dung san phdm nay ngoai trdi,
trén cac bé mat khéng phai san hodc trong méi trudng thuong mai hodc céng nghiép.

« Dam bao thiét bi hoat déng binh thudng trong maéi trudng thich hgp. Néu khéng, khéng dugc st dung
thiét bi.

 Néu day nguén bi hdng thi phai thay thé bang day hodc bo phan 3p rap déc biét do nha san xuat hodc
dai ly dich vu cia nha san xuét cung cép.

» Khéng s dung ré-bét & khu vuc cao han mat dat ma khéng c6 hang rao bao vé.
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Thoéng tin an toan

» Khong dat ro-bét & tu thé 1on nguge. Khéng st dung vé boc LDS, vd boc rd-bét hodc bd giam chan [am
tay cdm cho ro-bét.

» Khoéng st dung ré-bét khi nhiét dé xung quanh trén 40°C hodc dudi 0°C hodc trén san co6 chat long
hodc chat két dinh.

 DE tranh bi kéo lé lam hu hdng hodc tén hai, hay don sach moi vat khéng cé dinh khoi san va thao day
cap hodc day ngudn ndm trong 16 trinh lau don trudc khi van hanh thiét bi.

* Loai bd cac vat dung nhd hodc dé v8 khdi san nha dé ro-bét khéng va vao va lam héng cac vat dung
do.

» Khéng dé toc, ngon tay va cac bd phan co thé gan 16 hut cua ré-bét.

* DE dung cu vé sinh ngoai tdm vai cla tré em.

 Khéng van hanh thiét bi trong phong cé tré so sinh ho3c tré em dang ngu.

e Khoéng dat tré em, vat nudi hodc bat ky vat dung nao lén trén ro-bot bat ké ré-bot dang diing yén hay
di chuyén.

e DE nudc lau san cach xa tam tay tré em.

¢ Chi stt dung dung dich tdy rita da dugc phé duyét chinh thic. Khong thém béat ky dung dich nao nhu
con hodc chat khur trung.

» Khéng s dung ré-bét dé vé sinh bat ky dé vat dang chay nao. Khéng st dung ré-bét dé hut chat long
dé chay hodc dé bat Ira, khi &n mon hodc axit hodc dung méi chua pha loang.

 Khoéng st dung thiét bi dé hut cac vat ciing hoéc sic nhon. Khong st dung thiét bi dé hat cac vat nhu
d4, manh gidy 18n hodc bat ky vat dung nao cé thé [am tic may.

* Phai rut phich cdm ra khoi 6 dién trudc khi vé sinh ho3c bao tri thiét bi.
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Théng tin an toan

+ Khoéng lau ro-bét hodc tram sac da chiic ndng bang khan uét ho3c rifa bang bat ky dung dich gi. Sau
khi vé sinh cac bo phan cé thé rifa dugc, hay [dm khoé hoan toan trudc khi l3p lai va st dung.

* Vui long st dung san pham nay theo hudng dan trong Hudng dan st dung. Ngudi dung tu chiu trach
nhiém néu cé bat ky tén that hodc hu hdng ndo phét sinh do st dung san phdm sai cach.

Pin va Sac

« Khéng st dung bat ky tram sac da chiic nang hodc pin n3o ctia bén thit ba. R6-bét chi cé thé str dung
V@i tram sac da chic nang mau RCLE0405/RCLE0405-1.

» Khong tu y thao rdi, stfa chita hodc thay déi pin hodc tram sac da chiic nang.

« Khdng dat tram sac da chiic ndng gan ngudn nhiét.

¢ Khéng st dung khan uét hoac tay udt dé lau hodc vé sinh cac diém tiép xtc sac cla tram sac da chuic
nang.

« Khéng thai bd pin ci sai cach. Pin khédng dung phai dudc loai bd tai mdt co sé tai ché thich hgp.

« Néu day nguén bi hdng hodc dut, hay ngling st dung ngay lap tic va lién hé véi bd phan dich vu hau
mai.

« Dam bao t&t ro-b6t khi van chuyén va dé trong bao bi déng goi ban dau néu con.

 Néu khong st dung ro-bét trong mét thdi gian dai, hay sac day pin, sau dé tat va cat 3 ndi kho rao,
thoang mat. Sac lai r6-bét it nhat moét [An mébi 3 thang dé tranh viéc xa pin qua muc.
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Thoéng tin an toan

Thoéng tin an toan laser

¢ Cam bién laser trong san phdm nay dap ng Tiéu chudn IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021
danh cho san pham laser Loai 1. Vui long tranh tiép xuc truc tiép bang mét véi cdm bién trong qua trinh
sUf dung.
SAN PHAM LASER LOAI 1
SAN PHAM LASER NGUGI TIEU DUNG
EN 50689:2021

Q Chi st dung trong nha

Poc huéng dan st dung

B&ng van ban nay, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. tuyén bé loai thiét bi vé tuyén RLL77SE tuan tht Chi thi 2014/53/EU. Xem toan vén tuyén bé tuan tha EU theo dia

chi: https://global.dreametech.com
Dé xem hudng dan dién tit chi tiét, vui long truy cap https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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@ T6ng Quan Vé San Pham

RO-b&t

1.

Nut lau don tap trung 73
Nhan dé bat dau lau don theo diém

2. Nat Nguén / Lau don

Nhén gitf trong 3 giay dé bat hoac tat
Nhan dé bat dau lau don sau khi bat ro-bét

3. Nat Tram sac O

Nhan dé guii r6-b6t trd lai tram sac
+ Nhan gilf trong 3 giay dé tt Khoa tré em

Peén bdo trang thai nat

» Mau trdng: Pa vé sinh hoac don dep xong

» Mau cam nhap nhay: L&i

» Mau cam sang déu: Trang thai dgi khi pin yéu
hodc tam diing khi pin yéu

Luuy:

1
1
1
1
1
1

N0 00 N O Ol b~

« Nhan b4t ky nut nao trén ré-bst dé tam ding khi ré-bét
dang lau don hoc quay lai dé sac.
C6 thé bat/tat Khéa tré em trén Ung dung Dreamehome.

. Micré

. Nép LDS

. Cam bién khoang céch laser (LDS)

. B6 giam chan

. Clra s6 bd gidm chan

. Cam bién laser vach di 3D

0. Bén LED phu

1. Camera IR Al

2. Camera HD Al

3. Nép

4. L6 thong hai ty thu bui

5. Diém Tiép Xic Sac

16. Dau nap nudc ty dong
17. Pau néi
18. Nut dat lai

Nh&n gilr trong 3 gidy dé khéi phuc cai dat géc

19. Béen bao Wi-Fi

20.Cam bién canh bén

21. Cam bién chéng rai
22.Cam bién nhan dién tham
23. Chéi bén

24. Chéi chinh

25.Bénh xe chinh

26.Cum néi gié lau

27. Banh xe da hudng
28.Khung bao vé chéi

29. Banh xe chinh

30.Chét khoa khay bao vé chéi
31. L8 gén gia dd gié lau san
Hinh. A-1

Hop chia bui

1. BO loc

2. Tay cam bé loc

3. Kep vo6 hop chira bui
4. Chét gan hop chia bui
5. N&p hop chtra byi

6. L6 théng hai tu thu bui
Hinh. A-2

Cum lau nha

1. Mét gén gié lau
2. Gia dg gié lau san
3. Gié lau san

Hinh. A-3

Tram sac da chic nang

Nip
. Khay Nuéc Ban
. Khay Nudc Sach
. Nép ngén chdta bui
. Khay gidt gié
. Tam tao déc
Khay Nudc Ban
. Chét ngén chita nuéc
. Phao néi
10. Khay Nudc Sach
11. Chét ngén chira nuéc
12. 6ng nudc
13. B6 loc
14. Phao
15. Ngan chifa chat tay ria ty dong
16. B6 loc
17. Khu vuyc truyén tin hiéu
18. L& théng hai tu thu bui
19. Bén bao Trang thai
+ Mau tréng: Tram sac da chiic nang da dudc cédm
dién
» Mau cam sang déu: Tram sac da chiic nang bi (6
20. Khe gén tui dung bui

O 00 NO 0T WN S
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21. Diém Tiép Xdc Sac

22.D4u xa nudc ty dong

23.Khe cdm danh riéng dé ndi bo day dan clia bo
bdm xa nudc tu dong

24.Céng ngudn

25. Khe trit day nguén

Luu y: Can mua riéng bd day dan nudc dé ty dong nap va xa

nudc. (Chi cung cap sdn & mét s6 khu vuc cu thé)

Hinh. A-4

® Thu don nha clra

« Trudc khi lau san, vui long cat nhitng mén dé rai
rac trén san, hang dé va, dé vat gia tri hodc cé
kha nang gay nguy hiém. Béng thdi thu don day
cap, dé chai, vat cling va cac vat sic nhon ra khoi
mat d&t dé tranh lam vudng ré-bét hodc bi va
cham géy trdy xudc, va dap, hu héng san pham.
Trudc khi lau don, hay dat rao chén vat ly 8 mép
cau thang dé dam bao ro-bét van hanh an toan va
tron tru.

M@ clta phong cén lau don va xép dé dac vao
dung ché dé co nhiéu khéng gian hon.

Khéng diing phia trudc ro-bét, bac ctta, hanh lang
ho&c nhiting nai chat hep dé tranh viéc ro6-bét
khéng nhan dién dudc khu vic can lau don.
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Luu y:

Khi van hanh ro-b6t 1an d4u tién, hay di theo khi ro-bdt
lam sach dé kip thdi loai bd moi chudng ngai vat.

Dén LED phu sé cung cap anh séng phu trg trong mai
trudng thiéu sang.

Khong dé ro-bdt hat cac vat ciing nhu d4, bi thép, cac
manh dé chdi hodc cac vat séc nhon nhu phé thai xay
dung, manh kinh v& va dinh, néu khéng c6 thé lam tray
xudc san nha.

@ Trudc khi st dung

1. Dt tram sac da chiic nang va Két ndi véi 6 cdm
dién

Dt tram sac & vi tri thoang nhat cé thé va cé tin hiéu Wi-Fi

tt. Chita d0 khoang tréng nhu trong hinh va loai bo

moi vat dung trong viing t6 béng. C&m day nguén

vao tram sac da chiic nang va cédm vao 6 dién.

Luuy:

o Cém chat day ngudn lén phia trén dén khi thdy den bao

sang.

Dam bao khong dé vat can & khu vuc truyén tin hiéu.

Dat tram sac da chic nang trén san gach hoac san da

cam thach dé tranh vét nudc lam uét san gé hodc tham.

2. L3p Tam tao déc

3. Thao vo boc ré-bét, sau dé lap Chdi bén va Cum
lau nha

Luu y: L&p chéi bén vao vi tri dén khi nghe thay tiéng "cach”.

4. K&t ndi ro-bét véi tram sac da chuc néng

Nhan va gilt nat nguén trén ro-bét trong 3 giay dé
bat may. Dat r6-b6t lén tram sac da chiic ndng sao
cho cum lau nha hudng vé phia khay gi3t. Sau do,
ban sé nghe thay théng bao bang giong néi khi ré-
b6t két néi thanh cong véi tram sac. Sau khi ro-bét
da sac day pin, dén bdo trang thai trén ro-bot va
tram sac sé sang trong 10 phut réi ma dan.

Luu y: Ban nén sac day ro-b6t & lan dau st dung. Khi khong
thé bat r6-bét sau khi hét pin, hay tu két néi r6-bét véi tram
sac.

5. Thém Nudc lau san

(1) Thao n&p ngén chifa bui va kéo

ngén chdia chat tay rita ty dong ra

(2) M8 np trén clia ngan chifa va thém dung dich vé sinh.
(3) Béng ndp ngén lai, d4t lai vao tram sac da chiic nang, sau
d6 1&p lai nép ngén chifa bui. nudc lau san sé dugc ty dong
thém khi may hoat déng.

Luu y:

Ng&n chita chét ty rita ty déng cé thé dugc a8 day nudc
lau san dé st dung. Khong dé bat ky chat ldng nao khac
ngoai nuéc lau san da dugc phé duyét chinh thic dé ngan
nglia sy cé.

L&p ngan chlta chat tdy riia ty déng vao vi tri cho dén khi
nghe théy tiéng "tach” vao vi tri.

6. Thém nudc vao Ngan chira nudc sach

L&y ngdn chdta nudc sach ra khdi tram sac da chiic ndng va
dé day bang nudc sach. Sau do l4p lai vao tram sac da chuc
nang.

Luu y: Khéng thém nudc ndng vao ngén chia nude vi cé thé
ldm ngén chita nudc bi bién dang.

Hinh C1- Hinh Cé



® két ndi véi ing dung
Dreamehome

1. Tai Ung dung Dreamehome

Quét ma QR trén ré-bét hodc tim kiém

"Dreamehome” trong clta hang Ung dung dé tai va

cai dat ing dung.

Luuy:

e Chi hd trg Wi-Fi 2,4 GHz.

¢ Do ph&n mém (ing dung cé cac ban nang cap nén hoat
dong thuc té cé thé khac véi hudng dan trong huéng dan
st dung nay. Vui long lam theo huéng dan dua trén phién
ban Ung dung hién tai.

2. Thém thiét bj

M3 ng dung Dreamehome, bam "Quét ma QR dé

két ndi" va quét lai ma QR do trén ro-bot dé thém

thiét bi. Vui long lam theo 18i nhic dé hoan tat két

néi Wi-Fi.

Luuy:

o DE dat lai Wi-Fi, hay [3p lai budc 2 réi lam theo 18 nhic dé
hoan tat két néi Wi-Fi.

o Dé ngét két ndi thiét bi khéi mang Wi-Fi, nhan va git nat
Reset trén ro-bét trong 3 giay.

@ Den bao Wi-Fi

» Nh&p nhay cham: Dé dugc két néi

» Nhép nhéy nhanh: Dang két néi

» Bat: D4 két néi

@Ma QR

@ Cach Sur Dung

Bat/Tat

Nhan va gitt nat nguén trong 3 giay dé bat ro-bét.
D4t ro-bét vao tram sac da chiic ndng dé ro-bét tu
dong bat va bat dau sac. Dé tat ro-bét, hay dua ro-
b6t ra khoi tram sac da chiic ning réi nhan va gitt
nat nguén trong 3 giay.

Lap ban dé nhanh

Sau khi dinh c4u hinh mang |&n dau tién, hay lam
theo hudng dan trén ting dung dé nhanh chéng thiét
1ap ban db. Ro-bdt sé bat dau lap ban d6 ma khong
lau don. Khi r6-bét quay trd lai tram sac da chuic
n&ng, quéa trinh 1ap ban dé da hoan tat va ban do sé
dugc luu tu dong.

Tam dirng/Ngu

Khi r6-bét dang chay, nhan nat bat ky dé tam diing.

Néu ré-bét bi tam diing hon 10 phut sé ty dong

chuyén sang ché d ngu. Bén bao nguén va dén bao

sac sé tat. Nhan nut bat ky trén ré-bdt hodc st dung

ng dung dé danh thic ro-bét.

Luuy:

o Ro-b6t sé tu dong tat néu 8 ché do ngli hon 12 tiéng.

o Néu ré-bét dang tam diing, khi dua vé tram sac da chuc
nang, thi tién trinh lau don gén nhét sé két thac.

Tu déng tiép tuc lau don

Néu pin qué yéu, ro-bét sé tu déng quay trd lai tram
sac da chuic ndng dé sac. Sau khi sac dén muc pin
thich hgp, ré-bét sé tiép tuc cac céng viéc lau don
dang d&.

Ché dé Khéng lam phién (DND)

Khi & ché d6 Khéng lam phién (DND), ré-bét sé

khéng thé vé sinh tiép va dén bao nguén sé tit. Ché

d6 DND bi tdt theo mac dinh. Ban c6 thé st dung

ing dung dé bat ché dé DND hodc chinh slfa khung

gi8 DND. Khung gi¢ DND mac dinh tir 22:00 gid

dém-8:00 gid sang.

Luu y:

« Cac nhiém vu don dep da (én lich vAn sé& dugc thuc hién
dung gid trong khung gi¢ bat ché dé DND.

o Ro-b6t sé tiép tuc lau don tif vi tri da ding lai sau khi két
thuc ché d6 DND.

Lau don theo diém

Khi r6-b6t dang & trang théi dgi, hay nhan nhanh nat
73 dé kich hoat ché do6 lam sach theo diém. 0 ché do
nay, ro-bét lam sach khu vuc hinh vuéng xung quanh
c6 dién tich 1,5 x 1,5 mét va quay tré lai diém xuat
phat sau khi hoan tat tién trinh lam sach theo diém.

Khai dong lai R6-bot

Néu r6-bét ngiing phan héi hodc khéng thé tat,
nhan va gitt nat nguén trong 10 gidy dé budc ro-bét
phai tit. Sau d6, nhan va gitt nut nguén trong 3 giay
dé bat ro-bét.
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Hut bui va Lau san

Luu y: Khi l&n dau tién st dung cum lau nha, ré-bét sé thuc
hién nhiém vu “Quét va Lau nha” theo mac dinh.

1. Bat Dau Lam Sach

Nh&n nat nguén trén ro-bét hodc st dung ting dung dé ro-
b6t khdi dong tif tram sac da chiic ning. Sau do, ro-bét sé
1ap 16 trinh lau don t&i Uu va thyc hién nhiém vy vé sinh theo
ban dé da tao.

Luuy:

o Dé dam bao ro-bét dé dang quay trd lai tram sac da chic
nang sau khi lau don, ban nén dé ré-bét khai dong tu tram
sac da chiic nang.

Cac gié lau sé dugdc vé sinh trudc khi ro-bdt bt dau lau,
vui long kién nhan chd ddi.

Khéng di chuyén tram nguén, ngén chita nudc sach, ngan
chita nudc ban hoéc khay giat gié khi ré-bét dang hoat
déng.

Cé thé bat tinh nang lam sach b&ng nudc néng trong (ing
dung cho cac nhiém vu giat gié lau va vé sinh dé khay
giat gié, 4p dung cho tat ca cac ché do. Dé tranh bi bong,
khong cham vao 16 thoat nudc khi dang bat chiic nang
nay.

2. Tu dong giat gié lau

Khi lau don, ré-bét sé tu déng quay trd lai tram sac
da chiic ndng dé gist gié lau theo tan suit lam sach
dudc cai dat trén Ung dung. Tram sac da chic nang
sé tu dong dé ddy ngan chlta nudc va tiép tuc lau
don.

Luu y: Néu ro-bét quay trd lai tram sac da chiic nang dé giat
gié lau gilfa chitng, tram sac da chiic nang sé khong tu dong
d6 bui trong hop chita bui.

3. Ty dong dé hop chira bui, sau dé giat va say kho
gié lau nha
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Sau khi ro-bét hoan thanh nhiém vu vé sinh va quay
trd lai tram dé sac, tram sac sé bat dau ty dong lam
sach hop chua bui, sau dé gist va sy kho gié lau
nha.

Luu y:

o Né&u t&t chiic ndng tu doéng dé bui trong tng dung, tram
sac da chuic ndng sé khong tu dong d6 bui trong hop chita
bui.

Tram sac da chic nang sé dé bui trong hop chia bui theo
tan sudt dudc cai dat trong ting dung.

4. V& sinh ngan chiia nuéc ban

Sau khi r6-b6t hoan thanh nhiém vu, vui long vé sinh
ngan chiia nudc ban dé tranh gay mui hoi.

Lau San Sau Khi Hut bui

Bat chic nang lau sau khi hat bui trong ting dung,
ro-bot sé tu dong nhac cum gié lau lén dé hat bui
trén san. Sau khi hat bui xong, ré-bét sé quay lai dé
dé bui khoi hop chita bui, sau do6 tu dong ha cum gié
lau xudng va bat dau lau nha.

Chi hat bui

Bat chiic n&ng hut bui trong (ing dung, ré-bét sé tu
déng nhac cum gié lau lén va bat dau hat bui.

Chi lau nha

Bat chlic n&ng lau nha trong (ing dung, ré-bét sé
kiém tra xem cum gié lau da dugc l&p hay chua. Néu
chua, hay 14p tht cong cum gié lau, sau d6 ré-bét sé
bat dau ty dong lau.



@ Bao dudng dinh ky

Cac bd phan

DEé dam bao ré-bét ludn & tinh trang tét, ban nén tham khao cach st dung phu kién trong ting dung hodc bang sau dé bao dudng dinh ky.

Bo phén

Tan suét bao tri

Théi gian thay thé

B6 phéan

Tan suét bao tri

Thdi gian thay thé

Khay Nuéc Ban

Sau méi lan st dung

Khay Nudc Sach

Chéi chinh

B6 loc hép chura bui

Chéi bén

Gia da gié lau san

2 tuadn mot lan

Cam bién laser vach do6i 3D

Cam bién nhan dién tham

6 dén 12 thdng mot
lan

Cam bién chéng roi

3 dén 6 thang mot
lan

Clta s6 bo giam chan

Khay gidt gié

2 thang mot lan

Khu vuc truyén tin hiéu trén
tram sac da chuiic nang

Diém tiép xuc sac

L6 théng hai ty thu bui

Bénh xe da hudng

Cam bién canh bén

Cam bién khoang cach
laser (LDS)

M®bi thang mét lan

Bo gidm chan

Dau nap nudc tu dong cua
ro-bot

Mét bén dudi cua ré-bét

Mbi thang mét lan

Hop chua bui V& sinh khi can thiét
2 dén 4 tha ot
Tui dung bui - den 4 thang mo
/ lan
Gié lau san 1 dén 3 thang mot lan

Luu y: Tan suét bao tri va thay thé sé phu thudc vao mic doé sit dung thuc té. Néu
xay ra trudng hgp ngoai l& do hoan canh d3c biét thi ban nén thay thé cac bo

phan.
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DE khay gijt gié

Tram sac da chiic ndng sé thuc hién viéc giat gié ty

lam sach cung véi méi lan [am sach miéng lau nha.

DE& lam sach sau, vui long tham khao céac budc sau.

1. Bat chiic n&ng vé sinh dé khay giat gié trong Ung
dung va ro-b6t sé tu dong rdi khoi tram sac da
chlc nang. L&y khay git gié ra va dgi cho nudc
dé vao dé khay gist gie.

2. St dung dung cu phu hgp dé vé sinh dé khay giat
gié. Sau moét luc, tram sac da chiic nang sé tu
dong bom nudc ban ra ngoai. Sau do lau khay giat
gié bang kh&n mém va kho.

3. Lat khay giat gié [én, 1&n lugt thdo nép con l&n va
con lan, sau dé kéo nép 3 dau cla con l&n ra.

Luu y:

» NéEu nép con lan bi chan bdi can gat & ca hai mat
cla khay giat gié, hay xoay con l&n dé di chuyén
sang mot bén.

C6 thé thao vé con l&n béng dung cu phu hgp.

4. G& bd téc va léng vudng vao con l&n, sau dé l&p
lai cac bd phan theo mau séc tudng Ung.

5. Rifa sach khay gidt gié bang nudc sach, lau sach
réi d&t lai vao tram sac theo chiéu nghiéng hudng
xuéng dugi.

6. St dung Ung dung hodc nhan nhanh nut ¢ trén
ro6-bot dé dua ré-bét quay trd lai tram sac da
chiic néng.

Luu y: Trong qua trinh lau don, khong bét ré-bét quay trd lai

tram sac da chiic nang.

Hinh F-1
460

Tai dung bui

1. Thao ndp ngan chita bui va loai bd tUi dung tui.
Luu y: Kéo tay cam [én trén dé budc kin tdi nhdm ngan bui va
manh vun vo6 tinh rdi ra ngoai.

2. Loai bo buyi va manh vun ra khoi bd loc béng Vai
kho.

3. L&p tui dung bui méi.

4. L&p lai ndp ngan chda bui.

Hinh F-2

Khay Nuéc Ban

1. Théo ngén chlfa nuéc ban, ma ndp va dé nudc
ban ra ngoai.

2. Rlfa ngan chifa nudc ban bang nudc sach va ding
dung cu phu hgp dé vé sinh thanh trong ctia ngan
chita nudc ban.

Luu y: Phao néi trong ngan chita nuéc ban la bd phan cé thé

théo rdi dugc. Khéng dung luc qua manh khi vé sinh may dé

tranh hu hong.

Hinh F-3

Choi chinh
1. Nhan chét khoa khay bao vé chéi vao trong dé
thao khay bao vé chéi va nhac chéi ra khai ro-bét.

2. Kéo hai ddu clia ndp chéi nhu trong hinh. St dung
dung cu phu hgp dé gé téc va léng vuéng vao
chéi.

Hinh F-4

Chéi bén
Théo va vé sinh chéi bén.
Hinh F-5

Banh xe da huéng

Luu y:

« Dung dung cu nhu tuéc na vit nhd dé tach truc va 16p cua
banh xe da hudng. Khéng dung luc qué manh.

« V& sinh banh xe da hudng dudi voi nudc chay va l&p lai
sau khi kh6 hoan toan.

Hinh F-6

Paspas pedi tutuculari
Paspas pedi tutuculari ¢ikarin ve temizleyin.

Hinh F-7
Gié lau san
Thao gié lau ra khoi khay gitt @é thay méi.

Hinh F-8



HOp chtra bui va b loc

1. M3 np ro-bét va nhan chét dé thao hop chira
bui. Sau dd, thao bd loc va gé nhe vao khay loc.

Luu y: Khong cé lam sach bo loc bing ban chai, ngén tay

hodc vat sdc nhon dé tranh hu hong.

2. Rtfa hop chifa bui va bd loc bing nudc réi dé kho
hoan toan trudc khi lp lai.

Luu y:

« Chi rtta hop chira bui va bé loc bang nudc sach. Khong sit

dung bt ky chat téy rifa gi.
e Chi st dung hop chifa bui va b loc khi d& kho hoan toan.

Hinh F-9

Cam bién cla ré-bét

Lau cam bién cla r6-bdt bang vai mém va khé nhu
trong hinh dugi day:

1. Cam bién khoang cach laser (LDS)

. Clfa 6 b6 gidm chéan

. Cam bién laser vach d6i 3D

. Cam bién canh bén

. B6 gidm chan

. Cam bién chéng rai

N o o0 b NN

Cam bién nhan dién tham

Luu y: Vai udt co thé lam hong cac bo phan nhay cdm bén
trong ré-bét va tram sac da chiic ning. Vui long st dung vai
kho d@é vé sinh.

Hinh F-10

Diém ti€p xtc sac va Khu vuc
truyén tin hiéu

Lam sach cac diém tiép xtc sac va khu vuc truyén
tin hiéu bang vai khé mém.

Hinh F-11

L6 théng hai tu thu bui

Lam sach 16 théng hai tu thu bui clia ro-bét va tram
sac da chiic ndng bang vai khd mém.

Hinh F-12

Pin

R6-b6t st dung bé pin lithium-ion hiéu suét cao.
Pam bao sac day pin dé sif dung hang ngay nham
duy tri hiéu sust t&i uu cta pin. Néu khéng stf dung
trong thdi gian dai, hay t&t ngudn va cét ré-bét & noi
thoang mat. Dé tranh gay hu héng do hét pin qua
lau, hay sac ro-bét it nhat ba thang moét [an.
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dugc ro-bét.

Nhiét d6 pin qué thap hodc qué cao. Khuyén nghi van
hanh thiét bi 8 nhiét do tir 32°F (0°C) dén 104°F (40°C).

Sac ro-bét
khéng vao.

Tram sac da chic ndng chua dugc cdm dién, vui long
dam bao cédm ca hai dau day ngudn cda tram sac da chiic
nang dung cach.

Néu tiép xtc gitta cac diém tiép xUc sac trén tram sac da
chiic n&ng va ro-bét kém, vui long vé sinh cac diém tiép
xUc sac.

Kiém tra di vat trén dau ndi ro-bét va loai bd néu cé.

Ro-b6t khong

Van dé Bién Phap Xu Ly Van dé Bién Phap Xt Ly
Tram sac da chiic n&ng bi ngét dién hodc bj di chuyén khi
Pin yéu. Sac pin cho ro-b6t trén dé va thit lai. r6-bét khéng cé & do.
Khong bat

Cé qué nhiéu chudng ngai vat xung quanh tram sac da
chuiic nang. Bat tram sac da chic nang & khu vuc thoang
han.

R6-b6t khong
két néi dugc
véi Wi-Fi.

Mat khdu mang Wi-Fi khong chinh xac. Bam bao nhap
dung mat khau st dung dé két néi véi mang Wi-Fi.

R6-bét khong hé trg két ndi Wi-Fi 5 GHz. Dam bao da két
ndi r6-bét véi mang Wi-Fi 2,4 GHz.

Tin hiéu Wi-Fi yéu. Dam bao ré-bét dang & trong khu vuc
6 vung phu séng Wi-Fi tét.

R6-bét 6 thé chua s&n sang dé thiét lap cau hinh. Vui

long thoét ra va vao lai Uing dung, sau d6 thir lai theo
huéng dan.

xac dinh
dudc vitriva | pj chuydn ro-bst c6 thé khién ra-bét phai tu dinh vi lai
quay lai tram va tao lai ban d6 néu dinh vi khong thanh cong. Ro-bot
sac da chuc c6 thé khong tu dong quay lai néu & qua xa tram sac da
nang. chiic nang, trong trudng hgp dé, ban sé can tu dét ro-bét
trd lai.
Lau khu vuc truyén tin hiéu trén tram sac da chic nang
dé loai bd bui hodc manh vun.
Kiém tra xem cé du khong gian & hai bén va déng truéc
tram sac khéng dé tranh ro-bét bi chan.
R6-b6t bi , )
ket trudc Loi di quay lai dé sac bi chan, vi du: clfa déng.
tcrr??c i"‘j;ng?/é R6-b6t 6 thé bi trugt Qéu khu vifc san phia trudc tram
khéng quay sac da chlic nang qua am uét. Néu vay, hay lam sach
. nudc thia trudc khi thit lai.
lai dugc tram
sac da chuc Ban nén di chuyén tram sac da chuc ndng dén mét ngi
nang. khac va th lai.

Pam bao tdm tao déc dugc [dp dat dung céch.
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moi vat la.

Chuyén ché dé hut sang Tiéu chuin hodc Yén tinh.

Van dé Bién Phap XU Ly Van dé Bién Phap XU Ly
Khong thé tt ro-bét khi dang sac. Ban nén di chuyén ro- Nﬁn ttf;tédok:'ca‘cddo vatAnr;L{tday nguon va dép di trong
bét ra khdi tram sac da chic n&ng, sau dé nhan va gitt R6-bGt di nha trudce khi st dung ro-bot.

o nut nguon trong 3 giay dé tat r6-bot. PR Bé& mat tron uét khién banh xe chinh bi tron trugt. Nén
Khong tat . ~ chuyen khong | . "\ hé nhiing noi 4m ust trudc khi sti dung ré-bét
dude ro-bét. N&u khong thé tat ro-bot béng cach thyc hién busc 1, theo 16 trinh 9 4ng :

nv,han va gLU‘ nutAngucin trong 10.9{3&' d?AbUQAC Ff{-th phai da dinh. Lau clfa s6 bo giam chan va cac cam bién laser vach doi
tat. Néu van khong tat dudc, vui long lién hé véi dich vy 3D trén ré-bét bang vai mém sach va khd dé ching luén
ho trg sau ban hang. sach sé va khéng bi can trg.
Hay dadm bao ma ctfa cac phong cén lau don.
Mat khoang 3,5 gi6 dé sac day ro-bot khi pin yéu. R?—bot‘bo qlia Vi tri trudc cla phong cén vé sinh ¢ thé &m uét, tran
Né&u van hanh ro-bét & khoang nhiét dd ngoai muc quy cac phong can | gt khién ro-bst trudt banh va hoat dong khang binh
Téc dd sac dinh, t8c d6 sac sé tu dong cham lai dé kéo dai tudi tho lau don. thudng. Vui long lam khé san nha trudc khi st dung ro-
cham. cua pin. bot.
s e A1 CA rB-bt v d& c6 thé bi bi ; : -
f/:jicl g;;”;aﬂekféﬁzcvzﬁiﬁfn €& ro-bot va dé ¢ the bi ban, Dam bao khong dat ro-bét & ché do Khong Lam phién
) Ré-bét khong (DND) dé tranh ro6-b6t khong thé tiép tuc lau don.
tiép tuc doh R6-b6t s& khong tiép tuc lau don sau khi ban ty dua ré-
Kiém tra xem b6 loc hap chifa bui c6 bi tic khong. Néu dep sau khi bt trd lai tram sac dé sac, ké ca ty dat ro-bst vao tram
¢, hay vé sinh hoac thay b loc. sac. sac hay diéu khién ré-bét dé sac théng qua ting dung
5% R . X hodc sac tu dong.
ROA b?t ng.ay Vat cling c6 thé méc vao chéi chinh ho3c hop chia bui.
mot on khi Kiém tra va loai bd moi vat cing.
dang hoat . .. s :
dong Chéi chinh hodc chéi bén c6 thé bi roi. Kiém tra va loai bd
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XU Ly Sy Co

Van dé

Bién Phap Xir Ly

Van dé

Bién Phap Xir Ly

Tram khéng tu dong lam
sach hép chia bui.

Kiém tra xem tui dung bui trong ngén chita
bui da day chua.

Néu tui dung bui chua day, hay kiém tra
xem c6 vat can nao trén 16 thong hai ty
dong dé bui clia r6-bét, tram sac da chiic
n&ng hodc hdp chita bui hay khéng. Néu
cé, nhanh chéng vé sinh phan bi ket.

L6 gén Gia ds gié lau san
bi nhé 1én mot cach khong
binh thudng.

Vui long thao 16 gén Gia d& gié lau san dé
kiém tra xem liéu cé bat ky vat thé bén
ngoai bi ket trong dé hay khong, va thu
khai dong lai ro-bét. Néu van bi 18i, vui long
liéen hé v&i ddi ngd hd trg sau ban hang.

Muc nudc trong khay giat
gié khong binh thusng.

Thao khay git gié va kiém tra xem 6 thoat
nudc thai cé bi tic hay khéng va vé sinh.

An nhe ngan chita nudc ban xudng dé dam
bao l&p dung vi tri.

Kiém tra xem nap bit trén ngan chlfa nudc
ban cé bi ldng hodc bi l&p sai hay khong
va l4p lai cho dung. Néu van bi 16i, vui long
lien hé v&i ddi ngd hd trg sau ban hang.

Kiém tra nudc lau san. Khéng thém bat ky
dung dich nao khac ngoai nudc lau san
dugdc nha san xuét cho phép.

C6 nudc bén dudi ngan chu
nudc sach hodc xung quang
phén nép.

Khi 18y ngan chifa nudc sach, cé thé sé con
mét it nudc trong phén éng con dong lai
dudi ngan chita ho&c quanh phan nip. Day
14 diéu binh thudng. Vui long lau bang vai
kho.

DE& dugc hé trg thém, hay lién hé véi chung t6i tai https://global.dreametech.com
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Théng s6 ky thuat

R6-bot Tram sac da chuic nang
Kiéu may RLL77SE Kiéu may RCLEO405/RCLE0405-1
Thai Gian Sac X&p x1 3,5 gig déng hé Dau Vao Binh Muc 220-240 V ~ 50-60 Hz
Bién Ap Binh Muc 144V — Coéng suét dau ra dinh muc 20V—=2A
Céng Suét Dinh Mic 75 W Céng Suét Dinh Murc 200w
(trong qué trinh @6 bui)
Tan suét hoat dong 2400-2483,5 MHz
— ) Céng Suét Dinh Muc 160 W
Cong suat dau ra toi da <20 dBm (trong qua trinh lam sach bang nudc nong)
Trong diéu kién st dung binh thusng, can dé thiét bi nay cach &ng-ten va cd thé Coéng suét dinh muc (trong qué trinh sac va 87 W
ngudi dung it nhat 20 cm. sy kho)
Luu y:

Tram sac da chiic nang/dé sac
Tiéu thu dién ndng & ché dé chd: < 0,5 W (trong vong 15 phut sau khi ré-bét rsi

tram sac da chuic ndng/dé sac)

R6-bot va tram sac da chiic nang/dé sac

Do nhu céu bao tri pin, thiét bi khdng c6 ché dé chd hodc trang thai tuong duong
khac tir géc dd cac yéu cau chd, chiic ndng quan ly dién nang hodc kha nang hay
kich hoat ché do6 két néi mang khong day. Muc tiéu thu dién nang cua thiét bi cé

thé cao han cac mau thiét bi khac dap Uing cac yéu cau chiic nang nay.

o Cong suat dinh mc (trong qua trinh lau don bang nudc néng) dudc xac dinh theo gia tri
cong sust trong khodng thdai gian dai dién (nhiét d6 nudc 25°C ).
« Cong suit dinh muc (trong qué trinh sac va sdy) dugc xac dinh bdi gié tri cong suat trong

qué trinh hoat déng t8i da.

Bé pin lithium-ion cé thé sac lai

Kiéu may P2150-4S2P-KLYEV/P2150-4S2P-MMBK
Dién ap danh dinh 144V =

Dung lugng dinh muc 4,8 Ah

Céng suét dién hinh 5,2 Ah 74,88 Wh
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Thao Bé va Xt Ly Pin

Pin lithium-ion tich hgp c6 chita cac chat nguy hiém
cho mai trudng. Trudc khi thai bo pin, hay dam bao
viéc thao pin do céac ky thuéat vién cé trinh dé thuyc
hién va thai bo tai mot cd s8 tai ché thich hgp.

- Ban cén théo pin ra khai thiét bi trudc khi vit bo;
- Thiét bi phai dugc ngt khai nguén dién chinh khi
thao pin;

- Pin phai dugc xtf ly an toan.

THAN TRONG:

Trudc khi thao pin, hay ngat nguén dién va sir dung
cang nhiéu pin cang tét.

Pin khéng dung phai dugc loai bd tai mét co sé tai
ché thich hgp.

Khéng dé pin tiép xuc véi méi trudng nhiét do cao
dé tranh nguy co chay né.

Néu quéa lam dung, chat 1dng cé thé bi ro ra khoi pin.

Néu khong may tiép xuc, xa dudi nudc va diéu triy
té.
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Hudng dan thao:

1. Lat ngudc ro-bét, dung dung cu thich hgp dé thao
céc vit 8 mat sau cla ro-bét réi thao nap.

2. Rut phich c&m cac cyc gitfa pin va bo mach PCB
dé thao pin.

Théng Tin Rac Thai Thiét Bi Dién
Va Dién Ti (WEEE)

T4t ca cac san phdm mang biéu tugng nay
E déu & chat thai thiét bi dién va dién tu
(WEEE theo chi thi 2012/19/EU) khéng nén
trén [&n véi rac thai sinh hoat chua dugc
phan loai. Thay vao do, ban nén bao vé suc
khoe con ngudi va moi trudng bang cach
giao thiét bj thai bd ctia minh cho diém thu
gom dudc chi dinh dé tai ché chat thai thiét
bi dién va dién tu, dugc chi dinh bai chinh
pha hodc chinh quyén dia phuang. Viéc
thai bo va tai ché dung cach sé giup ngan
nglia cac hau qua tiéu cuc tiém &n déi véi
mdi trudng va suc khde con ngudi. Vui long
lién hé v8i don vi l&p d&t hodc chinh quyén
dia phuong dé biét thém thong tin vé dia
diém cling nhu cac diéu khoan va diéu kién
cla cac diém thu gom nay.
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Informasi Keamanan

Untuk menghindari sengatan listrik, kebakaran, atau cedera yang disebabkan oleh penggunaan alat yang
tidak sesuai, baca panduan pengguna dengan cermat sebelum menggunakan alat dan gunakan sebagai
referensi untuk masa mendatang.

Batasan Penggunaan

* Sebaiknya produk ini tidak digunakan oleh anak-anak di bawah umur 8 tahun atau orang yang
mengidap kelainan fisik, indra, intelektual, atau kurangnya pengalaman atau pengetahuan tanpa
pengawasan dari orang tua atau wali untuk memastikan pengoperasian yang aman dan menghindari
risiko apa pun. Pembersihan atau perawatan tidak boleh dilakukan oleh anak-anak tanpa pengawasan.

* Hanya gunakan alat dengan unit catu daya yang tersedia dengan alat.

* Alat ini berisi baterai yang hanya dapat diganti oleh orang yang ahli.

* Pastikan area yang ingin dibersihkan aman. Anak-anak tidak boleh bermain dengan alat ini. Pastikan
anak-anak dan hewan peliharaan berada dalam jarak yang aman saat robot beroperasi.

* Jangan memasang, mengisi daya, atau menggunakan alat di kamar mandi atau di sekitar kolam.

* Produk ini digunakan khusus untuk membersihkan lantai di lingkungan rumah. Jangan digunakan di luar
ruangan, atau di permukaan yang bukan lantai, atau di lingkungan industri atau komersial.

* Pastikan alat beroperasi dengan benar di lingkungan yang tepat. Jika tidak, jangan gunakan alat ini.

» Kabel daya yang rusak harus diganti dengan kabel atau rakitan khusus yang tersedia dari produsen atau
agen layanan.

* Jangan gunakan robot di area yang digantung di atas permukaan tanah tanpa penghalang sebagai
pengaman.

483



Il Informasi Keamanan
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Jangan letakkan robot secara terbalik. Jangan gunakan penutup LDS, penutup robot, atau bumper
sebagai pegangan robot.

Jangan gunakan robot di lingkungan dengan suhu di atas 40 °C atau di bawah 0 °C atau di lantai yang
mengandung cairan atau zat yang lengket.

Untuk mencegah kerusakan atau bahaya yang disebabkan dari alat yang menyeret, bersihkan

benda yang kendur dari lantai, dan lepaskan kabel atau kabel daya di jalur pembersihan sebelum
mengoperasikan alat.

Pindahkan barang yang mudah pecah dan barang kecil dari lantai agar robot tidak menabraknya dan
mengakibatkan kerusakan.

Jauhkan rambut, jari, dan bagian tubuh lainnya dari lubang penyedot pada robot.

Jauhkan alat pembersih dari jangkauan anak-anak.

Jangan operasikan alat di ruangan tempat bayi atau anak-anak tidur.

Jangan letakkan anak-anak, hewan peliharaan, atau barang apa pun di atas robot, baik saat robot
sedang diam maupun bergerak.

Jauhkan larutan pembersih dari jangkauan anak-anak.

Hanya gunakan detergen yang mendapat izin resmi. Jangan tambahkan cairan apa pun seperti alkohol
atau disinfektan.

Jangan gunakan robot untuk membersihkan benda yang terbakar. Jangan gunakan robot untuk
mengambil cairan yang mudah terbakar, gas korosif, atau asam pelarut murni.

Jangan menyedot objek yang keras atau tajam. Jangan menggunakan alat untuk mengambil objek
seperti batu, lembaran kertas yang besar, atau barang apa pun yang dapat menyumbat alat.



Informasi Keamanan

» Steker harus dilepas dari stopkontak sebelum membersihkan atau melakukan perawatan pada alat.

* Jangan seka robot atau dok pengisian daya dengan kain basah atau membilas dengan cairan apa pun.
Setelah membersihkan bagian yang dapat dicuci, keringkan sepenuhnya sebelum memasang kembali
dan menggunakannya.

* Gunakan produk ini sesuai dengan petunjuk di Panduan Pengguna. Pengguna bertanggung jawab atas
kerusakan atau kerugian yang timbul dari penggunaan produk ini yang tidak sesuai.

Baterai dan Pengisian Daya

« Jangan gunakan baterai atau dok pengisian daya pihak ketiga. Robot hanya dapat digunakan dengan
dok pengisian daya model RCLE0405/RCLEO405-1.

* Jangan mencoba membongkar, memperbaiki, atau mengubah baterai atau dok pengisian daya dengan
tangan Anda sendiri.

* Jangan letakkan dok pengisian daya di dekat sumber panas.

* Jangan gunakan kain basah atau tangan basah untuk menyeka atau membersihkan kontak dok
pengisian daya.

* Jangan buang baterai lama dengan cara yang tidak sesuai aturan. Baterai yang tidak diperlukan harus
dibuang di fasilitas daur ulang yang sesuai.

» Jika kabel daya rusak, segera hentikan penggunaan dan hubungi layanan purnajual.

 Pastikan robot dimatikan saat diangkut dan dimasukkan di kemasan aslinya jika memungkinkan.
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Il Informasi Keamanan

» Jika robot tidak akan digunakan dalam waktu lama, isi dayanya hingga penuh, lalu nonaktifkan dan
simpan di tempat yang sejuk serta kering. Isi ulang daya robot setidaknya sekali setiap 3 bulan untuk

menghindari pelepasan daya baterai yang berlebihan.

Informasi Keamanan Laser
» Sensor laser dalam produk ini memenuhi Standar IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 untuk
produk laser Kelas 1. Hindari kontak mata langsung dengan laser ini selama penggunaan.

PRODUK LASER KELAS 1
PRODUK LASER KONSUMEN
EN 50689:2021

ﬁ Hanya untuk penggunaan dalam ruangan

Baca panduan operator

Dengan ini, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. menyatakan bahwa perlengkapan radio jenis RLL77SE memenuhi Pedoman 2014/53/EU. Teks lengkap deklarasi

kesesuaian Uni Eropa tersedia di alamat internet berikut: https://global.dreametech.com
Untuk perincian panduan elektroniknya, buka https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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@ Ikhtisar Produk

Robot

1. Tombol Pembersihan Spot {3
Tekan untuk memulai pembersihan spot
2. Tombol Daya/Bersihkan
Tekan dan tahan selama 3 detik untuk menyalakan
atau mematikan
Tekan untuk memulai pembersihan setelah robot
dinyalakan
3. Tombol Dok O3
Tekan untuk mengirim robot kembali ke dok
pengisian daya
Tekan dan tahan selama 3 detik untuk
menonaktifkan Kunci Anak
Indikator Status Tombol
 Putih Menyala: Pembersihan selesai
* Oranye Berkedip: Kesalahan
* Oranye Menyala: Robot sedang dalam mode
menunggu atau terjeda saat baterai lemah

Catatan:
« Tekan tombol mana saja pada robot untuk menjeda

saat robot sedang melakukan pembersihan atau
mengembalikan ke pengisian daya.
Kunci Anak dapat diaktifkan/dinonaktifkan melalui Aplikasi

Dreamehome.

. Mikrofon

. Penutup LDS

. Laser Sensor Jarak (LDS)
Bumper

. Jendela Bumper

. Sensor Laser Garis Ganda 3D

10. Lampu Bantu LED

O 00 NO O b

11. Kamera IR Al

12. Kamera HD Al

13. Penutup

14. Ventilasi Pengosongan Otomatis
15. Kontak Pengisian Daya

16. Saluran Isi Ulang Air Otomatis
17. Konektor

18. Tombol Atur Ulang

Tekan dan tahan selama 3 detik untuk memulihkan
ke pengaturan pabrik

19. Indikator Wi-Fi

20. Sensor Tepi

21. Sensor Antijatuh
22.Sensor Karpet

23. Sikat Samping

24, Sikat Utama
25.Roda Utama

26. Rakitan MopExtend
27. Roda Segala Arah
28. Pelindung Sikat

29. Roda Utama
30.Klip Pelindung Sikat
31. Lubang Pemasangan Penjepit Kain Pel

Gbr. A-1

Kotak Debu

1. Filter

2. Pegangan Filter

3. Klip Penutup Kotak Debu

4. Klip Kotak Debu

5. Penutup Kotak Debu

6. Ventilasi Pengosongan Otomatis
Gbr. A-2

Rakitan Pel

1. Area Pemasangan Kain Pel
2. Penjepit Kain Pel
3. Kain Pel

Gbr. A-3

Dok Pengisian Daya

. Penutup
. Tangki Air Kotor
. Tangki Air Bersih
. Penutup Penampung Debu
. Papan pencucian
. Pelat Ekstensi Undakan
Tangki Air Kotor
. Klip Tangki Air
9. Bola Pelampung
10. Tangki Air Bersih
11. Klip Tangki Air
12. Pipa Air
13. Filter
14. Alat Pengambang
15. Kompartemen Detergen Otomatis
16. Filter
17. Area Pemancar Sinyal
18. Ventilasi Kosong Otomatis
19. Indikator Status
* Putih Menyala: Dok pengisian daya tersambung
ke listrik
* Oranye Menyala: Terjadi kesalahan pada dok
pengisian daya
20. Slot Kantong Debu
21. Kontak Pengisian Daya

o NG~ WNNS
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m 22. Saluran Keluar Penambahan Air Otomatis

23. Slot Tambahan untuk Menyambungkan
Kit Saluran Air untuk Pengisian Ulang dan
Pengurasan Otomatis

24. Port Daya

25. Slot Penyimpanan Kabel Daya

Catatan: Kit penyaluran air untuk pengisian ulang dan

pengurasan otomatis dijual terpisah. (Hanya tersedia di
wilayah tertentu)

Gbr. A-4

® Menyiapkan Rumah
Anda

Sebelum pembersihan, singkirkan barang yang
mudah jatuh, rapuh, berharga, atau berbahaya,
dan rapikan kabel, pakaian, mainan, benda keras,
dan benda tajam di permukaan lantai agar tidak
tersangkut, tergores, atau terjatuh karena robot
sehingga menyebabkan kerugian.

Sebelum membersihkan, letakkan penghalang
fisik di sudut tangga untuk memastikan robot
beroperasi dengan lancar dan aman.

Buka pintu ruangan yang akan dibersihkan,

dan letakkan perabot sesuai tempatnya untuk
memberikan ruang yang lebih luas.

Agar robot tidak melewatkan area yang perlu
dibersihkan, jangan berdiri di depan robot, depan
pintu, lorong, atau ruangan sempit.
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Catatan:

Saat mengoperasikan robot untuk pertama kali, ikuti robot
saat membersihkan untuk menyingkirkan rintangan tepat
waktu.

Lampu bantu LED akan membantu memberikan
pencahayaan di lingkungan yang redup.

Jangan menyedot benda yang keras seperti batu, bola
baja, dan komponen mainan, ataupun benda tajam seperti
sampah konstruksi, pecahan kaca, dan kuku karena dapat
menyebabkan permukaan lantai tergores.

@ Sebelum Digunakan

1. Letakkan Dok Pengisian Daya dan Sambungkan
ke Stopkontak

Letakkan dok pengisian daya di lokasi terbuka
dengan sinyal Wi-Fi yang bagus. Sisakan ruang
yang cukup seperti yang ditunjukkan pada gambar
dan singkirkan objek apa pun di area yang diarsir.
Masukkan kabel daya ke dok pengisian daya dan
tancapkan ke stopkontak.

Catatan:

« Masukkan kabel daya dengan rapat ke atas hingga

indikator menyala.

Pastikan tidak ada objek yang mungkin menghalangi area

pemancar sinyal.

Untuk mencegah noda air mengotori lantai kayu atau

karpet, disarankan untuk meletakkan dok pengisian daya di

lantai keramik atau marmer.

2. Pasang Pelat Ekstensi Undakan

3. Lepas Pelindung Robot dan Pasang Sikat
Samping dan Rakitan Pel

Catatan: Pasang sikat samping pada tempatnya sampai

terdengar bunyi klik.

4. Sambungkan Robot ke Dok Pengisian Daya

Tekan dan tahan tombol daya pada robot selama

3 detik untuk menyalakannya. Letakkan robot

pada dok pengisian daya dengan posisi rakitan pel
mengarah ke papan pencucian. Kemudian, Anda
akan mendengar notifikasi suara saat robot berhasil
terhubung ke dok pengisian daya. Setelah daya
robot terisi penuh, indikator status pada robot dan
dok pengisian daya akan tetap menyala selama 10
menit, kemudian akan redup.

Catatan: Sebaiknya isi penuh daya robot sebelum digunakan
untuk pertama kali. Saat robot tidak dapat dinyalakan setelah

baterai habis, sambungkan robot ke dok pengisian daya
secara manual untuk mengisi daya.

5. Tambahkan Larutan Pembersih

(1) Lepas penutup penampung debu dan tarik

kompartemen detergen otomatis.

(2) Buka tutup atas kompartemen dan tambahkan larutan
pembersih.

(3) Tutup penutup kompartemen, kembalikan ke dok
pengisian daya, lalu pasang kembali penutup penampung
debu. Larutan pembersih akan ditambahkan secara otomatis
selagi berfungsi.

Catatan:

Kompartemen detergen otomatis dapat diisi dengan
larutan pembersih untuk digunakan. Jangan menambahkan
larutan apa pun kecuali larutan pembersih yang sudah
disetujui secara resmi agar tidak terjadi malafungsi.
Pasang kompartemen detergen otomatis pada tempatnya
sampai terdengar bunyi klik.

6. Masukkan Air ke Tangki Air Bersih
Keluarkan tangki air bersih dari dok pengisian daya dan isi

tangki dengan air bersih. Kemudian, pasang kembali pada dok
pengisian daya.

Catatan: Jangan masukkan air panas ke dalam tangki air
karena dapat menyebabkan tangki air berubah bentuk.

Gbr. C-1-Gbr. C-6



® Menghubungkan
dengan Aplikasi
Dreamehome

1. Unduh Aplikasi Dreamehome

Pindai kode QR pada robot, atau telusuri
"Dreamehome" di toko aplikasi untuk mengunduh
dan menginstal aplikasi.

Catatan:

* Hanya mendukung Wi-Fi 2,4 GHz.

Adanya peningkatan pada perangkat lunak aplikasi,
pengoperasian sebenarnya mungkin berbeda dengan
arahan dalam manual ini. Harap ikuti petunjuk berdasarkan
versi aplikasi saat ini.

2. Menambah Perangkat

Buka aplikasi Dreamehome, ketuk "Pindai kode

QR untuk menghubungkan", dan pindai lagi kode

QR yang sama pada robot untuk menambahkan

perangkat. Harap ikuti arahan untuk menyelesaikan

penyambungan Wi-Fi.

Catatan:

o Untuk mengatur ulang Wi-Fi, ulangi langkah 2, kemudian
ikuti arahan untuk menyelesaikan penyambungan Wi-Fi.

« Untuk memutuskan sambungan perangkat dari jaringan
Wi-Fi, tekan dan tahan tombol Atur Ulang pada robot
selama 3 detik.

@ Indikator Wi-Fi

* Berkedip pelan: Akan dihubungkan

* Berkedip cepat: Sedang menghubungkan
* Aktif: Terhubung

@ Kode QR

@ Cara Menggunakan

Menyalakan/Mematikan

Tekan dan tahan tombol daya selama 3 detik untuk
menyalakan robot. Robot akan menyala secara
otomatis dan mulai mengisi daya. Untuk mematikan
robot, jauhkan robot dari dok pengisian daya, lalu
tekan dan tahan tombol daya selama 3 detik.

Pemetaan Cepat

Setelah mengonfigurasi jaringan untuk pertama
kali, ikuti instruksi di aplikasi untuk membuat peta
dengan cepat. Robot akan mulai memetakan tanpa
membersihkan. Saat robot kembali ke dok pengisian
daya, proses pemetaan telah selesai dan peta akan
disimpan secara otomatis.

Jeda/Tidur

Saat robot bekerja, tekan tombol apa pun untuk

menjeda. Jika robot dijeda selama lebih dari 10

menit, robot akan otomatis memasuki mode tidur.

Indikator daya dan indikator pengisian daya akan

mati. Tekan tombol apa pun pada robot, atau

gunakan aplikasi untuk membangunkan robot.

Catatan:

* Robot akan secara otomatis mati jika dibiarkan dalam
mode tidur selama lebih dari 12 jam.

« Jika robot dijeda dan diletakkan pada dok pengisian daya,
proses pembersihan saat ini akan berakhir.

Melanjutkan Pembersihan
Otomatis

Jika baterai terlalu rendah, robot akan secara
otomatis kembali ke dok pengisian daya untuk
mengisi daya. Pembersihan yang belum selesai akan
dilanjutkan setelah mengisi daya hingga level baterai
yang sesuai.

Mode Jangan Ganggu (DND)

Saat robot diatur ke mode Jangan Ganggu (DND),

robot tidak akan melanjutkan pembersihan dan

indikator daya akan mati. Mode DND dinonaktifkan

secara default pada pengaturan pabrik. Anda dapat

menggunakan aplikasi untuk mengaktifkan mode

DND atau mengubah periode DND. Periode DND

adalah pukul 22:00- 8:00 secara default.

Catatan:

* Pembersihan terjadwal akan dijalankan tepat waktu selama
periode DND.

¢ Robot akan melanjutkan pembersihan yang belum selesai
setelah periode DND berakhir.

Pembersihan Spot

Saat robot sedang dalam mode menunggu,

tekan sebentar tombol {3 untuk mengaktifkan
mode pembersihan spot. Dalam mode ini, robot
membersihkan area berbentuk persegi seluas 1,5
x 1,5 meter di sekitarnya, lalu kembali ke titik awal
setelah pembersihan spot selesai.

Memulai Ulang Robot

Jika robot berhenti merespons atau tidak dapat
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m dimatikan, tekan dan tahan tombol daya selama 10

detik untuk mematikannya secara paksa. Setelah itu,
tekan dan tahan tombol daya selama 3 detik untuk
menyalakan robot.

Penyedotan Debu dan Pengepelan

Catatan: Saat pertama kali menggunakan rakitan pel, robot
akan menjalankan tugas "Penyedot Debu dan Pel" secara
default.

1. Memulai pembersihan

Tekan tombol daya di robot, atau gunakan aplikasi untuk mulai
menjalankan robot dari dok pengisian daya. Setelah itu, robot
akan membuat rute pembersihan optimal dan menjalankan
tugas pembersihan sesuai peta yang telah dibuat.

Catatan:

¢ Untuk memastikan robot kembali ke dok pengisian daya
dengan mudah setelah melakukan pembersihan, sebaiknya
mulai jalankan robot dari dok pengisian daya.

Kain pel akan dibersihkan sebelum robot mulai mengepel,
harap tunggu dengan sabar.

Jangan pindahkan dok pengisian daya, tangki air bersih,
tangki air kotor, atau papan pencucian selama mesin.
Pembersihan air panas dapat diaktifkan di aplikasi untuk
tugas pembersihan dok papan pencucian dan kain pel,
dan ini berlaku untuk semua mode. Untuk mencegah

luka bakar, jangan sentuh saluran keluar air saat sedang
digunakan.

2. Cuci pel secara otomatis

Saat membersihkan, robot akan otomatis kembali ke
dok pengisian daya untuk mencuci kain pel sesuai
dengan frekuensi pembersihan kain pel yang telah
ditentukan dalam aplikasi. Dok pengisian daya akan
otomatis mengisi ulang tangki air robot, lalu robot
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akan melanjutkan pembersihan.
Catatan: Jika selama pembersihan robot kembali ke dok

pengisian daya untuk mencuci kain pelnya, dok pengisian
daya tidak akan otomatis mengosongkan kotak debu.

3. Kosongkan kotak debu secara otomatis serta
cuci dan keringkan kain pel

Setelah robot selesai menjalankan tugas
pembersihan dan kembali ke dok pengisian
daya untuk mengisi daya, dok pengisian daya
akan otomatis mengosongkan kotak debu, lalu
membersihkan dan mengeringkan kain pel.
Catatan:

« Jika fungsi kosong otomatis dimatikan di aplikasi, dok
pengisian daya tidak akan otomatis mengosongkan kotak
debu.

¢ Dok pengisian daya akan mengosongkan kotak debu
sesuai frekuensi yang telah diatur dalam aplikasi.

4. Bersihkan tangki air kotor

Setelah robot selesai membersihkan, harap
bersihkan tangki air kotor untuk menghindari bau
apa pun.

Mengepel setelah Menyedot Debu

Aktifkan fungsi mengepel setelah menyedot debu
di aplikasi, dan robot akan otomatis mengangkat
rakitan pel untuk menyedot debu di lantai. Setelah
penyedotan debu selesai, robot akan kembali untuk
mengosongkan kotak debu, lalu mulai mengepel
setelah otomatis menurunkan rakitan pel.

Hanya Menyedot Debu

Aktifkan fungsi menyedot debu di aplikasi, dan robot
akan otomatis mengangkat rakitan pel dan mulai
menyedot debu.

Hanya Mengepel

Aktifkan fungsi mengepel di aplikasi, dan robot akan
memeriksa apakah rakitan pel terpasang. Jika belum
terpasang, pasang rakitan pel secara manual, lalu
robot akan otomatis mulai mengepel.



@ Perawatan Rutin

Bagian-Bagian

Agar robot tetap dalam kondisi baik, sebaiknya lihat panduan penggunaan aksesori di aplikasi atau tabel berikut untuk perawatan rutin.

Bagian

Frekuensi
Perawatan

Periode Penggantian

Bagian

Frekuensi
Perawatan

Periode Penggantian

Tangki Air Kotor

Setelah setiap kali
penggunaan

Tangki Air Bersih

Sikat utama

Filter kotak debu

Sikat samping

Setiap 2 minggu sekali

Sensor laser garis ganda
3D

Sensor Karpet

Setiap 6 sampai 12
bulan

Setiap 3 sampai 6
bulan

Roda segala arah

Sensor tepi

Laser Sensor Jarak (LDS)

Penjepit kain pel /
Papan pencucian Sekali setiap 2 bulan /
Area pemancar sinyal dok

pengisian daya

Kontak pengisian daya

Ventilasi Kosong Otomatis | Sekali setiap bulan /

Sensor Antijatuh

Jendela Bumper

Bumper

Saluran isi ulang air
otomatis robot

Bagian bawah robot

Sekali setiap bulan

Kotak debu

Bersihkan sesuai
kebutuhan

Kantong debu

Kain pel

Setiap 2 sampai 4
bulan

Setiap 1 sampai 3
bulan

Catatan: Frekuensi pemeliharaan dan penggantian tergantung penggunaan
sebenarnya. Jika kerusakan terjadi karena keadaan tertentu, sebaiknya segera
lakukan pemeliharaan atau penggantian.
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JllE Dok Papan Pencucian

Dok pengisian daya akan melakukan pembersihan
mandiri pada papan pencucian bersama dengan
setiap pembersihan kain pel. Untuk pembersihan
mendalam, harap ikuti langkah-langkah berikut.

1. Aktifkan fungsi pembersihan dok papan pencucian
di aplikasi, dan robot akan otomatis keluar dari
dok pengisian daya. Ambil papan pencucian dan
tunggu hingga dok papan pencucian terisi air.

2. Gunakan alat yang sesuai untuk membersihkan
dok papan pencucian. Setelah beberapa saat, dok
pengisian daya akan otomatis memompa air kotor
keluar. Setelah itu, seka dok papan pencucian
dengan kain yang lembut dan kering.

3. Balik papan pencucian, lepas penutup rol lalu rol,
kemudian tarik tutup ujung rol.

Catatan:

« Jika penutup rol terhalang wiper di kedua sisi

papan pencucian, putar rol untuk menggerakkan

ke samping.

Penutup rol dapat dilepas dengan alat yang

sesuai.

4. Buang rambut yang tersangkut di rol, lalu pasang
kembali bagian-bagiannya menurut warna yang
sesuai.

5. Bilas papan pencucian dengan air bersih, seka
hingga bersih, lalu pasang kembali ke dok
pengisian daya menghadap bawah secara miring.
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6. Gunakan aplikasi atau tekan sebentar tombol (>
pada robot agar robot kembali ke dok pengisian
daya.

Catatan: Selama pembersihan, jangan buat robot kembali ke

dok pengisian daya.

Gbr. F-1

Kantong Debu

1. Lepas penutup penampung debu, lalu buang
kantong debu.
Catatan: Menarik pegangan ke atas akan menyegel kantong

untuk mencegah debu dan kotoran jatuh secara tidak sengaja.

2. Bersihkan debu dan kotoran dalam filter
menggunakan kain kering.
3. Pasang kantong debu baru.

4. Pasang ulang penutup penampung debu.
Gbr. F-2

Tangki Air Kotor

1. Lepas tangki air kotor, buka penutupnya, dan
buang air kotor.

2. Bilas tangki air kotor dengan air bersih, dan
gunakan alat yang sesuai untuk membersihkan
sisi bagian dalam tangki air kotor.

Catatan: Bola pelampung dalam tangki air kotor adalah

bagian yang dapat digerakkan. Jangan terlalu keras saat
membersihkannya agar bola pelampung tidak rusak.

Gbr. F-3

Sikat Utama

1. Tekan klip pelindung sikat ke dalam untuk
melepas pelindung sikat dan keluarkan sikat dari
robot.

2. Tarik kedua ujung penutup sikat seperti yang
ditunjukkan pada gambar. Gunakan alat yang
sesuai untuk membersihkan rambut yang
tersangkut di sikat.

Gbr. F-4

Sikat Samping

Lepas dan bersihkan sikat samping.
Gbr. F-5

Roda Segala Arah

Catatan:

¢ Gunakan alat semacam obeng kecil untuk melepaskan
poros dan roda segala arah. Jangan terlalu keras saat
melepaskannya.

« Bilas roda segala arah dengan air mengalir dan pasang

kembali setelah benar-benar kering.

Gbr. F-6

Penjepit Kain Pel
Lepaskan dan bersihkan penjepit kain pel.
Gbr. F-7



Kain Pel

Lepaskan kain pel dari penjepit kain pel untuk
menggantinya.

Gbr. F-8

Kotak Debu dan Filter

1. Buka penutup robot dan tekan klip kotak debu
untuk mencopot kotak debu. Kemudian, copot
filter dan ketuk saringannya dengan lembut.

Catatan: Jangan bersihkan filter dengan sikat, jari, atau benda

tajam untuk mencegah kerusakan.

2. Bilas kotak debu dan filter dengan air, lalu
keringkan keduanya sampai benar-benar kering
sebelum dipasang kembali.

Catatan:

« Bilas kotak debu dan filter menggunakan air bersih saja.
Jangan gunakan detergen apa pun.

« Gunakan kotak debu dan filter saat keduanya benar-benar
kering.

Gbr. F-9

Sensor Robot

Usap sensor robot menggunakan kain lembut dan
kering, seperti yang ditunjukkan pada gambar di
bawah ini:

1. Laser Sensor Jarak (LDS)
2. Jendela Bumper
3. Sensor Laser Garis Ganda 3D

4. Sensor Tepi

5. Bumper
6. Sensor Antijatuh
7. Sensor Karpet

Catatan: Kain yang basah dapat merusak elemen sensitif
yang ada di dalam robot dan dok pengisian daya. Bersihkan
menggunakan kain kering.

Gbr. F-10

Kontak Pengisian Daya dan Area
Pemancar Sinyal

Bersihkan kontak pengisian daya dan area pemancar
sinyal menggunakan kain yang lembut dan kering.

Gbr. F-11

Ventilasi Kosong Otomatis

Bersihkan ventilasi pengosongan otomatis robot dan
dok pengisian daya menggunakan kain yang lembut
dan kering.

Gbr. F-12

Baterai

Robot menggunakan paket baterai litium-ion
berkinerja tinggi. Pastikan baterai terisi daya
dengan cukup untuk penggunaan sehari hari agar
kinerja baterai tetap optimal. Jika robot tidak akan
digunakan dalam waktu lama, matikan dan simpan.
Untuk mencegah kerusakan akibat pelepasan daya
berlebih, isi daya robot setidaknya tiga bulan sekali.
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Penyelesaian Masalah

mengisi daya.

Kontak antara kontak pengisian daya pada dok pengisian
daya dan robot kotor, bersihkan kontak pengisian daya.

Periksa apakah ada benda asing di konektor robot dan
bersihkan jika ada.

Masalah Solusi Masalah Solusi
Baterai lemah. Isi daya robot di dok pengisian daya dan Dok pengisian daya terputus dari sumber listrik atau
coba sekali lagi. dipindahkan saat robot tidak ada di dalamnya.
Robot tidak L .
menyala. Suhu baterai terlalu rendah atau tinggi. Sebaiknya, Ada terlalu banyak halangan di sekitar dok pengisian
gunakan alat ini pada suhu antara 32 °F (0 ° C) dan 104 ° daya. Letakkan dok pengisian daya di tempat yang lebih
F (40°C). Robot terbuka.
tidak dapat
menemukan Memindahkan robot akan membuat robot memosisikan
Dok pengisian daya tidak terhubung ke sumber listrik, dan kembali ulang dirinya sendiri dan akan membuat kembali peta
h . ke dok jika proses tersebut gagal. Jika robot berada terlalu jauh
pastikan kedua ujung kabel daya menancap dengan . o . . .
benar. pengisian dari dok pengisian daya, robot tidak akan bisa kembali
. ’ daya. ke dalam dok secara otomatis, dalam hal ini Anda harus
Robot tidak

mengembalikan robot ke dok pengisian daya secara
manual.

Seka area pemancar sinyal pada dok pengisian daya
untuk menghilangkan debu atau serpihan.

Robot gagal
terhubung ke
Wi-Fi.

Kata sandi jaringan Wi-Fi salah. Pastikan kata sandi yang
digunakan untuk terhubung ke jaringan Wi-Fi Anda benar.

Robot tidak mendukung koneksi Wi-Fi 5 GHz. Pastikan
robot terhubung ke koneksi Wi-Fi 2,4 GHz.

Sinyal Wi-Fi lemah. Pastikan robot berada di area dengan
cakupan Wi-Fi yang baik.

Robot mungkin belum siap untuk dikonfigurasi. Keluar
dan masuk kembali ke aplikasi, lalu coba kembali sesuai
instruksi.

Robot macet
di depan dok
pengisian
daya dan
tidak dapat
kembali.

Periksa apakah ada cukup ruang di kedua sisi atau depan
dok pengisian daya agar robot tidak terhalang.

Rute kembali untuk mengisi daya terhalang, misalnya
pintu tertutup.

Robot mungkin selip jika lantai di depan dok pengisian
daya terlalu basah. Jika demikian, keringkan lantai
sebelum mencoba kembali.

Sebaiknya, pindahkan dok pengisian daya ke tempat lain
dan coba kembali.

Pastikan pelat ekstensi undakan dipasang dengan benar.
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Penyelesaian Masalah

Masalah Solusi Masalah Solusi
Benda seperti kabel daya dan sandal harus dirapikan
Robot tidak bisa dimatikan saat sedang mengisi daya. sebelum menggunakan robot.
Sebaiknya keluarkan robot dari dok pengisian daya, Robot ) . o
lalu tekan dan tahan tombol daya selama 3 detik untuk bergerak Pengoperasian di permukaan yang basah dan licin
Robot tetap mematikannya. tanpa mepyebabkan selip pada roda utama. Sebaiknya,
o keringkan tempat yang basah sebelum menggunakan
menyala. Jika langkah 1 tidak berhasil, tekan dan tahan tombol mengikuti rute robot.
daya selama 10 detik untuk mematikan robot secara yang telah ) .
paksa. Jika masih belum berhasil, hubungi layanan ditentukan. Seka jendela bumper dan sensor laser garis ganda 3D
purnajual. pada robot dengan kain bersih dan lembut agar tetap
bersih dan tidak terhalang.
Robot Pastikan pintu ruangan yang akan dibersihkan terbuka.
Saat baterai lemah, pengisian daya robot membutuhkan
X . . melewatkan . . . .
waktu sekitar 3,5 jam hingga penuh. Area di depan ruangan yang akan dibersihkan mungkin
) ) ruangan yang basah dan licin, sehingga robot selip dan bekerja tidak
Laju pengisian | <ika menggunakan robot pada suhu di luar rentang yang seharusnya normal. Coba keringkan lantai sebelum menggunakan
ditentukan, laju pengisian daya akan otomatis melambat dibersihkan robot
daya lambat. } . ) : :
guna memperpanjang masa pakai baterai.
Kontak pengisian daya baik pada robot dan dok mungkin Pastikan robot tidak sedang dalam mode Jangan Ganggu
kotor, seka dengan kain kering. Robot tidak (DND), yang mana akan mencegah robot melanjutkan
i pembersihan.
melanjutkan
Periksa apakah filter kotak debu tersumbat. Jika pembersihan Robot tidak akan melanjutkan pembersihan setelah
tersumbat, bersihkan atau ganti dengan yang baru. setelah dikembalikan secara manual ke dok pengisian daya untuk
Suara yang menaisi dava mengisi daya, termasuk menempatkan robot di dok
dihasilkan Benda tajam mungkin tersangkut di sikat utama atau 9 ya. pengisian daya atau mengirim robot untuk mengisi daya
robot saat kotak debu. Periksa dan singkirkan benda tajam yang ada. melalui aplikasi atau robot itu sendiri.
beroperasi Sikat utama atau sikat samping mungkin kusut. Periksa
makin bising. dan singkirkan benda asing yang ada.

Alihkan mode isap ke Standar atau Senyap.
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Il Penyelesaian Masalah

Masalah

Solusi

Masalah

Solusi

Dok pengisian daya tidak
dapat membersihkan kotak
debu secara otomatis.

Periksa apakah kantong debu di dalam
penampung debu penuh.

Jika kantong debu belum penuh, periksa
apakah ada penghalang di ventilasi
pengosongan otomatis pada robot, dok
pengisian daya, atau kotak debu. Jika ada
yang menghalangi, bersihkan segera.

Penjepit kain pel terangkat
secara tidak normal.

Copot penjepit kain pel untuk memeriksa
apakah ada objek asing tersangkut di
dalam, lalu coba memulai ulang robot. Jika
masalah berlanjut, hubungi tim layanan
purnajual.

Level air di papan pencucian
tidak normal.

Lepaskan papan pencucian dan periksa
apakah saluran pembuangan limbah
tersumbat, lalu bersihkan.

Tekan perlahan tangki air kotor untuk
memastikan tangki terpasang dengan
benar.

Periksa apakah segel pada tangki air
kotor kendur atau tidak terpasang dengan
benar dan atur ulang secara manual jika
demikian. Jika masalah berlanjut, hubungi
tim layanan purnajual.

Periksa larutan pembersih. Jangan
menambahkan larutan apa pun kecuali
larutan pembersih yang resmi disetujui.

Ada air di bawah tangki air
bersih atau sekitar segel.

Saat mengeluarkan tangki air bersih, air di
pipa mungkin masih ada di bawah tangki
atau sekitar segel. Ini wajar. Tolong seka
dengan kain kering.

Untuk dukungan lebih lanjut, hubungi kami melalui https://global.dreametech.com
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Spesifikasi

Robot Dok Pengisian Daya
Model RLL77SE Model RCLE0405/RCLE0405-1
Waktu Pengisian Daya Sekitar 3,5 jam Input Terukur 220-240 V ~ 50-60 Hz
Tegangan Terukur 144V = Output Terukur 20V==2A
Daya Teruk
Daya Terukur 75W aya Terukur 700 W
(selama pengosongan debu)
Frekuensi Pengoperasian 2.400-2.483,5 MHz
Daya Terukur 1160 W
Daya Output Maksimum <20 dBm (selama pembersihan air panas) ’
Dalam kondisi penggunaan normal, alat ini harus berada dalam jarak minimal Daya Terukur (selama pengisian daya dan 87 W

20 cm antara antena dan badan pengguna.

Dok Pengisian Daya

Konsumsi daya dalam mode siaga: < 0,5 W (dalam waktu 15 menit setelah robot
meninggalkan dok pengisian daya)

Robot & Dok Pengisian Daya

Peralatan ini tidak memiliki mode siaga atau status lainnya yang setara dalam
segi persyaratan siaga, fungsi manajemen daya, atau kemampuan untuk
menonaktifkan koneksi jaringan nirkabel karena kebutuhan pemeliharaan baterai.
Konsumsi daya pada peralatan ini mungkin akan lebih tinggi dibandingkan model
peralatan lain yang memenuhi persyaratan fungsional ini.

pengeringan)

Catatan:

« Daya Terukur (saat pembersihan air panas) ditentukan oleh nilai daya selama periode
representatif (suhu air 25 °C).

« Daya Terukur (saat pengisian daya dan pengeringan) ditentukan oleh nilai daya selama

periode muatan penuh.

Unit Baterai Litium-ion yang Dapat Diisi Daya

Model P2150-4S2P-KLYEV/P2150-4S52P-MMBK
Tegangan Nominal 144V =
Kapasitas Terukur 4.8 Ah

Kapasitas Tipikal 5,2 Ah 74,88 Wh
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llE Pembuangan dan

Pelepasan Baterai

Baterai litium-ion bawaan mengandung unsur yang
membahayakan lingkungan. Sebelum membuang
baterai, pastikan baterai dilepas oleh teknisi yang
memenuhi syarat dan dibuang di fasilitas daur ulang
yang sesuai.

— baterai harus dilepaskan dari alat sebelum dibuang;

—alat harus terputus dari sumber listrik saat melepas
baterai;

- baterai harus dibuang dengan aman.

PERHATIAN:

Sebelum melepaskan baterai, putus sambungan
listrik dan kosongkan baterai hingga sehabis
mungkin.

Baterai yang tidak diperlukan harus dibuang di
fasilitas daur ulang yang sesuai.

Jangan buang baterai di tempat bersuhu tinggi
untuk mencegah terjadinya ledakan.

Dalam kondisi buruk, baterai dapat mengeluarkan
cairan. Jika terjadi kontak, siram dengan air dan
dapatkan bantuan medis.
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Panduan Pelepasan:
1. Balik robot, gunakan obeng untuk melepas baut
yang ada di belakang robot, lalu buka penutupnya.

2. Cabut terminal antara baterai dengan papan PCB
untuk melepas baterai.

Informasi WEEE
Semua produk dengan simbol ini adalah
limbah peralatan listrik dan elektronik

(WEEE sesuai pedoman 2012/19/EU)

yang mana tidak boleh dicampur dengan
sampah rumah tangga yang tidak tersortir.
Anda harus melindungi kesehatan manusia
dan lingkungan dengan cara menyerahkan
limbah peralatan ke titik pengumpulan
yang ditugaskan untuk mendaur ulang
limbah peralatan listrik dan elektronik, yang
ditunjuk oleh pemerintah atau otoritas
setempat. Pembuangan dan daur ulang
yang tepat akan membantu mencegah
potensi konsekuensi negatif terhadap
lingkungan dan kesehatan manusia.
Hubungi otoritas setempat untuk informasi
lebih lanjut tentang lokasi serta syarat dan
ketentuan tempat pengumpulan tersebut.
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Mepbl NpeaoCTOPOXKHOCTIA

Bo n3bexxaHve nopaxeHuns 3aN1eKTpruYecknM TOKOM, BO3ropaHuns Uan TpaBM, Bbi3BaHHbIX
HEeKOPPEKTHbIM NCMONb30BaHNEM YCTPOWCTBA, Nepes Hayanom paboTbl BHUMATENbHO NpoYTUTE
PYKOBOACTBO MOJIb30BaTeNs U COXPaHUTe ero AN AasibHenwero ncnosb30BaHus.

OrpaHnyeHUA NO NCNO/b30BaHNIO

B uensx obecneyveHns 6e3onacHOM 3KCnyatTaumm n Bo n3bexxaHmne prucKoB He A0MycKaeTcs
1CNONb30BaHVe AaHHOTO YCTPOMNCTBA AeTbMU MAagLue 8 NeT, a Takxke MUaMmn C OrpaHNYeHHbIMU
n3nNYECKNMU, CEHCOPHBIMN NN YMCTBEHHBLIMW CMOCOBHOCTAMW UAN C OTPAHNUYEHHbBIM OMbITOM WA
3HaHMAMK 6e3 NpnCcMoTpa poanTens Nan onekyHa. He no3BonsanTe 4eTaM OCyLeCTBASATb UNCTKY U
TexHunueckoe obCnyxmnBaHme ycTtponcTea bes npucMmoTpa.

* YCTPOMCTBO CriegyeT NCNoNb30BaTh TOIbKO C 6/10KOM NUTaHMS, BXOSALLNM B KOMMJIEKT MOCTaBKU.

* B ycTponicTBe ycTaHoBNeHbl 6atapen, 3aMeHy KOTOPbIX MOTYT MPON3BOAUTb TO/IbKO
KBannurumpoBaHHble CneunanmncTbl.

- OcBobOAMTE 30HY, NoAnexallyto ybopke. et He AO/MKHbI UTpaTh C YCTPOWUCTBOM. YbegmnTech, Uto
AEeTN N KNBOTHbIE HaxoaaTcs Ha 6e3onacHOM paccTossHUM OT poboTta Bo Bpemsi paboTsbl.

- He ycTaHaBnvBanTe, He 3aps>KaniTe 1 He NCNob3ynTe YCTPOWNCTBO HA OTKPLITOM BO3A4yXe, B BAHHbIX
KOMHaTtax nnm okosno baccenHa.

« [laHHOe YCTPOWCTBO NpefHa3HavyeHo TONbKO 415 OUYNCTKM Noa B 4OMALLHMX ycioBuax. He
NCNONb3yNTe ero Ha OTKPbITOM BO3A4yXe, HbIX MOBEPXHOCTAX, KPOME MoJia, a Takke B KOMMepUeCKnx
VNN NPOMbILUAEHHbBIX MOMELLEHUSIX.

- Y6epuntech, UTo YCTPOMCTBO paboTaeT A0/KHbIM 06pa3oM B COOTBETCTBYHOLLMX YCNOBUSX. B MPOTMBHOM
cnyyae He NCnonb3yinTe yCTPOWCTBO.

« Ecnm kabenb NUTaHMS NOBpPeXaeH, ero HeobxoArMo 3aMeHNTb CneuranbHbIM Kabenem nnn mogynem,
KOTOpble MOXKHO NprobpecTn y Mpon3BoguTens Nav ero CepBUCHOrO areHTa.

« He ncnonb3yinte pobota B 06/1aCTsX, pacnonoXxeHHbIX Hag nonoMm, 6e3 3awmnTHoro 6apbepa.

« 3anpeLyaeTca nepeBopaymBatb poboTa. 3anpeLiaeTcs nepeHoCnTb PobOoTa, AeprKa ero 3a KPbILLKY
nnaapa, KpbiwKy pobota nnm bamnep.

« He akcnnyatnpyinte pobota npu Temnepatype oKkpy»KatoLen cpeabl Boiwe 40 ° Cnav Hxke 0 ° C, a Takke Ha
nony, rae NPUCYTCTBYHOT XXNLKOCTV WU INMKME BeLlecTBa.
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B Vepobl npegocTopoxHOCTY

+ Bo n3bexkaHne noBpexaeHns Namn HapyLleHns paboTbl yCTPOMCTBA M3-3@ BO/IOUEHMSI MPeMETOB, Nepeg,
ero BK/ItoueHneM cobepuTe BCe MOCTOPOHHME NpegMeThl € nosia 1 ybepuTe NpoBoga 1 kabenv nutaHus
C NYTW ABWKEHWS YCTPOKCTBA BO BpeMs yOopKu.

- Y6epuTe C nona xpynkme n menkne npegmetbl, UTobbl pob0T He Bpe3asics B HAX 1 He noBpegu.

« He gonyckanTe nonagaHmsa BONOC, NanbLEB 1 APYrX YacTen Tena Bo BCacbiBatoLLee oTBepcTve poboTta.

» XpaHUTe NHCTPYMEHT 4S9 UNCTKM B HEAOCTYNMHOM AN AeTen MecTe.

+ He ncnonb3yrite yCTPOWCTBO B KOMHATE, I4e CnaT MaageHubl Nan SeTu.

+ He pasmeLLanTe Ha pobaoTe geTei, XNBOTHbIX NV Kakne-nnbo npegmeTbl, He3aBUCKMO OT TOrOo,
OCTAHOBJIEH OH WIJIN OBVKETCS.

« XpaHNTe UNCTALWMIA PacTBOP B HEAOCTYNHOM A5 AeTen mecTe.

* icnonb3ynTe ToNbKO odmLmManbsHO 0406 peHHOe uncTawee cpeacTso. He gobaBnanTe HUKaKy Apyryro
KNOKOCTb, HANpUMep CNVPT UK Ae3VHULMpYoLLLee cpeacTBo.

« He ncnonb3yrite poboTa Ans ybopKm ropsiLmx BeLLecTB. 3anpeLLaeTcs Ucnonb3oBatb poboTta gis ybopku
BOCM/IAMEHSIHOLLIMXCSA NN TOPHOYMX XKNOKOCTEN, arpeccrBHbIX ra3oB, Hepa3baBieHHbIX KUCA0T NAn
pacTBopuTenen.

« He ncnonb3yinte pobota ang ybopku TBepabIX U OCTPbIX NpeaMeToB. 3anpeLLaeTcs NCNonb30BaTb
poboTa gns ybopKu KaMHew, KPYrHbIX KYyCKOB BymMaru n apyrux npeametoB, KOTOpPble MOryT 3aCTpsiThb B
yCTpOWCTBe.

« Mepeq, YMCTKOV VIV TEXHNYECKM 06C/TYKMBAHNEM YCTPOVICTBA HEOBXOAVMO BbiHYTb BIJIKY M3 PO3ETKM.

« He npotmparite pobota nnv 6a3oBy0 CTAHLMIO BIGXHOW TKAHbHO U HE MPOMbIBANTE NX KAaKo-Nnbo
XNAKOCTbHO. [ocne MPOMbIBK MOKOLLVIXCS AeTaneit MOIHOCTLIO BbICYLINTe X Nepeg MOBTOPHO
YCTAHOBKOWM N NCMNONb30BaHMEM.

* icnonb3ynTe gaHHOe YCTPOWCTBO COMMACHO PYKOBOACTBY Nosb30BaTens. 3a yobITku 1 yuep6, BO3HMKLIVE
n3-3a HecobnAeHna NHCTPYKLNI, OTBETCTBEHHOCTb HeCeT Nob30BaTeb.
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Mepbl NPefoCTOPOXKHOCTI
AKKYMYNATOp 1 3apagKa

« 3anpeLwaeTcs NCNosb30BaTbh akKyMynaTOpHYH 6aTapeto nam 6a3oByro CTaHLMIO SPYINX
npoun3soantenein. PO60T MOXeT NCMOob30BaTbCs TOMIbLKO € 6a3oBow ctaHunen mogenn RCLE0405/
RCLE0405-1/RCLEO405-2.

» 3anpeLwiaeTcs caMmocToaTeNbHO pasbnpatb, PeEMOHTUPOBATb AN MOANULNPOBATb
aKKyMynaTopHyto 6atapeto nnm 6a3oByto CTaHLMIO.

«3anpewiaerca pasmeliaTb 6a30ByH0 CTAHLMIO PSAOM C UCTOYHNKOM Tenna.

« 3anpewaeTca NPOTUPATb NN OUNLLATL 3apaaHble KOHTAaKTbl 6a30BOW CTAHUWW BIAXXHOW TKAHbHO
VNN BNAXHbBIMW PyKaMu.

« 3anpewaeTcs yTUAN3NPOBaThb CTapble akKyMynsaTopbl HeHagexxawmm ob6pasom. HeHyHble
aKKyMynsTopbl HEOBXOA4MMO YyTUAN3MPOBATL B MpMcnocobneHHOoM 418 3TOro MmecTe.

« Ecnm kabenb NUTaHMs NoBpeXxaeH Nan paspyLlleH, HeMmeaaeHHOo npekpaTuTe ero NCcrosib3oBaHme u
obpartnteckb B CyXK0y NoC/1enpoaaxHoro 0bcnyxmBaHus.

 MNepen TpaHCNOPTUPOBKOW ybeamnTech, YTO POHOT BbIK/IKOUEH, 11 MO BO3MOXHOCTN XPaHUTe ero B
OpPUTNHAaNbHOW YNaKoBKe.

« Ecnm pobot He BygeT ncnonb3oBaTbCs B TeUeHMe 4nTeNIbHOro Neprnoaa BpeMeHn, NoIHOCTbIO
3apaanTe ero, OTKAKUNTE N XPaHNUTe B CyXOM NPOxXnagHoM Mmecte. Bo nsbexaHme upeaMmepHon
pPa3paaKkn akkymynaTopa 3apsxKanTte poboTa He peXxke O4HOro pasa Kaxpgble Tpy mecaua.

Mepbl NpefoCTOPOXKHOCTN B OTHOLUEHUN nasepa

« Jla3epHbIi 4aTUMK B 4AHHOM M34eNnn CooTBeTCTBYeT cTaHaapTy IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/
A11:2021 gns nasepHbIX n3gennin knacca 1. He gonyckante NpsamMoro KOHTakTa gartumka c rnasamu
BO BpeMs ero Ncrosib30BaHus.

NA3EPHOE N3AENNA KNTACCA 1
MOTPEBUTEJIbCKOE JTASEPHOE VISAEJ/IVE
EN 50689:2021
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— Mepbl NpefoCTOPOXKHOCTIN

Mepbl Npefo0CTOPOXKHOCTU MPU XPaHEeHNN N TPAHCNOPTUPOBKe

« [POAYKT [,0/MKEH TPAHCMOPTMPOBATLCA B yrakoBKe. He nogBepranite NpoAyKT AABEHNI0 NN ygapaMm
BO BpeMs TPAHCMOPTVPOBKMN.

 NMoxanyncrta, nberante CUNbHbIX CTOJIKHOBEHWIA BO BPEMS TPAHCNOPTPOBKN.

« He TpaHcnoptupyinTe npnbop npu temnepatype Boiwe 50 ° C nnan Huke -20 ° C.

- B TeueHme KOPOTKOro Nepnoaa, Hanprumep o4HOro Mecsaua, Npubop MOXKHO XPaHUTb MpU TeMmnepary
pe oT -20°C 0o 50 °C 1 OTHOCUTENbHOW BAAXXHOCTN 60 % +5 %. B TeueHne ANNTeNbHOro BPEMEHN X
paHuTe Nnpubop Npun Temneparype okpyxatowen cpeablot0°Cpo40°C.

« YTnn3snpynte npmnbop Hagaexawmm obpasom. Korga ero cpok cny6bl mogonaeT K KoHLY, yTUAnN3np
yiTe Npnbop B COOTBETCTBUN C MECTHLIMN 3aKOHAMN 1 MPAaBuUAaMn CTPaHbl NV PernoHa, B KOTOpOo
M OH NCMOosb3yeTcs.

MpaBuna v ycnoBus peanmsauunm : 6e3 orpaHUYeHUn .

iIMnopTep npopaeT 3TOT NPOAYKT ; UHPOpPMauuto 06 MMNopTeEpPE CM . Ha YNAKOBKe .

CBepeHusi 06 MNopTepe U KOHTaKTHas MHGOpMauus oTaeNna NocaenpoaaXHoOro 06CNyKMBaHUS yKa3aH

bl HA YMaKOBKe .

[laTa N3roToBNEHMS : CM . Ha YNAKOBKe

Cpok cnyx6bl ycTpoincTBa 3 roaa .

ﬁ TONbKO 419 NCMO/b30BaHNSA B MOMELLEHNM

L] NpountaTh pykoBOACTBO MO 3KCMyaTaLWK

HacToswum komnaHus Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. 3asBnser, uto TN pagnoobopyaoBaHus RLL77SE cooTBeTcTBYeT TpeboBaHmAM AupekTnebl 2014/53/
EU. MonHbI TeKCT Aeknapaumn o COOTBETCTBMM HOPMaTNBHbIM TpeboBaHunam EC gocTyrneH no cnegytowemy agpecy: https://global.dreametech.com
MNoapobHoe 31eKTPOHHOE PYKOBOACTBO CM. Mo agpecy https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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0630p n3pennsa

KpbiLwKa

o BcrnomoraresibHas CBeToAMOoAHas NoACBeTKa

o NIK-Kamepa Ha ocHoBe VI BeHTUNAUVOHHOE
oTBepcTe cncTeMbl

° KaMepa BbICOKOrIO pa3pelwleHunsa ABTOOMOPOXXHEHUA
Ha ocHoBse U 3apsgHble

KOHTaKThbI
Bryck Ans aBToMaTnyeckoro o——j

o MUKpohoH

© Kpbiluka mmaapa nobasneHuns sogbl

Pa3bembl o——

o flnpap

o bamnep
o OkHO bamnepa

{5 KHOMKa ToueuHoii y6opkm
Haxmute KHOMKY, uyT0bbl HAYaTb
ToueuHy y6opKy

KHonka nutaHus/y6opkn
- HaxmuTte v yaepxmnBaiiTe KHOMKy B
TeueHue 3 ceKkyHp, UTobbl BKIOUNTL
VAN BbIKKOUNTE poboTa
« HaxxmuTe, utobbl Hauatb yH6opKy,
Korga po6oT BK/ItOYeH

) KHOMKa Bo3BpaTta Ha CTaHuuio
« HaXXmMmnTe KHOMKy, 4Tobbl OTNPaBUTL
poboTa 06paTHO Ha 6a3oByto CTaHLMIO
« HaxmunTe n yaepxnBante KHOMKy B
TeueHue 3 cekyHp, YTo6bl BbIKNIOUNTL
610KNPOBKY OT AeTeit

o [iByXx/HeliHble na3epHbie
3D-pgartumkm

——— o KHonka cbpoca

= HaxxmuTe 1 yaepxnBaire
KHOMKY B TeyeHve 3 cekyHa,
yTO6bI BOCCTAHOBUTL
3aBO/CKMNE HAaCTPOVKM

NHankaTop Wi-Fi

[aTuuk kpas

[aTumkn nepenaga BbICOTbl

f

JaTunk KoBpa e——
KHOMOUHbI MHAVKATOP COCTOSAHNA
« [oCTOSIHHO ropuT 6enbiM: y6opka
npopomKkaeTcs v ybopka 3aBeplueHa
« MyiraeT opaHxeBbIM: oLwmbKa

—
BokoBas LWeTka © |

© BceHanpas/ieHHoe
Koneco

o 3aLUMTa LLLETKN

OCHOBHa#s LWEeTKa o
OCHOBHOe Koneco o

« MOCTOAHHO rOPUT OPAaHXeBbIM: Nay3a

VNV MPUOCTaHOBKAa paboTbl Mpy HU3KOM

o OCHOBHOE Koneco

3apspe 6atapen

NpnmeyaHme.

« HaxxmuTe ntobyto KHOMKy Ha poboTe, uTobbI

nocTaByTb NPOLLECC Ha nay3y, noka po6oT Mogaynb o—
BbINOIHAET y6OpKy Uiv Bo3BpaLLaeTcs Ans MopExtend

© 3aXKNMbl 3aLLUNTHI

LLLETKN

o MOHTaXHble

3apapkn.
« BIOKMPOBKY OT fileTell MOXXHO BKIKUNTb
1 BbIK/TKOUNTb C MOMOLLbIO NPUNOXKeHNA
Dreamehome.

oTBEpCTUS pNs
nepxarens
Hacagku pns
wBabpbl
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0630p n3gennsa

KoHTelHep ans nbinn

o 3aXnM KpbILLKU
‘ KOHTeHepa Ans nbiiv
o 3aXNM KOHTeliHepa ANs

dunbtp ‘ nbIn
—— KpblLLKa KOHTelHepa
Pyuka 7] NS Nblnn
dunetpa

o BeHTUNAUNOHHOE
oTBEPCTME CNCTEMDbI
aBTOOMOPOXHEHWNA

Mopaynb wBabpbl

06nacTb KpenneHus o
Hacagkun ans weabpbl

Hacapgka gns
wBabpebl

[epxartenb Hacagkn

Ans weabpbl

Pe3epBHbI pasbeM 419 MOAKAOYeHNS
YCTaHOBOYHOIO KOMMJIeKTa ans
aBTOMAaTNYecKor Nogaun 1 canBa BoAbl
i MopT NnuTaHns

—J7T° LLenb oTceka Ana xpaHeHmsa

kabens nutaHns

%(:;‘5\
|

MpuMeyaHmne. YCTaHOBOYHbIN KOMMEKT AN aBTOMATVYECKO Moaaun v cavBea
BoAbl TpebyeTcs NprobpeTaTb OTAeNbHO. (4OCTYMNEH TONbKO B OTAE/NbHbIX PErMoHax)
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BeHTNNALUNOHHbIE OTBEPCTUNSA
CNCTEMBI aBTOOMOPOXKHEHNSA /7

3axnm baka

KpblILLKa o 419 BOAbI

MonnaBKoBbIN
ypoBHeMep

bak gns o—
oTpaboTaHHOW
BOAbI

Bak gnso—

YnCcToN BoAbl

3axum baka ansa

OTceK Ana Nblav o— (\\ ) — BOAbI :
i Tpy6Ka ans
o—t | BOAbI
lMpombIBOYHas > s “
naHenb § |
VaIMHNUTEIbHas dUnLTp
Monnasok

nnactHa pamnbl

V|H,D,I/IKaTOp COCTOAHMA

« MocTosiHHO ropuT 6enbiM: 6asoBas
CTaHLMS NOAKNIOUEHA K NCTOUHVIKY
nuTaHus

« MOCTOSIHHO rOPUT OPaHKeBbIM:
ownbka 6azoBol cTaHUMmM

OTCeK A5 aBTOMOAAUM o —
UNCTALLero cpeacTsa U
DdNIbTP

O6nacTb curHana

LLenb mewka anis
cbopa nbinn

3apsgHble KOHTaKTbI

BbInyck cncremsl
aBTonojayn BoAbl




NMepen ncnonb3oBaHMeM

1. PasmecTnTe 6a30BYI0 CTAHLMIO 1 NOAKNHOUNTE ee K po3eTke
MogrotoBka AoMa

PacnonoxumTe 6a30BYH CTAHLMIO HA MAKCUMAsbHO OTKPbLITOM MOBEPXHOCTU B
MecTe Co CTabubHbIM CUTHANoM Wi-Fi. PyKOBOACTBYSICb PUCYHKOM, OCTaBbTe
[,0CTaTOUYHO MecTa 1 y6epuTe ntobble NpeLMeTh! 13 3aTeHeHHOW 06aacTu.
MogcoeanHnTe kabenb NUTaHVA K 6A30BO CTAHLMN 1 MOAKIIYUMNTE ero K
po3eTke.

HapexHo BcTaBbTe kabenb NuTaHms

Mepep Hauanom ybopkn ybepute MNepep ybopkow yctaHoBNUTE TaK, uTo6bl 3arOPeNCA MHANKATOP.
C nona HeycTonumBble, Xpynkne, unsnueckne bapbepbl y P

LIeHHble NN OnacHble NpeaMeThl, OCHOBAaHWSA NecTHULbI, YTObbI &7

a Takxke Kabenu, ogexay, NrpyLKu, obecneunTb 6e30nacHOCTb \ ][

TBepAble 1 OCTPble NpegMeThl, n 6ecnepeboliHOCTb paboThbl [‘

UTO6bI POBOT HE 3anyTancs B HIIX, po6orTa. 9]

He nouapanan/He ONPOKNHYN 1 He J

noBpeaunn Takne npeameTsl. ' | - flj -

MpumeyaHne.

- Y6egunTech, uto B 061aCTV CUrHaNa HeT MOCTOPOHHUX NpeAMeToB.

- PekomeHpayeTcs pasmellatb 6a30BYH0 CTaHLMIO Ha KadeslbHOM UV MPaMOPHOM Moy,
TaK Kak Ha AepeBAHHOM MOJy 1 KOBPax MoryT o6pa3oBaTbCs NATHA OT BOAbI.

=) 0od
\7[5 7

OTKpOWiTe fBEPb MNOMELLEHNS, He BcTaBaiTe nepeg poboTom,

B KOTOPOM GyaeT NPOBOANTHCH B ABEPHOM NPOEMe WA y3KoM 2. YCTaHOBUTE YANVNHUTENbHYIO MIACTVHY pamnibl
y6opKa, 1 pacctaBbTe Mebenb Taknm npoxope, Ytobel po6oT He

06pa3om, utobbl 0OCTaBUTL BonbLLe nponycTna 30Hbl NpeacTosilen

MPOCTPaHCTBa Ans ybopku. yBopkn.

anIMeHaHVIe.

- Mpu NepBoM MCnonb3oBaHNM poboTa HaXoANTECh B 30He YGOPKM, UTOBbLI BOBpEMS
y61paTb NOCTOPOHHWE NPeAMeTb C ero nyTu.

- BcnomoratenbHas CBeToAMoAHas NoACBETKA 06eCneunBaeT AOMNONHUTENbHOE
ocBelleHue B C1a600CBELLEHHbIX YCI0BVSIX.

« He gonyckarite 3acacbiBaHuUs NblNeCoCOM TBEPAbIX NPEAMETOB, TAKNX KaK KaMHW,
CTaNbHble LWAPVIKN U LETaNN UTPYLLEK, A TAKXKE OCTPbIX MPEAMETOB, TaKMX Kak
CTpOVTeNbHbIN Mycop, 6UToe cTekno 1 reosau. Npy HecobnogeHUN AaHHoro
TpeboBaHWs Ha MOy MOTYT OCTaTbCA LLAapanuHbi.
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I NMepep ncnonb3oBaHMeM

3. CHUMUTe 3aLWMTbl po60Ta 1 ycTaHOBUTE GOKOBYIO LLETKY 1 MOAY/Tb LUBAa6GPbI

e

Arems=iN
WG
; 5 4
“(‘ .

o
0

4. MopKnUeHne K yCTPOKCTBY C MOMOLLbIO NpuioXeHns Dreamehome

(1) HaxkmuTe 1 yaepXnBamnTe KHOMKY NUTaHNs Ha PoboTe B TeUueHve 3 CeKyHA,

yTobbI BKMOUNTL ero. OTCcKaHupyiitTe QR-KoA, pasMeLLeHHbI Ha poboTe,
nnn BeegmTe «Dreamehome» B MONCKOBOV CTPOKE MarasvHa NpunoXKeHui,
UTObbI 3arpy3nTh 1 YCTAHOBUTb NMPUIOXKEHME.

(2) OTKpoWiTE NpuoxeHne Dreamehome, HaxXMnTe «OTCKaHNPOBAaTL QR-
KOZ AN MOAK/UEeHMs» 1 eLle pa3 OTCKaHMpyiiTe ToT )e QR-koa Ha poboTe,
uT0bbl £06ABWTL YCTPOWCTBO. [1N14 3aBepLUeHNs NogKAtoUueHns K Wi-Fi
cnepynTe NoACcKasKam.

NHpunkaTtop Wi-Fi

+ Mef/ileHHO MUTaeT: OXNAAET NOAKIHOUEHS
+ BbICTPO MVIraeT: BbINOMHseTcs
nogktoveHne

= On (Bkn.): noak/ItoYeHne BbINoaHeHo
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MpumeyuaHne.
- Mopaepxnsaetcs Tobko cetb Wi-Fi c yactoTton 2,4 Iu.
* Y106bI COpOCUTL HACTPOVKM Wi-Fi, NOBTOpWTE Wwar 2, a 3atem ciefyite NHCTPYKLMSAM,

yT06bl 3aBEPLUNTL NOAKIIOYEHVIE Wi-Fi.
« MpunoxeHne perynspHo o6HoBAseTcs. dakTUYeckme 4eicTBrA MOTyT OTIMYAThCs OT

YKa3aHHbIX B JAHHOM PYKOBOACTBE. CNeayinTe NHCTPYKLMAM, ONPasch Ha TEKYLLYO

BEPCUIO MPUNOXKEHNS.
« 1na oTKNKOYEHNS YyCTPOWCTBa OT ceTn Wi-Fi HaxMunTe 1 yaepxnBaiTe KHOMKy cbpoca Ha

po6oTe B TeueHue 3 cekyHa.

5. MogknounTe pobota K 6a30BoI cTaHLUN

PasmecTnTe poboTa Ha 6a30BoOW CTaHLUUM TaK, YTObbl MoAyb WBabpbl 6bin
NOBEPHYT B Hanpas/ieHn NPOMbIBOYHON naHenn. Korga poboT nogknountcs
K 6a30BOW CTaHLMWN, Bbl YC/IbILLNTE FONI0COBOE yBeAOMAeHMe. [locne Toro,

Kak poboT ByeT NONHOCTLIO 3apsXKeH, NHANKATOPbLI COCTOSAHNS Ha poboTe 1
6a30BOI CTAHLMIN OCTAHYTCs ropeTb B TeyeHne 10 MUHYT, a 3aTeM NoracHyT.

MpumeyaHne. PekoMeHAyeTcs MOHOCTbIO 3apaanTb poboTa nepep, NepsbiM
ncnonb3oBaHmeM. Ecnn poboT He BKIOUAETCA MOC/Ie MONHON Pa3psakn akkyMysTopa,
BPYUHYIO MoakounTe poboTa K CTaHLMK ANs 3apsaku.



Nepep ncnonb3oBaHUeM

6. flo6aBneHmne uncTaLero pactsopa

(1) CHUMWTE KPbILLKY OTCeKa A/ Mblv 1 BbIHbTE OTCEK A/15 aBTOMNoAaun
UNCTALLEero cpeacTaa.

(2) OTKpOWTE BEPXHIOK KPbILLIKY OTCEKA A/19 aBTOMOAAUN YNCTALLErO
cpeacTBa 1 fobaBbTe UMCTALWMIA pacTBop.

(3) 3akporiTe oTCcek aBTonogauu, yctaHoBuTe ero obpaTHo Ha 6asoByto
CTaHLMI0, @ 3aTeM YCTaHOBWTE KPbILLKY OTCeKa A/ Mbliv Ha MecTo.
YneTawmii pactBop byaet f06aBNATLCS aBTOMAaTUYeCckn BO Bpems paboTbl.

MpumeuaHue.

- OTCeK A4/19 aBTOMOAAUN YNCTALLEro CPeACcTBa MOXHO 3aNoHNTb YACTALLMM PAaCTBOPOM
[ANS fanbHeiillero ncnonb3oBaHms. Bo n3bexaHne HemcnpaBHOCTel 3anpeLyaeTcs
1CNoNb30BaThb Kakne-nnbo apyrne uncTaLme cpeacTsa noMrMo ogo6peHHoro
UNCTALLEro PacTBopa.

« YCTaHOBMTe OTCEK A5 aBTOMOAAUN YNCTALLEro CPpefCTBa Tak, UTobbl pasfancs LWenyok.

7. 3anonHuTe 6aK A4NsA YNCToii BoAbl

BbiHbTe 6aK Ang YncTo Boabl 13 6a30BOV CTaHUMN 1 3aN0NHNUTE ero
UNCTOW BOLOW. 3aTeM yCcTaHOBUTe ero obpaTHo B 6a30By0 CTaHLUIO.

a)

MpumeuaHune. Bo n3bexaHne gecpopmaunn 6aka ans Boabl, 3anpeLlaercs 3a11Bath B
Hero ropsuyto Bogy.
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Il Nopspok ncnonb3oBaHus

BkntoueHne/BbIKNOUYeHne

YT06bI BKNOUNTE POBOTA, HAXKMUTE 1 YAEPKNBANTE KHOMKY NUTAHNS B
TeueHue 3 CeKkyHa. VIHAMKaTop NTaHns NPOAoMKNT ropeTb. Momectnte
poboTa Ha 6A30Byt0 CTaHLMIO: POBOT AOMKEH aBTOMATNUECKY BKIUYNTLCS 1
HauaTb npouecc 3apaakn. Ans BelkitoueHns pobota cHuMuTe ero ¢ 6a3oBon
CTaHLWK, NMOC/Ie Yero HaXMUTE 1 YAepXXUBATe KHOMKY NTaHWs B TeueHne
3 CeKkyHg,

BbICTPOE NOCTPOEHME KapTbl

Mocne NepBoii HACTPOWKN CETY cefyiiTe NHCTPYKLNAM B MPUIOXKEHWN,
uT06bI HBICTPO NOCTPOUTL KAPTY. POBOT HAUHET CTPOUTL KapTy, He NpuCcTynas
K ybopke. Mocne Toro kak poboTt BepHeTcs Ha 6A30BY0 CTAHLMIO, NOCTPOeHne
KapTbl ByAeT 3aBepLleHo 1 KapTa byaeT coxpaHeHa aBToMaTnyYeckm.

Maysa/cnawmii pexnm

Bo BpeMs paboTbl poboTa HaXXMUTe Ha Ntobyo KHOMKY, UTobbI caenatb

naysy B npouecce ybopku. Yepes 10 M1UHYT Nocie NpnocTaHoBKN poboT

aBTOMAaTNUYecKkn nepengert B CNAWMIA pexxuM. HAMKaTop NUTaHna n

VHANKATOP 3apsfKy NoracHyT. [1ns BbIXOAa M3 CRSLLEro pexmnma HaxmuTe

ntobyro KHOMNKY Ha poboTe nan BOCNob3ynTecb NPUIoKeHNEM.

MpumeuaHue.

* PobOT aBTOMAaTNUECKN BbIKNTHOUYNTCA, ecnn ﬁy,CI.ET 0OCTaBaTbCq B CNALWLEM pexnme 6onee
12 yacos.

- B c/lyyae NproCTaHOBKM 1 Bo3BpaTa poboTa Ha 6a30BYHO CTaHLMIO TeKyLLMIA npoLecc
ybopku byaet npepsaH.

ABTOMaTnueckoe Bo3o6HoOBNEHNE y60|’JKI/I

Ecnv 3apsag 6atapen CINLWKOM HU3KNIA, pOBOT aBTOMATNUECK BepHeTCs
Ha 6a30BYI0 CTAHLMIO A5 3apALKN. MoC/Ie 3apAAKA akKyMyasTopa

[10 COOTBETCTBYOLLETO YPOBHS PO60T BO30GHOBUT BhIMONHEHNE
He3aBepLUeHHbIX 3a4ay no ybopke.

520

Pexxnm «He 6ecnokonTb»

B pexnme «He 6ecnokonTb» poboT He CMOXET BO306HOBMWTL YHOPKY,

a NHAMKaTop NMTaHWs NoracHeT. B 3aBOACKMX HACTPOKax pexnm «He
6ecrnokonTb» BbIKIKOYEH MO YMOAYaHMI0. BKIOUNTL pexnm «He 6ecnokontb»
N N3MEeHWTb ero ANnTe/ibHOCTb MOXXHO B MPUNOXKeHUN. Mo yMOYaHno ansa
pexunma «He 6ecrnokonTb» HaCTPOeH Nepurog Bpemenn ¢ 22:00 go 8:00.

MpumevaHne.

* Y6opKa no pacnvcaHunio npuv BKAYEHHOM pexrme «He 6ecnokonTb» bynert
BbINO/HATLCS B 3alaHHOE BpeMms.

Mocne BbIxofa N3 pexuma «He 6ecnokonTb» poboT BO306HOBNT Y6OPKY B MecTe cBoelt
nocnefHelr OCTaHOBKM.

ToueuHas y6opka

Ecnv pob0T-MnblNecoc HAXOAMTCS B COCTOSIHUW Nay3bl, KPATKOBPEMEeHHO
HaXXMWTE KHOMKY L, UTOBbl MEePENTN B PEXNM TOUEUHOW YBOPKN. B 3TOM
pexrMe Mblnecoc BbINosHsAeT ybopKy KBaAPaTHOro yyacTka naowagbko 1,5 X
1,5 M Bo3ne cebs, nocsie Yyero BO3BPALLAETCS B CXOLHOE MOIoXKeHue.

Mepe3arpy3ka pob6orta

Ecnv poboT He pearnpyeT Ha KOMaHAbl UK He BbIKHUAeTCs, HaXXMUTe

W YOEPXKNBANTE KHOMKY NNTAHWUS B TeueHne 10 CEKYHA, ANs ero
MPUHYANTENBHOTO BbIKIHOYEHNS. 3aTeM HaXXMUTe 1 YAePKNBANTe KHOMKY
NNTaHUS B TeueHne 3 cekyHs, YTobbl BKIOUNTL poboTa.



MopanoK ncnosb3oBaHnA

Cyxas n BnaxHasa ybopka

MpumeyaHme. Mpu NepBoOM NCMOb30BaHUM MOLYNS LWBAGPbLI PO6OT MO YMONUAHNI0
BbINONHUT 3aaauy «Cyxasi n BfaxHas ybopka».

1. Hauano y6opku

Y106bl 3anycTnTh poboTa 13 6a30BON CTAHLMN, HAXMUTE KHOMKY NMUTAHUS Ha
po6oTe Ny BOCNosb3yinTeck NpuioKeHneM. PO60T MOCTPOUT ONTUMASbHbIN

MapLUpyT YBOPKM 1 BLIMOJHUT 33434y no y6opKe COracHO CO3AaHHOI KapTe.

MpumeuaHne.

* Y1066 pO6OT MOT 6bICTPO BEPHYTLCS Ha 6a30BYIO CTaHLMIO nocie ybopku,
pekoMeHAyeTcs 3anyckate poboTta 13 6a3oBo CTaHLUN.

- [pexae yem po6OT HAUHET BNAXHYH YBOPKY, BLINOMHAETCS MPOMbIBKA HACALO0K ANs
wBabpbl. JoXaNTeCh 3aBepLUEHUS NMPOMbIBKW.

+ Bo Bpems paboTbl 3anpeLyaeTcs nepemeLLate 6a30By0 CTaHLWIO, 6aK AN1s YNCTON
BOAbl, 6aK Ans oTpaboTaHHOI BOAbI UV NPOMbIBOYHYIO NaHeb.

« B MPUIOXKEHNV MOXHO BK/IOUNTbL MPOMBbIBKY ropsiueii BoAo 415 Takvx 3afad, Kak
NPOMbIBKa HaCaAoK A5 LWBabpbl 1 MPOMbIBKA OCHOBAHWS NMPOMbIBOYHO NaHenw, Yto
NPUMEHVIMO KO BCEM pexrnmMaM. Bo n3bexxaHune 0XX0oroB He NpukKacanTech K BbiMycKy
005 BOAbI, KOTAA 3Ta (DyHKLNS BKAOUYEHA.

2. ABTOMATMUeckas NpoMbIBKa HACafokK Ans WBabpbl

Bo Bpems y6opkun poboT byaeT aBToMatnyecky Bo3BpaLlaTbcs Ha

6a30BYyt0 CTAHLMIO A1 MPOMbIBKV HAaCAA0K A/151 LBAbpbl B COOTBETCTBUM C
HaCTPoKaMun B NpUoXKeHy. ba3oBas CTaHLMS aBTOMATUUECK/ HanoHUT
BOAO 6ak ans BoAbl Ha poboTe, 1 poboT BO306HOBUT yBOPKY.

3. BkntounTte beHKLl,I/IIO AaBTOOMOPOXHEHUA KOHTeIﬁHepa AN4 NbIN, a Takxke
aBTOMaTn4YecKkon MPOMbIBKM 1 CYLLUKN HaCaaok ansa LIJBaﬁpr

Mocne Toro Kak p060T 3aBepuwnTt yﬁopKy N BepHeTCd Ha 6a303y+0 CTaHUWno

Ana noglapankn, 6asoBas CTaHUMa aBToMatnyeckn 3anyctuT yganeHume

cogepxnmoro KOHTeIZHepa ON4 Nbln, a 3ateM BbINO/THUT MPOMbIBKY U CYLUKY

Hacaaok ansa weabpsbl.

MpumeuaHue.

«  Ecnn dhyHKUMS aBTOOMOPOXHEHVIS BBIK/OUEHA B MPUIOXKeHVN, 6a30Bas CTaHLus He
byfeT aBTOMaTNYeckn yaansiTb COAEPXNMOe KOHTelHepa Ans Nbin.

- basoBas cTaHuma ByaeT yaanaTb cOAepXXUMoe KoHTerHepa Ans nblin ¢
NepuoANYHOCTbIO, 3alaHHON B NMPUAOXKEHNN.

4. Ounctnte 6ak ans oTpaboTaHHON BOAbI

Bo nsbexaHne nosiBneHns HEeNprATHOTIO 3anaxa, ouncTuTe 6ak ans
0Tpa60TaHHOVI BOAbl MoC/ie TOro, Kak p060T 3aBepLwunT 3agauvy.

BnaxxHas y6opka nocsne cyxoi y6opku

B NpuioXeHnn BKAOUMTE OyHKLMIO BIAXHOWN yOOPKN Noc/ie cyxon
y6opKu, n poboT aBTOMATMYECK NOAHVMET MOAY/b WBa6pbI, UTo6bI
nponbliiecocuTb Non. MNocne 3aBepLueHns cyxol y6opkn poboT BepHeTcs
Ha 6a30Byt0 CTaHLWMIO, UTOBbI YAANUTL COAEePXKMMOe KOHTelHepa A/1s Nblau,
aBTOMAaTUYeCKy ONyCTUT MOAY/b LWBABPbI 1 HAUHET BAaXHYH yOopKy.

TonbKo cyxas ybopka

B NprnoxeHNy BKIOUMTE OYHKLMIO CyXOl YBOpKM, 1 po6OT aBTOMAaTUYECKM
MOAHVIMET MOAY/b LWBABPbI U HAUHET CyXyto YBOPKY.

TonbKo BRaxHas y6opka

B NpunoxeHnn BKAOUMTE OYHKLMIO BIaXHOW y6opKn, n poboT nposepuT,
yCTaHOBAEH NN MoAynb Wweabpbl. ECAn Mogynb Weabpbl OTCYTCTBYET,
BPYYHYH YCTaHOBUTE ero, 1 po6OT aBTOMAaTUYECKN HAYHET BAAXKHY0 yBOPKY.
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NMnaHoBoe obcnyxnBaHue

KOMMnOHeHTbI

[Ons obecneueHns Hagnexallemn paﬁOTbI p060Ta pekomMeHayeTCAa BbIMOMIHATL ero njiaHoBoe OﬁCJ‘Iy)KI/IBaHMe B COOTBETCTBUW C pa3fenoMm «/icnonb3oBaHne
I'IpVIHa,D,J'IE)KHOCTEI?I» B NpunnoxeHnn nnn c Tabnnuen Hxe.

[aTunk Kpas

Nvgap
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YacroTa MeproanyHoOCTL Yacrtota NeprognuHocTb
Komnoneht o6cnyKnBaHus 3aMeHbl KomnoHeHT obcnyxnuBanums 3aMeHbl
bak ans otpabotaHHOM Mocne Kaxaoro [Byx/INHeHbIe
BOZAbI MCMONb30BaHMA / nasepHble 3D-gaTumkn
Bak ans uncrtor Boabl [atuvnk KoBpa
OCHOBHa#s WeTKa Pa3 B 6-12 mecsiLeB Jatunkn nepenaga

. BbICOTHI

DUNBLTP KOHTEHepa Ans

Pa3 B 2 Hegenn
nbin A Pa3 B 3-6 MecsiLeB OkHo 6amnepa Pa3 B mecay,
bokoBas LweTka Bamnep /
[ep>xkatenn Hacapok ans / Briyck AN
wBabpsbl aBTOMAaTNYeCcKoro
MpomMbIBOYHAas NaHesnb Pa3 B 2 mecaua / AobasneHis BOALI pobota
06/13CTh CArHAaNa HmXHA9 yacTb poboTta
6a3oBoW CTaHUNN . OunLaTe No Mepe

KoHTerHep Ans nbinn
HeobxoanmocTun
3apsiaHble KOHTaKTbl
Mewwok gns cbopa nbiam Pa3 B 2-4 mecsiua

BeHTMNALNOHHbIE /
OTBepCTVIS CHCTEMBbI Pas & Mecs ; Hacapnka ans weabpbl Pa3 B 1-3 mecaua
ABTOOMOPOXKHEHWS 4
BceHanpasneHHoe MpuMeuaHmne. YactoTa TeXHNUYECKOTro 06CNyXMBaHNSA 1 3aMeHbl 3aBUCUT
Koneco 0T (haKTNUYEeCKoro 1crosib3oBaHms. Npun BO3HVKHOBEH W NCKIIOUNTENbHbIX

06CTOATENBCTB PEKOMEH/AYETCS CPA3Y e BbINMOHNUTL TEXHUYECKoe
06CNyKVBAHME NN 3aMeHYy KOMMOHEHTOB.



NnaHoBoe o6cnyXnBaHme

OCHOBaHVe NPOMbIBOYHOI NaHenn

Ba3soBas cTaHums 6yaeT BbIMOAHATL CAMOOUNCTKY MPOMbIBOYHOW NaHenmn
0[HOBPEMEHHO C KaX[0i NPOMbIBKOI HAaCaaokK Ans Wweabpsbl. A1s
MpOBeAeHNs TWaTeIbHON YEOPKIN BbIMOAHMTE ClliefyoLne 4eicTBus.

1. BKtoUMTE PyHKLMKO OUMCTKN OCHOBAHMS NMPOMbIBOUYHON NaHeNn B
NPUIOXKeHNN, N PO6OT aBTOMATNYECKN MOKMHET 6A30BYH0 CTaHLMI. BbIHbTE
NMPOMbIBOUHYH MaHesb 1 NOAOXKANTE, MOKA BOAA 3aM0/IHAT OCHOBAaHMe
MPOMbIBOYHOW NaHenu.

2. AN8 0UMCTKM OCHOBAHWS NMPOMbIBOYHO NaHenn Ncnonb3yiite
NOAXOAsALLNIA NHCTPYMEHT. Yepes HekoTopoe BpeMs 6a30Bas ctaHLUus
aBTOMATNYeCKM BbIMyCTUT OTpaboTaHHyo Bogy. 3aTeM NpoOTPUTE OCHOBAaHMe
MPOMbIBOYHOW NaHeNn MATKOWN N CyXOW TKaHbH.

3. MepeBepHUTE MPOMbIBOYHYIO NaHesb, M0 OYepean CHUMNTE KPbILLKY
ponnKka 1 caMm ponuk, a 3ateM CHNMMUTe TopLeBble KPbILWKWN POJINKa.

pA3eCbeMHUKN -

MpuMeyaHve.

« Ecm KpbIWKa ponvka 3abnokmpoBaHa rpsizeCbeMHUKamu ¢ 06enx cTopoH
MPOMbIBOYHOW NaHenw, MoBepPHNTE PONVIK, UTOBbI OTOABUHYTH VX B CTOPOHY.
+ KpbILLKY POSIMKA MOXHO CHSITb C NMOMOLLLbIO MOAXOASALLEr0 UHCTPYMEHTA.

4.YnanuTe 3anyTaBLuMecs B po/viKe BOOChI, @ 3aTeM cobepuTe fetanu
3aHOBO, PYKOBOACTBYSACh COOTBETCTBYHOLLVIMY LIBETAMM.

5. [lpoMoiiTe MPOMbIBOYHYHO MAHE/b UVCTOV BOAOM, BLITPUTE €e HACcyXo, a
3aTem BCTaBbTe 06paTHO B 6A30BYH CTAHLIMIO HAKIOHHO BH3.

6. Ans BO3BpaTa poboTa Ha 6a30BYHO CTAHLMIO NCMOMb3YIiTe NPUIOKeHVe
VAN 0anH pas HaxmuTe kHonky 13 Ha po6ore.

MpumeyaHwne. Bo BpeMs y6opKu He oTnpasnsinTe poboTa o6paTHo Ha 6a30Byto CTaHLMIO.
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NMnaHoBoe obcnyxnBaHue

MeLuok ans c6opa nbian

1. CHMMWUTe KPbILLKY OTCeKa Afs Nbliv 1 yTUAN3NpYiiTe MeLloK Ans cbopa
nbin.

MpuMeuaHme. MoTAHUTE pyyKy BBEpPX, UTo6bI 3anevyataTb MeLLOoK 1 NpefoTBPaTuTb
cnyyaniHoe BbiNafeHve nbian v rpssu.

2. QuncTrTE Mbib U FPA3b C PUALTPA CYXOW TKaHbH.

3. YcTaHOBUTE HOBbIV MELLIOK AN1s c60pa Mblv, 3aT€M YCTaHOBWTE KPbILUKY

oTCeKa And nblivt Ha MecTo.
——
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OCHOBHas LWeTKa

1. HagasuTe Ha 3aXNMbl 3aLUMThI LLLETKW, YTOBbI M3B/1eYb 3aLUNTY LLETKN 1
[0CTaThb LWeTKy 13 poboTa.

2. CHYMUTE KPbILWKY WETKN C 060X KOHLLOB LLIETKM, KaK MOKa3aHo Ha
pucyHke. 115 yaaneHus 3anyTaBLUMXCS B LLETKe BOJIOC UCMOb3yiiTe
NOAXOAALMNIA NHCTPYMEHT.




NMnaHoBoe obcnyxnBaHue

BoKOBas LieTKa [ep)xatenn Hacapok ans weabpbl

CHUMNTE 1 OUNCTUTE BOKOBYHO LLETKY. CHUMUNTE N OUNCTUTE AepKaTenn Hacafok ons U.IBaprI.

Hacapka gns wBa6pbl

V13Br1eK1Te HAcagKy 415 LWBABPLI 13 ee AepXKaTens 4/ 3aMeHbl.

MpumeuaHne.
- OTAEeNnTe ocb 1 060/, BCEHANPAaBNEHHOTO Kofleca € MoMOLLbi0 He6GO/bLLIOV OTBEPTKMN.

He npunaraiite upesmMepHbIX YCUANIA.
- MpomoiiTe BceHanpaBeHHOe KONeco nog, NPoTOYHOW BOAON, TWAaTeNbHO
NpocyLUNTe N YCTaHOBUTE Ha MecTo.
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NMnaHoBoe obcnyxnBaHue

KoHTeliHep gns nbinn n unbTp

1. OTKpoOWiTe KPbILLKY Po60Ta N HAXMMTE HA 3aXKUM KOHTelHepa Ans nbiau,
UTOBbI CHATb €ro. 3aTemM CHUMKTE OUIILTP 1 OCTOPOXKHO MOCTYUNTE MO ero
KOp3WHe.

MpumeyaHne. He NbiTaiTeCb YNCTUTL (OUNLTP LWETKON, NanbLaMN NN OCTPLIMA
npegmeTamu, Utobbl He MOBPeAUTL ero.

2. MpomMoriTe KOHTenHep ANs NbiAv 1 hNbLTP BOAON, a 3aTeM TLLaTeNlbHO
npocyLmnTe nx nepes NoBTOPHOW YCTAHOBKOWA.

A

<
<‘> L 24h
. <\

v

MpumeuaHue.
« MpomMblIBaiiTe KOHTEHep 415 NblIN U PUNBLTP TONBKO YNCTON BOAON. 3anpellaercs

MCNob30BaTh YNCTALLEe CPeACTBO.
= Vicnonb3yiiTe KOHTENHEP AN NbIAn 1 UALTP TONBKO NOCAE UX MOMHO NPOCYLLKM.
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MpoTpuTe faTUnKN Po6OTa MATKOW 1 CyXOii TKaHbIO, Kak MoKa3aHo Ha
PUCYHKe HIKe:

OKHo bamnepa

[ByX/INHEWNHbIe
nasepHble 3D-gatyvkn

o [laTuuk Kpas
o bamnep

o [laTunK KoBpa

MpuMeyaHne. BnaxHas TKaHb MOXeT NOBPeAnTb YUyBCTBUTENbHbIE 31eMeHTbl po6oTa n
6a30BOW CTaHUMW. /1 OUMCTKN NCMONb3YITe TONBKO CyXYyto TKaHb.



NMnaHoBoe o0b6cnyXnBaHMe

3apsaaHble KOHTaKTbl N obnactb cmrHana

OuncTnTe 3apsaHble KOHTaKTbl U 06n1acTb CMrHana MAarkom n cyx017| TKaHbHO.

BeHTUNALNOHHbIE OTBEPCTUA CUCTEMbI ABTOOMOPOXKHEH NS

MpoTpuTe BEHTUALMNOHHbIE OTBEPCTMS CUCTEMbl ABTOOMOPOXKHEHNs poboTa
1 6a30BOV CTAHLMN CYyXOW N MATKOW TKaHbHO.

————

Bak pns otpabotaHHOW BoAbI

1. 3BneknTte 6ak Ana otpaboTaHHOW BOAbl, OTKPOWTE ero KpbiLlKy U BbllenTe
cofepxmmoe baka.

2. MpomoiTe 6ak gnsa otpaboTaHHOW BOAbI UNCTOV BOAOW M C MOMOLLbHO
MNOAXOAALLEr0 MHCTPYMEHTA OUMCTUTE €ro BHYTPEHHHOK NOBEPXHOCTb.

MpumeyuaHue. MoMNAaBKoBbI ypOBHeMep B 6ake A/ 0TPabOTaHHON BOAbI ABNSETCA
NOABVIKHON AeTanbio. YnctuTe ypoBHeMep 6e3 upesmMepHbIX yCuinii, utobbl He
NoBpeAunTh ero.

Po6oT 060pyA0BaH BbICOKOMPON3BOAUTENIbHBIM TNTUN-NOHHBLIM
AKKyMynsaTopoM. [11 rapaHTUm onTuManbHol paboTel cnegute, utobbl
aKKymynatop 6bi1 3apskeH. Ecin poboT He ncnonb3yeTcs B TeueHne
NPOAO/MKNTENIbHOTO BPEMEHW, BblKtoUMTe 1 ybepute ero. Bo nsbexaHve
rnoBpexxaeHnr ot rMyboKowm paspaakn akkyMynatopa 3apsante pobota
MUHVIMYM OAMH Pa3 Kaxkable Tpu Mecaua.
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YcTpaHeHne HencnpaBHoOCTen

Npobnema PeweHne MNpobnema PelweHne
HU3KNiA 33psia akkyMyaATOpa. 3apaanTe poboTa Baaogaﬂ CTaHLMSA OTKNOYeHa oT mgTquMKa nuTaHns
Ha 6a30BOW CTAHLMN 1 MOBTOPUTE MOMbITKY. V'gg'p biNa NEPEMELLEHa, NOKa pobOT BEIMONHAN
yOOpKy.
PoGoT He Temnepartypa akkyMynsiTopa C/IMLWKOM BbICOKas B 6 .
BKAOUaeTca. NAN CANLWLKOM HU3Kas. PekomeHayemas OKpyr a30£30||3/| CraHumn CnVéLUKOM MHOTO
Temneparypa 3KChyaTaLm yeTpoiicTaa: ot 0 °C npenaTcTBUiA. Pacnonoxmte 6a3oByto CTaHLMIO Ha
110 40 °C PO6OT He 60nee OTKPLITOM NPOCTPAHCTBE.
MOXET HalTI M13-3a nepemelLieHns poboT MOXeT HauaTb
6asosyto ornpegensTb CBOe MecTononoXeHve NoBTOPHO.
Ba3oBas cTaHuMA He NoAKItUYeHa K NCTOUHNKY CTaHUMNKO n B cnyuae cbos NOBTOPHOrO onpegeneHns
NNTaHNA. yGEIJ,I/ITer, uyTto oba KOHLa kabens BEPHYTbCA MEeCTOMOJIOXKEHNS KapTa 6yp|e'|' CO34aHa NoBTOPHO.
MNTaHNA NPaBUIbHO MOAK/OYEHbI. Ha Hee. Ecnm poboT HaxoamTcs CALWKOM ganeko ot 6asoBoin
POBOT He 3apsfHble KOHTaKTbl 6a30BoO cTaHUMK 1 poboTa CTaHLNN, OH HE CMOXXET aBTOMAaTNYECKN BEPHYTLCA
3305KAETCH cnabo KOHTaKTUPYIOT. QuuctuTe 3a psaHble camocTosTesIbHO. B Takom ciiyuae HeoﬁXOlJ,I/IMO
P : KOHTaKTbI. BPYUYHYHO BEPHYTb poboTa Ha 6a30Byto CTaHLMIO.
MpoBepbTe pasbeM poboTa Ha Hannume MpoTpuTe 0bnactb curHana 6a3oBoi cTaHumK,
NOCTOPOHHVX MPeaMeToB 1 yaanuTe nx npu yToBb! YAANNTH Mbl/b UV TPS3b.
HeobxoanmocTy. MpoBepkTe, 40CTAaTOYHO I MecTa € 06eviX CTOPOH
6a30BoOW CTaHLMW 1 Nnepep, Hel, YTobbl poboT He
. - 3acTpsn.
HeBepHbIi naposnb ot cetn Wi-Fi. Y6egutech, uto Po6
naposib 417 NOAKMNOUEHUS K ceTu Wi-Fi BBeaeH obor MapLpyT BO3BpaTa A1 NOA3APAAKN 3a6N0KMPOBaH,
BepHo. 3acTpan Hanpvmep, 3aKpbiTa ABepb.
nepeg,

. POBOT He NoAAepPXKMBaET ceTb Wi-Fi ¢ uacToToit 6230801t Po6ot MOXeT CKO/Ib3UTb, eC/IN YYACTOK Nona nepes
C6oit 5[Tu. Y6eauTtech, uto pobOT MNOAKIHOUEH K CeTM cTaHument 6azoBon CTaGH'-'-V'e‘" C”V'GL”KOM MOKPbIVA. B Takom
MNOAKNHOYEeHNS e 5 cyyae Heobxoanmo aTb U3MINLLKN BOAbI 1

Wi-Fi c uactoton 2,4 I'ru. 1 He MoXeT ! )i} yop il
po6oTa K cetn . o NMOBTOPWTb MOMbITKY.
Wi-Fi Cnabblii cnrHan Wi-Fi. Yeegutecbh, uto poboTt BEPHYTbCA

HaxoAWTCA B 30He cTabunbHoro curHana Wi-Fi. Ha Hee. PekomeH/yeTcs NepeMecTuTs 6a3oByto CTaHLMo B

Po60T He roToB K HAacTpolike. BbingnTe ns
NPUAOXKEeHNs 1 3aiianTe eLe pas, 3atem
MOBTOPUTE MOMbITKY COMTAaCHO UHCTPYKLUMSM.

Apyroe Mecto 1 MOBTOPWUTb MOMbITKY.

Y6eputech, 4to yonnHuTenbHas naactmHa pamnbl
yCTaHoB/1IeHa NPaBu/ibHO.
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YcTpaHeHne HencnpaBHoOCTen

N ypannTe Bce NoCTOPOHHYE NpPeaMeTbl.

MepekntounTe pexknM BcacbiBaHNA Ha
«CTaHBaPTHbIV» UK «TUXN».

MNpobnema PelieHune MNpobnema PelleHmne
PoboTa Henb3s BbIKOUNTL BO BPeMs 3apsaaKku. Mepes HauanoM NCMoNb30BAaHMA po6oTa BCe
HTOGbI BLIKNIOUUTL p?ﬁoTa' PeKoMeHAyeTca NOCTOPOHHME NpeaMeThbl, Takne Kak kabenn
ybpaTtb ero ¢ 6a30BOW CTaHLMW, @ 3aTeM HaXkaTb 1 NUTaHNS 11 TaNKIN, HeOBXOAMMO YBpaTh B
,
yAEpPXNBaTb KHOMKY MUTaHNS B TeYeHne 3 CekyHa. CTOPOHY.
PoGoT He Ecnv poboTa HEBO3MOXHO BbIK/THOUNTb COMACHO Pobor He OCHOBHOE KOeCo CKOMb3UT Ha BAANKHO
BblK/ItO4aeTcs. VHCTPYKLUMAM, OMMCAHHbBIM B LWare 1, HaxmuTe npuaepxneaercs CKONb3KOTI NOBEPXHOCTY. PeKOMeHAyeTcs
1 yaepXnBarite KHOMKy NMUTaHNa B TeyeHne yCTaHOB/IEHHOIo NPOCYLUNTE BAAXHbIE 30HbI Nepes Hauanom
10 ceKyHA, YTo6bl NPUHYANTENBHO BbIKIHOUYUTD MapLpyTa. MCMoAb30BaHNA poboTa
ero. Ecan npobnema CoxpaHWTCs, CBAXNTECH CO .
cnyx60ii NocNenpoaaxHoro o6CayXNBaHus. MpoTpuTe ABYXNNHENHbIE Na3epHble
3D-patuvkm n okHo 6amnepa Ha poboTe
Mpu HU3KOM 3apsAAe NONHAA 3apaaka UNCTOV 1 MSTKOV TKaHbIO AoYncTa.
akkymynstopa poboTta 3aH1UMaeT 0Koso 3,5 Yyacos.
Ecnn poboT ncnonb3syetcs Npu Temnepatype, y6eanTech, UTo ABepn B KOMHATbI, KOTOpble
Po6oT KOTOpas He COOTBETCTBYET YCTaAHOB/IEHHOMY 6 Heobxoanmo ybpatb, OTKPbITHI.
Pobot
3apsKaercs AnarnasoHy, CKOpOCTb 3apsAAKN aBTOMaTNYeckn o
mMeaneHHo CHUXaeTcs, Ytobbl yBENNUYNTL BpeMs nponyckaer [MpOCTPaHCTBO Nepef KOMHATOW, KOTOPY
A . ’ Y P KOMHATbI Heobxoanmo ybpatb, MoXeT BbITb BAaXKHbIM
NCnonb30BaHNS aKKyMYyIATOPA. B0 BpeMs 1 CKOJSIb3KUM, MO3TOMY PO6OT CKONb3UT
3apsafHble KOHTaKTbl poboTa 1 6a3oBoiA CTaHLUN y6OpKI 1 paboTtaeT HekoppeKkTHO. NMonpobyiTe
MOIN 3arpsAzHNTLCS. MPOTPUTE X CYXON TKaHbO. NpOoCyLWNTb MO Nepes Hayanom
NMpoBepbTe PUNLTP KOHTEHEpPa A5 MbIAN ncnonb3oBaHna poborta.
Ha Hannune 3acopa. Mpw Hannumm 3acopa
0UNCTUTE NN 3aMeHnTe DNNBLTP. Y6epuTech, UTo pexunm «He 6ecnokonTb»
B OCHOBHOV LLeTKe Wn KOHTerHepe 415 Nblan BBIKIOUEH. B NPOTUBHOM Cnyuae poot He
B npouecce MOT 3aCTPATh TBEPAbIV NpeaMeT. MposepsTe 1 Pobor He CMOXeT BO306HOBMTL y6OPKY.
pabotbi poborta yoanvTe Bce TBepAble npeagMeThl. MOXeT Po60T He BO306HOBUT yBOPKY, MOC/1e TOro Kak
yBennunBaetcsa . . BO306OHOBUTb
wym B OCHOBHOIA U111 GOKOBOIi LLETKe MOT S6apey moone Bbl BPYYHYIO BEpPHeTe ero Ha ﬁasosyrg CTaHUMI0
3anyTaTbCa NOCTOPOHHWUI NpeaMeT. MpoBepbTe ANA 3apAAKN, TO €CTb PasMecTyTe poboTa
noa3sapagku. Ha 6a30BOW CTAHLUW WK OTNPAaBUTE €ro Ha

noa3apaaKy C MOMOLLbI MPUIOXKEHNS N
Ha)kaB KHOMKY Ha camom pobore.
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— YcTpaHeHne HencnpaBHoOCTen

MNpobnema PeleHune MNpobnema PeleHmne
MpoBepebTe, 3anonHeH N1 MeLwok ans cbopa CHUMUITE fAepKaTesb HaCaAKM A LWBAGPLI,
MBI B OTCEKE ANA MbINN. Aepxarent UTOBbl MPOBEPUTH, HE 3aCTPSJI JIN B HEM
CraHuws Ecnu mewwok ana cbopa Nbinv He 3anosHeH, Hacanka ans Kakor-n1mbo noCcTopoHHWI NpeaMeT, n
He yfanser npoBepbTe BEHTUAALMOHHbIE OTBEPCTUS Wweabpe! nonpobynTe nepesanycTntb poboTta. Ecin
copepxnmoe cncTeMbl aBTOOMOPOXKHEHNA poboTa, 6a3oBon Heobel4Ho npobnema coxpaHuTCs, CBAXNTECH CO CNY>K6oW
KOHTenHepa CTaHLUUM UKW KOHTeHepa ANs NblAn Ha MOAHVMAETCA. nocnenpoaa)Horo 06cyXMBaHms.
ANa Nbinn Hannuvie NOCTOPOHHUX NpeaMeToB. Mpn
aBTOMaTNYEeCKN.

HaNMUNN TaKMX NOCTOPOHHNX NPEAMETOB
CBOEBPEMEHHO MPoYNCTNTE COOTBETCTBYHOLLYHO
netanb.

AHOMasbHbIN
YPOBEHb BOAbI B
NPOMbIBOYHOW
naHenu.

CHMMMTE NPOMbIBOYHYIO MaHenNb 1 NPOBepbTe,
He 3a610KMPOBaH N1 CAnB aa oTpabotaHHON
BO/AbI, NOC/e Yero npu Heo6xoaMMocTr
oyncTuTe ero.

AKKYpaTHO HaxMnTe Ha 6ak ans oTpabotaHHOM
BOAbI, UTOObI yBeamnTbLCS, UTO OH YCTaHOBNEH
npasubHO.

YbepuTech, UTo ynaoTHeHne Ha bake ans
oTpaboTaHHO BOAbI He ocnabneHo n
yCTaHOBNEHO NPaBuAbHO. B NpOTUBHOM Ciyyae
yCTaHOBWTE ero NOBTOPHO BPYUHYt0. Ecin
npobnema coxpaHuTCs, CBIXNTECH CO CNY>KBOWA
nocienpoaakHoro o6cnyKnMBaHms.

MpoBepbTe UYMCTALLMIA PACcTBOP. 3anpeLuaercs
MCMOMb30BaTh Kakme-nnbo gpyrve uncrsaime
CpefCcTBa MOMMUMO 0A06PEHHOr0 UNCTALLEero
pacTteopa.

Mop 6akom s
UnCTON BOAbI
VNN BOKPYT
YNAOTHEHNS
nmeeTcs Boga.

Mpu cHATUM BaKa SIS YUNCTON BOALI HEKOTOpoe
KONMYeCTBO BOAbI B TPy6e MOXeT 0CTaTbCs
nog 6akom 1an BOKpyr YNaoTHeH s . 3To
HOpMasibHOe AB/eHVie. BelITpuTe BOgy CyXom
TKaHbHO.

[ns nonyyeHns AONOAHUTENIbHOWN TeXHNYECKOW NoALEePXKKN CBSXKMTECh C HAaMK Ha calTe https://global.dreametech.com
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TexHn4YeckKkne Xxapakrepuctnku

ba3oBas ctaHUMA

Mopenb RLL77SE Mopgenb RCLE0405/RCLE0405-1/RCLE0405-2
Bpems 3apaaku Okono 3,54 HOMWUHaNbHBbIN BXOA 220-240V ~ 50-60 Hz
HomnHanbHoe HanpsxeHne 14,4V — HOMVHANbHbIN BBIXOA 20V=—=—2A
HoMunHanbHasa MOLWHOCTb 75 W
HoMnHanbHas MOLHOCTb 200 W
Pabouas vactoTta 2400-2483,5 MHz (BO BpeMSs yaaneHus nbinm)
MaKc. BbIXO4HAas MOLLHOCTb <20 dBm HomunHanbHas MowHOCTL
(BO Bpems NpoMbIBKU ropsyen 1160 W
Mpn 06bIYHBIX YCNOBMSAX NCMOAb30BaHUA, MeXay aHTeHHOW AaHHOro Bonoi)
obopynoBaHMs 1 TeJI0OM NOJb30BaTeNs AO/HKHO COXPaHATLCA paccTosHme
He MeHee 20 cM. HoMnHanbHas MOLHOCTb 87w

ba3soBas ctaHuusa/bas3a gna 3apagku
JHepronoTpebneHne B pexnme oxmaanus: < 0,5 BT (B TeueHme 15 MUHYT
nocne otbbITMS poboTa ¢ 6a3oBoli cTaHUMK/6a3bl gns 3apsakn)

Po6oT-nbinecoc n 6asoBas ctaHuunsa/basa ansa 3apagku
YCTPOWCTBO He VIMEET pPexrMa OXUAAHWSA UAW APYrix Nojo6HbIX OyHKLWIA,
KOTopble No3BonuAn 6bl eMy NepexofuTb B COCTOSHME MOHKEHHOTo
3HepronotpebaeHns nan oTknoYaTe 6ecnpoBOAHbIe CeTeBble MOAKIOYEHNS
ona obcnyxmBaHus batapen. NotpebasemMas MOLWHOCTb 3TOrO YCTPOWCTBA,
BEPOATHO, ByfeT Bhille, UeM y Apyrux Mogenei, oTBeYaLwmx nogobHbIM
PyHKLUMOHaNbHbIM TpeboBaHUAM.

(BO Bpems 3apsagKm 1 CyLLKIN)

MpumMeyaHne

* HOMWHanbHas MOLHOCTb (BO Bpems MPOMbIBKM ropsiveii BOA0I) onpeaensercs
3HAUeHNEeM MOLLHOCTM B pernpe3eHTaTMBHOM nepuoge (npu Temrepartype Bofbl

25°CQ).

* HoMWHanbHas MOLLHOCTb (BO BPeMs 3apsAAKA 1 CYLLKN) OnpeaenseTcs 3HaueHnem

MOLLHOCTM B Mepuog, NMoaHON Harpysku.
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I N3BneuveHne n ytunnsauymna

aKKymynaTopa

BCTPOEHHBbIV MNTUN-NOHHbIN aKKYMyNsSTOP COAEPXKNT BELLECTBA,
npeacTaBAgioLLVIe ONACHOCTb A8 OKPY»KatoLLeit cpedbl. Mepef
yTUV3auvein akkyMynaTopa B COOTBETCTBYHOLLEM MyHKTe nepepaboTku
€ro JO/MKEH N3B/eYb 13 YyCTPOWCTBA KBANNMPULIMPOBAHHbIN CReLnannct.
- BN YTUAM3AUUN aKKyMynaTop Heo6X0AMMO BbiHYTb 13 YCTPOICTBA;

- NMPU N3B/IEUEHN aKKYMYNIATOPA YCTPOMCTBO LOMIXKHO ObITb OTK/IHOUEHO
OT 3/1IeKTPOCETH;

- aKKyMynaTop Heo6XoAnMO yTUAn3npoBaTtb 6e3onacHbIM crnocobom.

BHNMAHWE!

MNepepn n3BneyeHnNeM akkymynsaTopa OTKIHUMTE YCTPOMCTBO OT MCTOUHMKA
MUTaHNS 1 MakCMMasnbHO N3PAacxXoayiTe 3aps akkyMmynsTopa.
HeHyXXHble akKyMynaTopbl HEO6X0AMMO YTUAN3NPOBATL B
npucnocobneHHoM N5 3TOro MecTe.

3anpeLlaercs OCTaBNsATb YCTPOMCTBO NP BbICOKOW TemmnepaTtype Bo
n3bexxaHve B3pbIBOB.

Mpu HapyLleHn NpPaBu IKCRyaTaunn 13 akkyMynsatopa MoxeTt
BbIJINTLCS XNAKOCTb. B Clyyae KOHTaKTa C TaKoW XNAKOCTbIO MPOMOoiTe
MOopaeHHbI y4aCToK BOAON 1 obpatnuTech 3a MeguLNHCKON MOMOLLbHO.

MHCTDYKLWIVI no n3sseyvyeHnmio:

1. MepeBepHnTe Po6OTA, C MOMOLLLIO MOAXOAALLETO NHCTPYMEHTa
OTKPYTWTE BUHTbI HA ero 3aAHel YacTu, a 3aTeM CHYIMUTE KPbILLKY.
2. Y106bI U3BNEYUL AKKYMYNIAITOP, OTCOEANHNTE KIeMMbl MeXay
aAKKyMy/IAITOPOM 1 MeYaTHow naaTow.
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NHdopmaunsa 06 ytnnmsaunm n nepepabortke
OTXOA,0B 3/1IEKTPNUECKOT0 U 3/IEKTPOHHOIo
obopypoBaHunsa

Bce ycTporicTBa € CMMBOJIOM pasgenbHoro cbopa otpaboTaHHOro
3/1eKTPUYECKOro 1 3NeKTPOHHOro o6opynoBaHns (Anpektna WEEE
2012/19/EU) cnepyeT yTUAN3NPOBAaTh OTAENBHO OT HECOPTUPYEMbIX
6bITOBbIX 0TX0A,0B. C LieNbio OXpaHbl 340P0BbSA 1 3aLNThI
OKpy»KatoLLel cpefbl Takoe obopynoBaHve HeobxoaMo caaBaTh
Ha nepepaboTky B cneunanbHble NyHKTbl NpyueMa 31eKTpruYeckoro
1 3/1eKTPOHHOro 060pyAoBaHus, onpeaeseHHble NpaBnTeIbCTBOM
NN MeCTHbIMM OpraHaMmuy Ba1acTu. I'IpaanbHaﬂ ytnansauma n
nepepaboTka NOMOryT NpeaoTBPaTUTh BO3IMOXHbIE HeraTUBHble
nocieACcTBMS ANa OKPYyXatoLel cpebl 1 34,0p0Bbs YeoBekKa.

[ns nonyyeHns NHPOPMaLMN O MECTOHAXOXAEHWN N NMOPSAAKe
npviema ycTponcTB B MyHKTax npnema obpatntecb B KOMMNAHWIO,
3aHMMalOLLYOCa YCTaHOBKOV 060pyA0BaHs, N B MeCTHble
opraHbl Bfactu.
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